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Maschinensicherheit — Produkte von ABB

Einfihrung
Richtlinien und Normen, PL, SISTEMA, SIL, Schulungen

Sicherheits-SPS Pluto
Pluto, Gateway, Sicherheits-Drehgeber, IDFIX, Programmbeispiele

Pluto AS-i
Pluto AS-i, Urax

Pluto Manager
Programmiersoftware flr Pluto

Sicherheitssysteme Vital und Tina
Vital, Tina, Anschlussbeispiele

Sicherheitsrelais
RT Serie, JSB Serie, Sicherheitstimer, Erweiterungsrelais, Anschlussbeispiele

Lichtvorhange/Lichtgitter/Lichtschranken
Focus, Spot, Bjorn, Wet, BP-1, Anschlussbeispiele

Nachlaufzeitmessung und Maschinendiagnose

Smart, Smart Manager

Sensoren/Verriegelungseinrichtungen/Zuhaltungen

Eden, Sense, Magne, Dalton, Knox, MKey

Befehlsgeber
JSHD4, Safeball™, JSTD20, Fox 2

Not-Halt-Vorrichtungen
Inca, Smile, Smile Tina, Compact, EStrong, LineStrong

Sicherheits-Schaltleisten/-Schaltpuffer/-Schaltmatten
Sicherheits-Schaltleisten/-Schaltpuffer/-Schaltmatten, elektrische Installation

Feststehende trennende Schutzeinrichtungen
Quick-Guard®, Quick-Guard® Express, SafeCAD®, Rolltore

w
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Wir entwickeln innovative Produkte und Losungen fur die

Maschinensicherheit

Wenn es darum geht, Sicherheitsvorschriften und -normen
sowohl der Behdrden als auch der Anlagenbetreiber in die
Praxis umzusetzen, kénnen wird auf eine langjahrige Erfahrung
zurlckreifen. Wir vertreten nicht nur Schweden in Normungs-
ausschussen zur Maschinensicherheit, sondern sind dartber
hinaus tagtaglich mit der praktischen Umsetzung von Sicher-
heitsanforderungen im Produktionsumfeld befasst. Sie kbnnen
von unserer Erfahrung sowohl in Form von Schulungen als
auch durch Beratungsleistungen profitieren.

Mats Linger und Torgny Olsson griindeten zusammen mit Gunnar Widell im Jahr
1988 das schwedische Unternehmen Jokab Safety.

Haben Sie Schulungsbedarf zu den neuen Sicherheitsvorschriften
fir Roboter? Wir helfen Ihnen gerne weiter.
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Wir liefern alles, angefangen bei einzelnen Sicherheitsbau-
teilen bis zu vollstandigen Sicherheitssystemen flr einzelne
Maschinen oder ganze FertigungsstraBen. Wir kombinieren
Produktionsbedrfnisse und Sicherheitsanforderungen zu
optimalen Betriebslésungen.

Wir bieten eine komplette Palette an sicherheitsbezogenen
Produkten, mit denen sich jede Art von Sicherheitssystem
einfach zusammenstellen lasst. Die kontinuierliche Weiterent-
wicklung dieser innovativen Produkte erfolgt in enger Zusam-
menarbeit mit unseren Kunden. Unser umfangreiches Angebot
an Produkten und Sicherheitsldsungen sowie unsere langjéhri-
ge Erfahrung im Bereich der Maschinensicherheit machen uns
zu einem im doppelten Wortsinn sicheren Partner.

Wir sind aktiv an der Entwicklung von Normen beteiligt
Richtlinien und Normen sind fur Hersteller von Maschinen und
Sicherheitsbauteilen von allergréBter Bedeutung. Aus diesem
Grund sitzen wir in mehreren internationalen Ausschissen
zur Entwicklung von Normen, beispielsweise fur Industrie-
roboter, Sicherheitsabstande und Sicherheitsmerkmale von
Steuerungssystemen. Diese Erfahrungen nutzen wir, um daftr
zu sorgen, dass die in den Normen enthaltenen Anforderun-
gen sowohl der Produktionseffizienz als auch einem groBt-
moglichen MaB an Sicherheit zugute kommen. Genauso profi-
tieren naturlich unsere Kunden von unserer hohen Kompetenz
im Bereich der Normen und Richtlinien.



Unsere Produkte revolutionieren den Markt

A Flexibilitat

Nicht programmierbar

Vital

Dynamisches ,verdoppel-
tes“ Sicherheitssignal, das
einen Sensor beispielswei-
se 200 Mal pro Sekunde
testet.

Sicherheitsrelais

Doppelte statische
Eingénge, bei denen die
Schalter nur wahrend
einer Betatigung getestet

werden.

Programmierbar
Pluto AS-i

Pluto All-Master
Sicherheits-SPS mit statischen und dyna-
mischen Sicherheitseingédngen.

Slaves

Herkdmmliche Sicherheits-SPS
Master-Slave mit statischen Eingéngen.

Anzahl Maschinen/unterschiedlicher Abschalt-Bauteile

Sowohl unsere dynamischen Sicherheitskreise als auch unsere
universelle Sicherheits-SPS stellen in vielerlei Hinsicht die wahr-
scheinlich revolutiondrsten Konzepte dar, die sich im Segment

der Steuerung und Uberwachung von Schutzeinrichtungen finden

lassen:

— Sie sparen Eingange: ein redundanter Sicherheitskreis mit einem
Leiter anstelle von zweien. Dariiber hinaus kdnnen mehrere
Sicherheitsbauteile unter Beibehaltung des héchsten Sicher-
heitsniveaus an denselben Eingang angeschlossen werden.

— Hohere Zuverlassigkeit. Unsere elektronischen Sensoren sind
mechanischen Schaltern in puncto Lebensdauer weit Uberlegen.

— Sie bieten auBerdem mehr Sicherheit, da unsere dynamischen
Sicherheitssensoren 200 Mal pro Sekunde getestet werden.
Herkdmmliche Schalter an einer Tur kdnnen nur bei jeder Beté-

Sind Sie fiir die Planung und Konstruktion von Maschinen

verantwortlich?

Mit unseren SchulungsmaBnahmen stellen Sie sicher, dass lhre Ma-

schinen alle geltenden Vorschriften erflllen. Zu den Themen gehoren:

— Praktische Umsetzung der Vorschriften aus der aktuellen
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, die flr alle Maschinen gilt,
die ab dem 29. Dezember 2009 ausgeliefert bzw. in Betrieb
genommen wurden.

— Risikobeurteilung und Risikominderung fur Industriemaschinen
und Maschinenanlagen nach EN ISO 12100

— Sicherheit von Steuerungssystemen,
die Normen EN ISO 13849-1, -2 und EN 62061

tigung getestet werden, beispielsweise einmal pro Stunde oder
sogar nur einmal pro Monat.

— Mit unserer ,All-Master” Sicherheits-SPS kénnen Maschinen
ganz einfach sicherheitstechnisch miteinander verbunden und
voneinander getrennt werden. Gemeinsame Not-Halt-Schalt-
kreise und Sensoren lassen sich realisieren, indem einfach die
Busse zwischen unseren Sicherheits-SPS verbunden werden.

Zu unseren Tatigkeiten gehodrt sowohl die Konzipierung von
Sicherheitssystemen flir schwierige Einsatzumgebungen als auch
die Entwicklung neuer sicherheitsbezogener Losungen, wo prakti-
kable Losungen bislang fehlen.

Sind Sie mit dem Kauf und Einsatz von Maschinen befasst?
Als Maschinenbetreiber miissen Sie daflr sorgen, dass alle
geltenden Vorschriften eingehalten werden — ganz gleich, ob
Ihre Maschinen ,neu” oder ,alt" sind, d.h. Gber eine CE-Kenn-
zeichnung verflgen oder nicht. Leider sind viele Unternehmen
im Besitz CE-gekennzeichneter Maschinen, die den geltenden
Anforderungen nicht gerecht werden. Solche Maschinen durfen
nicht genutzt werden. Der normengerechte Umbau durch den
Hersteller ist hdufig zeitaufwandig und mit hohen Kosten, z.B. in
Form von Produktionsausféllen verbunden. Durch unsere Schu-
lung erhalten Sie das nétige Know-how, um beim Kauf neuer
oder auch gebrauchter Maschinen die richtigen Fragen zu stellen.
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Eine Geschichte der Sicherheit

Unsere Erfahrung im Bereich der Sicherheitstechnik reicht bis in die 1970er Jahre zurlick, als die Sicherheit
manuell bedienter Pressen im Mittelpunkt stand, die zu dieser Zeit die gefahrlichsten Maschinen darstellten.
Die Wahrscheinlichkeit, wahrend der Arbeit an diesen Maschinen einen Finger oder eine Hand zu verlieren, war
extrem hoch. Daher wurden sowohl flr die Schutzvorrichtungen als auch die Steuerungen der Pressen neu-
artige Sicherheitslosungen entwickelt und eingefiihrt, die nicht nur an neuen, sondern auch an vorhandenen
Maschinen eingesetzt werden konnten. Unser direkter Beitrag an diesen Neuerungen bestand in der Entwick-
lung von Zweihand-Vorrichtungen und Steuerungssystemen fir Pressen, der Durchfiihrung von Arbeitsschutz-
studien flUr die Behdrden sowie der Ausarbeitung von Sicherheitsrichtlinien zu diesen Maschinen. Diese Aktivi-
taten bilden eine hervorragende Grundlage flr unser heutiges Know-how im Bereich der Maschinensicherheit.

In den 1980er Jahren wurden Industrieroboter mehr und mehr zur gangigen Technik in der Fertigungsindustrie.
Das bedeutete, die Arbeiter befanden sich wahrend der Produktion auBerhalb der Gefahrdungsbereiche der
Maschinen. Allerdings mussten sie sich zuweilen in den Gefahrdungsbereiche der Maschine bewegen, bei-
spielsweise um ein Produkt in die richtige Lage zu bringen, den Produktionsablauf zu kontrollieren, Stérungen zu
beheben oder den Roboter zu programmieren. So entstanden neue Risiken und damit der Bedarf nach neuen
Sicherheitskonzepten. Es war zum Beispiel schwierig zu unterscheiden, ob eine Produktionsmaschine sicher ab-
geschaltet hatte oder nur auf das nachste Signal von einem Sensor wartete, wahrend das Produkt in die richtige
Lage gebracht wurde. Es wurden Fehler im Aufbau der Sicherheitssysteme gemacht, die zu schweren Unfallen
fUhrten. Hierzu zéhlten fehlende Sicherheitsfunktionen zum Abschalten der Roboter, unzuverlassige Montage der
Sicherheitsbauteile und unsichere Sicherheitseingdnge am Roboter selbst.

Mitte der Achtziger wurde mit EN 775/ISO 775 der Normierungsausschuss fur die Sicherheit von Industrie-Ro-
botersystemen ins Leben gerufen. Damit entstand die erste internationale Norm fUr die Maschinensicherheit. Um
diese Norm mit den korrekten Informationen zu versorgen, wurden die Arbeitsablaufe rund um Industrieroboter
genau untersucht, damit die in die Produktion integrierten Sicherheitsanforderungen erflllt werden konnten. So
wurde eine auf die Produktion abgestimmte Maschinen-Stoppfunktion eingeflihrt, die ein sanftes, z.B. soft-
waregesteuertes Herunterfahren der Maschinen erméglicht, und dann nach Anhalten der Maschine die Strom-
versorgung zu den Antriebseinheiten mittels Sicherheitsrelais/-schiitzen unterbricht. Diese Methode erlaubt ein
problemloses Wiederanfahren der Produktion nach dem Anhalten der Maschine durch die Schutzeinrichtungen.

Unter den Verantwortlichen wurde eingehend diskutiert, ob eine Norm sowohl sicherheits- als auch praxisbe-
zogene Anforderungen enthalten sollte, wie zum Beispiel eine Maschinenstopp-Funktion, die ein einfaches
Wiederanfahren ermdglicht. Ebenfalls eingeflhrt wurden Drei-Stellungs-Zustimmschalter. Sie sorgen fir die not-
wendige Sicherheit bei der Programmierung, den Testlaufen und der Stérungsbehebung von Industrierobotern
sowie sonstigen Geraten. In der Roboter-Norm wurde die Drei-Stellungs-Zustimmfunktion erstmals so definiert,
dass gefahrbringende Maschinenfunktionen nur in der mittleren Schalterstellung maéglich sind. Wird der Drei-
Stellungs-Zustimmschalter losgelassen oder in Panik durchgedriickt, fihrt beides sofort zu einem Stoppsignal.

Im Europa der 1990er Jahre markierte die Maschinerichtlinie den Beginn einer umfangreichen, grenz-
Uberschreitenden Zusammenarbeit — mit dem Ziel eines europaweiten Normenwerks zur Sicherheit von
Maschinen und Schutzvorrichtungen. Die aus den verschiedenen europdischen Landern eingeflossenen
Erfahrungen haben eine groBe Bandbreite an Sicherheitsnormen hervorgebracht, mit denen sich ein
sicheres Arbeiten deutlich einfacher gewahrleisten I&sst. Dank der EU-weiten Integration bendétigen An-
bieter von Sicherheitsldsungen, wie wir es sind, fir ihre Produkte nur noch eine einzige Zulassung flr ganz
Europa und nicht flr jedes einzelne Land.

International wurden die Arbeiten zur Sicherheitsthematik nun innerhalb der ISO intensiviert. Das Ziel ist eine
einheitliche Struktur der Sicherheitsvorschriften innerhalb der ISO- und der EN-Normen. ABB ist sowohl interna-
tional als auch national in verschiedenen Normierungs-Arbeitsgruppen tatig.
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Richtlinien und Normen

Die Zielsetzung der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG besteht
darin, den Sicherheitsstandard von Maschinen, die in den Mit-
gliedsstaaten der européischen Union eingesetzt werden, auf-
rechtzuerhalten, zu verbessern und zu vereinheitlichen. Nur so
|&sst sich ein ungehinderter Warenverkehr von Maschinen und
Produkten zwischen den L&ndern dieses Marktes bewerkstel-
ligen. Die Maschinenrichtlinie wurde nach dem sogenannten
.Neuen Ansatz“ entwickelt, der auf den folgenden Grundséatzen
basiert:

— Die Richtlinien geben die grundlegenden, zwingend ein-
zuhaltenden Sicherheits- und Gesundheitsschutzanfor-
derungen vor.

— Detaillierte Lé6sungen und technische Spezifikationen finden
sich in den harmonisierten Normen.

— Die Umsetzung der Normen geschieht auf freiwilliger Basis,
allerdings erflillen die nach den harmonisierten Normen
konzipierten Produkte auf jeden Fall die grundlegenden
Sicherheitsanforderungen der Maschinenrichtlinie.

- Die Maschinen-
Normenbeispiele ) -
richtlinie

EN ISO 12100 \ 1
Typ-A-Normen

EN ISO 13857

EN 349 l

EN ISO 13849-1 L

EN ISO 13855 Typ-B1-Normen
Typ-B2-Normen

EN ISO 13850 /

EN ISO 14119 I

EN 60204-1

ENISO 102181 | _—|

EN 692

EN 693

Typ-C-Normen
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Harmonisierte Normen erldutern im Einzelnen, wie die An-
forderungen der Maschinenrichtlinie zu erflllen sind. Die
Beziehung zwischen der Maschinenrichtlinie und den harmo-
nisierten Normen wird in der nachfolgenden Grafik illustriert.

Parallel zur europaischen Normierungsaktivitat wird auch
innerhalb der ISO (International Organization for Standardizati-
on) derzeit daran gearbeitet, die Sicherheitsnormen internatio-
nal zu vereinheitlichen.

ABB ist aktives Mitglied in den Arbeitsgruppen, sowohl fur die
ISO- als auch fur die EN-Normen.

2006/42/EG

Enthalten Grundkonzepte, Konstruktionsleitsatze und
allgemeine, auf alle Maschinen anwendbare Aspekte

B1: Normen zu bestimmten Sicherheitsaspekten (z.B. Sicherheits-
abstande, Oberflachentemperatur, Gerduschentwicklung)

B2: Normen zu Schutzvorrichtungen

(z.B. Zweihand-Bedienungen, Verriegelungseinrichtungen,
druckempfindliche Geréate, Schutzgitter)

Behandeln konkrete Sicherheitsanforderungen fir eine
bestimmte Maschinenart oder Maschinengattung



Aus 2006/42/EG

1§ Diese Richtlinie gilt fur die folgenden Erzeugnisse:
a) Maschinen;

b) auswechselbare Ausrlstungen;

c) Sicherheitsbauteile;

d) Lastaufnahmemittel;

e) Ketten, Seile und Gurte;

f) abnehmbare Gelenkwellen;

9) unvollstandige Maschinen.

Die Maschinenrichtlinie gibt folgende Definition:

a) ,Maschine” bezeichnet:

— eine mit einem anderen Antriebssystem als der unmittelbar einge-
setzten menschlichen oder tierischen Kraft ausgestattete oder da-
flr vorgesehene Gesamtheit miteinander verbundener Teile oder
Vorrichtungen, von denen mindestens eines bzw. eine beweglich

ist und die fUr eine bestimmte Anwendung zusammengefligt sind;

- eine Gesamtheit im Sinne des ersten Gedankenstrichs, der
lediglich die Teile fehlen, die sie mit ihrem Einsatzort oder mit ihren
Energie- und Antriebsquellen verbinden;

— eine einbaufertige Gesamtheit im Sinne des ersten und zweiten
Gedankenstrichs, die erst nach Anbringung auf einem Beférde-
rungsmittel oder Installation in einem Gebaude oder Bauwerk
funktionsfahig ist;

— eine Gesamtheit von Maschinen im Sinne des ersten, zweiten und
dritten Gedankenstrichs oder von unvollstédndigen Maschinen im
Sinne des Buchstabens g, die, damit sie zusammenwirken, so
angeordnet sind und betéatigt werden, dass sie als Gesamtheit
funktionieren;

— eine Gesamtheit miteinander verbundener Teile oder Vorrichtun-
gen, von denen mindestens eines bzw. eine beweglich ist und
die fir Hebevorgange zusammengeflgt sind und deren einzige
Antriebsquelle die unmittelbar eingesetzte menschliche Kraft ist;

Maschinen, die ab dem 29. Dezember 2009 produziert oder in Ver-
kehr gebracht wurden, missen mit der CE-Kennzeichnung versehen
werden und die Anforderungen geméaB der Europaischen Maschinen-
richtlinie 2006/42/EG erflllen. Dies gilt auch fiir alte Maschinen
(Herstellung vor dem 1. Januar 1995), sofern sie in einem Land au-
Berhalb des EWR (Europaischer Wirtschaftsraum) produziert und zum
Zwecke der Verwendung in einem Land des EWR importiert wurden.

Fur Maschinen, die zwischen dem 1. Januar 1995 und dem
28. Dezember 2009 produziert und/oder in Verkehr gebracht wurden,
gilt die alte Maschinenrichtlinie (98/37/EG).

Der Zeitpunkt, an dem die Maschinenrichtlinie in den
einzelnen Mitgliedslandern in Kraft getreten ist, variiert. Jeder
Maschine muss eine Konformitatserklarung (gemai 2006/42/EG,
Anhang Il 1.A) beiliegen, die angibt, welche Richtlinie und Normen
die Maschine erflllt. AuBerdem muss angegeben werden, ob das
Produkt einer EG-Baumusterprifung unterzogen wurde.

Jedem Sicherheitsbauteil muss eine Konformitatserklarung beiliegen.

Um die Sicherheit einer Maschine zu gewdhrleisten, genlgt es nicht,
dass der Hersteller sémtliche geltenden/notwendigen Anforderungen
erflllt. Auch der Benutzer einer Maschine hat bestimmte Pflichten zu
erflllen. FUr den Maschinenbenutzer ist die Richtlinie 2009/104/EG
relevant.

Zu Maschinen mit CE-Kennzeichnung nennt die Richtlinie folgende
Anforderungen:

Aus 2009/104/EG

Vorschriften fiir die Arbeitsmittel

1. Unbeschadet des Artikels 3 beschafft sich der Arbeitgeber
Arbeitsmittel bzw. benutzt Arbeitsmittel, die,

(a) sofern sie den Arbeitnehmern erstmalig nach dem
31. Dezember 1992 im Unternehmen bzw. Betrieb zur
Verflgung gestellt werden,

(i) den Bestimmungen aller geltenden einschlagigen Gemein-
schaftsrichtlinien entsprechen;

(iiy den Mindestvorschriften im Sinne des Anhangs | entsprechen,
wenn keine andere Gemeinschaftsrichtlinie anwendbar ist
oder wenn eine etwaige andere Gemeinschaftsrichtlinie nur
teilweise anwendbar ist;

Das heift, die Maschine muss auch nach durchgeflhrten Repara-
turen/Umbauten weiterhin die Anforderungen der Maschinenrichtlinie
erflllen. Das bedeutet nicht notwendigerweise, dass eine neue
CE-Kennzeichnung erforderlich ist. (Bei umfangreichen Anderungen
kann dies jedoch der Fall sein.)

Das bedeutet, der Kéufer einer Maschine muss ebenfalls
sicherstellen, dass die Maschine die Anforderungen der Richtlinie er-
flllt. Erflllt die Maschine die Anforderungen nicht, ist der K&ufer nicht
berechtigt, die Maschine zu nutzen.

Fir Maschinen, die innerhalb des EWR vor dem 1. Januar 1995 aus-
geliefert oder produziert wurden, gilt Folgendes:

(o) sofern sie den Arbeitnehmern am 31. Dezember 1992 im Unter-
nehmen bzw. Betrieb bereits zur Verfligung stehen, spatestens
vier Jahre nach diesem Zeitpunkt den Mindestvorschriften im
Sinne des Anhangs | entsprechen;

(c) im Fall besonderer Arbeitsmittel, die den Vorschriften des An-
hangs | Nummer 3 unterliegen und den Arbeitnehmern am
5. Dezember 1998 im Unternehmen bzw. Betrieb bereits zur
Verflgung stehen, unbeschadet Buchstabe a Ziffer i und abwei-
chend von Buchstabe a Ziffer ii und von Buchstabe b spatestens
vier Jahre nach diesem Zeitpunkt den Mindestvorschriften im
Sinne des Anhangs | entsprechen.

Anhang | enthélt die grundlegenden Sicherheits- und Gesundheits-

schutzanforderungen. Dartber hinaus gelten flr bestimmte Maschinen
mdglicherweise zusatzliche nationale Sonderbestimmungen.
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LAlte“ Maschinen

Maschine, die vor 1995 im
EWR in Verkehr gebracht
oder in Betrieb gesetzt
wurde.

RICHTLINIE 2009/104/EG
Uber Mindestvorschrift fur Sicher-
heit und Gesundheitsschutz bei
Benutzung von Arbeitsmitteln
durch Arbeitnehmer bei der
Arbeit

Maogliche nationale Gesetz-
gebung zu bestimmten
Maschinen

Eine gut durchdachte Risikobeurteilung unterstutzt Hersteller/
Nutzer von Maschinen bei der Entwicklung produktionsfreund-
licher Sicherheitsldsungen.

Die Maschinenrichtlinie nennt folgende Anforderungen:

Der Hersteller der Maschine oder sein Bevollmachtigter
mussen daflr sorgen, dass eine Risikobeurteilung durch-
gefuhrt wird, mit der die fur die Maschine anwendbaren
Sicherheits- und Gesundheitsschutzanforderungen ermittelt
werden. AnschlieBend muss die Maschine unter Berlick-
sichtigung der Ergebnisse der Risikobeurteilung konstruiert
werden.

Die Norm EN ISO 12100 erlautert, welche Informationen
benodtigt werden, um eine Risikobeurteilung durchfihren zu
kénnen. Die Norm gibt keine bestimmte Vorgehensweise vor,
die verwendet werden muss. Es liegt in der Verantwortung
des Herstellers, die geeignete Methode auszuwahlen.
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1. Maschine, die nach
dem 1.1 1995 im EWR
in Verkehr gebracht
oder in Betrieb
gesetzt wurde.

,Neue“ Maschinen

2. Alle Maschinen,
die unabhéangig vom
Herstellungsdatum
in den EWR
importiert werden.

CE-Kennzeichnung
und Konformitats-

erklarung /

RICHTLINIE 2009/104/EG
Uber Mindestvorschrift fur Sicher-

Niederspannungsrichtlinie

heit und Gesundheitsschutz bei 2006/95/EG
Benutzung von Arbeitsmitteln durch
Arbeitnehmer bei der Arbeit.
HINWEIS!
nicht Anhang 1, verwenden Sie
stattdessen die relevanten Richtlinien.
Richtlinie 2006/42/EG EMV-Richtlinie I_MC')incher—
Uber Maschinen 2004/108/EG weise
(Maschinenrichtlinie, MRL) weitere
Richtlinien
L —

Eine Risikobeurteilung ist fur sdmtliche in Benutzung befind-
lichen Maschinen durchzuflhren, unabhangig davon, ob sie
eine CE-Kennzeichnung tragen oder nicht.

Um die Anforderungen der Richtlinie 2006/104/EG zu
erflllen, empfiehlt es sich, ebenfalls eine Risikobeurteilung
durchzufuhren.

Eine Risikobeurteilung nach EN ISO 12100 muss dokumen-
tiert werden. In der Beurteilung sind sowohl die vorhandenen
Risiken als auch deren mdgliche Auswirkungen zu analysieren.



Wie wahlt man am besten die Sicherheitsvorkehrungen aus, die produktions-
freundlich und in jeder Hinsicht angemessen sind? Die Maschinenrichtlinie fuhrt
in Bezug auf die Auswahl der geeigneten Methode zur Risikominderung eine
Reihenfolge der Priorisierung auf. Im Folgenden deren Weiterentwicklung zu einer

Vorgehensweise in funf Schritten.

1. Beseitigung oder Minderung der Risiken per Konzipierung und Konstruktion

der Maschine

Verwendung von technischen SchutzmaBnahmen

ok

akustischen Signalen usw.

Verlagerung der Arbeiten auBerhalb des Gefédhrdungsbereichs

Entwicklung sicherer Arbeitsweisen, Informationen, Schulung
Verwendung von Warnhinweisen in Form von Piktogrammen, Leuchten,

Je weiter vom Mittelkreis entfernt, umso mehr geht die Verantwortung zur Sicherheit auf den Benutzer der Maschine Uber.
Kann in einem Schritt kein vollstandiger Schutz hergestellt werden, muss der ndchste Schritt ergriffen werden, um ergénzende

MaBnahmen zu finden.

Die Moglichkeiten hdngen dabei von der Notwendigkeit des Zugangs zur Maschine, der Schwere des Risikos, geeigneten

Sicherheitsvorkehrungen usw. ab.

Prioritat Beispiele fur Gefahren und ergriffene SchutzmaBnahmen

1. Sicherheit der Maschine Gefahr:
per Konzipierung und
Konstruktion SicherheitsmalBnahme:

2. Verlagerung der Gefahr:
Arbeiten auBerhalb
des Gefahrdungsbereichs SicherheitsmaBnahme:

3. Verwendung von techni-  Gefahr:
schen SchutzmaBnahmen
SicherheitsmaBnahme:

4. Sichere Arbeitsweisen/ Gefahr:
Informationen
SicherheitsmalBnahme:

5. Warnungen Gefahr:
SicherheitsmaBnahme:

Schnitte und Verletzungen durch scharfe Kanten und Ecken an der
Maschine
Abrunden der scharfen Kanten und Ecken.

Gequetschte Finger durch Maschinenbewegungen wéahrend der
Produktionskontrolle innerhalb des Geféahrdungsbereichs
Montage einer Kamera.

Quetschungen durch ungewolltes Anfahren beim Bestlcken einer
mechanischen Presse mit Werkstlcken

Einbau eines Lichtvorhangs zur Erkennung des Bedieners und fur
ein sicheres Anhalten der Maschine.

Quetschungen durch mogliches Umkippen der Maschine beim Auf-
pau und im normalen Betrieb.

Anweisungen, wie die Maschine unter Vermeidung von Risiken
aufgebaut werden muss. Hierzu kénnen Anforderungen zur Art

der Verankerung, Untergrundbeschaffenheit, Verschraubung usw.
gehoren.

Verbrennungen durch heiBe Oberflachen in Reichweite
Warnschilder

Die Wahrscheinlichkeit, zu einem gut durchdachten Sicherheitssystem zu gelangen steigt, wenn jedes einzelne Risiko
entsprechend der beschriebenen Priorisierung behandelt wird.

— ein schnelles und einfaches Wiederanlaufen der Maschinen nach einer Abschaltung durch eine Sicherheitsfunktion
— ausreichend Platz, um einen Roboter sicher zu programmieren
— Platz auBerhalb des Gefahrdungsbereichs, um die Produktion zu Uberwachen
— elektrisch verriegelte Turen anstelle angeschraubter Schutzabdeckungen, die es ermdglichen,
notwendige MaBnahmen zur Behebung von Produktionsstérungen zu ergreifen
— ein Sicherheitssystem, das sich bei allen Arbeiten als praktisch erweist, selbst beim Beheben von Produktionsstérungen
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EN ISO 12100 Sicherheit von Maschinen - Diese Norm legt die grundsatzliche Terminologie und Methodologie fest, die verwendet
allgemeine Gestaltungsleitsatze - werden, um sichere Maschinen herzustellen. Die in dieser Norm aufgefiihrten Vorschriften
Risikobeurteilung und Risikominderung wenden sich an Konstrukteure, und sie definiert die technischen Grundlagen, die Konstruk-

teuren dabei helfen, sichere Maschinen zu entwickeln.

EN ISO 13857 Sicherheit von Maschinen - Diese Norm legt Werte fur Sicherheitsabstdnde gegen das Erreichen von maschinellen
Sicherheitsabstande gegen das Erreichen Geféahrdungsbereichen mit den oberen GliedmaBen fest. Diese Abstdnde gelten dann, wenn
von Gefahrdungsbereichen mit den oberen allein dadurch eine ausreichende Sicherheit hergestellt werden kann.
und unteren GliedmaBen

EN 349 Sicherheit von Maséhinen - Ziel dieser Norm ist es den Anwender (z.B. Norrﬁ‘éaéetzer, Maschinenentwickle;ﬁL‘sz.) in die

(ISO 13854) Mindestabstande zur Vermeidung des Lage zu versetzen, das Risiko an Quetschstellen zu mindern. Sie enthélt Mindestabstande
Quetschens von Korperteilen in Abhangigkeit der entsprechenden Korperteile und ist anzuwenden, wenn sich mit dieser

Methode eine angemessene Sicherheit herstellen lasst.

EN ISO 13850 Sicherheit von Maschinen - Diese Norm legt die Gestaltungsleitsétze fur Not-Halt-Vorrichtungen an Maschinen fest.
Not-Halt - Gestaltungsleitsatze Die Art der Energiequelle wird hierbei nicht berlicksichtigt.

EN 574 Sicherheit von Maschinen - Diese Norm legt die Sicherheitsanforderungen eines Zweihand-Befehlsgebers und dessen
Zweihandschaltungen - Funktionelle Aspekte Logikeinheit fest. Die Norm beschreibt die Haupteigenschaften von Zweihand-Befehlsgebern,
- Gestaltungsleitsatze um Sicherheit zu erreichen, und erlautert Kombinationen funktionaler Eigenschaften flr drei

Arten.
EN 953 Sicherheit von Maséhinen - Diese Norm legt die ngr'ﬁndlegenden Anforderungé‘r;;ur Planung und Konstruktigg von

(EN ISO 14120)

Trennende Schutzeinrichtungen - Allgemeine
Anforderungen an Gestaltung und Bau von
feststehenden und beweglichen trennenden

Schutzeinrichtungen

Schutzvorrichtungen fest, die in erster Linie Personen vor mechanischen Gefahren schitzen

sollen.

ENISO 13821“9—1

Sicherheit von Maschinen -
Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen -

Teil 1: Allgemeine Gestaltungsleitsatze

Diese Norm stellt Sicherheitsanforderungen und einen Leitfaden fur die Gestaltung sicher-
heitsbezogener Teile von Steuerungen bereit. Fur diese Teile legt sie Kategorien fest und
beschreibt die Eigenschaften ihrer Sicherheitsfunktionen.

Hierzu zahlen programmierbare Systeme fur sdmtliche Maschinen und zugehdrige Schutz-
vorrichtungen. Sie gilt fir alle sicherheitsbezogenen Teile von Steuerungen, unabhangig von
der verwendeten Antriebsenergie, z.B. elektrisch, hydraulisch, pneumatisch, mechanisch.
Die Norm legt nicht fest, welche Sicherheitsfunktionen und welche Kategorien im Einzelfall

anzuwenden sind.

ENISO 13821“9—2

Sicherheit von Maschinen-Sicherheits-
bezogene Teile von Steuerungen -

Teil 2: Validierung

Diese Norm legt die Vorgehensweisen und Bedingungen fest, die bei der Validierung mittels
Analyse und Test folgender Punkte zu beachten sind:

e die bereitgestellten Sicherheitsfunktionen und

o die durch die sicherheitsbezogenen Teile der Steuerung erreichte Kategorie in Uberein-

stimmung mit EN ISO 13849-1, unter Verwendung der Gestaltungsgrundséatze durch den

Konstrukteur.

EN 62061 Sicherheit von Maschinen-Funktionale Diese Norm legt die Sicherheitsanforderungen und Gestaltungsleitsatze flr sicherheitsbe-
Sicherheit sicherheitsbezogener elektrischer, zogene elektrische/elektronische/programmierbare Teile einer Steuerung fest.
elektronischer und programmierbarer
elektronischer Steuerungssysteme

EN I1ISO 13855 Sicherheit von Maséhinen - Diese Norm stellt Pa'r;r‘“neter auf der Grundlage vc'>”r‘1ui;|and-/Arm— und Annéheruééégesohwin-
Anordnung von Schutzeinrichtungen im digkeiten bereit. Sie beschreibt die Vorgehensweise zur Festlegung von Mindestabstédnden
Hinblick auf Anndherungsgeschwindigkeiten bestimmter Erfassungs- oder Betatigungsbauteile von Schutzvorrichtungen zu einem Geféhr-
von Kdrperteilen dungsbereich.

EN ISO 14119 Sicherheit von Maschinen-Verriegelungs- Diese Norm legt die Leits&tze zur Gestaltung und Auswahl — unabhéngig von der Art der

(ersetzt EN 1088)

einrichtungen in Verbindung mit trennenden
Schutzeinrichtungen - Leitsétze flr die

Gestaltung und Auswahl

Energiequelle — von Verriegelungseinrichtungen im Zusammenhang mit Schutzeinrichtungen
fest. Darlber hinaus enthélt sie die speziellen Anforderungen flUr elektrische Verriegelungs-

einrichtungen. Die Norm deckt die Teile ab, welche die Verriegelungseinrichtungen betétigen.

EN 60204-1

Sicherheit von Maschinen-Elektrische
Ausriistungen von Maschinen -

Teil 1: Allgemeine Anforderungen

Dieser Teil der IEC 60204 bezieht sich auf den Einsatz elektrischer und elektronischer Aus-
ristungen und Systeme wéahrend des Betriebs stationdren Maschinen; hierzu zéhlen auch
mehrere Maschinen, die koordiniert zusammenarbeiten, wéhrend Aspekte Ubergeordneter

Systeme (d.h. die Kommunikation zwischen den Systemen) nicht behandelt werden.
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Neue Normen zur Sicherheit in Steuerungssystemen

Der Generationswechsel bei den Normen zur Sicherheit in
Steuerungssystemen brachte neue Konzepte und Berech-
nungsmethoden fiir Maschinenkonstrukteure und -benut-
zer. Die Norm EN 954-1 ist ausgelaufen und wurde durch
EN ISO 13849-1 (PL, Performance Level) sowie EN 62061
(SIL, Safety Integrity Level) ersetzt.

Welche Norm Sie verwenden, hangt von der gewahlten Tech-
nologie, von lhrer Erfahrung und von den Anforderungen lhrer
Kunden ab.

— Bei PL (Performance Level) handelt es sich um ein techno-
logieneutrales Konzept, das auf elektrische, mechanische,
pneumatische und hydraulische Sicherheitslésungen ange-
wandt werden kann.

— SIL (Safety Integrity Level) ist dagegen nur fur elektrische,
elektronische oder programmierbare Sicherheitslésungen
geeignet.

EN ISO 13849-1 verwendet zur Festlegung der Systemstruk-
tur Kategorien aus EN 954-1; daher ist der Umstieg auf die
neuen Berechnungen nicht so gro3, wenn Sie bereits Erfah-
rungen mit diesen Kategorien haben. EN 62061 definiert die
Strukturen etwas anders.

Kommt der Kunde aus einer Branche, in der normalerweise
SIL verwendet wird (z.B. aus der Prozessindustrie), kbnnen
die Anforderungen auch eine SIL-Einstufung der Maschinen-
Sicherheitsfunktionen umfassen.

Nach unseren Erkenntnissen bevorzugen die meisten un-
serer Kunden PL, da dieses Konzept unabhangig von der
verwendeten Technologie ist und die Kunden ihre vorhande-
nen Kenntnisse in den Kategorien nutzen kénnen. Im vorlie-
genden Dokument zeigen wir anhand einiger Beispiele, wie
Sicherheitslésungen in Ubereinstimmung mit EN ISO 13849-1
aufgebaut werden, und wie die Zuverlassigkeit der fur eine
bestimmte Maschine vorgesehenen Sicherheitsfunktionen be-
rechnet wird. Um die Grundprinzipien verstandlich zu machen,
werden die hier enthaltenen Beispiele bewusst vereinfacht
dargestellt. Die in den Beispielen verwendeten Werte kdnnen
von der Realitat abweichen.

PL ist ein Gradmesser der Zuverlassigkeit einer Sicherheits-
funktion. PL ist in funf Levels/Stufen aufgeteilt (a-e). PL e
bietet die beste Zuverlassigkeit, d.h. diejenige, die beim
hdchsten Grad der Gefahrdung erforderlich ist.

— Die Struktur des Systems (B-Kategorien, 1-4)

Die mittlere Zeit bis zu einem gefahrbringenden Ausfall des

Bauteils (Mean Time To dangerous Failure, MTTF)

— Den Diagnosedeckungsgrad des Systems (Diagnostic
Coverage, DC)

das System gegen einen Ausfall schiitzen, der beide Kanale

auBer Funktion setzt (Common Cause Failure, CCF)

— das System gegen system- und konstruktionsbedingte
Fehler schiutzen

— bestimmte Regeln einhalten, die sicherstellen, dass die

Software in geeigneter Weise entwickelt und validiert werden

kann

Die funf PL-Stufen (a-e) entsprechen bestimmten PFHp-
Wertebereichen (Probability of Dangerous Failure per Hour,
Wahrscheinlichkeit eines gefahrbringenden Ausfalls je Stun-
de). Sie geben an, wie wahrscheinlich es ist, dass innerhalb
einer Stunde ein gefahrbringender Ausfall auftritt. Bei der
Berechnung sollten am besten die PFHp-Werte direkt verwen-
det werden, da der PL eine Vereinfachung darstellt, die keine
entsprechend exakten Ergebnisse liefert.

1. Verwenden Sie vorberechnete Bauteile.

Nutzen Sie weitestmaoglich die Bauteile mit vorberechneten
PL- und PFHp-Werten. Damit reduzieren Sie den notwendigen
Berechnungsaufwand. Samtliche Produkte von ABB verfligen
Uber vorberechnete PFHp-Werte.

2. Verwenden Sie das Berechnungstool.

Mit der Freeware SISTEMA (siehe Seite 16) entfallen manuelle
Berechnungen. AuBerdem erhalten Sie Unterstitzung bei der
Strukturierung lhrer Sicherheitsldsungen und beim Anfertigen
der bendtigten Dokumentation.

3. Verwenden Sie Pluto oder Vital

Verwenden Sie die Sicherheits-SPS Pluto oder das Sicher-
heitsmodul Vital. Das erleichtert nicht nur die Berechnungen,
sondern es ist vor allem einfacher, ein hdheres Sicherheits-
niveau zu erreichen.
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Arbeitsverfahren gemal EN [ISO 13849-1

Schritt 1

\/
Bestimmung des Systemumfangs
(Raum, Nutzung, Zeit, Umgebung)

v

< Ermittlung von Risikoquellen
(alle Arbeitsablaufe im Lebenszyklus)

v

Abschéatzung des Risikos
\ (Bestimmung von PL, mit S, F und P)

v

Bewertung des Risikos
(ist eine MaBnahme notwendig?)

Risikoanalyse

Risikobeurteilung

Nein

Ja
‘ Sind neue

Wurde das Risiko

angemessen
reduziert?

Schritt 2 Nein

Y
Senkung des Risikos
(Neugestaltung, Nutzung von Schutz-
einrichtungen, Informationen)

Entsprechend der Maschinenrichtlinie ist der Maschinenkonstruk-
teur (jeder, der eine Maschine baut oder modifiziert) verpflichtet,
eine Risikobeurteilung fur die Maschinengestaltung durchzufihren,
und eine Beurteilung aller notwendiger Arbeitsablaufe beizufigen.
Die Norm EN ISO 12100 legt die Anforderungen an die Risiko-
beurteilung einer Maschine fest. Auf dieser Norm basiert EN ISO
13849-1, das heiBt, eine erfolgte Risikobeurteilung ist die Voraus-
setzung, um mit der Norm arbeiten zu kénnen.

Eine Risikobeurteilung beginnt mit der Festlegung des Umfangs
der Maschine. Hierzu gehdrt der Raum, den die Maschine und
deren Bediener flr sémtliche vorgesehenen Arbeiten bendtigen,
sowie samtliche Betriebsstufen Uber den gesamten Lebenszyklus
der Maschine.

AnschlieBend werden alle Gefahrdungen flir sémtliche Arbeiten
Uber den Lebenszyklus der Maschine ermittelt.

FUr jede Gefahrdung erfolgt eine Risikoabschéatzung, d.h. die Ein-
stufung der Schwere des Risikos. Laut EN ISO 13849-1 wird das
Risiko anhand von drei Faktoren eingeschatzt: die Schwere der

Verletzung (S, Severity), die Haufigkeit der Gefahrdungsexposition
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Risiken -
entstanden?
A

A

Nein

Hangt die MaBnahme

Ja

vom Steuerungs-
system ab? ‘

(F, Frequency) und die Moéglichkeit einer Vermeidung oder Eingren-
zung der Verletzung (P, Possibility). Wo die Grenzen zwischen den
beiden Optionen liegen, ist in der Norm nicht festgelegt, die fol-
genden Auslegungen haben sich jedoch allgemein durchgesetzt:

S1 Bluterglisse, Hautabschirfungen, Schnittwunden
und leichte Quetschungen

S2 Knochenbriiche, Verlust von GliedmaBen, Tod

F1 seltener als alle zwei Wochen

F2 haufiger als alle zwei Wochen

P1 langsame Maschinenbewegungen, viel Platz, geringe
Antriebsleistung

P2 schnelle Maschinenbewegungen, wenig Platz, hohe

Antriebsleistung

Anhand der Festlegung von S, F und P flr das Risiko erhalten Sie
PL, den Performance Level (r fir required, erforderlich), der flr die
jeweilige Gefahrdung angemessen ist.

Den Abschluss der Risikobeurteilung bildet eine Bewertung des
Risikos, bei der Sie festlegen, ob das Risiko minimiert werden
muss oder ob ausreichend Sicherheit gewéahrleistet ist.



Risikobewertung

Berechnung des erforderlichen (required) Performance Levels (PL,).

S Schwere der Verletzung
S1 leichte (Ublicherweise reversible Verletzung)
S2 ernst (Ublicherweise irreversible Verletzung einschlieBlich Tod)

F Haufigkeit und/oder Dauer der Gefahrdungsexposition

F1 selten bis weniger haufig und/oder die Zeit der Gefahrdungs-
exposition ist kurz

F2 haufig bis dauernd und/oder die Zeit der Gefahrdungs-
exposition ist lang

P Madglichkeit zur Vermeidung der Gefahrdung oder
Begrenzung des Schadens

P1 mdglich unter bestimmten Bedingungen

P2 kaum mdglich

Schritt 3

Ermittlung der
Sicherheitsfunktionen

v

Bestimmung des PL,

v

Planung und Implementierung der
Lésung fur die Sicherheitsfunktion

v

Berechnung des PL

\

Uberpriifung ob: | Nein
PL > PL,
Validierung Nein‘

Wurden weitere
Anforderungen erfullt?

Werden alle Sicherheitsfunktionen ausgefiihrt?

Ja

PL,

geringes Risiko
P, a
F .
2
S1 b
F, P
Py
[ 2 c
P,
F, P,
F, P1
P, e
hohes Risiko

Wenn Sie feststellen, dass eine Minderung des Risikos erforderlich ist,
mussen Sie sich bei der Auswahl der MaBnahmen an die Priorisierung
der Maschinenrichtlinie halten:

1. Vermeidung des Risikos bereits im Planungsstadium.
(Beispielsweise durch Senkung der Antriebsleistung oder
Vermeidung von Eingriffen in den Gefahrdungsbereich )

2. Verwendung von Schutz- und/oder Sicherheitsvorrichtungen.
(Beispielsweise Zaune, Lichtgitter oder Befehlsgeber)

3. Bereitstellung von Informationen zum sicheren Umgang mit der
Maschine. (Beispielsweise in Handblchern und auf Schildern)

Wird die Risikominderung mithilfe von technischen Schutzma-
nahmen realisiert, muss das Steuerungssystem, das diese
Uberwacht, gemaB EN ISO 13849-1 spezifiziert werden.

Als Erstes mUssen Sie die zur Minderung der Risiken erforderlichen
Sicherheitsfunktionen auswéahlen. Eine z.B. haufig implementierte
Sicherheitsfunktion ist die Stellungstiberwachung einer verriegelten
trennenden Schutzeinrichtung.

Fur jede Sicherheitsfunktion sollte ein PL, festgelegt werden (was
haufig schon im Rahmen der Risikobeurteilung geschehen ist). Dann
wird die Lésung flr die Sicherheitsfunktion geplant und implementiert.
Nach Abschluss der Planung kénnen Sie den PL berechnen, der
durch diese Sicherheitsfunktion erreicht wird. Stellen Sie sicher, dass
der berechnete PL mindestens so hoch ist wie der PL, und validieren
Sie dann das System gemé&B dem Validierungsplan. Mit der Validierung
wird UberprUft, ob die Spezifikation des Systems korrekt umgesetzt
wurde, und ob die Gestaltung mit der Spezifikation Ubereinstimmt. Sie
mussen auBerdem Uberprifen, ob die nicht in der PL-Berechnung
enthaltenen Anforderungen ebenfalls erflllt sind — d.h., Sie missen si-
cherstellen, dass die Software ordnungsgeman entwickelt und validiert
wurde, und dass Sie angemessene Schritte unternommen haben, um
die technische Losung vor systembedingten Fehlern zu schiitzen.
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CCF = relevant
A

e N\
DC_ =
avg
r A}
PL PFH —E : e : 1
110 niedrig mittel niedrig mittel hoch
N
a< 5-10°
1405 | » MTTF:
b niedrig
5.10° 3 bis 10 Jahre
3:10°
mittel
e 10 bis 30 Jahre
406
1l hoch
d< 5-107 . 30 bis 100 Jahre
. . ...........
]
e
7
1-10%
AN A A A J
Y Y Y Y Y
B 1 2 3 4 Kategorie

Das Saulendiagramm erméglicht eine Ubersicht iiber die Zusammenhange von Kategorie, MTTF,, DC,,q und CCF um einen PL zu erreichen.

Am einfachsten erfolgt die Berechnung des PL fUr eine Sicher-
heitsfunktion durch eine Aufteilung in klar definierte Blocke
(sogenannte Subsysteme). Haufig ist die Unterteilung nach
Eingang, Logik und Ausgang sinnvoll (z.B. Schalter - Sicher-
heitsrelais - Schiitze), aber je nach Verbindung und Anzahl der
verwendeten Bauteile sind auch mehr als drei Bldcke moglich
(ein Erweiterungsrelais kdnnte z.B. einen weiteren Logikblock
darstellen).

Fur jeden Block berechnen Sie dann einen PL- oder PFHp-
Wert. Am besten, Sie beschaffen sich diese Werte vom
Hersteller des Bauteils, damit Sie die Berechnung nicht selbst
durchflhren missen. Die Hersteller von Schaltern, Sensoren
und Logikgeraten geben haufig PL- und PFHp-Werte fur ihre

Bauteile an. Flr Ausgangsgerate (wie Schiutze oder Ventile)
wird jedoch normalerweise kein Wert angegeben, da dieser
von der Betétigungshéaufigkeit eines Bauteils abhangt. In die-
sem Fall kénnen Sie die Werte entweder selbst gemal EN ISO
13849-1 berechnen oder die vorberechneten Beispielldsungen
wie die von ABB verwenden.

Um PL oder PFHp fur einen Block zu berechnen, missen Sie
dessen Kategorie, DC und MTTF4 kennen. Darliber hinaus
missen Sie sich gegen systembedingte Fehler schitzen und
sicherstellen, dass ein einzelner Fehler nicht beide Kanale
auBer Funktion setzt. Zudem muss jede eingesetzte Software
ordnungsgeman erstellt und validiert sein. Im Folgenden eine
kurze Erklarung der Vorgehensweise.

Eingang Logik Ausgang
1.“?_ %
o e Aa .
.‘:‘f" e
PL/PFHp PL/PFHp PL/PFHp
|:,FHD, Gesamt = |:,FHD, Eingang + |:>FHD, Logik + PI:HD, Ausgang
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Die Struktur des Bauteils im Block wird bewertet, um die zugehori-
ge Kategorie (B, 1-4) festzustellen. Bei Kategorie 4 fUhren einzelne
Ausfalle beispielsweise zu keiner Beeintrachtigung der Sicherheits-
funktion.

Um mit Schitzen die Kategorie 4 zu erreichen, bendtigen Sie zwei
Kanéle — d.h. zwei Schitze —, von denen jeder fur sich die Stromzu-
fuhr zur Maschine unterbrechen kann. Die Schiitze missen Uber-
wacht werden, indem Offner-Kontakte mit einem Ubervvaohungsein-
gang verbunden werden, zum Beispiel an einem Sicherheitsrelais.
Damit eine solche Ubervvaohung funktioniert, missen die Schiitze
Uber zwangsdffnende Kontakte verfligen.

Eine einfache Methode, den DC zu ermitteln, wird in Anhang E der
Norm EN ISO 13849-1 erlautert. Dort sind verschiedene MaBnahmen
zusammen mit den DC Anforderungen aufgefihrt. Ein DC von 99 %
(hoher DC) wird beispielsweise flir ein Paar von Schiitzen erreicht,
indem diese mit der Logikeinheit Uberwacht werden.

Der MTTF4-Wert sollte vorzugsweise vom Hersteller angegeben
werden. Kann der Hersteller die Werte nicht bereitstellen, kénnen Sie
aus den Tabellen in EN ISO 13849-1 entnommen werden. Oder Sie
muUssen den MTTF,-Wert mittels des B,yq-Wertes berechnen (mittlere
Anzahl von Zyklen, bis an 10 % der Bauteile ein gefahrbringender
Ausfall auftritt). Um den MTTF, zu berechnen, missen Sie zudem die
zu erwartende durchschnittliche Anzahl von Zyklen des Bauteils pro
Jahr kennen.

Die mittlere Anzahl von Zyklen wird wie folgt berechnet:

B
MTTF = — =
@1 © Mg
wobei gilt:
dop * hop * 3600
n = —
® tcycle
Mo = Anzahl Zyklen pro Jahr
Cla = Betriebstage pro Jahr
Mg = Betriebsstunden pro Tag
ttgyeli Zykluszeit (Sekunden)
Beispiel:

dop = 365 Tage, hop = 24 Stunden und t,,q.= 1.800 Sekunden
(2 mal/Stunde), woraus folgt: n,,= 17.520 Zyklen.

Bei B,oq = 2.106 ergibt sich MTTF,= 1.141/Jahr,

was bedeutet: MTTF, = hoch.

Beachten Sie bei der Berechnung des MTTF, dass Sie die Gesamt-
zahl der Zyklen zugrunde legen, die das Bauteil durchfihren wird.
Ein typisches Beispiel daflr sind Schitze, die haufig fir mehrere
Sicherheitsfunktionen gleichzeitig eingesetzt werden. Das bedeutet,
Sie mussen die geschétzten Zyklen pro Jahr aus allen Sicherheits-
funktionen addieren, die das betroffene Schiitz verwenden.

Wird der MTTF4-Wert anhand eines B;y4-Werts berechnet, beachten

Sie Folgendes: Liegt der MTTF4-Wert unter 200 Jahren, muss das
Bauteil nach 10 % des MTTF-Werts ausgetauscht werden (aufgrund
des T;oq-Werts). Das heif3t, ein Bauteil mit MTTF, = 160 Jahre muss
nach 16 Jahren ausgetauscht werden, damit die Voraussetzungen
zum Erreichen des PL weiterhin erflllt sind. Grund ist die in EN ISO
13849-1 angegebene Gebrauchsdauer von 20 Jahren.

Anhang F der EN ISO 13849-1 enthalt eine Tabelle von MaBnahmen,
die als Schutz gegen einen CCF zu ergreifen sind. Damit wird sicher-
gestellt, dass ein Ausfall nicht beide Kanale auBer Funktion setzen
kann.

Anhang G der EN ISO 13849-1 beschreibt eine Reihe von MaB-
nahmen, die zu ergreifen sind, um konstruktionsbedingte Ausfalle zu
verhindern.

Den PL kdénnen Sie der Tabelle auf der gegenlberliegenden Seite ent-
nehmen. Wenn Sie stattdessen einen exakten PFHy-Wert verwenden
mdchten, kénnen Sie diesen mittels einer Tabelle im Anhang K der
EN ISO 13849-1 ermitteln.

Nachdem Sie den PL fUr jeden Block ermittelt haben, kénnen Sie
einen Gesamt-PL flUr die Sicherheitsfunktion in Tabelle 11 von

EN ISO 13849-1 erstellen. Dies ergibt eine grobe Schétzung des PL.
Wenn Sie stattdessen flr jeden Block ein PFHp berechnet haben,
kdénnen Sie einen Gesamtwert des PFH, fur die Sicherheitsfunktion
ermitteln, indem Sie die Werte aller Blécke addieren.

Der Gesamt-PFH, entspricht einem bestimmten PL in Tabelle 3 der
EN ISO 13849-1.

Anforderungen an sicherheitsbezogene
Anwendungssoftware (SRASW)

Wenn Sie zur Implementierung von Sicherheitsfunktionen eine
Sicherheits-SPS verwenden, stellt dies bestimmte Anforde-
rungen an die Entwicklung und Validierung der Software. Um
Fehlerbedingungen zu vermeiden, sollte die Software lesbar, ver-
standlich sowie fur Test- und PflegemaBnahmen geeignet sein.

Damit die Funktionalitat des Programms Uberpruft werden
kann, muss zunachst ein Software-Pflichtenheft erstellt
werden. Abschnitt 4.6 und Anhang J der EN ISO 13849-1
nennen die Anforderungen an sicherheitsbezogene An-
wendungssoftware.

Im Folgenden einige Beispiele der Anforderungen an die Soft-

ware aus EN ISO 13849-1:

— Ein Entwicklungs-Lebenszyklus muss erstellt werden, ein-
schlieBlich ValdierungsmaBnahmen, die festlegen, wie und
wann das Programm validiert werden sollte, beispielsweise
nach einer Anderung.

— Das Pflichtenheft und die Gestaltung missen dokumentiert
werden.

— Es sind Funktionstests durchzuftihren.

— Es sind weitestmdoglich validierte Funktionsblocke zu
verwenden.
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FALLSTUDIE @ - SICHERHEITSRELAIS RT9

Sicherheitskonzept fur eine Verpackungsmaschine mit

geringen Risiken.

Sicherheitsrelais RT9
Uberwacht die Sicherheits-
bauteile.

Schritt 1 - Risikobeurteilung

Die zu verpackenden Lebensmittel werden der Zelle manuell
durch die hintere TUr zugefuhrt. FUr das Laufband im Zufihr-
behalter wird eine Charge vorbereitet. Die Sicherheitsschal-
tung wird riickgestellt und die Zelle wird gestartet. Verpa-
ckungsmaschine und Férderband arbeiten nur, wenn beide
Turen geschlossen sind und das Schutzsystem rickgestellt
wurde.

In der Risikobeurteilung wurde festgelegt, dass die Maschi-
ne in drei Schichten (je 8 Stunden) an 365 Tagen im Jahr in
Betrieb ist. Es wird davon ausgegangen, dass sich Stérun-
gen mit unter einer Minute Aufenthalt im Gef&hrdungsbereich
beheben lassen. Eine solche MaBnahme kann zweimal pro
Stunde erfolgen (F2). Bei einem unerwarteten Anfahren der
Maschine drohen keine schweren, sondern eher leichte, heil-
bare Verletzungen (S1). Dem Bediener wird keine Mdglichkeit
zugeschrieben, eine Verletzung zu vermeiden, da die Maschi-
ne schnelle Bewegungen ausfihrt (P2).

Die Anzahl der Zyklen der Sicherheitsfunktion = 365 Tage/Jahr
* (3+8) Stunden/Tag * 2 Zyklen/Stunde = 17.520 Zyklen/Jahr.
Die Beurteilung der fir die Maschine erforderliche Sicherheits-
funktion ergibt: PL,= ¢ (S1, F2, P2). Neben dieser Sicher-
heitsfunktion wird eine Not-Halt-Funktion benétigt. Diese wird
ebenfalls mit PL,= ¢ eingestuft.
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Verriegelungsschalter
MKey8
Uberwacht, ob die Tur

geschlossen ist.

Not-Halt-Taster
Zum Anhalten
der Maschine

in Gefahrensituationen

Schritt 2 - Minderung des Risikos

Als Schutzvorrichtung wurde eine verriegelte Tur mit Verriege-
lungsschalter MKey8 gewahlt. Die Dauer bis zum Stillstand ist
kurz genug, sodass die gefahrbringende Bewegung vor dem
Zugang durch den Bediener angehalten werden kann. Die
Not-Halt-Taster werden gut erreichbar an beiden Seiten der
Zelle neben den verriegelten TUren angebracht.

geringes Risiko

Py

hohes Risiko

Beurteilung des fiir die Sicherheitsfunktion mit verriegelter Tur
notwendigen PL,in diesem Beispiel.

HINWEIS: FUr jede Sicherheitsfunktion muss eine
Beurteilung durchgefuhrt werden.



S1 S2
Not-Halt Not-Halt

Y- Y-
'- L]

i i

K1
RT9

Q2
E g Schiitz
B2 B1
Verr.-Schalter Verr.-Schalter * Uberwachung der Schiitze mit K1

Wie sicher ist ein mechanischer Schalter?

Der Startblock, der aus doppelten, nicht-Uberwachten Schiutzen Damit ein mechanischer Schalter zuverlassig funktioniert, muss er
besteht, wurde als 2,47+10® berechnet. Die Sicherheitsfunktionen genau nach seinen Spezifikationen eingebaut und verwendet werden.
werden durch Blockdiagramme dargestellt. — Die Lebenserwartung gilt nur bei korrektem Einbau.
— Der Verriegelungskopf muss so befestigt sein, dass er sich
Sicherheitsfunktionen 1 und 2 sind identisch. Daher wird nur nicht 16sen kann.
Sicherheitsfunktion 1 gezeigt. — Die Umgebung des Verriegelungsgehauses muss stets sauber
gehalten werden.
Sicherheitsfunktionen 3 und 4 sind identisch. Daher wird nur — Zwei mechanische Schalter an einer Tlr kdnnen auch aus
Sicherheitsfunktion 3 gezeigt. demselben Grund ausfallen.
Sicherheitsfunktion 1 Eingang Logik Ausgang Ergebnis
B1 K1 Q1/Q2
PL=c Verriegelungs- Sicherheitsrelais Redundante Uberwachte Schiitze PLc
schalter MKey8 RT9 PLe
PLc PLe

PFHp, wikeys + PFHo, ro + PFHD qi/g = 1,14¢410° + 9,55+10° + 2,47-10% = 1,18:10° —> PL ¢

Sicherheitsfunktion 3 Eingang Logik Ausgang Ergebnis
$1 K1 Q1/Q2
PL,=c Not-Halt-Taster Sicherheitsrelais Redundante tberwachte Schuitze PLc
PLc RT9 PLe
PLe

PFHp + PFHp gro+ PFHp, qrige= 1,34+10%+ 9,55¢10° + 2,47+10% = 1,37+10¢ —>» PL ¢

Der Grund daflr, dass mit dieser Lésung nicht mehr als PL ¢ erreichbar ist, liegt in dem Umstand, dass pro Tur lediglich ein Ver-
riegelungsschalter verwendet wird. Hinweis: Hatte die Risikobeurteilung ergeben, dass schwere Verletzungen der Stufe S2 auftreten
konnten, wéare das Ergebnis PL,= e. In diesem Fall wére die oben beschrieben Losung nicht ausreichend. Fur die Not-Halt-Funktion
kann PL d erreicht werden, vorausgesetzt dass bestimmte Ausfallarten ausgeschlossen werden kénnen. Diese Sicherheits-
funktionen kénnen auf unserer Website als SISTEMA-Projekt heruntergeladen werden: www.abb.com/jokabsafety.
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FALLSTUDIE @ - SICHERHEITSMODUL VITAL

Schutzkonzept fur eine Roboterzelle mit hohen Risiken.

Tae
.%’-'v”ge-.;f
.. VS
Beriihrungsloser Sensor,

Eden
Uberwacht,
ob die Tur geschlossen ist.

Not-Halt-Taster,
Smile Tina
Zum Anhalten der
Maschine in Gefah-
rensituationen

Sicherheitsmodul, Vital
Uberwacht Sicherheits-
bauteile in Reihe.

Not-Halt-Taster
Inca Tina

Lichtvorhang Focus
(mit integrierter Muting-
Funktion)
Verhindert Durchgang.

Zum Anhalten der
Maschine in Gefahren-
situationen

Schritt 1 - Risikobeurteilung

Die Werkstticke werden in die Anlage zugefihrt und nach einem
Fehlertest wieder herausbefordert. Mit einem Roboter werden die
Werkstlicke in eine Prifmaschine platziert. Nicht-freigegebene
Werkstucke legt der Roboter zur Nachbearbeitung in eine manu-

elle Ausgabestation. Die in der Roboterzelle anfallenden Arbeiten
umfassen die Behebung von Funktionsstérungen an der Prifaus-
rlstung und am Forderband (ca. einmal pro Stunde), die Nachbear-
beitung und das Entnehmen aus der manuellen Station (ca. einmal
pro Stunde), Programm-Anpassungen (einmal pro Woche) und die
Reinigung (einmal pro Woche) (F2). Bei einem unerwarteten Anfahren
des Roboters drohen schwere Verletzungen (S2). Dem Bediener wird
keine Mdglichkeit zugeschrieben, eine Verletzung zu vermeiden, da
der Roboter schnelle Bewegungen ausflhrt (P2). Die Beurteilung der
fUr die Maschine erforderliche Sicherheitsfunktion ergibt:

PL=e (52, F2, P2).

Die neue Norm ISO 10218-2 fUr Robotersysteme/-zellen schreibt
PL d fir die zu verwendenden Sicherheitsfunktionen vor (sofern die
Risikobeurteilung keinen anderen PL ergibt). Fir die Maschinen-
Stopp- und Not-Halt-Eing&nge des Roboters wird mindestens PL d
gefordert (geméaB der Norm EN ISO 10218-1). In diesem Fall ergibt
die Risikobeurteilung jedoch PL, = e.

Schritt 2 - Minderung des Risikos
Als Schutzvorrichtung wurde eine verriegelte Tur mit dem berih-

rungslosen Sensor Eden gewahlt. Um einen unzuldssigen Zugang
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zur Zelle zu verhindern, sind die Zufuhr und der Abtransport des
Materials mit einer Muting-Funktion geschutzt, die zwischen
Material und Menschen unterscheiden kann. Die Not-Halt-Taster
sind ebenfalls eine erforderliche Sicherheitsfunktion. Die Losung mit
dem Modell Vital erlaubt die Implementierung einer Roboteranwen-
dung mit nur einem Sicherheitsmodul, das weder konfiguriert noch
programmiert werden muss. Vital ermdglicht den Anschluss von bis
zu 30 Sicherheitsfunktionen in einem einzigen Kreis, wobei PL e in
Ubereinstimmung mit EN ISO 13849-1 eingehalten wird.

geringes Risiko

P1
Pz E
hohes Risiko

Beurteilung des fiir die Sicherheitsfunktion mit verriegelter Tiir notwendigen PL,.

HINWEIS: Fur jede Sicherheitsfunktion muss eine Beurteilung
durchgeflhrt werden.



B1
Focus mit Tina 10A

‘ Focus mit Tina 10A ’

S2
Smile Tina

B4 B3
- Focus mit Tina 10A
Focus mit Tina 10B _ mit Muting-Einheit
mit Muting-Einheit MF-T
MF-T

Schritt 3 - Berechnung der Sicherheitsfunktionen

Der PFHp-Wert fur den Maschinen-Stopp-Eingang des Robo-
ters ist 5,79¢10¢ (der Wert gilt fur ABB-Industrieroboter mit
IRC5-Steuerungseinheit). Die Sicherheitsfunktionen werden
durch Blockdiagramme dargestellt.

Sicherheitsfunktion 3

Bei der Berechnung der Sicherheitsfunktion missen

die PFHp-Werte sowohl des Lichtvorhangs als auch der
Muting-Funktion in derselben Funktion einbezogen sein.
Siehe Sicherheitsfunktion 3, unten.

Sicherheitsfunktion 1 Eingang Logik Ausgang Ergebnis

al
PL=e Beruhrungsloser S|cherhe|tsmodu| Maschinen-Stopp-
Sicherheits- Vital PL e Eingang fur, Roboter,
sensor Eden PL e redundant PL e

PFHp, eaen + PFHp, vital + PFHD, rooter = 4,5°10°° + 2,74+10° + 5,79+10% = 8,98-10° —» PL e

-

Sicherheitsfunktion 2 Eingang Logik Ausgang Ergebnis

a1
PL=e Not- Halt Taster Slcherhe|tsmodul Maschinen-Stopp-
Smile Tina PL e Vital PL e Eingang fur, Roboter,

redundant PL e
PFHD, Smile TinaT PFHD, Vital T PFHD, Roboter — 4,66'10-9 + 2,74'10-8 + 5,79"10-8 = 9,0'10-8 —>PLe

Sicherheitsfunktion 3 Eingang Logik Ausgang Ergebnis
Q1
L|chtvorhang Focus, | | Tina 10B S|cherhe|tsmo aul Maschlngn-Stopp-
mit Muting-Einheit PLe Vital PL & Eingang fur Roboter,
MF-T PL e redundant
RINe

PFHD, Focus T PFHD’ Tina10 T+ PFHD’ Vital T PFHDy Roboter = 2,5'10-9 + 4,5'10’9 + 2,74'10-8 + 5,79'10-8 = 9,23‘10-8_) PLe

Diese Sicherheitsfunktionen mit Vital erfillen PL e in Ubereinstimmung mit EN ISO 13849-1. Beachten Sie, dass die oben
beschriebenen Funktionen nur ausgewahlte Beispiele der Sicherheitsfunktionen sind, die in einer Roboterzelle vorkommen.
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FALLSTUDIE @ — SICHERHEITS-SPS PLUTO

Schutzkonzept fur eine Werkzeugmaschine plus
Industrieroboter mit hohen Risiken.

Sicherheits-SPS
Pluto
Uberwacht die
Sicherheitsbauteile.

Schritt 1 - Risikobeurteilung

Die zu bearbeitenden Werkstticke werden Uber ein Férderband der
Zelle zugefihrt und vom Bediener manuell in die pneumatische Werk-
zeugmaschine in Station 1 eingelegt. Der Bediener startet Station

1 manuell. Die pneumatische Werkzeugmaschine bearbeitet das
Werksttck in Station 1. Dann legt der Bediener das fertig bearbeitete
Werkstlck auf das Forderband, das es zur Station 2 transportiert.
Daraufhin nimmt der Roboter das Werkstlck auf, um es in die Hyd-
raulikpresse zu legen. Das Werkstuck wird vom Férderband aus der
Zelle transportiert. Die anfallenden Arbeiten an Station 2 sind z.B. die
Behebung von Funktionsstérungen an der Presse und am Roboter
(einige Male pro Woche, F2).

Bei einem unerwarteten Anfahren des Roboters drohen schwere Ver-
letzungen (S2). Dem Bediener wird keine Mdglichkeit zugeschrieben,
eine Verletzung zu vermeiden, da der Roboter schnelle Bewegungen
ausflhrt (P2). Die Beurteilung der flr den Zugang zu Station 2 erfor-
derliche Sicherheitsfunktion ergibt: PL= e (S2, F2, P2). Diese Beur-
teilung wiirde auch fur die Presse ein identisches Ergebnis liefern. Fir
die Sicherheitsfunktion zu den Risiken in Bezug auf das Férderband
ergibt die Beurteilung S1, F2, P1 und damit PL,= b.

Schritt 2 - Minderung des Risikos

Als Schutzvorrichtung wurden verriegelte Tlren mit dem berthrungs-
losen Sensor Eden gewahlt. Station 1 mit der pneumatischen
Werkzeugmaschine wird Uber einen Zwei-Hand-Befehlsgeber
bedient. Wird der Zwei-Hand-Befehlsgeber losgelassen, halt die
gefahrbringende Bewegung sicher an. Station 2 kann im Automa-
tikbetrieb arbeiten, wenn ein Lichtvorhang (Focus) und ein berth-
rungsloser Sensor an Tur 4 (Eden) den Zugang sichern. Wird die
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Tur gedffnet oder der Lichtvorhang unterbrochen, hélt Station 2 auf
sichere Weise an. Durch Offnen der Tilren 2 oder 3 (ebenfalls durch
Eden Uberwacht) werden das Forderband und die pneumatische
Werkzeugmaschine sicher angehalten. Nach jedem Stopp, der durch
ein Sicherheitsbauteil ausgeldst wurde, muss eine manuelle Rickstel-
lung erfolgen.

Wenn das Schutzsystem mehrere Sicherheitsfunktionen bendétigt und
mehrere Maschinen Uberwachen muss, ist die Sicherheits-SPS Pluto
die effektivste Losung. Muss das Schutzsystem darliber hinaus in
Zonen aufgeteilt werden und in verschiedenen Betriebsarten arbeiten,
ist dies ein weiteres stichhaltiges Argument fUr den Einsatz von Pluto.
Mit Pluto lasst sich PL e unabhangig von der Anzahl der angeschlos-
senen Sicherheitsbauteile erreichen.

Férderband
geringes
Risiko

Roboter

geringes
a Risiko

Py

hohes
Risiko

hohes
Risiko

PL,= e fur Roboter und Hydraulikpresse; PL,=b fiir das Férderband.



s
& 5%

o &

S2-S4 B1-B3 B4-B5
Zwei-Hand-Befehls- Not-Halt-Taster Beruhrungsloser Berthrungsloser Sensor
geber Safeball ™ Smile Tina Sensor Eden Eden/Lichtvorhang,
Focus, mit Tina 10A
I I

Q1 Q3
Q2 .
Roboter L Hvdraulik ] Pneumatische
yaraulikpresse Werkzeugmaschine

Im Folgenden werden nur Sicherheitsfunktionen dargestellt, mit
denen die Stromzufuhr zum Industrieroboter unterbrochen wird.
Der PFHp-Wert fur den Maschinen-Stopp-Eingang des Roboters Sie bilden nur eine Untermenge aller Sicherheitsfunktion. Muss die

ist 5,79:10® (der Wert gilt fir ABB-Industrieroboter mit IRC5- Stromzufuhr zu mehreren Maschinen in einer Zelle unterbrochen
werden, kdnnen die Sicherheitsfunktionen je nach Ergebnis der

Steuerungseinheit).
Risikobeurteilung auf unterschiedliche Weise definiert werden.
Sicherheitsfunktion 1 Eingang Logik Ausgang Ergebnis
Q1
PL,=e Beruhrungsloser S|cherhe|tsmodul Maschinen-Stopp- PLe
Sicherheits- Vital PL e Eingang fur, Roboter,
sensor Eden PL e redundant PL e
PFHD, Eden + PFHD, Pluto + PFHD, Roboter = 4,5’10-9 + 2’10-9 + 5,79'10-8 = 6,44'1 O’8 —> PI_ e
Sicherheitsfunktion 2 Eingang Logik Ausgang Ergebnis
Q1
PL=e Not- Halt Taster Sloherhe|tsmodu| Maschinen-Stopp- PLe
Smile Tina PL e Vital PL e Eingang fur, Roboter,
redundant PL e
PFHb, smie Tina + PFHD, piutot PFHD, Roboter = 4,66210°+ 2¢10° + 5,79:10%= 6,46:10® —> PL e
Sicherheitsfunktion 3 Eingang Logik Ausgang Ergebnis
Q1
Sich h t -SPS Maschinen-Stopp-
PL=e L|Chtvorhang, Focus Tina 10A icherheits- : asc |n?n Stopp PL e
PL e PLe Pluto Eingang fur Roboter,
PL @ redundant
RINe
PFHD,FOCuS + PFHD’ Pluto + PFHD’ Roboter = 2,5'1 OJg + 2'1079 + 5,79‘1078 = 6,24'1078 —>> PI_ e

Diese Sicherheitsfunktionen mit Pluto erfiillen PL e in Ubereinstimmung mit EN ISO 13849-1. Beachten Sie, dass die oben
beschriebenen Funktionen nur ausgewahlte Beispiele der Sicherheitsfunktionen sind, die in einer Roboterzelle vorkommen.
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Wie wird eine Sicherheitsfunktion definiert?

An einer Maschine werden haufig mehrere Sicherheitsbauteile
eingesetzt, um einen ausreichenden und gleichzeitig praktischen
Schutz fur die Bediener herzustellen. Im folgenden Beispiel wird
die Maschine durch drei Sicherheitsbauteile geschitzt, die mit
einer Logikeinheit verbunden sind. Die nachstehende Abbildung
bietet eine schematische Darstellung dieser Verschaltung.

Far die Maschine wurden drei Sicherheitsfunktionen (SF)
festgelegt, die wie folgt berechnet wurden:

SF1: PFHp, ¢ + PFHp, k1 + PFHp, q1= PFHp, s

SF2: PFHp, g1 + PFHp, k1 + PFHp 1= PFHp sk

SF3: PFHp, s1 + PFHp, 1 + PFHp q1= PFHp o3

SF1 -
Lichtvorhang
sFo [ B1 K1 | Q1 |
\Verriegelungseinrichtung| Logikeinheit | | Maschine [
S1
Not-Halt-Taster
SF3

Der Ublichere Fall: mehrere Maschinen in einer einzelnen Zelle/
Zone sollen durch mehrere Sicherheitsbauteile geschiitzt werden.
Die nachstehende Abbildung bietet als Beispiel eine schematische
Darstellung dieser Verschaltung. Jede der Maschinen, Q1 bis Q3,
wird getrennt und unabhéngig von K1 abgeschaltet.

Betritt der Bediener die Zelle, ist er in diesem Fall demselben
Risiko von allen drei Maschinen ausgesetzt. Also muss die
Stromversorgung zu allen drei Maschinen unterbrochen werden,
sobald der Bediener die Zelle durch die von B1 verriegelte Tur
betritt.
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F1 Q1
Lichtvorhang Maschine 1

B1 K1 Q2
Verriegelungseinrichtung Logikeinheit Maschine 2

S1 Q3
Not-Halt-Taster Maschine 3




Der theoretische Ansatz zur Berechnung der Sicherheitsfunktion
lautet wie folgt:

B1 K1 Q1 Q2 Q3
Verriegelungseinrichtung Logikeinheit Maschine 1| |Maschine 2| | Maschine 3

Damit die vollst&dndige Sicherheitsfunktion ausgefuhrt wird, mus-
sen alle Bauteile funktionsfahig sein. Beachten Sie, dass wenn B1
oder K1 eine gefahrbringende Fehlfunktion haben, die gesamte
Sicherheitsfunktion auBer Kraft gesetzt ist. Wenn jedoch beispiels-
weise Maschine Q1 eine gefahrbringende Fehlfunktion hat und
nicht abschaltet, werden die Maschinen Q2 und Q3 dennoch ab-
geschaltet. Ein Nachteil bei der Betrachtung der Sicherheitsfunk-
tion auf diese Weise liegt darin, dass es mdglicherweise schwierig
wird, den erforderlichen PL, zu erreichen.

Ein mehr praxisbezogener Ansatz besteht darin, die Sicherheits-
funktion in drei Teile aufzubrechen, jeweils einen pro Maschine.

B1 K1 Qi
Verriegelungseinrichtung Logikeinheit Maschine 1

B1 K1 Q2
Verriegelungseinrichtung Logikeinheit Maschine 2

B1 K1 Q3
Verriegelungseinrichtung Logikeinheit Maschine 3

Quellenangaben:
www.dguv.de/ifa/de/pub/grl/pdf/2009_249.pdf
www.bg-metall.de/praevention/fachausschuesse/infoblatt/deutsch.html
(Nr. 047, Datum 05/2010)

Dieser Ansatz bietet eine exaktere Methode, die Sicherheitsfunk-
tionen zu betrachten, insbesondere wenn flr die oben genannten
Sicherheitsfunktionen unterschiedliche PL, benotigt werden. Ist
Maschine Q1 ein Roboter und Maschine Q2 ein Férderband,
dessen Risiken konstruktionsbedingt zu vernachlassigen sind,
dann sind die erforderlichen PL, zum Schutz vor Risiken aus Q1
und Q2 ebenfalls unterschiedlich. Daher sollte dieser praktische
Ansatz bevorzugt verwendet werden. Die Auslegung basiert auf
Informationen, die das IFA (Institut fir Arbeitsschutz der Deut-
schen Gesetzlichen Unfallversicherung) zur Verfigung gestellt hat.

Fur eine Zelle mit drei Maschinen (Roboter, Hydraulikpresse und
pneumatische Werkzeugmaschine) wird eine Risikobeurteilung
erstellt, die unterschiedliche PL, fur die einzelnen Maschinen ergeben.
Roboter und Hydraulikpresse bendtigen

PL, = e, wahrend die pneumatische Werkzeugmaschine nur

PL, = d erfordert.

Eine der Sicherheitsfunktionen besteht darin, dass ein berlihrungs-
loser Sensor (Eden), Uberwacht durch eine Sicherheits-SPS (Pluto),

die Energieversorgung zu allen drei Maschinen im Geféhrdungsbe-
reich unterbricht:

- Eden B1 (PFHp gy = 4,50107)

- Pluto K1 (PFHp k1 = 2¢109)

- Roboter Q1 (PFHp o1 = 5,79¢107%)

- Hydraulikpresse Q2 (PFHp o, = 8010%)

~ Pneumatische Werkzeugmaschine Q3 (PFHp o3 = 20107).

Wenn Sie den praktischen Ansatz wéahlen, gestalten sich die Sicherheitsfunktionen wie folgt:

Roboter:

PFHD, B1 + PFHD, K1+ PFHD, Q1 = 4,5'10-9 + 2'10-9 + 5,79'10-8 = 6,44’10-8 EEE— PI_ e

Hydraulikpresse:

PFHp g1 + PFHp i + PFHp g0 = 4,5¢10° + 2¢10° + 8+10% = 8,6510®* ——> PL e

Pneumatische Werkzeugmaschine:

PFHp, &1 + PFHp, k1 + PFHp s = 4,510 + 210 + 2107 = 2,07+107 —> PL d

Auf &hnliche Weise kann mit den Ubrigen Sicherheitsfunktionen fUr die Zelle verfahren werden. FUr jedes Sicherheitsbauteil definieren Sie

die davon betroffenen Maschinen und stellen dementsprechend die verschiedenen Sicherheitsfunktionen auf.

Wie hatte das mit dem theoretischen Ansatz funktioniert? Hatte die Sicherheitsfunktion PL e erreicht?

Alle Maschinen:
PFHp, g1 + PFHp, k1 + PFHp o1 + PFHp, o2 + PFHp g

=4,5410° + 2¢10° + 5,79¢10-8 + 8108 + 2¢107 = 3,44.10" ——> PL d
In diesem Fall hatte die Sicherheitsfunktion daher nicht einen Gesamt-PL e erreicht, der jedoch angesichts der vom Roboter und von

der Hydraulikpresse ausgehenden Risiken erforderlich wére.

Schlussfolgerungen
— Verwenden Sie den praktischen Ansatz.

— Verwenden Sie Sicherheitsbauteile/Logikeinheiten mit hoher Zuverlassigkeit (niedriger PFHp), um den erforderlichen PL, ohne

Schwierigkeiten zu erreichen.

— Mit Vital oder Pluto lasst sich der erforderliche PL, einfacher erreichen.

Um die Grundprinzipien versténdlich zu machen, werden die hier enthaltenen Beispiele bewusst vereinfacht dargestellt. Die Werte der einzelnen Produkte kénnen abweichen.
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SISTEMA

EN ISO 13849-1 erfordert verschiedene Berechnungen. Um diese
Berechnungen ohne groBen Aufwand durchfiihren zu kénnen,
bietet ein Softwaretool eine hervorragende Unterstiitzung. ABB
hat sich fur die Nutzung von SISTEMA entschieden, einem
Softwaretool, das von der deutschen BGIA, jetzt IFA, entwickelt
wurde. Das Tool ist als Freeware erhéltlich und kann von der IFA-
Website heruntergeladen werden, www.dguv.de/ifa. Mit SISTEMA
kénnen Sicherheitsfunktionen ,aufgebaut” und verifiziert sowie die
bendtigte technische Dokumentation erzeugt werden.

FUr eine moglichst rationelle Nutzung von SISTEMA haben wir

eine Bibliothek unserer Produkte zusammengestellt, die Sie

auf unserer Website www.abb.com/jokabsafety herunterladen
koénnen. Damit Sie stets auf dem aktuellen Stand sind, sollten Sie
diese Seite regelméBig besuchen, um keine Updates oder neue
\ersionen zu verpassen.

Um SISTEMA herunterzuladen, gehen Sie zur Adresse
www.dguv.de/ifa/en/pra/softwa/sistema/index.jsp oder suchen
Sie im Internet nach ,sistema®“.

&
iy SISTEMA - Safety Integrity Software Tool for the Evaluation of Machine Applications v1.1.4
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Sicherheitsrelais, Vital oder Pluto?

A Flexibilitat Programmierbar

S Pluto AS-i

Nicht programmierbar

Vital Pluto All-Master
Dynamisches ,verdoppel- Sicherheits-SPS mit statischen und dyna-
tes“ Sicherheitssignal, mischen Sicherheitseingéngen.

das einen Sensor
beispielsweise 200 Mal pro
Sekunde testet.

Sicherheitsrelais
Doppelte statische
Eingénge, bei denen die

TT Schalter nur wéahrend Herkdmmliche Sicherheits-SPS

Slaves

einer Betatigung getestet Master-Slave mit statischen Eingéngen.
werden.

Anzahl Maschinen/unterschiedlicher Abschalt-Bauteile

Um PL e mithilfe eines herkdmmlichen Sicherheitsrelais wie die Uberwachung vielféltiger, in Reihe geschalteter Sicher-
RT9 zu erreichen, mussen Sie beide Kandle auf der Eingangs-  heitsbauteile erlaubt, und es so erméglicht, PL e geméai EN
seite nutzen und Sie durfen lediglich ein einzelnes Sicherheits-  ISO 13849-1 zu erreichen. Das Vital-Modul basiert auf dem

bauteil anschlieBen. Unter bestimmten Umstanden I&sst sich Konzept eines einkanaligen dynamischen Signals und kann
PL d durch das AnschlieBen mehrerer zweikanaliger Vor- mehrere Sicherheitsrelais ersetzen. Eine ahnliche Losung,
richtungen an ein Sicherheitsrelais erreichen; dies ist jedoch jedoch noch flexibler, ist die Sicherheit-SPS Pluto. Pluto ist
keine allgemein akzeptierte Vorgehensweise. Bei Vital handelt genau wie Vital in der Lage, dynamische Signale zugunsten
es sich um ein Sicherheitsmodul, das den Anschluss und einer maximalen Zuverlassigkeit zu nutzen.
Vorteile von Vital Vorteile von Pluto
— Anschlussmdglichkeit von bis zu 30 Sicherheitsbautei- — Pluto ist ein ,All-Master-System” mit Kommunikations-
len durch einen Kanal unter Einhaltung von PL e fahigkeit Uber einen separaten Sicherheitsbus
— Keine Programmierung erforderlich — Einfache Gestaltung von Schutzsystemen dank hoher
— Kombinationsmoglichkeit vielféltiger Sicherheitsbauteile Flexibilitat
(z.B. Not-Halt-Taster und TUrkontakte) — Eine Software fUr alle Systeme
— Einfache Schaltkreis-Konfiguration — Einfache Programmierung fur PL e mittels Funktions-
— Verwendbarkeit von elektromechanischen Schaltern bausteinen (TUV-zertifiziert)

(mit zusatzlichem Tina-Anpassungsgerat)

Mehr als 70.000 erfolgreich installierte Vital-Systeme. Mehr als 30.000 erfolgreich installierte Pluto-Systeme.
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Umsetzung von EN 62061

- >10° bis <107

£>107 bis <10°®

£ 10 bis <10

EN 62061 enthalt eine Methode fUr die Zuweisung des Safety Integrity Level.

Klasse (Cl)

Schwere (Se)

Cl=Fr+Pr+Av AM=Andere MaBnahmen

Die Schwere einer méglichen Verletzung wird in vier Stufen
definiert. Klasse ist die Summe der Werte der Haufigkeit/
Frequency (Fr, angegeben als Wert zwischen 1 und 5, wobei
5 fur die hochste Haufigkeit steht), der Wahrscheinlichkeit/
Probability eines gefahrbringenden Vorfalls (Pr, angegeben als
Wert zwischen 1 und 5, wobei 5 fUr die hdchste Wahrschein-
lichkeit steht) und der Mdglichkeit einer Vermeidung/Avoi-
dance oder Verringerung einer Verletzung (Av, angegeben als
Wert 1, 3 oder 5, wobei 5 fur die geringste Mdglichkeit steht,
eine Verletzung zu vermeiden oder zu verringern).

Die zu gestaltende Sicherheitsfunktion muss zumindest

den SIL erfullen, der ihr wahrend der Analyse zugewiesen
wurde. Die Sicherheitsfunktion besteht aus einer Reihe von
Unterelementen. Beispiel: eine TUr wird durch einen beruh-
rungslosen Sensor verriegelt, der wiederum durch eine Pluto
Sicherheits-SPS Uberwacht wird, wobei die Ausgange die
Stromversorgung zu zwei Uberwachten Schitzen unterbre-
chen. Der Sensor ist Unterelement 1, Pluto ist Unterelement
2 und die beiden Uberwachten Schitze sind Unterelement 3.
Wurde in der Analyse festgelegt, dass SIL2 zu verwenden ist,
muss jedes einzelne Unterelement der Sicherheitsfunktion die

Anforderungen von SIL2 erflllen. Die Sicherheitsfunktion muss

dann in ihrer Gesamtheit die SIL2-Anforderungen erflillen.
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Definition einer Sicherheitsfunktion in Ubereinstimmung
mit EN 62061

+Funktion einer Maschine, deren Ausfall zu einer sofortigen
Erhéhung des Risikos/der Risiken fihren kann®

Werden die SIL-Anforderungen in irgendeinem der Unterele-
mente oder durch die Sicherheitsfunktion in ihrer Gesamtheit
nicht erflllt, ist eine erneute Konzipierung erforderlich.

Dies ist nicht mehr als eine kurze Einfihrung in die Normen
EN ISO 13849-1 und EN 62061. Bitte wenden Sie sich an
unsere Mitarbeiter, damit wir geeignete SchulungsmaBnahmen
zusammenstellen und Sie bei der Umsetzung der Normen mit
unseren Produkten unterstitzen kénnen.



Ein mechanischer Schalter bietet keine sichere Funktion!

Im Zusammenhang mit mechanisch betétigten Verriegelungseinrich-
tungen wurde lange Zeit ein Schalter der Kategorie 1 als angemessen
flr viele Situationen erachtet - eine auch von verschiedenen Normen
unterstltzte Einschatzung. Mittlerweile haben viele Unternehmen diese
Einstellung Uberdacht und stattdessen begonnen, zwei mechanische
Schalter oder beriihrungslose Schalter/Sensoren zu verlangen, wo sie
zuvor einzelne mechanische Schalter zugelassen hatten. Hintergrund fir
dieses Umdenken sind zahlreiche gemeldete Vorfalle. Die Voraussetzun-
gen flr eine sichere Funktionsfahigkeit der Schalter sind zum einen ein
ordnungsgemaBer Einbau und zum anderen eine unveranderte Position
Uber ihren gesamten Lebenszyklus — mit anderen Worten: absolut ideale
Bedingungen. In vielen Installationen &ndert sich jedoch im Laufe der
Zeit die Position von Klappen und Turen. Das hat immer wieder dazu
geflihrt, dass ein Schalter keinen Stoppbefehl ausgegeben hat, wenn
ein verriegelter Zugang gedffnet wurde. Die Griinde daflr sind vielfaltig,
lassen sich jedoch unter dem Begriff der mechanischen Verschlei3- oder
Beschadigungserscheinungen einer Tur/Klappe zusammenfassen. Das
wiederum hat dazu geflhrt, dass eine Verriegelungseinrichtung einer
hoheren Belastung ausgesetzt ist, als von den Herstellerdaten vorgese-
hen. Um diese Art von Fehlfunktionen zu vermeiden, ist die Verwendung
von berlihrungslosen Schaltern/Sensoren besser geeignet, da ein mecha-
nischer Verschlei die Sicherheitsfunktion nicht beeintréchtigen kann, d.h.
bei einer falschen Position wird sofort ein Stoppbefehl ausgegeben.

Ein bertihrungsloser Schalter/Sensor hat keine mechanisch gefiihrte
Funktion, sondern erflillt die Anforderungen auf andere Weise. Die An-
forderungen werden entweder mit dynamischen Sensoren erflllt, wobei
das Sicherheitssignal ununterbrochen Uberwacht wird und eine Stérung
direkt einen Stoppbefehl auslost — oder durch einen Verriegelungsschal-
ter mit magnetischer Betétigung, der Uber zwei unabhéngige Ausgange
verflgt, die bei jedem Offnen des Zugangs Uberwacht werden. Aus Sicht
des Anwenders ist die dynamische Funktion vorzuziehen, da hierbei
mehrere Sensoren an einem einzigen Sicherheitsmodul angeschlossen
werden kdnnen und dabei dennoch PL e erreichen. Darlber hinaus wird
die Sicherheitsfunktion des Sensors Uberwacht, ohne dass ein Zugang
gedffnet werden muss. Bei einem Verriegelungsschalter mit magnetischer
Betatigung werden die Anforderungen fur PL e nur dann erfullt, wenn ein
Schalter pro Uberwachungseinheit verwendet und der Zugang regel-
maBig gedffnet wird.

Tar 1 Tar 2 Tar 3 *dynamische Uberwachung
Dyna- Vital/Pluto
mische i
; Sensoren ; *
QD J T;JD 1l L
ran rn ra =| L IR B O
K| A
_ | | T
R r/_/"'_
g £ JR PN
2|
o N9

Bis zu 30 Tiiren (Eden-Sensoren) kénnen an die dynamische Uberwachung

unter Einhaltung von PL e angeschlossen werden.

Soll PL e mit elektromagnetischen Schaltern realisiert werden, dirfen
maximal zwei Schalter an einem Sicherheitsrelais angeschlossen werden.
Das heiBt, nur mit Eden lassen sich mehrere Tlren mit einem einzigen
Sicherheitsmodul unter Einhaltung von PL e Gberwachen.

Seitdem die Norm EN 954-1 geschrieben wurde, ist die Entwicklung
vorangeschritten, wéhrend die Kosten zur Realisierung von Kategorie 4
deutlich gefallen sind. Mechanische Schalter werden daher auf breiter
Front durch berlihrungslose Sensoren ersetzt, um die Zuverléssigkeit
der Produktionsausriistung zu erhdhen. Dasselbe ist auf sicherheitstech-
nischer Seite zu beobachten. Elektronische berlihrungslose Schalter,
kombiniert mit Sender und Empfénger, vermeiden die Probleme von
Verschlei und UberméaBiger Belastung, die den Sensor schédigen. Um
eine sichere Funktion zu gewahrleisten, ist flr diesen Sensortypus eine
dynamische Uberwachung notwendig. Das bedeutet, die Schalterfunktion
wird ununterbrochen Uberwacht, mehrere hundert Male pro Sekunde.
Die Reaktionszeit fUr ein sicheres Anhalten ist damit bei einer Fehl-
funktion identisch wie bei der Betatigung einer Stopp-Vorrichtung (z.B.
beim Offnen eines Durchgangs). Auch die Uberwachungshaufigkeit ist
astronomisch hoch, besonders im Vergleich zu mechanischen Schaltern
und Verriegelungsschaltern mit magnetischer Betétigung, die lediglich
bei jeder Benutzung Uberwacht werden. In der EN ISO 13849-1, werden
Wahrscheinlichkeitsrechnungen zusammen mit verschiedenen Katego-
riestufen eingesetzt, um unterschiedliche Performance Level miteinander
zu vergleichen. Selbst bei der Anwendung von EN ISO 13849-1 ist eine
angemessen hohe theoretische Zuverléssigkeit mit einem elektrome-
chanischen Schalter realisierbar, obwohl das einen korrekten Einbau,
eine ordnungsgemane Nutzung und anderweitig ideale Bedingungen
voraussetzt. Ein berlihrungsloser Schalter bietet dagegen ein hohes MaB
an theoretischer UND praktischer Zuverlassigkeit.

Aus dem Genannten folgern wir, dass es heute kostenguinstiger, sicherer
und zuverlassiger ist, mit dynamischen Signalen zu arbeiten, um PL e flr
Sensoren und Uberwachungseinheiten zu erreichen. In diesem Fall ist

es zudem maoglich, die Anforderung der Maschinenrichtlinie, Abschnitt
1.2.7. zu erflllen. AuBerdem gibt es keine Zweifel darliber, ob die korrekte
Sicherheitskategorie ausgewahlt wurde!

**statische Uberwachung,

Verriegelungseinrichtung z.B. RT6

r -

R
LY

Maximal eine Tir (2 Verriegelungseinrichtungen) kann an der statischen
Uberwachung angeschlossen werden, wenn PL e fiir das gesamte System
eingehalten werden soll.

Tir1
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Wir schulen Sie in Sicherheitsfragen
— erweitern Sie Ihr Know-how!

Welche Anforderungen miissen heute erfiillt werden?
Internationale Unternehmen stehen vor zahlreichen neuen Nor-
men und Vorschriften, die es einzuhalten gilt. Genauso wurden
vorhandene Normen und Richtlinien diversen Anderungen und
Revisionen unterzogen.

FUr Unternehmen und Entwickler gilt die Verpflichtung, alle Vor-
schriften zu kennen und zu befolgen. Es kann jedoch flir einzelne
Unternehmen schwierig werden, den Uberblick Uber samtliche
neuen Vorschriften und deren effektive Umsetzung zu behalten.

lhre ortliche Vertriebsniederlassung von ABB kann Sie hierbei mit
Schulungen und Analysen in der Planungsphase unterstiitzen
oder Ihnen langfristig als Berater zur Seite stehen.

Unsere Schulungsleiter verfiigen lGiber umfassende Erfahrung im Bereich der Maschinensicherheit.

Was alle Ingenieure von ABB auszeichnet, ist die Tatsache dass sie tagtaglich mit der praktischen Umsetzung von Normen und
Vorschriften zu tun haben. Das gilt fUr alle Produkte, angefangen bei Sicherheitsbauteilen flr einzelne Maschinen bis zur Auslieferung
schlUsselfertiger Sicherheitssysteme flr groBe Produktionsstraen. Darlber hinaus kann das Unternehmen auf ein umfangreiches
Know-how zur Maschinensteuerung und Produktion zurlickgreifen. Nicht zuletzt sind wir in Normenausschissen vertreten, die sowohl
Uber europaische als auch internationale Normen zur Maschinensicherheit entscheiden. Da ABB weltweit vertreten ist, kennen wir uns
mit den Sicherheitsanforderungen der verschiedenen Lander aus.

Schulung zur Maschinensicherheit

Bauen Sie Maschinen, um sie zu verkaufen oder selbst zu nutzen? Sind Sie Betreiber einer Maschine? Haben Sie
mit der Automatisierung von Produktionsanlagen zu tun? Erstellen Sie technische Gutachten zu Maschinen, um die
Kaufentscheidung zu unterstitzen?

Ganz gleich zu welchem Zweck - Sie missen in jedem Fall wissen, welche Anforderungen und Vorschriften in Bezug
auf die Maschinensicherheit existieren, und wie sie umzusetzen sind.

Daher bieten wir auf Ihr Unternehmen zugeschnittene SchulungsmaBnahmen in folgenden Bereichen:

— Produkthaftung und ihre Konsequenzen — Analyse der Maschinensicherheit: Vorgehensweise und
— CE-Kennzeichnung Fallbeispiele
— Die Maschinenrichtlinie und ihre Umsetzung — Auswahl der SicherheitsmaBnahmen/-bauteile
— Wahl des Zertifizierungsverfahrens mit Betrachtung der be- — Anforderungen an die technische Herstellerdokumentation
noétigten Teile, um die CE-Kennzeichnung einer Maschine zu — Anforderungen an Betriebsanleitungen
erlangen — Anforderungen fur ,alte Maschinen®
— Harmonisierte Normen und deren Umsetzung, z.B. — Spezielle Auslegungsfélle, z.B. Umbau von Maschinen
- ENISO 13849-1/-2 — Anderungen in der Maschinenrichtlinie
- ENISO 12100
— EN 60204-1
- ENISO 13850 Unternehmensspezifische Schulung zur
- ENISO 13857 Maschinensicherheit
- ENISO 13855 Wenden Sie sich mit Inhren Fragen und aktuellen Schulungsbe-

durfnissen an Ihre drtliche Vertriebsniederlassung. In Abstimmung
mit lhnen passen wir die Schulungen an die besonderen Anforde-
rungen lhres Unternehmens an.
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— Risikobeurteilung — von der Theorie zur Praxis

— Welche Fehlertoleranz muss ein Sicherheitssystem haben?

— Normen EN ISO 12100 und EN ISO 13849-1/-2

— Sicherheitsabstande oder feststehende trennende Schutzeinrichtungen und Sicher-
heitsbauteile — wonach wahle ich aus?

— Fallbeispiele, Praxis sowie Vorgehensweisen bei der Risikobeurteilung und Auswahl
der MaBnahmen

Unsere einzigartige Sicherheits-SPS Pluto bietet neue, interessante Moglichkeiten
zum Aufbau eines kostenglnstigen und flexiblen Sicherheitssystems. Damit entsteht
der Bedarf an weitergehendem Wissen. Damit Sie als Kunde in der Lage sind, Pluto
in kurzer Zeit auf effektivste Weise zu nutzen und die Mdglichkeiten des Systems
kennenzulernen, fihren wir regelmaBig Schulungen an unseren 6rtlichen Ver-
triebsniederlassungen durch. In den Schulungskosten enthalten sind die zugehorige
Software und die vollstdndige Dokumentation. Dartber hinaus bieten wir Schulun-
gen zu den anderen Produkten von ABB an, beispielsweise zur Vital-Losung, den
Sicherheitsrelais und den Lichtschranken/-vorhangen.

Wenden Sie sich mit lhren Fragen und aktuellen Schulungsbedtrfnissen an lhre 6rt-
liche Vertriebsniederlassung. In Abstimmung mit Ihnen passen wir die Schulungen
an die besonderen Anforderungen lhres Unternehmens an.

— Risikobeurteilung mit empfohlenen MaBnahmen. Erfolgt gemeinsam mit dem
Kunden und fungiert haufig als Pilotprojekt, sodass der Kunde anschlieBend
selbststandig weitere Analysen durchfiihren kann.

— Begleitung des Kunden bei der CE-Kennzeichnung einer Maschine/Anlage.

— Erstellung/Uberarbeitung von technischen Unterlagen/Handbiichern

— Auslegung von Normen und Vorschriften

— Nachlaufzeitmessung — wir messen die Nachlaufzeit Ihrer Maschinen mit un-
serem Nachlaufzeit- und Bewegungs-Analysetool. Die Kenntnis der Nachlauf-
zeit ist Voraussetzung fur die Bestimmung des korrekten Sicherheitsabstands.
EN ISO 13855 nennt die Anforderungen.

— Programmierung der Sicherheits-SPS Pluto.

Die Nachlaufzeitmessung ist notwendig, um die
korrekten Sicherheitsabstande zu bestimmen.

Nennen Sie uns |hre Bedurfnisse und
wir planen gemeinsam mit Ihnen ein
mabBgeschneidertes Projektprogramm.
Genauso kdnnen Sie sich mit einzelnen
Fragen an uns wenden, die wir direkt
telefonisch oder per E-Mail beantworten.
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Grunde fur die Sicherheits-SPS Pluto

Pluto ist ein ,All-Master“-Konzept, mit dem der Entwurf von Sicherheitssystemen vereinfacht und die hdchste Sicherheits-

stufe PL e gemaR EN ISO 13849-1, SIL 3 gemaB EN 62061, EN 61508, EN 50156-1 und weiteren erreicht wird. Der Haupt-
unterschied zwischen Pluto und einer herkémmlichen Sicherheits-SPS besteht darin, dass es keine Master-Slave-Beziehung
zwischen den an den Sicherheitsbus angeschlossenen Steuergeraten gibt. Alle Plutos agieren als Master und kénnen die Ein-
und Ausgénge der anderen Pluto-Gerate erkennen und so Entscheidungen bezlglich der eigenen Sicherheitsumgebung treffen.

Dieses Konzept macht Kommunikation, Programmierung und Anderungen des Sicherheitssystems einfach. Mithilfe eines Gate-
ways (Protokollumsetzer) kann jede Pluto mit anderen Bussystemen Daten austauschen und so Teil eines groBeren Netzes
werden. Gateways stehen fUr verschiedene Bussysteme zur Verflgung, darunter Profibus, CANopen, DeviceNet, Profinet,
Ethernet/IP und Modbus TCP. Mit einem Pluto AS-i kénnen sowohl Sicherheits-Slaves als auch Standard-Slaves gesteuert
werden.

Pluto ist die wirtschaftliche Losung fur einzelne Maschinen und komplexe Anlagensysteme.

Pluto — All-Master
20 E/A+ 20 E/A+ 20 E/A

Unsere Losung mit All-Master

Pluto All-Master

Pluto All-Master

Pluto All-Master VVVVY VVVV VVVYVY

4 + 4 + 4

Herkdmmliche 3'3;1 Aﬁ-i_i
. . Icherneits-
Sicherheits-SPS 12 E/A knoten

g

N
AY
AY
\
\
\
\
\
\
Bl ’

Slaves

V'Y Pluto AS-i

Sicherer Bus

46 E/A + 20E/A

A\AAAAAL vvvyv
6 + 4

2/2 2CDC001125C0101 | ABB-Sicherheitshandbuch



i .-‘_z':’.(, y

y == @ "

Lichtschranken Lichtgitter/ Drei-Stellungs- Sensoren/
-vorhange Zustimmschalter ~ Schalter

r Shhe

__I - — q I S
Zweihand- Not-Halt- Schaltpuffer ~ Schaltmatten
bedienungen Taster

Die meisten Sicherheitseinrichtungen am Markt kdnnen direkt mit
den Plutos verbunden werden. Mit den dynamischen Signalen
von Sensoren aus dem Hause ABB wird nur ein Eingang fUr die
hochste Sicherheitsstufe bendtigt — SPS anderer Hersteller bendti-
gen daflr 2 Eingange. AuBerdem kdnnen mit einem Pluto-Eingang
bis zu 10 Sensoren in Reihe verbunden und an einem Eingang an-
geschlossen werden, wobei die héchste Sicherheitsstufe weiterhin

Dynamische Signale
— 1-10 TUren mit einem Eden pro Tur
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- T A/
P LR e e A
.g@ - rs - g .
7 T

R .
NG

£

.\
\s

-
o) \.ﬁ?‘"ﬁ-,_
o P

AR

Pluto bietet Eingénge fur statische CL 1o 2

und dynamische Sensoren.
Mehrere Sensoren kénnen in

K

Ubereinstimmung mit PL e/SIL 3 50000

mit einem dynamischen Eingang
verbunden werden.

E/A-Anschlisse

Die E/A-AnschlUsse von Pluto kénnen auf drei Arten genutzt werden:

— Eingang
— Ausgang

— Ein- und Ausgang parallel (z. B. fir einen Reset-Taster mit Anzeige)

Dyn_sign

Eingang/Aus-

]
”]: gang

K10 .17

CH 11 13

131310151Q17
Jokals

erhalten bleibt. Beispiele sind die kontaktlosen Eden-Sensoren,
die Lichtschranke Spot oder die Not-Halt-Taster Inca Tina und
Smile Tina. Mithilfe der Tina-Adapter von ABB lassen sich sogar
mechanische Schalter an die dynamische Sicherheitsschaltung
anschlieBen. Die E/A-Anschlisse von Pluto kénnen auBerdem
sowohl als Ein- wie auch als Ausgang verwendet werden.

Dynamische
Signale

1-10 Sensoren
I PL e/SIL 3

= M i

16 1010 Q2

0,0,04,4,9,79,0
o lc-ﬂ-)\l‘si i?l:(?ﬂQS

=PLUTO B20 v2

0L—Q0 1L—a1

Tt
OOOLOO
ID OV +24V

Satoty

Statische Eingange (mechanische Schalter)
2 pro Tur = PL e/SIL 3

|
|

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101 2/3



Anschlussbeispiele fur Pluto mit Sicherheitsbus

1. Gateway (Protokollumsetzer) flr die bidirektionale
Kommunikation auf dem Sicherheitsbus zwischen Pluto und
weiteren Steuergeraten.

2. Absolutwert-Drehgeber: 8 Absolutwert-Drehgeber
(Singleturn oder Multiturn) kdnnen direkt an den
Sicherheitsbus angeschlossen werden.

Gateway
Profibus DP

DeviceNet
CANopen
Ethernet Sicherheitsbus
fiir den Anschluss von
<¢——p bis zu 32 Plutos

I .---0-------0-----0-0-----0-0----

Pluto Manager

s

()
\
)
\
:
‘{

. n e B o -
Kostenlose Software (siehe www.abb.com/jo-
kabsafety), Kontaktplan mit Tl"JV-geprl']ften
Funktionsbausteinen.

4 unabhéangige,
fehlersichere Ausgéange

Anschlussbeispiele fur Pluto ohne Sicherheitsbus

Pluto S20 Pluto S46

6. Pluto autark 7. IDFIX identifiziert die Pluto

Diese Variante bietet dieselben Funktionen wie Wird IDFIX PROG fUr ein einzelnes Pluto-Gerat verwendet, kann
die anderen Plutos, jedoch ohne Verbindung zum ein SPS-Programm auf die Pluto kopiert werden, ohne dass ein
Sicherheitsbus Computer angeschlossen werden muss.
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3. Pluto-Bricke: Mit einem Gateway bestehen folgende 4. HM1: Uber ein HMI-Bedienfeld kann in beiden Richtungen

Mdglichkeiten: mit Pluto kommuniziert werden. Die Verbindung kann direkt an

— Erh&hen der Sicherheitsbuslange der Programmierschnittstelle oder am Bus erfolgen.

— Verwenden unterschiedliche Busgeschwindigkeiten in den
einzelnen Sektionen 5. Pluto AS-i kann als AS-i-Master auf dem AS-i-Bus agieren

— Filtern der Daten zwischen Sektionen, um die Belastung oder in Verbindung mit einem AS-i-Master als Monitor ein- n
des Sicherheitsbusses zu verringern gesetzt werden. Enthalten sind AS-i-Knoten, Analog- und

Digitalausgange sowie Sicherheitsausgéange. Die Version Pluto
B42 AS-i bietet weitere E/A-Mdglichkeiten. Einzelheiten finden
Sie im Kapitel zur AS-i-Sicherheit.

Zulassungen

EN ISO 13849-1, PL e,

EN 62061, SIL 3
EN 61508, SIL 3

Sicherheits- 31 AS-i-Sicherheits-Slaves
Monitor/Master

YYVYVYVYY vyvy | ou.mam 89 )

6 unabhéangige, 4 unabhéangige,
fehlersichere Ausgéange fehlersichere Ausgéange

Ubersicht der Sicherheits-SPS Pluto

Modell o © o N o to) o © n o T
Al <t s} Al [ < ~ < n R )
%) n < M ) ) m m < <
Anzahl E/A ’

Fehlersichere Eingan
nicht-fehlersichere Ausgénge

‘Z{m\eingange - - - - - 4* - - - -
‘Arm\ogo Eingange (0-27 V) 1 3 1 1 1 3 1 3 4
‘Fch\crsichoro Relaisausgénge 2 4 2 - 2 4 2 4 2
Fr:h\(ér’@\(':ht:rt,\ Halbleiterausgange 2 : 2 2 - 2 2 2 2 2
‘P\H‘[O*BL,\S - - o (] e [ J [} [} [ ]
. OO0 OO TR URTOOOTSOOISTOOE SUROON .

Abmessungen (B x H x T) mm

x 118 x 118 <118 x118 | x118 x118 | x 118 x 118 x 118

Versorgungsspannung . 24VDC | 24VDC | 24VDC | 24VDC | 24VDC = 24VDC  24VDC = 24VDC = 24VDC

*4 der Analogeingéange konnen als Z&hleingadnge konfiguriert werden. Die Gesamtzahl der analogen und Zéhleingé&nge betragt 8.
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Sicherheits-SPS

Pluto ist ein All-Master-System fiir dynamische und statische
Sicherheitskreise, bei denen Eingange und andere Daten Uber
einen Bus verteilt werden. An einen Eingang lassen sich mehrere
Sicherheitssensoren anschlieBen, ohne die hdchste Sicherheits-
stufe zu beeintrachtigen. Pluto bietet Eingénge flr jedes Sicher-
heitsprodukt auf dem Markt. Die Funktion der Eing&nge wird in der
mitgelieferten Software Pluto Manager definiert.

Neben fehlersicheren Eingangen (I) weist Pluto mehrere fehler-
sichere Relais- und Transistor-Ausgéange (Q) auf. An jeder Pluto
kénnen auch mehrere fehlersichere Eingange, nicht-fehlersichere
Ausgange oder paralleler Ein- und Ausgang (IQ) parametriert
werden. Die Eigenschaften werden auf einfache Weise im Pluto
Manager festgelegt.

Pluto-Modelle mit Busanschluss k&nnen mit dem Pluto-Bus
verbunden werden, sodass bis zu 32 Plutos gemeinsam gro3e
wie kleine Sicherheitssysteme steuern kénnen. Da Pluto ein All-
Master-System ist, kann jede Pluto-Einheit die eigenen Ausgange
lokal steuern und die Eingédnge anderer Pluto-Einheiten ebenso
einfach wie die eigenen auslesen.
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Rheinland

CeE @

_Steuerungvon:
— Sicherheitsprodukten in dyna-
mischen und statischen Kreisen
— Elektrisch gesteuerten Aktoren,
z. B. Schitze, Ventile und

Motoren
— Anzeigen und Tastern

Merkmale:

— Eine Sicherheits-SPS fUr jeden
Anlagenteil

— Verteilte Maschinenanordnungen

— Hohe Flexibilitat

— Anschluss von bis zu 10 Sen-
soren in Reihe an einem Eingang

— Kostenlose Software

— Kompatibel mit herkdmmlichen
Sensoren und dynamischen
Sensoren

Gateways (Protokollumsetzer) am Pluto-Bus ermdéglichen den Da-
tenaustausch mit anderen Systemen. Die Gateway-Modelle Gate
D2 und C2 kénnen auBerdem das Pluto-Netz erweitern. An den
Pluto-Bus kdnnen auch Geschwindigkeits- und Positionsgeber
angeschlossen werden.

Pluto wurde in erster Linie nach den Anforderungen der EU-Ma-
schinenrichtlinie (2006/42/EG) zur Sicherheit in Steuersystemen
ausgelegt, kann aber auch in anderen Bereichen mit ahnlichen
Anforderungen eingesetzt werden (Prozessindustrie, Brennersteu-
erungen usw.).

Die Pluto-Modelle S20 und S46 ohne Buskommunikation

sind und perfekt flr kleinere Anlagen, in denen kein Datenaus-
tausch mit anderen Plutos oder Gateways stattfinden muss.
Ansonsten entspricht das Modell S20 dem Funktionsumfang von
B20, das Modell S46 dem von B46.

Pluto A20 unterscheidet sich von den anderen Modellen dahin
gehend, dass es Uber die Ausgange IQ16 und IQ17 die Strom-
Uberwachung ermdglicht. Sie eignet sich insbesondere dazu, die
Funktion von Muting-Lampen sicherzustellen.



Pluto AS-i kann als AS-i-Master auf dem AS-i-Bus agieren oder in
Verbindung mit einem AS-i-Master als Monitor eingesetzt werden.
Die Version Pluto B42 AS-i bietet weitere E/A-Mbglichkeiten.
Einzelheiten finden Sie im Kapitel zur AS-i-Sicherheit.

Pluto D20 ist mit 4, Pluto D45 mit 8 sicheren Analogeingangen
(4-20 mA/0-10 V) ausgestattet. Diese kdnnen als fehlersichere
Eingénge oder als analoge Eingédnge (0-10 V oder 4-20 mA)
konfiguriert werden.

Bei Pluto D45 kdnnen vier der analogen Eingénge als
Zahleingéange (Impulszahler) flr Frequenzen bis zu 14000 Hz
konfiguriert werden. Die Z&hleingange IAO — IA3 kdnnen auf zwei
Arten (aufwérts- oder aufwarts-/abwartszahlend) geschaltet
werden.

Pluto B22 ist ein Erweiterungsmodul ohne Sicherheitsausgéange.
Es ist mit 14 sicheren Eing&ngen und 8 sicheren Eingangen bzw.
nicht-sicheren Ausgéangen ausgestattet.

Aufgrund eines dynamischen Signals wird die hdchste Sicherheits-
stufe mit nur einem Leiter erreicht. Die vorgeschriebene Redundanz
ergibt sich durch die Ubermittlung einer Rechteckwelle und der
anschlieBenden Auswertung des Signals, sobald es den Controller
wieder erreicht. Das Signal wird an jedem Sicherheitssensor ein-
mal invertiert (sofern der Schutz gegeben ist), sodass Kurzschllisse
in einem Sensor detektiert werden kénnen. Wenn das Signal
zwischen ,high* (+24 V) und ,low” (0 V) wechselt, kann es etwa
200 Mal pro Sekunde Uberprift und getestet werden.

Pluto kann drei eindeutige dynamische Signale erzeugen:
A-Impuls, B-Impuls und C-Impuls. Kurzschllisse zwischen zwei
verschiedenen dynamischen Signalen werden immer dann er-
kannt, wenn das generierte Signal sich vom im Pluto erwarteten
Signal unterscheidet. Pluto erwartet am Eingangsanschluss das
von Pluto Manager festgelegte Signal (A-, B- oder C-Impuls, ggf.
invertiertes Signal).

Statische Signale (+24 V oder 0 V) kénnen an allen Pluto-Eingange
angeschlossen werden. Pluto erwartet am Eingangsanschluss das
von Pluto Manager festgelegte Signal. FUr eine Zweikanalstruktur
geman EN ISO 13849-1 werden zwei Eingénge bendtigt.

+24V - -

Bestimmte Sicherheitsprodukte bieten die interne Uberwachung
dualer OSSD-Signale (das Gerat erkennt eigene Fehler selbst
anstatt durch Pluto). Bei diesen Geraten wird mindestens eins der
beiden Signale mit einem I-Eingang von Pluto verbunden, d. h.,
es durfen nicht beide Signale mit den IQ-Anschllssen verbunden
werden. Die Eingadnge werden dann in Pluto Manager fur statische
Eingange konfiguriert (OSSD-Signale werden im Pluto gefiltert).

Die IQ-AnschlUsse kdnnen entweder als individuell fehlersichere
Eingénge oder als nicht-fehlersichere Ausgange (z. B. fir Anzeige-
leuchten oder Statussignale) verwendet werden. Die Kontakt-
blocke kdnnen ebenfalls gleichzeitig als Eingang und Ausgang
verwendet werden; dies ist nitzlich flir Drucktaster (Eingang) mit
Anzeigeleuchte (Ausgang). Diese Funktion wurde in erster Linie flr
Ruckstelltaster entwickelt, um die Anzahl der belegten Eingange
am Controller zu reduzieren.

Alle Eingange sind individuell fehlersicher, da jeder der Eingange
separat mit beiden Prozessoren von Pluto verbunden ist. Zur
Wahrung der fur eine Zweikanalstruktur sowie die hdchste Sicher-
heitsstufe vorgeschriebenen Redundanz muss das dynamische
Signal verwendet werden.

Alle Q-Ausgange sind individuell sicher und unabhangig program-
mierbar. Es handelt sich um Relais- und Transistor-Ausgéange.

Die Transistor-Ausgange haben im Prinzip dieselben Eigenschaf-
ten wie die Relais-Ausgdnge, d. h., sie sind individuell sicher und
unabhangig programmierbar. Die Transistor-Ausgange unter-
scheiden sich jedoch insofern von den Relais-Ausgéngen, als die
interne Verbindung die Eingangsbemessungsspannung -24 V DC
liefert, die in erster Linie zur Steuerung elektromechanischer
Komponenten wie Schitze und Ventile dient. Da -24 V DC in
den meisten Schaltschrénken ein eindeutiges Signal ist und der
Ausgang vom Pluto tberwacht wird, kdnnen Kurzschllisse mit
anderen Potentialen unmittelbar erkannt werden.

Der Pluto-Bus ist ein CAN-Bus mit eigenem Sicherheitsprotokall.
Das Buskabel kann bei niedrigster Busgeschwindigkeit bis zu

600 m lang sein, bei 400 kB/s bis zu 150 m. Der Bus kann mithilfe
von Gateways (Protokollumsetzern) sowohl verlangert als auch mit
anderen Busprotokollen verbunden werden.
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Funktionsbausteine fur Analog-Eingange Pluto D20 und D45

Die Eing&nge kénnen Uber die Funktion ,1/0 Options* in Pluto
Manager konfiguriert werden. Analoge Eingdnge kbnnen

als Eingénge fur 0-10 V bzw. 4-20 mA konfiguriert werden.
Bei Pluto D45 kénnen 4 dieser 8 Eingange auBerdem als
Zahleingadnge konfiguriert werden.

. File Search Tools Window Help

= H 8 4 - [ TT AN

Open Save Print Comp. Down Online Start BusSt ASHSt
~-EE%  Preferences B B
S8 Projects Failsafe inputs
=By Project i
5 ! Piuto 0 Signal  Type of signal Shape/Level
RS 15 Opions} 1400 [Andloginput +| [0-10v =] ™ No_Filt
Variables §
E Plc Code 1a0.1 |.&na|og input ;’ |0—10\u' j ™ Mo_Filt
1A0.2 |Ana|og input ;’ |+20mA j [~ Mo_Filt
1A0.3 |.Ana|ug input ;’ |4—20m.ﬂ ;l ™ Mo_Filt

1A0.0 und IA0.1 werden als analoge Eingénge fiir 0-10 V konfiguriert,
1A0.2 und IA0.3 als analoge Eingénge fiir 4-20 mA.

Fdr den analogen Eingang 0-10 V wird der Funktionsbaustein
,ReadVoltage” bendtigt, fir den analogen Eingang 4-20 mA
der Baustein ,ReadCurrent”. Flir den Einsatz mit Doppelre-
gistern stehen auch 32-Bit-Versionen der Funktionsbausteine
zur Verfigung (,ReadVoltage_32" und ,ReadCurrent_32%). Als
Ausgang der Bausteine stehen der Absolutwert in mV oder pA
sowie ein weiterer, frei skalierbarer Ausgang zur Verfigung. In
der Abbildung und Tabelle unten ist nur der Funktionsbaustein
,ReadCurrent” dargestellt.

ReadCurrent OK
1S3 MO0.0
O e < >—
Current
R0O.2
curend —— (Y
ScaledValue
RO.1
Oy Veve e |
ScaledValugy
O —— Ve 20m

Funktionsbaustein ReadCurrent. Beschreibung der Ein- und

Ausgange:

inp Mit dem Baustein verbundener Eingang.
VaIue4mA Eiffgangswert fUr Skalieruné. Bei 4 mA ieigt der Auégang ,,Soaledx

value” diesen Wert.

VaIue20mA iEir{gangswertufUr SkalierLjng. Bei 26 mA zeigt Ejer Ausgangx
.................... »Scaled value* diesen Wert. )

Q OK-Ausgang. Wert innerhalb des Bereichs.

Current : Auﬂsgang mit Kalibriertem A‘bsolutvvertuin pA.

Scaled Value : Ausgang mit skaliertem Wert.
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Zahleingange Pluto D45

Bei Pluto D45 kénnen die Eingange IAO bis IA3 als Z&hleingénge (Impuls-
zahler) konfiguriert werden. Die Z&hleingénge I1AQ - IA3 kénnen auf zwei
Arten (aufwarts oder auf-/abwarts z&hlend) verwendet werden.

[E Pluto Manager - [045_Ex " Pluta 0 /O opti
B File Search Tools Window He&p
WS 4 B

Open Save Print Comp, Dovn Online Bus St AS- St

&% Preferences

OB Frojecs Failsafe inputs
B:Ba _ project s vempel |[Sc by e ool Shapeflevel [Oitions
=] e Pluto 0
| LiC Options] 1A0.0  [Counter mput_] IUp =] T ™ No_Filt
% Variables
4+ PlcCode

& TAD.1 Iundeﬁned
H D{Down
i PlcCodefSeql 1A0.2 Undeﬁned I~ Hon_Inv

Konfiguration des Zdhleingangs

Wenn der Eingang aufwarts zahlend konfiguriert ist, zahlt Pluto die
Impulse am Eingang. Uber einen Funktionsbaustein wird die Impulsrate
ausgegeben (die bspw. fir eine Geschwindigkeit steht). Es kdnnen die
unterschiedlichsten Sensoren zum Einsatz kommen, zum Beispiel induk-
tive Sensoren, Fotozellen oder inkrementelle Messwertgeber (HTL, 24V).

Pluto

+24V JE—
ov A0 —i pA

s24v | L
ov IA1 — pA

A f
{

L3

Beispiel zur Geschwindigkeitsiiberwachung. Sie kénnen frei
zwischen den Eingédngen IA0...1A3 wéahlen.

Uber diese Funktion kann die Bewegungsrichtung ermittelt werden. Ein
Paar Eingange (IA0/IA1 bzw. IA2/IA3) werden dabei als auf-/abwarts zah-
lend konfiguriert. Flr diese Zahlweise werden Sensoren mit A/B-Impulsen
bendtigt. A/B-Impulse sind zwei Rechtecksignale, die zueinander um 90°
phasenverschoben sind. Diese Art Sensor ist gewohnlich ein inkrementel-
ler Messwertgeber mit HTL-Schnittstelle (24V).

24y Pluto
ov
AL
B I 1
+24V
@ =
B 11

Beispiel zur Geschwindigkeitsiiberwachung mit inkrementellen
Messwertgebern und den A- und B-Impulsen auf den Eingangs-
paaren IAO-1A1 bzw. IA2-1A3. Die Richtung kann ermittelt werden.

Das obere Frequenzlimit richtet sich nach dem Sensortyp. Fur die
inkrementale Messwerterfassung mit HTL-Ausgang (,push — pull®)
arbeitet der Zahleingang bei Frequenzen bis zu 14 kHz.

Bei Fotozellen, Naherungsschaltern, induktiven Sensoren usw., die
normalerweise nicht Uber einen ,push — pull“-Ausgang verflgen,
betrégt die Hochstfrequenz 1 bis 4 kHz, richtet sich aber auch nach
Ausgangswiderstand, Kabelldnge usw.

FUr aufwarts zéhlend konfigurierte Eingéange sollte der Funktionsbau-
stein ,HS_SpeedCount_Up*“ verwendet werden.

HS._SpeedCount_U valid
153 ? MO.0
L R v >
Speed
RO.O
™ |
Speed_Hz
RD.1
puserese|— ()

Fur auf-/abwarts zahlend konfigurierte Eingange sollte der Funk-
tionsbaustein ,HS_SpeedCount_Dir" verwendet werden.

HS_SpeedCount_Dir Valid
153 M0.0
Ot < >
Speed
RO.0
s Eoreriond— (I
Speed_Hz
RO.1
puscperse—— (N

Der Funktionsbaustein ,SpeedMon1*“ st fir die redundante Geschwindig-
keitsiiberwachung, enthlt aber auch Funktionen fiir die Uberwachung im
Stillstand und sichere niedrige Geschwindigkeit. Er weist zwei Eingangs-
register auf, diese kénnen Werte aus verschiedenen Quellen entgegen
nehmen, bspw. den Funktionsbausteinen fur inkrementale Messwerte,
Absolutwert-Drehgeber, analoge Eingénge usw.

Speed_PulsePerSec_AD SpeedMon] ValidSpeed
R30.7 153 M30.10
- —t 5]
Speedvalid
AbsEncoderSpeed CheckedSpeed
R30.28 R30.29
S e
ValidSpeed)
s R
StillStand2
M30.11
B prossy < >————
StandStillg
Safel owSpeed
M30.12
SafelowSpead
- S

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101 2/9



Das System bietet Losungen fur ein- und zweikanalige Sicherheitsbauteile. Um Kurzschlisse im Leitungsweg zu erkennen,
kénnen bis zu drei verschiedene dynamische Signale und eine statische Spannung (+24 V) an die Eingange angelegt werden.
Die Eingadnge werden dann so konfiguriert, dass nur einer der Signaltypen zuléssig ist.

In einem Zweikanalsystem werden beide Kanale anhand von zwei verschiedenen Signalen gemessen. So kann im System ein
Kurzschluss zwischen den Kanélen erkannt werden.

In einem Einkanalsystem wird das dynamische Signal an jedem Sensor verandert. Ein Kurzschluss zwischen Ein- und Ausgang

des Sensors wird am Pluto-Eingang erkannt. So kann PL e gemaR EN ISO 13849-1 oder SIL 3 gemaB EN 62061 mit nur einem
Kanal und einem Eingang erflllt werden.

+24v

Not-Halt

e + - +
mit Tina | |)—’—(| - | Eden-Sensor

7 Lichtschranke
+ Jam
Spot T | adam Eva
n
+ - + - Lt @
Not-Halt | d |
mit Tina 1
u

|+_1I 1+

Dyn A _n
Dyn B
Dyn Cn_

\'Z
Zweikanalsystem Dynamisches Einkanalsystem

Eingangsanschlussmoglichkeiten gemal PL e EN ISO 13849-1, bzw. SIL 3 EN 62061.

.|
1'
|
i

a 5 Riickstellung mit einer Lampe :
@a
|
< i |
8 [-———————e q Eingang/Ausgang i
LT I I
. o r 1Q10 ...IQ17
| | |
| | |
T g} | |
O A J I
|
: (Stromiberwachung)
X $ 1016 1017
I
|
I
!

Die Lampe und der Taster kbnnen an denselben Kontakt angeschlossen werden. Diese Funktion dient zum Ruckstellen von
Sicherheitsbauteile und reduziert die Anzahl der verwendeten E/A.

2/10 2CDC001125C0101 | ABB-Sicherheitshandbuch



L _

A

4y OV 8
i S - -
: W
Al A2 Al X4
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Mittels Erweiterungsrelais wie dem BT50 kann die Anzahl si-
cherer Ausgéange des Plutos erweitert werden. Der Anschluss
muss wie in der Abbildung gezeigt erfolgen. Mehrere Erwei-
terungsrelais kénnen ohne Anderung der Sicherheitsstufe mit
einem Pluto-Sicherheitsausgang verbunden werden.

Halbleiterausgange,

Pluto-Bus ) Fehlersichere analoge/digitale Eingange einzeln fehlersicher
/_/;\ /—/ﬁ
CH CL 0 Q NN N0 B .
12 13 14 15 16 17 A A
Al
Pluto A20, B20, S20 SRa1 Q2 Q3
1Q10 1Q11 1Q12 1Q13 1Q14 Q15 1Q16 1Q17
D—\ AD—\
A' A' li| ki| ki| ki| ,_‘ oV +24V
2) Identifier
Stromuberwacht Relalsausgange, IDFIX Spannungs-
einzeln fehlersicher versorgung

Fehlersichere Digitaleingange / Digitalausgange (nicht fehlersicher), Dynamische Ausgange

1) nicht in S20,...
2) Stromuberwachung nur in A20

Fehlersichere analoge/digitale Eingange

Halbleiterausgange,
einzeln fehlersicher

Pluto-Bus

— 0-10V/4-20mA / N
CH CL IAO{m IA1{m IAZ{m IA3(m |40 IS(W IGQ |7Q B

DI DI DI DI DI DI DI DI
A A
Al Al Al Al Al
Pluto D20 024 Q2 Q3

1Q10 Q11 1Q12 1Q13 1Q14 1Q15 Q16 1Q17

iJ iJ iJ iJ iJ iJ iJ iJ 8 ,_‘ ,_‘ oV +24V

Identifier Y
Fehlersichere Digitaleingénge / Digitalausgénge (nicht fehlersicher), Dynamische Ausgénge Relalsausgange, IDFIX Spannungs-

einzeln fehlersicher versorgung
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Pluto-Bus Fehlersichere analoge/digitale Eingédnge
Vantan
CH CcL A hoon honon o
10 11 12 13 14 15 16 17 120 121 122 123 124 125
Al
Pluto B22 SR41
1Q10 1Q11 1Q12 1Q13 1Q14 1Q15 1Q16 1Q17
! iJ A A A iJ A A ID oV +24V
Identifier v
Fehlersichere Digitaleingange / Digitalausgange (nicht fehlersicher), Dynamische Ausgéange IDFIX ~ Spannungs-
versorgung
Fehlersichere digitale Eingange
Fehlersichere analoge
Eingange 0-10V/4-20mA
Fehlersichere schnelle Fehlersichere digitale Eingange Fehlersichere digitale Eingange
Zahleingange
DI Al DI AL DI Al DI Al DI ALDI ALDI AL D! Al 130 131 132 133 134 35 136 137 140 141 142 143 144 145 146 147
IAO IA1 1A2 IA3 IA4 IA5 A6 IA7 B 3 BB % 1613 0 3 ° 6
AllB
oy Qo AGBE |
:] ov Spannungs- ol
versorgung A B
ov a1 AZBE |
» ID Identifier IDFIX Relaisausgange/ Al B
Halbleiterausgéange, Q4 i&.
» CH einzeln fehlersicher ADB
» CL Pluto-Bus Qs RJD¥:
$ CS (Shield) 41
>
Q10 1Q11 1Q12 1Q13 I1Q14 1Q15 Q16 1Q17 1Q20 1Q21 1Q22 1Q23 1Q24 1Q25 1Q26 Q2 W
»
H H H H H ” N N H H H H H H H Q3 A¥B¥

Fehlersichere Digitaleingange / Digitalausgange (nicht fehlersicher), Dynamische Ausgange

Fehlersichere digitale Eingange

Fehlersichere analoge/digitale Eingénge

Fehlersichere digitale Eingange

Fehlersichere digitale Eingange

SN
o " 12 13 14 (Ii\ﬂ (I‘GTL % 130 131 132 133 134 135 136 137 140 141 142 143 144 145 146 147
Al Al Al

& 424V SR41 SR45 SR46 QOEA @£1
Spannungs- ol

:] ov versorgung Pluto B46, S46 AlB
¢ 0OV Q1 i&.
bs
1L

» ID Identifier IDFIX Relaisausgange/ AldB
Halbleiterausgénge, Q4 ii‘

o CH einzeln fehlersicher AllB
PIuto—Bus” Q5 Rk'
» CL 4Ll—
Q10 1Q11 1Q12 1Q13 1Q14 1Q15 1Q16 1Q17 Q20 1Q21 1Q22 1Q23 1Q24 1Q25 1Q26 1Q27 Q2 W
H H H H H H N N H H H ” H ” H H Q3 A¥B¥l

Fehlersichere Digitaleingénge / Digitalausgange (nicht fehlersicher), Dynamische Ausgange

1) nichtin S46

2/12 2CDC001125C0101 | ABB-Sicherheitshandbuch




Spannungs-

versorgung |dentifier Pluto-Bus AS-Interface Fehlersichere digitale Eingénge
/ \ IDFIX / \
° « » ° ° ° «—p «—p Al Al Al Al
+24V 0V ID CH CL ASI+ ASI- Q Q n Q
10 I 12 13
Pluto AS-i
1Q10 Q11 Q12 Q13 Qo Q1 Q2 Q3
DI Al DI Al DI Al DI Al
A:ﬂ A:ﬂ e
B B
MmN B B

Fehlersichere Digitaleingange / Analoge Eingange /
Digitalausgange (nicht fehlersicher), Dynamische Ausgange

Fehlersichere digitale Eingange

AS-Interface Fehlersichere analoge/

Fehlersichere digitale Eingange

Relaisausgange/Halbleiterausgange, einzeln fehlersicher

Fehlersichere digitale Eingange

" digitale Eingange

Q10 1Q11 1Q12 1Q13 1Q14 1Q15 Q16 1Q17 1Q20 1Q21

I/
AQH AQH I% (I’:” (I’Z\” (I’(S\” I'I?O Ig I'I?Z IQS I{:‘4 IQS
Al Al Al

L +24V SR41 SR45 SR46
oV Spannungs-
versorgung
ov .
Pluto B42 AS-i
» ID Identifier IDFIX
» CH
» CL Pluto-Bus
» CS

ol el el e el el el el el sl e el

hona o h 0 6 h i

137 140 141 142 143 144 145 146 147
OA B
Q|£LOL__
Q1 ALB
Q4 ABBE
as[AB B0
41
Q2 AR
Q3 AR

Relaisausgange/
Halbleiterausgange,
einzeln fehlersicher

1Q23 1Q24 1Q25 1Q26 Q27

Fehlersichere Digitaleingange / Digitalausgange (nicht fehlersicher), Dynamische Ausgange

ID: Anschluss fur Identifier mit einer eindeutigen, vom System lesbaren Kennnummer (ID).

l.. Sichere Eingange (24 V DC), die individuell fehlersicher sind. Wenn dynamische Sicherheitskomponenten von
ABB genutzt werden, kann so mit nur einem Eingang die héchste Sicherheitsstufe erreicht werden.
Andernfalls werden zwei Eingange pro Sicherheitsfunktion bendtigt.

Q.. E/A, die als Sicherheitseingdnge oder Signalausgange, z. B. fir Anzeige und Steuerung nicht-sicherheitsgerichteter

Funktionen, verwendbar sind. Fur Q.. als Sicherheitseingange, vgl. ..
QO, Q1: Fehlersichere Relais-Ausgange, die individuell fehlersicher und unabhangig programmierbar sind.

Q2, Q3: Fehlersichere Transistor-Ausgéange (-24 V DC), die individuell fehlersicher und unabhangig programmierbar sind.

Fur elektromechanische Komponenten wie Schitze und Ventile.

Q4, Q5 Fehlersichere Relais-Ausgange mit gemeinsamem Potential, die individuell fehlersicher und unabhéangig programmier-

bar sind.
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20 E/A 20 E/A 22 E/A 20 E/A 20 E/A

StromUberwachung Analoge Eingange Ohne Sicherheitsbus
2TLA020070R4500 2TLA020070R4600 2TLA020070R4800 2TLA020070R6400 2TLA020070R4700
8 (10..17) 8 (10..17) 14 (10..17, 120..125) 8 (10..17) 8 (10...17)

: 8(Q10.1Q17)
Max. Gesamtlast
[25A

: 8(1Q10..1Q17)
Max. Gesamtlast
[25A

: 8(Q10.1Q17)
Max. Gesamtlast
[25A

[25A

: 8(1Q10..1Q17)
Max. Gesamtlast

8(Q10..1Q17)
Max. Gesamtlast
[25A

- - - 4 -

L 1.(5) L1(5) 1 (5) 1(5) L1(5)
 2(Q0.Q1) | 2/(Q0.Q1) - ' 2(Q0.Q1)  2(Q0.Q1)
 2(02.09) 2(02.09) - | 2(02.09) 2(02.09)

- 2(Q16,1Q17) - - - -

L 0-1,0A10%

£ 100..300 mA £ 100..300 mA £ 100...300 mA £ 100...300 mA £ 100..300 mA

6A

6A

[ BA [ BA

[6A

| 45x 84 x 118 mm

| 45 x84 x 118 mm

| 45 x84 x 118 mm

| 45x84x

18mm 45x84x 118 mm

EN ISO 13849-1
EN 61508
EN 62061

EN 50156-1

Relais-Ausgang

Transistor-Ausgang:0

10..7 (130..37, 140..47)
1Q10..17 (1Q20..27)

Leistungsaufnahme bei 24 V

2/14 2CDC001125C0101 | ABB-Sicherheitshandbuch

| PL e/Kat. 4
SIL 3
SIL3

2,00x10°
1,560x10°

51 mA

27 V permanent

+24 V (fir PNP-Sensoren)

+24 V (fur PNP-Sensoren)

IQ auch als nicht-fehlersichere Aus-
gange konfigurierbar.

Max. Last/Ausgang

Display

Q2, Q3
Toleranz der Ausgangsspannung
QO, Q1, (Q4, Q5)

Transistor, =24 VV DC, 800 mA
Versorgungsspannung — 1,5 V bei
800 mA

Relais-Ausgange

V AC-12: 250 V/1,5 A

V AC-15: 250 V/1,5 A

V DC-12: 50 V/1,5 A

VDC-13: 24 V/1,5 A

1Q10..17 (1Q20..27)

Eingang/Ausgang-LED

Max. Anzahl Pluto-SPS am
Datenbus

Datenbustyp
Datenbusgeschwindigkeiten

Datenbus-Kabellange

: Transistor +24 V, PNP ,open collec-
: tor*, auch als fehlersicherer Eingang

konfigurierbar

1 pro E/A (griin)
! 7-Segment-Anzeige, 2 Zeichen

32

CAN

100, 125, 200, 250, 400, 500, 800,
1000 KkBit/s

bis zu 600 m, 150 m bei 400 kBit/s



46 E/A 45 E/A 46 E/A AS-i Bus AS-i Bus
Analoge / Zahleingadnge Ohne Sicherheitsbus

2TLA020070R1700 2TLA020070R6600 2TLA020070R1800 2TLAO20070R1100 | 2TLA020070R1400

24 (10.17, 130,137, 140.147) | 24 (10.17, 130..137, 140..147) . 24(10..17, 130..137, 140..147) L 4.(10.13) £ 20 (10..13, 130..147)

16 (Q10.1Q17, 1020.1Q27) 115 (1Q10.1Q17,1Q20.1026) | 16 (1Q10.1Q17,1020.1Q27)  : 4 (1Q10.1Q13) 16 (1010..1027)

Max. Gesamtlast 2 A

Max. Gesamtlast 2 A

Max. Gesamtlast 2 A

Max. Gesamtlast 2 A

Max. Gesamtlast 2 A

- 4* - - —

- 8 - - -

3(5.17) £3(Q10.1Q12) 3(5.17) £ 4(Q10.1Q13) £3(1.13)

4(Q0..Q1 & Q4..Q5) | 4(Q0.Q1&Q4.Q5) 1 4(Q0.Q18Q4.Q5) 2(Q0.Q1) - 4(Q0.Q1&Q4.Q5)
2 (Q2..Q3) 2(Q2.Q9) | 2(Q2.Q9) | 2(Q2.Q9) 2(Q2.Q9)
100...500 mA £ 100..500 mA £ 100..500 mA - 100 mA 150 mA

10A 10A

S10A

[6A

S10A

90 x 84 x 118 mm

1 90 x84 x 118 mm

1 90 x84 x 118 mm

| 45 x84 x 118 mm

1 90x 84 x 118 mm

*4 der Analogeingange kénnen als Zahleingange konfiguriert werden. Die Gesamtzahl der analogen und Zahleingange betragt 8.

Master-Profil
Anzahl Slave-Einheiten
Betriebsart Bus

Buskabellange:

Umgebungstemperatur

Lagerung und Transport

Dyn. A- oder statischer Eingang zu

Relais-Ausgang

Dyn. A- oder statischer Eingang zu

Transistor-Ausgang

Dyn. B- oder dyn. C-Eingang zu

Relais-Ausgang

Dyn. B- oder dyn. C-Eingang zu

Transistor-Ausgang
Softwareeinstellung ,NoFilt*:

AS-i-Bus zum Relais-Ausgang

AS-i-Bus zum Transistor-Ausgang <29 ms + Programmausfiihrungsdauer

M2

31/62*

Master
Sicherheits-Monitor

i sicheres E/A-Modul
: bis zu 500 m

10 °C bis +50 °C
| ~25 °C bis +55 °C

Sicherheits-Monitor, Slave und

100 m zwischen den einzelnen

Datenbus zwischen Plutos
Datenbus zwischen Plutos
mit Fehlerstatus

Gehause

Anschlussklemmen

10 ms

. IP40, IEC 60 529
£ 1IP20, IEC 60 529

Die Kontaktblocke kdnnen ohne Trennen der Kabel abgenommen
werden. Der Einbauabstand zwischen den Einheiten muss mindestens
5 mm betragen.

<20,5 ms + Programmausflihrungsdauer

<16,5 ms + Programmausfiihrungsdauer

<23 ms + Programmausfiihrungsdauer

i <19 ms + Programmausflihrungsdauer

5 ms kirzere Reaktionszeit auf

I- und IQ-Eingéngen

<33 ms + Programmausfiihrungsdauer
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ANWENDUNGSBEISPIEL: Pluto

Roboterzelle mit Pluto

Beschreibung

In diesem Beispiel wird eine Bearbeitungsmaschine von einem
Roboter bestlickt. Das Sicherheitssystem der Maschine be-
steht aus einer Pluto (1), an die alle Sicherheitseinrichtungen
angeschlossen wurden. Der Roboter ist ebenfalls mit einer
Pluto (0) ausgestattet, an die die Sicherheitseinrichtungen

der Zelle angeschlossen wurden. Beide Plutos sind Uber ein
Datenbuskabel miteinander verbunden, sodass gemeinsame
Funktionen wie Not-Halt in der gesamten Zelle zur Verfigung
stehen.

2/16 2CDC001125C0101 | ABB-Sicherheitshandbuch

Funktion

Die Not-Halt-Funktion hat die héchste Prioritat und schaltet
Maschine und Roboter aus. Die Klappe der Maschine dient
als Zonenteiler: Bei geschlossener Klappe bilden Maschine
und Roboter jeweils eigene Zonen. Bei gedffneter Klappe
bilden Maschine und Roboter gemeinsam eine Zone. Wird die
Tar zur Zelle bei gedffneter Maschinenklappe gedffnet, stop-
pen Maschine und Roboter; wird die Tur bei geschlossener
Klappe geoffnet, wird nur der Roboter abgeschaltet.

Sobald die Tur getffnet wurde, muss das System Uber den
Ruckstell-Taster auBen an der TUr rlickgestellt werden. Der
Not-Halt wird durch Herausziehen des gedriickten Tasters
rickgestellt. ACHTUNG: Der Arbeitszyklus der Zelle darf nicht
unmittelbar nach dem Ruckstellen des Not-Halts oder der Tur
wieder anlaufen.



Schaltplan

Schaltschrank Roboter Schaltschrank Maschine
1 S o
| ey ] l
————— | o
| Emergency stop | | Emergency stop | | Interlocking switch |
7] |
I | || | e | | ol |
’ | | | | AN I | | |
IR I I ) | L4
’ 1200 | | |
’ Pluto 0 33 1200
Gote 2 a2 l | |
10 & 33
Q e Pluto 1
> go [Machine
’ L {rx,g‘ | | ~—{Emergency stop
j 2 n Machine
Protective stop
7] 13
| [ ) |
’ Dyn Ut |1a10 Robot | | Dyn Out |1010 |
N Auto stop N
’ Light | | |
]
Robot
’ y Emergency stop l | |
Reset Gate
| . [ |
— |
| | [ |
L=_
’ +24 V IC | | +24 v IC |
= L = ]

- [Example]

Preferences
Projscts

10 Optiors
Wariables
Plz: Code
Pluta 1 ! -

/0 Optians Project created by:
Wariables
Ple Code

wample Fobot cell

Prdigci. rewigved hy:

Froject approved by:

History:
2001019 - Project created

| Default (400 kbit/s) [~ |
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ANWENDUNGSBEISPIEL: Pluto

2 Two channel monitoring with automatic reset of emergency stop at the door.

PO_ES1_Ch1 TC1S PO_ES_OK
I0.0‘ | GMo0.0
1o In1
PO_ES1_Ch2
IO.1‘ |
b In2
tart
GMO0.0=P0_ES_OK Emergency stop OK in Pluto 0
10.0=P0_ES1_Ch1 Emergency stop 1 channel 1 - Static
10.1=P0_ES1_Ch2 Emergency stop 1 channel 2 - Dynamic A non-inverted
3 Emergency stop of robot.
When the emergency stop is actuated the robot will make an emergency stop.
In order to restore safety requires the emergency stop button needs to be reset.
An emergency stop from the machine panel will also emergency stop the robot.
PO_ES_OK P1_ES_OK PO_ES
GM‘0.0‘ GM‘1 .O‘ Q0.3
b b
GMO0.0=P0_ES_OK Emergency stop OK in Pluto 0
GM1.0=P1_ES_OK Emergency stop OK in Pluto 1
Q0.3=P0_ES Robot emergency stop - Expansion BT50 relay
4 Auto stop of robot.
When the door to the robot cell is opened the robot is auto stopped.
To reset the safety the door needs to be closed and the reset button pressed and released.
Note that IQ15 of the Pluto is used both as a button in and to indicate diffirent reset states.
Constant light means reset is not possible, safety not ok.
Flash 0.4 s high, 0.6 s low means reset is possible but not performed.
No light means reset has been performed and the safety is ok.
PO_Eden1 ResetT PO_AS_OK
I0.2‘ | Q0.2
L In1 d
PO_LB1_In PO_LB1_Out
I0.1§ | Q0.15
'N/ Reset
IndRese
Test

10.15=P0_LB1_In
10.2=P0_Eden1
QO0.15=P0_LB1_0Out
Q0.2=P0_AS_OK

Reset Door - Light button input - Dynamic A
Door Eden sensor - Dynamic A

Reset Door - Light button output - Static
Robot auto stop - Expansion BT50 relay
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Alarm 03 - Machine hatch open.

To generate User Errors (UE) a value of 200 - 299 can be written to the display of the Pluto.
A check of System Register 11 (SR11) in the Pluto prioritises errors from the Pluto itself over User Errors.

P1_Hatch_OK PO0_AS_OK SR_ErrorCode=0 SR_PlutoDisplay=203
GM1.1 Q0.2 SR0.11=0 SR0.10=203
/] d ammmmmmy L
GM1.1=P1_Hatch_OK Hatch closed
Q0.2=P0_AS_OK Robot auto stop - Expansion BT50 relay
SRO0.10=SR_PlutoDisplay Pluto display figure. For user error: 200+no
SRO0.11=SR_ErrorCode Error code

Alarm 02 - Door open.

To generate User Errors (UE) a value of 200 - 299 can be written to the display of the Pluto.
A check of System Register 11 (SR11) in the Pluto prioritises errors from the Pluto itself over User Errors.

PO_Eden1  SR_ErrorCode=0 SR_PlutoDisplay=202
10.2 SR0.11=0 SR0.10=202
U B
10.2=P0_Eden1 Door Eden sensor - Dynamic A
SRO0.10=SR_PlutoDisplay Pluto display figure. For user error: 200+no
SRO0.11=SR_ErrorCode Error code

Alarm 01 - Emergency stop actuated.

To generate User Errors (UE) a value of 200 - 299 can be written to the display of the Pluto.
A check of System Register 11 (SR11) in the Pluto prioritises errors from the Pluto itself over User Errors.

PO_ES_OK SR_ErrorCode=0 SR_PlutoDisplay=201

GMO0.0 SR0.11=0 SR0.10=201
e B

GM0.0=P0_ES_OK Emergency stop OK in Pluto 0

SRO0.10=SR_PlutoDisplay Pluto display figure. For user error: 200+no

SRO0.11=SR_ErrorCode Error code

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101
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ANWENDUNGSBEISPIEL: Pluto

B Era—

2 'Two channel monitoring with automatic reset of emergency stop at the machine hatch.
P1_ES1_Ch1 TC1S P1_ES_OK
111 GM1.0
— Int Qq—<C >
P1_ES1_Ch2
1.2
| In2
Start
GM1.0=P1_ES_OK Emergency stop OK in Pluto 1
11.1=P1_ES1_Ch1 Emergency stop 1 channel 1- Dynamic A non-inverted
11.2=P1_ES1_Ch2 Emergency stop 1 channel 2 - Static
3 'Two channel monitoring with automatic reset of interlocking switch of the machine hatch.
P1_IS1_Ch1 TC1S P1_Hatch_OK
1.3 GM1.1
—1 | Int q—< >—
P1_IS1_Ch2
11.4
— | In2
Start
GM1.1=P1_Hatch_OK Hatch closed
11.3=P1_IS1_Ch1 Interlocking switch channel 1 - Dynamic A non-inverted
11.4=P1_IS1_Ch2 Interlocking switch channel 2 - Static
4 Emergency stop of machine.
\When the emergency stop is actuated the machine will make an emergency stop.
In order to restore safety requires the emergency stop button needs to be reset.
/An emergency stop from the robot will also emergency stop the machine.
P1_ES_OK PO_ES_OK P1_ES
GM1.0 GMo0.0 Q1.0
— | N >—
GMO0.0=P0_ES_OK Emergency stop OK in Pluto 0
GM1.0=P1_ES_OK Emergency stop OK in Pluto 1
Q1.0=P1_ES Machine Emergency Stop
5 Monitoring of the hatch.
\When the hatch is opened the monitoring of the hatch is inactive.
'To reset the safety the hatch needs to be closed and the reset button pressed and released.
Note that IQ15 of the Pluto is used both as a button in and to indicate different reset states.
Constant light means reset is not possible, safety not ok.
Flash 0.4 s high, 0.6 s low means reset is possible but not performed.
No light means reset has been performed and the safety is ok.
P1_Hatch_OK ResetT HB_Hatch_OK
GM1.1 M1.0
— In1 q——<C >
P1_LB1_In HB_Ind_Hatch_OK
11.15 M1.1
——{N| Reset F——C >
IndResef]
Test

2/20 2CDC001125C0101 | ABB-Sicherheitshandbuch




GM1.1=P1_Hatch_OK Hatch closed

11.15=P1_LB1_In Reset Hatch - Light button input - Dynamic A
M1.0=HB_Hatch_OK Help Bit - Hatch closed
M1.1=HB_Ind_Hatch_OK Help Bit - Indication Reset Hatch

Light button indication of the reset of the hatch.

If the robot cell's door is closed and reset no light indication is needed inside the cell.

HB_Ind_Hatch_OK PO0_AS_OK P1_LB1_Out
M1.1 Q0.2 Q1.15
} v
M1.1=HB_Ind_Hatch_OK Help Bit - Indication Reset Hatch
Q0.2=P0_AS_OK Robot auto stop - Expansion BT50 relay
Q1.15=P1_LB1_Out Reset Hatch - Light button output - Static
Protective stop of the machine.
Either the hatch is closed and reset or the door to the robot cell is closed and reset.
This means the cell can work with the hatch both open or closed as long as the cell's door is closed and reset.
HB_Hatch_OK P1_PS
M1.0 Q1.1
— | >—
PO_AS_OK
Q0.2
—t
M1.0=HB_Hatch_OK Help Bit - Hatch closed
Q0.2=P0_AS_OK Robot auto stop - Expansion BT50 relay
Q1.1=P1_PS Machine Protective Stop

/Alarm 03 - Machine hatch open.

[To generate User Errors (UE) a value of 200 - 299 can be written to the display of the Pluto.

P1_Hatch_OK PO0_AS_OK SR_ErrorCode=0

A check of System Register 11 (SR11) in the Pluto prioritises errors from the Pluto itself over User Errors.

SR_PlutoDisplay=203

GM1.1 Q0.2 SR1.11=0 SR1.10=203
e L/ ey I
GM1.1=P1_Hatch_OK Hatch closed
Q0.2=P0_AS_OK Robot auto stop - Expansion BT50 relay
SR1.10=SR_PlutoDisplay Pluto display figure. For user error: 200+no
SR1.11=SR_ErrorCode Error code

/Alarm 02 - Door open.

'To generate User Errors (UE) a value of 200 - 299 can be written to the display of the Pluto.

PO_Eden1  SR_ErrorCode=0

/A check of System Register 11 (SR11) in the Pluto prioritises errors from the Pluto itself over User Errors.

SR_PlutoDisplay=202

10.2 SR1.11=0 SR1.10=202
— 1/ e
10.2=P0_Eden1 Door Eden sensor - Dynamic A
SR1.10=SR_PlutoDisplay Pluto display figure. For user error: 200+no
SR1.11=SR_ErrorCode Error code

/Alarm 01 - Emergency stop actuated.

'To generate User Errors (UE) a value of 200 - 299 can be written to the display of the Pluto.

P1_ES_OK SR_ErrorCode=0

/A check of System Register 11 (SR11) in the Pluto prioritises errors from the Pluto itself over User Errors.

SR_PlutoDisplay=201

GM1.0 SR1.11=0 SR1.10=201
1 I
GM1.0=P1_ES_OK Emergency stop OK in Pluto 1
SR1.10=SR_PlutoDisplay Pluto display figure. For user error: 200+no
SR1.11=SR_ErrorCode Error code

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101
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Pluto Gateway

Profibus DP

Pluto Gateway ist ein Protokollumsetzer fur die bidirektionale
Kommunikation zwischen der Sicherheits-SPS Pluto und
anderen Feldbussystemen.

Pluto Gateway ist kompakt, wird auf einer Hutschiene montiert
und kann beliebig am Pluto-Sicherheitsbus angeschlossen
werden. Das Gerét bietet eine gemeinsame Schnittstelle mit
Pluto, d. h., fur Servicearbeiten und Programmierung kénnen
dasselbe Kabel und dasselbe PC-Programm (Pluto Manager)
verwendet werden. Im Normalfall erfolgen alle Einstellungen
Uber DIP-Schalter, sodass fur die Inbetriebnahme des Gate-
ways keine Programmierung erforderlich ist.

Die Programmierung wird durch Funktionsbausteine erleichtert,
um Uber ein Pluto-Gateway Daten mit dem Ubergeordneten
System austauschen kénnen.

Uber PROFIBUS kann ein Gibergeordnetes SPS-System auf
die E/A’'s und weitere Variablen der Sicherheits-SPS Pluto
zugreifen.Globale Daten (ein Modul pro Pluto) und lokale
Daten (mehrere Module pro Pluto) in einer Sicherheits-SPS
Pluto werden Uber PROFIBUS-Module im Gateway bereit-
gestellt und kédnnen im Ubergeordneten System ausgelesen
werden.

Uber PROFIBUS kann ein bergeordnetes SPS-System
nicht-sicherheitsrelevante Daten an die Sicherheits-SPS Pluto
senden. Insgesamt kénnen 64 boolesche Werte und 8 ver-
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Verwendung:

— Bidirektionale Status-
informationen von der
Sicherheits-SPS Pluto

— FUr Profibus

Merkmale:

— Bidirektionale Kommunikation

— Integrierte Filterfunktion,
gemeinsames Netz

— Baubreite nur 22,5 mm

— Beliebige Platzierung am
Datenbus

— Gemeinsame Schnittstelle mit
Pluto

— Funktionsbausteinbibliothek

schiedene 16-Bit-Register Ubertragen werden. Hierflur stehen
Funktionsbausteine in Pluto Manager zur Verfigung.

Um die Einbindung eines Pluto Gateway Gate-P2 in das
Ubergeordnete SPS-System zu erleichtern, stellt ABB Funk-
tionsbausteine fur bekannte SPS-Marken zur Verfigung. Die
Funktionsbausteine erleichtern das Empfangen und Senden
von Daten vom und zum Pluto-System. Die Bausteine liegen
als offene Einheiten vor, die jederzeit auf Kundenseite gean-
dert und erganzt werden kdnnen. Diese Funktionsbausteine
kénnen unter www.abb.com/jokabsafety heruntergeladen
werden.

LED Pluto-Sicherheitsbus
JK“-Taster

PC-Anschluss
LED Profibus

Profibus-Anschluss




. 2TLA020071R8000

-Pluto-Sicherheitsbus CAN (isoliert)
-PROFIBUS RS485 (isoliert)

100, 200, 250, 400, 500, 800 und 1000 KBit/s
(automatische Erkennung)

| Oberseite: 3-poliger Anschluss fur Pluto-Sicherheitsbus (enthalten)
Vorderseite: 9-poliger PROFIBUS-Standardanschluss.
Unterseite: 2-poliger Anschluss fur 24 V DC (enthalten)

Pluto-Sicherheitsbus: Statusindikation Gber LED
PROFIBUS: Statusindikation tber LED

* Gehause IP 20 - IEC 60 529
- Klemmen IP20 - IEC 60 529

PLC

Profibus, non safety

101 mm

Gateway
Pluto CAN bus, safety
1 1 1
- >I - — T NI
mlm 220 | 022 @20 | 022
Pluto Pluto Pluto
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Pluto Gateway

Pluto Gateway ist ein Protokollumsetzer fur die bidirektionale
Kommunikation zwischen der Sicherheits-SPS Pluto und
anderen Feldbussystemen.

Pluto Gateway ist kompakt, wird auf einer Hutschiene mon-
tiert und kann beliebig am Pluto-Sicherheitsbus angeschlos-
sen werden. Das Gerat bietet eine gemeinsame Schnittstelle
mit Pluto, d. h., fir Servicearbeiten und Programmierung
kénnen dasselbe Kabel und dasselbe PC-Programm (Pluto
Manager) verwendet werden. Im Normalfall erfolgen alle Ein-
stellungen Uber DIP-Schalter, sodass flr die Inbetriebnahme
des Gateways keine Programmierung erforderlich ist.

Die Programmierung wird durch Funktionsbausteine erleichtert,
um Uber ein Pluto-Gateway Daten mit dem Ubergeordneten
System austauschen kénnen.

Uber DeviceNet kann ein (ibergeordnetes SPS-System auf die
E/A und weitere Variablen der Sicherheits-SPS Pluto zugreifen.
Globale E/A in einer Sicherheits-SPS Pluto stehen Uber Device-
Net-Nachrichten (implicit) zur Verfligung. Lokale Daten der Plutos
kénnen Uber DeviceNet-Nachrichten (explicit) gelesen werden.

Uber DeviceNet kann ein tibergeordnetes SPS-System nicht-
sicherheitsrelevante Daten an die Sicherheits-SPS Pluto
senden. Insgesamt kdnnen 64 boolesche Werte und 8 ver-
schiedene 16-Bit-Register Ubertragen werden (Uber Device-
Net-Nachrichten ,implicit” und ,explicit). FUr diese Befehle
stehen Funktionsbausteine in Pluto Manager zur Verfigung.
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Verwendung:

— Bidirektionale Status-
informationen von der
Sicherheits-SPS Pluto

— FUr DeviceNet und
Pluto-Brlcke

Merkmale:

— Bidirektionale Kommunikation

— Integrierte Filterfunktion,
gemeinsames Netz

— Baubreite nur 22,5 mm

— Beliebige Platzierung am
Datenbus

— Gemeinsame Schnittstelle mit
Pluto

— Funktionsbausteinbibliothek

Ein Gate-D2 kann auch als CAN-Brucke fur die Unterteilung
des Pluto-Sicherheitsbusses in mehrere Abschnitte verwendet
werden. Das ist vor allem bei langen Datenbuskabeln nitzlich.

Uber eine integrierte Filterfunktion kénnen Sie auf der anderen
Seite der Brlcke nicht bendtigte Daten ausfiltern und so die
Last auf dem Datenbus in den anderen Abschnitten verringern
und gleichzeitig langere Datenbuskabel einsetzen.

Pluto Gate-D2 kann in ein ABB-Robotics-IRC5-System integ-
riert werden. Die entsprechende Dokumentation ist auf www.
abb.com/jokabsafety erhéltlich.

LED Pluto-Sicherheitsbus

,K“-Taster

PC-Anschluss
LED DeviceNet




. 2TLA020071R8200

-Pluto-Sicherheitsbus CAN (isoliert)
-DeviceNet CAN (isoliert)

100, 200, 250, 400, 500, 800 und 1000 kBit/s
(automatische Erkennung)

Einstellung tUber DIP-Schalter (1-63)
¢ ODVA-Version 2.0

i Oberseite: 3-poliger Anschluss fur Pluto-Sicherheitsbus (enthalten)

Vorderseite: 5-poliger Anschluss fiir DeviceNet (enthalten)

E Unterseite: 2-poliger Anschluss fur 24 V DC (enthalten)

i Pluto-Sicherheitsbus: Statusindikation tber LED
i DeviceNet MNS: Statusindikation tiber LED

: 24V DG, —15 % bis +20 %

< 100 mA (empfohlene Sicherung <6 A)

22,5 x 101 x 119 mm

¢ 35-mm-Hutschiene

-10 °C bis +55 °C

% bei 40 °C (Umgebung 90 % bei 20 °C)
¢ Gehduse IP 20 - IEC 60 529
- Klemmen IP20 - IEC 60 529

PLC

DeviceNet, non safety

Gateway

Pluto CAN bus, safety

1 1 1
FPePoc’elP PP LPSoPelP0
[ [ B e[ [ H =N

| I 1
m‘m m‘m m‘m 22,5 mm

Pluto Pluto Pluto
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Pluto Gateway

Pluto Gateway ist ein Protokollumsetzer fur die bidirektionale
Kommunikation zwischen der Sicherheits-SPS Pluto und
anderen Feldbussystemen.

Pluto Gateway ist kompakt, wird auf einer Hutschiene mon-
tiert und kann beliebig am Pluto-Sicherheitsbus angeschlos-
sen werden. Das Gerat bietet eine gemeinsame Schnittstelle
mit Pluto, d. h., fir Servicearbeiten und Programmierung
kénnen dasselbe Kabel und dasselbe PC-Programm (Pluto
Manager) verwendet werden. Im Normalfall erfolgen alle Ein-
stellungen Uber DIP-Schalter, sodass fur die Inbetriebnahme
des Gateways keine Programmierung erforderlich ist.

Die Programmierung wird durch Funktionsbausteine erleichtert,
um Uber ein Pluto-Gateway Daten mit dem Ubergeordneten
System austauschen kénnen.

Uber CANopen kann ein tibergeordnetes SPS-System auf die
E/A und weitere Variablen der Sicherheits-SPS Pluto zugrei-
fen. Globale E/A in einer Sicherheits-SPS Pluto stehen Uber
CANopen-Nachrichten (PDO) zur Verfligung. Lokale Daten in
Plutos kénnen anhand von CANopen-Nachrichten (SDO) im
Ubergeordneten System ausgelesen werden.

Uber CANopen kann ein tibergeordnetes SPS-System
nicht-sicherheitsrelevante Daten an die Sicherheits-SPS
Pluto senden. Insgesamt kbnnen 64 boolesche Werte und 8
verschiedene 16-Bit-Register Ubertragen werden (CANopen-
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— Bidirektionale Status-
informationen von der
Sicherheits-SPS Pluto

— Fur CANopen und
Pluto-Brlcke

Merkmale:

— Bidirektionale Kommunikation

— Integrierte Filterfunktion,
gemeinsames Netz

— Baubreite nur 22,5 mm

— Beliebige Platzierung am
Datenbus

— Gemeinsame Schnittstelle mit
Pluto

— Funktionsbausteinbibliothek

Nachrichten PDO oder SDO). Fir diese Befehle stehen Funkti-
onsbausteine in Pluto Manager zur Verfugung.

Ein Gate-C2 kann auch als CAN-Brucke fur die Unterteilung
des Pluto-Sicherheitsbusses in mehrere Abschnitte verwendet
werden. Das ist vor allem bei langen Datenbuskabeln nttzlich.

Uber eine integrierte Filterfunktion kénnen Sie auf der anderen
Seite der Bricke nicht bendtigte Daten ausfiltern und so die
Last auf dem Datenbus in den anderen Abschnitten verringern
und gleichzeitig langere Datenbuskabel einsetzen.

LED Pluto-Sicherheitsbus

,K“-Taster

PC-Anschluss
LED CANopen

<+——— Anschluss CANopen



{ OTLA020071R8100

-Pluto-Sicherheitsbus CAN (isoliert)
-CANopen CAN (isoliert)

100, 200, 250, 400, 500, 800 und 1000 kBit/s
(automatische Erkennung)

125, 250 und 500 kBit/s (Einstellung Uber DIP-Schalter)
10, 20, 50, 100, 125, 250, 500, 800 und 1000 kBit/s (per Software)

| Oberseite: 3-poliger Anschluss flr Pluto-Sicherheitsbus (enthalten)

Vorderseite: 5-poliger Anschluss fir CANopen (enthalten)
: ite: liger Anschluss fir 24 VV DC (enthalten)
PIuto—Slcherheltébus: Statusindikation Uber LED
CANopen: Statusindikation tber LED
: % bis +20 %

i <100 mA (empfohlene Sicherung <6 A)

22,5 x 101 x 119 mm

35-mm-Hutschiene

-10 °C bis +55 °C

-25 °C bis 55 °C

EN 60 204-1 50 % bei 40 °C (Umgebung 90 % bei 20 °C)

: Gehause IP 20 - [EC 60 529
- Klemmen IP20 - IEC 60 529

PLC

CANopen, non safety

101 mm

Gateway

Pluto CAN bus, safety

I

1 1 1
Peortede Peortede Lol Po Pl
(LW
A e ki
20 | 022 o0 | 022 m‘m
Pluto Pluto Pluto
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Pluto Gateway
Gate-E2

Profinet

Ethernet/IP
Modbus TCP

Pluto Gateway ist ein Protokollumsetzer fur die bidirektionale
Kommunikation zwischen der Sicherheits-SPS Pluto und
anderen Feldbussystemen.

Pluto Gateway ist kompakt, wird auf einer Hutschiene mon-
tiert und kann beliebig am Pluto-Sicherheitsbus angeschlos-
sen werden. Das Gerat bietet eine gemeinsame Schnittstelle
mit Pluto, d. h., flir Servicearbeiten und Programmierung
kénnen dasselbe Kabel und dasselbe PC-Programm (Pluto
Manager) verwendet werden. Im Normalfall erfolgen alle Ein-
stellungen Uber DIP-Schalter, sodass fur die Inbetriebnahme
des Gateways keine Programmierung erforderlich ist.

Die Programmierung wird durch Funktionsbausteine erleichtert,
um Uber ein Pluto-Gateway Daten mit dem Ubergeordneten
System austauschen kénnen.

Protokoll

Das Pluto-Gateway Gate-E2 verarbeitet Statusinformationen
von und flr Sicherheits-SPS Pluto Uber die Ethernet-Proto-
kolle EtherNet/IP, PROFINET, Modbus TCP und ein einfaches
binéres Protokoll auf TCP/IP-Basis.

Die IP-Adresskonfiguration usw. erfolgt Uber einen einfachen
Webserver und einen Terminalserver.

Daten von Pluto

Uber eines der Ethernet-Protokolle kann ein libergeordnetes
SPS-System auf die E/A und weitere Variablen der Sicher-
heits-SPS Pluto zugreifen. Globale E/A in einer Sicherheits-
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Verwendung:

— Bidirektionale Status-
informationen von der
Sicherheits-SPS Pluto

— Profinet, Ethernet/IP,
Modbus TCP

Merkmale:

— Bidirektionale Kommunikation

— Integrierte Filterfunktion,
gemeinsames Netz

— Beliebige Platzierung am
Datenbus

— Gemeinsame Schnittstelle mit
Pluto

— Funktionsbausteinbibliothek

SPS Pluto stehen Uber die tbliche E/A-Ubertragung des
jeweiligen Protokolls zur Verfligung. Lokale Daten in Plutos
kénnen anhand von speziellen Befehlen im Ubergeordneten
System ausgelesen werden.

Daten zu Pluto

Uber das Ethernet-Protokoll kann ein Uibergeordnetes SPS-
System nicht-sicherheitsrelevante Daten an die Sicherheits-
SPS Pluto senden. Insgesamt kdnnen 64 boolesche Werte
und 8 verschiedene 16-Bit-Register Ubertragen werden.
Hierfur stehen Funktionsbausteine in Pluto Manager zur Ver-
fligung.

LED Pluto-Sicherheitsbus

K“-Taster

PC-Anschluss

LED Ethernet

Anschluss Ethernet




PLC

{ 2TLA020071R8300

¢ Pluto-Bus CAN (isoliert)
Profinet (isoliert)
Ethernet/IP (isoliert)

* Modbus TCP (isoliert)

100, 200, 250, 400, 500, 800 und
: 1000 kBit/s
(automatische Erkennung)

10/100 MBit/s
Halb- und Vollduplex

Status von und flr Sicherheits-SPS
Pluto

- EtherNet/IP

- PROFINET

. - Modbus TCP

. - Binar-Server (TCP/IP)

Bestimmte Kombinationen aus
Serverprotokollen kénnen nicht

gleichzeitig verwendet werden.

Gateway-Status und IP-Adresskon-

i figuration
| - Webserver
- Terminalserver (TCP/IP)

: GemaB ODVA ,CIP Edition 3.2¢ und
+EtherNet/IP Adaption of CIP Edition
1.3%

- Mindest-RPI 50 ms

GemaB Modbus-Organisation,

i Version 1.0b (ca. 20 Nachrichten pro
i Sekunde).

Ethernet, non safety

Pluto CAN bus, safety

Gateway

Pluto

! Einfaches TCP/IP zum Ubertragen
i von Statusinformationen vom/zum
Pluto-System.

Zum einfachen Ubermitteln von IP-
Adressen

| Einfacher Server mit denselben
Befehlen, die auch fur den seriellen
Anschluss am Geréat verwendet
werden.

Statische Ubermittlung per Webser-
ver oder Programmierschnittstelle.

Mittels EtherNet/IP, PROFINET,
Modbus TCP oder
den binaren TCF/IP-Server.

Oberseite: 3-poliger Anschluss fir
Pluto-Sicherheitsbus (enthalten)
Vorderseite: Ethernet-Anschluss als
RJ-45 (geschirmtes Kabel der Kat.
5e FTP)

Unterseite: 2-poliger Anschluss flr
24V DC (enthalten)

Pluto-Sicherheitsbus: Statusindikati-
i on Uber LED (Pluto-Sicherheitsbus)
Ethernet-Modul: Statusindikation
 {iber LED (Mod-Status)

i Ethernet-Netz: Statusindikation tber
" LED (Net-Status)

i <150 mA (empfohlene Sicherung
<6 A)

-25 °C bis 55 °C

i EN 60 204-1 50 % bei 40 °C
(Umgebung 90 % bei 20 °C)

- Gehause IP 20 - IEC 60 529
¢ Klermen IP20 - IEC 60 529

35 mm
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Pluto
Sichere Drehgeber

Absolutwert-Drehgeber fir sichere Positionsbestimmung
In Verbindung mit einer Sicherheits-SPS Pluto kénnen diese
Absolutwert-Drehgeber zur sicheren Positionsermittlung ver-
wendet werden. Dies ist vor allem bei Portalrobotern, Indus-
trierobotern usw. nutzlich. Auch bei Exzenterpressen lasst
sich das bestehende Nockenschaltwerk durch Absolutwert-
Drehgeber ersetzen, um eine verlassliche Positionsbestim-
mung zu erhalten. Die Geber sind in Single- und Multiturn-
Ausfuhrung erhéltlich.

Verwendung:

— Sichere Positions- und
Geschwindigkeitser-
mittlung von Maschi-
nenbewegungen

Merkmale:

— Hohe Auflésung

— Waéhlbare Aufldésung

— Direkte Verbindung mit dem
Pluto-Sicherheitsbus

— Zertifizierte Sicherheitsfunk-
tionsbausteine

Es kénnen bis zu 16 Absolutwert-Drehgeber an einen Pluto-
CAN-Datenbus angeschlossen werden. Ein Pluto am Daten-
bus liest und wertet die Geberwerte aus. Mittels eines speziel-
len Funktionsbausteins im SPS-Code kann eine zweikanalige
L&sung realisiert werden. So werden sichere Werte fur Positi-
on und Geschwindigkeit ermittelt. Die Losung ermoglicht die
Uberwachung auf Stillstand und zu hohe Geschwindigkeiten.

Die Absolutwert-Drehgeber sind Standardsensoren mit modifi-
zierter Software zur Erflllung der Sicherheitsanforderungen.

Beispiel mit 2 Gebern zur sicheren Positionsliberwachung in einem Portalroboter.
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2TLA020070R3600
| 2TLA020070R3300
| OTLA020070R3400
2TLA020070R5900

i IP67 gemaB IEC 60529

IP66 gemaB IEC 60529

¢ Aluminium

Lackiert und verchromt oder eloxiert

- Auflésung, O-Position

Richtung, Geschwindigkeit Datenbus

50 mA bei 24 V DC

£ 100 mA

@ 10 mm, mit Flache 12-poliger M23-Anschluss RSA 597 SWF10M23 2TLA020070R3600

@ 6 mm, mit Flache RSA 597 SWF6K15 2TLA020070R3300

Hohlwelle, @ 12 mm

| RHA 597 SH12K20 | 2TLA020070R3400

Hohlwelle, @ 12 mm © 10 m Kabel { RHA 597 SH12K100  : 2TLA020070R5900
7.540.2
540.2
T ©
Q
- 9
— ] 1 [ &
A r_ N O B i | 2
23.641 53.540.5 2040.5
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2TLA020070R3700
2TLA020070R7800
2TLA020070R7900

13 Bit, 8192 Positionen/Umdrehung
© 12 Bit, 4096 Umdrehungen

%Ja

100 mA
@ 10 mm, rund 3 x M12-Anschluss . RSA 698 MWIOM12  2TLA020070R3700
@ 6 mm, rund 3 x M12-Anschluss | RSA 698 MWBM12  2TLA020071R7800
Hohlwelle, @ 12 mm | 3x M12-Anschluss | RHA 698 MH12M12 | 2TLA020071R7900

~80
20 51.7
Cg
3 o
RS SRR S R
S
| 4
58 3 Depth Smm
3
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Der Baustein liest und wertet zwei
Absolutwert-Drehgeber aus. Der Positi-
onswert wird an den Ausgang ,Position”
Ubertragen. Am Ausgang ,Speed” liegt
der mittlere Wert der Geschwindigkeit (in
Impulsen pro 10 ms) an. Im Fehlerfall wird
der OK-Ausgang auf Null gestellt. In be-
stimmten Anwendungen werden die Werte
»Position“ und ,Speed” in Verbindung mit
dem OK-Ausgang verwendet.

Der Baustein liest und wertet zwei Absolut-
wert-Drehgeber aus. Der Mittelwert beider
Geber wird ermittelt und an den Ausgang
,Position“ Ubertragen. Am Ausgang
~opeed” liegt der mittlere Wert der Ge-
schwindigkeit (in Impulsen pro 10 ms) an.
Der Baustein Uberwacht die Positionswerte
der Geber auf Einhaltung der Toleranz aus
dem Parameter ,MaxDiff“. Im Fehlerfall
wird der OK-Ausgang auf Null gestellt. In
bestimmten Anwendungen werden die
Werte ,Position” und ,Speed* in Verbin-
dung mit dem OK-Ausgang verwendet.

Der Ausgang Q ist aktiviert, sofern der
Wert des Eingangsregisters,PosReg*
innerhalb der Grenzwerte ,MinPos* und
,MaxPos* liegt.

ACHTUNG! Es kann ein Wert fUr die
Nullposition des Sensors definiert wer-
den. Eine Position <0 ist nicht zul&ssig.
Beispiel: Fur MinPos = 3000 und
MaxPos = 200 wird Q aktiviert, wenn
die Position groBer als 2999 oder kleiner
als 201 ist.

SateEncoder

—AdiEncoderd =
OK

—|AdiEncoderB  —

Position

—{MauDiff

Speedf—

—Range Al

SateEncoderMult

]

AdiEncoders 0K

AdiEncoderB
Position|

MaxDiff Speed|

—{InciPerRev A

|

EncoderCam

—PosReg o

—{MaxPos

Beschreibung der Ein- und Ausgénge

- AdrEncoderA: Adresse Impulsgeber A

- AdrEncoderB: Adresse Impulsgeber B

- MaxDiff: Maximal zulassige Abweichung zwischen den Impuls-
gebern (max. 2 % von Range)

- Range: Anzahl Impulse pro Umdrehung

- OK: Gesetzt, wenn die Geber einwandfrei funktionieren und

- die Positionswerte innerhalb der tber ,MaxDiff* definierten
Spanne liegen.

- Position: Positionswert

- Geschwindigkeit: Geschwindigkeitswert in Impulsen pro 10 ms

- A: Position Impulsgeber A. Darf nicht in SPS-Programmen
verwendet werden!

- B: Position Impulsgeber B. Darf nicht in SPS-Programmen
verwendet werden.

ACHTUNG! Positionswerte einzelner Geber dienen lediglich Einstellzwecken und durfen
NICHT flr zu Sicherheitszwecken eingesetzt werden.

ACHTUNG! Bei einem Fehler wird ,Position“ zu -1, ,Speed” zu -32768 und der OK-
Ausgang wird riickgestellt.

Beschreibung der Ein- und Ausgénge

— AdrEncoderA: Adresse Impulsgeber A

— AdrEncoderB: Adresse Impulsgeber B

— MaxDiff: Maximal zuldssige Abweichung zwischen den Im-
pulsgebern (max. 2 % von IncrPerRev)

— IncrPerRev: Anzahl Impulse pro Umdrehung

— OK: Gesetzt, wenn die Geber einwandfrei funktionieren und

— die Positionswerte innerhalb der tber ,MaxDiff* definierten
Spanne liegen.

— Position: Positionswert

— Geschwindigkeit: Geschwindigkeitswert in Impulsen pro 10
ms

— A: Position Geber A. Darf nicht in SPS-Programmen verwen-
det werden!

— B: Position Geber B. Darf nicht in SPS-Programmen verwen-
det werden!

ACHTUNG! Positionswerte einzelner Geber dienen lediglich
Einstellzwecken und durfen NICHT fiir zu Sicherheitszwecken eingesetzt werden.

ACHTUNG! Bei einem Fehler wird ,Position” zu -1, ,Speed” zu -32768 und der OK-
Ausgang wird rlickgestellt.

Beschreibung der Ein- und Ausgange
— PosReg: Eingang fur Positionswert

— MinPos: Unterer Grenzwert

— MaxPos: Oberer Grenzwert
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Pluto-ldentifier

IDFIX weist jedem Pluto auf dem Bus einen eindeutige Adres-
se zu. Er enthélt einen Kennzeichnungscode, der vom System
gelesen werden kann. Der Kennzeichnungscode (ID-Code)
wird im SPS-Programm definiert, sodass fur jede einzelne
Pluto der korrekte SPS-Teil ausgefthrt wird.

In Projekten mit mehreren Plutos muss IDFIX zwingend einge-
setzt werden; fUr Projekte mit nur einem Geréat ist der Einsatz
freigestellt. Wenn eine Pluto in einem Netzwerk ausgetauscht
werden muss, kann die neue Pluto das SPS-Programm von
einer anderen Pluto am Bus laden. IDFIX stellt sicher, dass die
neue Pluto die korrekte Bus-Adresse verwendet.

— R st bereits beschrieben.

- RW kann beschrieben werden.

—  DATA kann beschrieben werden und ist in der Lage,
AS-i-Sicherheitscodes zu speichern.

- PROG 2k5 ist fur Projekte mit nur einer Pluto gedacht
und bietet 2,5 Kilobyte Speicherplatz flr das SPS-Pro-
gramm. Er ist auBerdem in der Lage, AS-i-Sicherheits-
codes wie IDFIX-DATA zu speichern.

— PROG 10k entspricht PROG 2k5, bietet jedoch mehr
Speicherplatz (10 Kilobyte).

IDFIX wird zwischen den Eingangsklemmen ID und OV ange-
schlossen.
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Verwendung:

— Ermdoglicht das
|dentifizieren jeder
Pluto auf dem Bus

— Zum Speichern von
SPS-Programmen

— Zum Speichern von
AS-i-Sicherheitscodes

IDFIX-DATA bietet Speicherplatz fur AS-i-Sicherheitscodes
und kann mit Pluto AS-i und B42 AS-i eingesetzt werden.

IDFIX-PROG bietet Speicherplatz fur SPS-Programme in
Projekten mit nur einer Pluto. Wird ein Programm auf die Pluto
Ubertragen, wird IDFIX-PROG automatisch aktualisiert. Wenn
die Pluto ersetzt werden muss, kann das Ersatzgerat das
SPS-Programm eigenstandig vom IDFIX-PROG herunterladen,
sobald der K-Taster gedriickt wurde (ebenso, wie eine Pluto
das Programm Uber den CAN-Bus laden kann). Nur eine Pluto
ist im Projekt zuldssig und der IDFIX-Code lautet stets
EEEEEEEEEEEO. IDFIX-PROG ist auBerdem in der Lage,
AS-i-Sicherheitscodes wie IDFIX-DATA zu speichern.

,Projekt mit nur einer Pluto“ bedeutet, dass das
SPS-Programm nur eine Pluto enthélt. Es kénnen trotzdem
mehrere ,Ein-Pluto-Projekte” mit jeweils einem eigenen
Programm und IDFIX-PROG Uber den Pluto-Bus verknlpft
werden.
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Vorteile des Bussystems auf Feldgerate-Ebene

- Schnellere Installation

Die flr das AS-i-Bussystem entwickelten Komponenten
lassen sich Uberall dort mit dem Netzwerk verbinden, wo
sie bendtigt werden. Die erforderliche Funktion wird dann im
Steuerungssystem ausgewahilt.

- Flexibles System

Mithilfe des AS-i-Kabels kénnen Sie Sicherheitsprodukte ganz
nach Bedarf anschlieBen, austauschen sowie neue Sicher-
heitsprodukte erganzen. Zusétzliche Monitore wie Pluto AS-i
kénnen auf die gleiche Weise angeschlossen werden.
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- Einfacher Systemaufbau

Von den Vorteilen des AS-i-Systems kénnen Sie nicht erst
bei der Installation, sondern bereits bei der Planung profitie-
ren. Ein Netzwerk l3sst sich beispielsweise fiir Uberwachung
und Steuerung in verschiedene Arbeitszonen einteilen. Diese
Zonen kénnen voneinander abhangig sein, dies ist aber nicht
zwingend erforderlich, auch wenn sie demselben Ubergeord-
neten Prozess angehdren und darUber gesteuert werden.

- Einfache Systemerweiterungen

Der Aufbau des Systems ermdéglicht bei Bedarf die problem-
lose Erweiterung oder Ergadnzung des Netzwerks. Zusatzliche
Kabel erweitern die ProduktionsstraBe, ohne dass weitere
Controller installiert werden mussen.



Das AS-i-System zeichnet sich durch sein besonderes gelbes
Profilkabel aus. Das Kabel verbindet alle bindren Sensoren,
analogen Sensoren und Aktoren im Netzwerk mit einem
Master-System. Das System kann aus Sicherheits-Slaves und
Standard-Slaves bestehen.

Die Kommunikation erfolgt Uber das gelbe Kabel, das auBer-
dem die Versorgungsspannung fur die Knoten bereitstellt.
Die Montage des Kabels erfolgt normalerweise entlang der
Produktionslinie oder zentral um die E/A-Produkte des
AS-i-Systems. Nach der Inbetriebnahme kann das System
jederzeit durch Verzweigungen oder Verlangerungen des
Kabels ausgebaut werden. Ebenso kénnen Produkte hinzu-
gefligt, versetzt oder ersetzt werden. Die Anderungen werden
einfach in der Software fur den Controller vorgenommen. Ein
weiterer Vorteil ist, dass das System in Zonen unterteilt
werden kann, ohne dass Betrieb und Sicherheit leiden oder
die Zonen sich gegenseitig beeinflussen wirden.

Der einfach Anschluss ist auch flr Sicherheitsbauteile gege-
ben. Damit wird das Risiko von Verkabelungsfehlern minimiert.
Jeder Sicherheitsknoten, d. h. jedes Sicherheitsprodukt,
besitzt seine eigene Adresse auf dem AS-i-Bus sowie einen
eindeutigen Sicherheitscode.

Eine zusatzliche Anforderung fur die Verwendung eines
AS-i-Systems mit Sicherheitsbauteilen ist eine spezielle
sichere Uberwaohung. Die Steuerung (,Master”) selbst muss
nicht sicher sein, wird jedoch durch einen Sicherheits-Monitor
erganzt (die SPS Pluto AS-i kann als Master und/oder Monitor
fungieren).
AS-i-basierte Sicherheit bietet den Vorteil, dass im Vergleich

zu herkémmlichen Sicherheitssystemen Anderungen relativ
kostenglnstig moglich sind, da keine neuen Kabel vom
Schaltschrank zu jedem neuen Sicherheitsbauteil verlegt

werden mussen. Erfahrungsgemal missen die meisten
Sicherheitssysteme bei Anderungen der Produktionsumge-

bung nachgerUstet werden, um die Sicherheitsfunktionen
anzupassen.

Das AS-i-Netzwerk wird durch ein besonderes AS-i-Netzteil
gespeist, das eine regulierte Ausgangsgleichspannung
zwischen 29,5 und 31,6 V erzeugt. Auf diese Weise werden
die Netzwerkknoten mit Spannung versorgt, wahrend gleich-
zeitig die Kommunikationsdaten Ubertragen werden.

Maximal 31 Sicherheits-/ oder 62 Standard-Knoten (A/B-Knoten)
kénnen mit dem AS-i-Systems als Ein- und/oder Ausgéange
verbunden werden.

Das AS-i-Kabel ist eine ungeschirmte Zweidrahtleitung
(2 x 1,5 mm?). Der Anschluss erfolgt mittels Durchdringungs-

technik (,Piercing”), bei der die Kabelhllle beim Versetzen
eines Anschlusses selbstheilend agiert. So bleibt die Schutz-
klasse IP67 des Kabels erhalten.

Anpassungsmodule kénnen an das AS-i-Kabel angeschlossen
werden und fungieren dann als Verbindung zwischen einer
Komponente und dem AS-i-System. Diese Anpassungsmodule
stehen sowohl als Sicherheitsknoten als auch als Standard-
knoten zur Verfugung.

In einigen auf AS-i abgestimmten Komponenten sind bereits
Knoten integriert, beispielsweise enthélt der Not-Halt-Taster
Smile AS-i einen Sicherheitsknoten.
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Pluto AS-i
— Sicherheit leicht gemacht!

Pluto AS-i ist die Pluto-Version mit AS-i-Busanschluss.
Pluto AS-i kann als Master oder in Verbindung mit einem
anderen AS-i-Master als Monitor arbeiten.

Es stehen digitale und analoge Eingédnge sowie sichere
Ausgénge zur Verfugung. Pluto AS-i kann auBerdem als
sicheres E/A-Modul fur den AS-i-Bus eingesetzt werden.

Sicherheitsstufe
Pluto, Urax und Produkte mit integrierten Sicherheitsknoten

entsprechen der Sicherheitsstufe PL e gemaB EN ISO 13849-1,
SIL 3 gemaB EN 62061 und weiteren.

Gateway

Profibus DP

CANopen
Ethernet

AS-i-System

Das AS-i-Kabel kann getrennt oder (ber das Anpassungs-
modul Urax an die Sicherheitsbauteile angeschlossen werden.
Einige Komponenten verflgen Uber einen integrierten AS-i-
Knoten und werden per M12-Stecker direkt mit dem gelben
AS-i-Kabel verbunden. Herkdmmliche Produkte ohne integ-
rierten AS-i-Knoten mussen Uber den Sicherheitsknoten Urax
angeschlossen werden.

In beiden Fallen ist die hdchste Sicherheitsstufe gewahrleistet.
Das AS-i-Kabel wird Uber ein spezielles AS-i-Netzteil mit 30 V
(DQC) versorgt. Einige Komponenten weisen einen Energie-
bedarf auf, der Uber das AS-i-Kabel nicht gedeckt werden
kann. Aus diesem Grund gibt es ein weiteres schwarzes Kabel
(24 V DC AUX) mit sekundarer Versorgungsspannung, das die
hohere Stromaufnahme bereitstellen kann.
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Anpassungsmodule Urax mit integriertem
Sicherheitsknoten

Bei Urax handelt es sich um ein Anpassungsmodul fir Sicher-
heitsbauteile, die nicht direkt an den AS-i-Bus angeschlossen
werden kdnnen. Es lassen sich Sicherheitsbauteile, lokale
Ruckstellungen und nicht-sichere Produkte, wie Prozesszu-
haltungen, an Urax anschlieBen. Urax ist in verschiedenen,
auf spezifische Sicherheitsbauteile abgestimmten Varianten
erhaltlich.

Anschlussméglichkeiten fir ein vollstandiges System:

nahezu alle Sensoren aus dem Haus ABB Uber URAX an AS-i
alle Pluto SPSen, Gateways und Absolutwertgeber Uber
den Pluto-Sicherheitsbus an Pluto AS-i

Bedienpanel (HMI) Gber Programmierport an der Pluto
Erweiterungsrelais zur Kontaktvervielféaltigung



Anpassungsmodule werden direkt an den AS-i Bus ange-
klemmt. Der Ubergang vom AS-i-Kabel an die M12-Einheiten
erfolgt Uber ein T-Verbindungsstlck am AS-i-Kabel. Die
Kabelverzweigung oder Erweiterung des AS-i-Kabels erfolgt
mittels einer Verteilerbox.

[¢] O

LSt N, /AStn

SAFETY AT WORK

£ FS

Einige unserer Produkte sind mit integriertem AS-i-Knoten
erhaltlich.

Diese sind per M12-Kontakt direkt mit dem gelben AS-i-Kabel
verbunden (Uber eine Schraubklemme, die an das Kabel
angeklemmt wird). Nahere Informationen finden Sie in den
Abschnitten zu den einzelnen Produkten.

Das Feldbussystem AS-Interface kam Anfang der Neunziger
auf den Markt. Es ist das Ergebnis einer Zusammenarbeit
zwischen mehreren Herstellern von Komponenten flr die
Maschinenautomation. Ziel war ein Bussystem auf Feldgerate-
Ebene, das gleichermaBen einfach und flexibel sein sollte.
Seit der EinfUhrung des Systems wurde es um viele neue und
innovative Ideen erganzt.

Die Nutzerorganisation AS-International Association wurde
1991 zum Zweck der Koordination und der Vermarktung des
Systems gegriindet. Die Organisation hat sowohl beratende
als auch kontrollierende Funktion und sorgt fur die Einhaltung
des AS-i-Standards.

Ziel der Nutzerorganisation ist es, AS-Interface zum weltweiten
Standard fUr eine einfache Komponentenkommunikation in der
Automatisierungsindustrie zu machen.

Das Besondere von AS-Interface ist die Kombination aus Da-
tenkommunikation und Stromversorgung, die Uber ein einziges
zweiadriges Kabel erfolgen. 2001 wurde dank der Arbeits-
gruppe Safety at Work, der auch ABB angehért, die Einbin-
dung sicherheitsgerichteter Komponenten in AS-Interface
ermaoglicht.
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Pluto AS-i

Zur Verwendung von Pluto AS-i gibt es drei Varianten — als
Sicherheits-Master, als Sicherheits-Monitor oder als Sicherheits-E/A.

1. Pluto als Sicherheits-Master*
Der Master steuert und verteilt die Kommunikation am
AS-i-Bus und dient gleichzeitig als Sicherheits-Monitor.

2. Pluto als Sicherheits-Monitor*
Der Monitor Uberwacht die Vorgdnge am AS-i-Bus und
steuert die sicheren Ausgange.

Gateway

Gateways ermoglichen die einfache
Kommunikation mit anderen Bus-
systemen.

Profibus DP

DeviceNet

Ethernet

Busanschluss

Pluto AS-i kann sowohl Uber den
AS-i-Bus als auch Uber den Pluto-
Sicherheitsbus mit anderen Pluto-Ein-
heiten verbunden werden.

+
5

3 H

AS-i-Master AS-i-Monitor

Welcher Systemumfang ist moéglich?

Aus technischer Sicht bestehen keine Einschrankungen flr
den Systemumfang. Eine Pluto-SPS kann zusétzlich neben
der Verwaltung eines vollstandigen AS-i-Busses entweder
Uber den Pluto-Sicherheitsbus oder tber den AS-i-Bus kom-
munizieren.

Uber den Pluto-Sicherheitsbus kann jeder Pluto-Baustein mit
den Ein-/Ausgéngen der anderen kommunizieren; insgesamt
kénnen bis zu 32 Plutos so vernetzt werden. Werden zwei
Plutos Uber den AS-i-Bus miteinander verbunden, kann jeder
davon mit 31 weiteren Plutos verbunden werden.
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Pluto ohne AS-i

3. Pluto als Sicherheits-E/A*

Mehrere sichere Eingédnge und/oder Ausgéange werden mit
einem sicheren Master oder Monitor gesteuert und kommuni-
zieren Uber den AS-i-Bus.

*Unabhéngig davon, ob als Master, Monitor oder E/A, kann
Pluto die Sicherheit einer Maschine steuern und Uberwachen.

®
AS-i-Master
%

AS-i-Master AS-i-E/A

.

i

i
3

.

AS-i-Monitor AS-i-Monitor

Durch den Einsatz von Gateways lasst sich das System fir
den Informationsaustausch auf zusatzliche Bussysteme
erweitern.



Sensoren mit integrierten AS-i-Sicherheitsknoten

S
g& ., ) Eden ist ein BerUhrungsloser Sicherheitssensor flr verriegelte trennende
= ae -r_.'f-"i:‘i“% Schutzeinrichtungen z.B. Tore, Klappen usw. Eden besteht aus zwei Gegenstlcken
.‘ namens Adam und Eva. Der Sensor ist nur aktiv, wenn das Tor oder die Klappe

geschlossen ist und sich Adam und Eva im Erkennungsabstand voneinander
befinden. Beide Teile von Eden kommunizieren standig miteinander; im Stérungsfall
wird unverzlglich ein Stoppsignal ausgegeben.

. o

- - Unsere weltweit einzigartige Einhand- oder Zweihandschaltung im ergonomischen
Design schmeichelt jeder Hand und lasst sich gut greifen. Safeball weist doppelte
Sicherheit fur jede Hand auf, denn es missen zwei Tasten an jeder Griffkugel ge-
drtckt werden. Er kann als Einhand- oder Zweihandschaltung verwendet werden.

Smile ist 40 mm breit und kann dank der zentrierten Befestigungslécher problemlos
montiert werden, zum Beispiel auf den Aluminiumprofilen, die sehr h&dufig im Maschi-
nenumfeld anzutreffen sind. Smile ist auBerdem mit einer LED-Anzeige ausgestattet.

Der Drei-Stellungs-Zustimmschalter JSHD4 enthélt Sensoren, die sicherstellen, dass

dieser wirklich von einer menschlichen Hand umfasst wird (Manipulationsschutz),

und ist mit integriertem AS-i-Knoten erhéltlich. Der Drei-Stellungs-Zustimmschalter

w wird flr Einrichtbetrieb, Stérungssuche und Testlaufe eingesetzt, bei denen keine
anderen Schutzvorrichtungen moglich oder sinnvoll sind.

Der Sicherheitsknoten Urax ist in verschiedenen Varianten und fur verschiedene
Sicherheitsbauteile verfugbar. Urax kann mit mehreren Sensoren in Serie verbunden
werden (bis zum hochsten Sicherheitsniveau PL e gemaB EN ISO 13849-1 und SIL 3
gemaB EN 62061).

Modell Urax

Dynamischer Sensor (Eden, Tina) :

Zweikanalsensoren

Sensoren mit OSSD-Signalen

Nicht-sichere Ausgange 1 1 3 3 3
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Sicherheitsknoten
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Urax-A1/A1R ist ein Sicherheitsknoten flr den AS-i-Bus, an den bis zu drei dyna-
mische Sensoren, z. B. Eden, in Reihenschaltung unter Einhaltung der Sicherheits-
kategorie PL e nach EN ISO 13849-1 und SIL 3 geméaB EN 62061 angeschlossen
werden kénnen.

Ebenso kénnen flr dynamische Sicherheitskreise konzipierte Schalter, z. B. Smile
Tina, angeschlossen werden.

Urax-A1/A1R hat zudem einen nicht-sicheren Ausgang, der die Steuerung einer
nicht-sicherheitsgerichteter Ausriistung wie Prozess-Zuhaltungen ermdglicht.
AuBerdem kann an Urax-A1R ein lokaler Ruckstelltaster (R) mit LED-Anzeige ange-
schlossen werden.

Die dynamischen Sicherheitssensoren werden von Urax mehr als hundert Mal pro
Sekunde kontrolliert, was eine hohe Sicherheitsstufe gewahrleistet.

Urax-A1/A1R ist mit einer LED-Anzeige fUr den dynamischen Sicherheitskreis aus-
gestattet und kann Uber den Bus oder tUber den ADDR-Kontakt adressiert werden.

Reset
- s
- T
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Urax-A1 Urax-A1R
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— Anschluss dynamischer
Sensoren an den AS-i-Bus

Merkmale:

— Erlaubt den Anschluss
dynamischer Sensoren an den
AS-i-Bus

— Ermdglicht die Reihen-
schaltung mehrerer Sensoren
unter Beibehaltung der
hdchsten Sicherheitskategorie

— Bietet die Moglichkeit zur
lokalen Ruckstellung

— Verflgt Uber nicht-sichere
Ausgéange, z. B. zur Steuerung
von Prozess-Zuhaltungen

O

1|s INTERFACE

SAFETY AT WORK

O

m NTERFACE




AnschlUsse fur
Urax-A1 und A1R

| 2av Dyn. sensor
| oyoup
ov

””” il
inp.

Ind.outp.
ov Resetind

me

Die Grundlage ist ein Sicherheitskreis auf Basis eines einkanali-
gen dynamischen Signals. Das dynamische Signal ermoglicht in
Verbindung mit einem geeigneten Sensor den Aufbau umfang-
reicher Systeme mit Sensoren in Reihenschaltung, wéhrend
gleichzeitig die héchste Sicherheitsstufe beibehalten wird.

Das dynamische Signal wird in Urax erzeugt, an die Sensoren
gesendet und kehrt dann zurtick. Da die Anzahl der Sensoren
variieren kann und jeder Sensor das Signal umkehrt, muss
Urax-A1/A1R so konfiguriert werden, dass die Anzahl der an
den Sicherheitskreis angeschlossenen Sensoren (gerade oder
ungerade) berilcksichtigt wird. Hierzu dienen die Parameterein-
stellungen des AS-i-Knotens.

Urax-A1/A1R verflgt Gber einen nicht-sicheren Ausgang. Dieser
kann fUr verschiedene Steuerungs- oder Anzeigefunktionen ver-
wendet werden und wird direkt Uber den AS-i-Master gesteuert.

Der Ausgang liegt auf der gleichen Anschlussbuchse wie der
Sicherheitssensor, d. h., auf Anschlussbuchse 1, und wird Uber
Pin 5 gesteuert. Sie konnen beispielsweise eine Dalton- oder
Magne-Zuhaltung an diesem Kontakt anschlieBen.

Urax-A1R verflgt Uber einen Eingang fur die lokale Rickstel-
lung an Anschlussbuchse 2, der mithilfe von Parameterein-
stellungen fur die automatische oder manuelle Rickstellung
konfiguriert werden kann.

Automatische Ruckstellung
FUr die automatische Ruckstellung mussen die Pins 1-4 an
Anschlussbuchse 2 Uberbriickt werden.

Manuelle Ruckstellung

Fur die manuelle Ruckstellung muss der Rickstelleingang
innerhalb von 2 Sekunden ein- und ausgeschaltet werden,
um den Sicherheitscode zu generieren.

Urax-Al 2TLA020072R0000
Urax-A1R 2TLA020072R0100
Gelb unoIHSchwa'r‘z
g
AS-i-Profil Urax-A1/A1R S-7.B.E
Adressierung Klinkenstecker
Slave-Adresse ab Werk 0

Spannung

Isolierung

Stromaufnahme gesamt

Strombegrenzungswert fur Aus-
gange gesamt

gelbes AS-i-Kabel, 30 V DC.
Toleranz 26,5-31,6 V DC.

0V wird bei AS-i gemeinsam genutzt
und darf nicht an die Schutzer-

de angeschlossen werden. (Die

AS-i Spannung ist potenzialfrei.)

< 260 mA (eigene Stromaufnahme,
Sensoren und Ausgange)

180 mA (Sensoren, Ausgange und
Ruckstellanzeige)

Ausgangsspannung

Strom

24-28 V DC bei AS-i-Bemessungs-
spannung, 30 V.

Je nach Last

siehe ,Stromaufnahme gesamt*

Ansprechdauer (aus)*

12 ms (auBer Sensoren und andere

Ansprechdauer einscuhlieBIicH‘

Feripheriggeréte)

Eden-Sensor (normal) <20ms
Ansprechdauer einschlieBlich :
Eden-Sensor (Extremfall) <34ms
Anzahl Eden-Sensoren (max.) 3

Kabel bis Sensor, Ge'samtlénuge <H30 m
Schutzklasse Gehause P67
Umgebungstemperatur -25...465 °C

Abmessungen Gehégse

96 x 60 ><H25 H XHB xT) )

IEC/EN 61508-1...7

EN 62061
EN ISO 13849-1

SIL3, PFD,,: 1,5x10%,
PFH: 1,7x10°, Anteil SIL3: 15 %
SIL3

i PL e/Kat. 4

96

*HINWEIS: Die oben genannte Reaktionsdauer bezieht sich nur auf das Urax-Gerat. Bei
der Berechnung der Gesamtreaktionsdauer sind alle Komponenten in der Sicherheits-
kette zu bertcksichtigen.

73

4.5
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Sicherheitsknoten

0
| Reset
2
N Ay
{ ] ——— — Anschluss dynamischer Sen-
c .9. O soren mit héherem Strombe-
3 o e W, darf an den AS-i-Bus
Q2 Q3

88 unixan Merkmale:

— Erlaubt den Anschluss
dynamischer Sensoren an den
AS-i-Bus

— Bis zu 10 Sensoren in Reihe
unter Beibehaltung der
héchsten Sicherheitskategorie

— Bietet die Moglichkeit zur
lokalen Ruckstellung

Urax-B1R ist ein Sicherheitsknoten flr den AS-i-Bus, an den bis zu zehn dynami- — Verflgt Uber nicht-sichere
sche Sensoren, z. B. Eden, in Reihenschaltung unter Einhaltung der Sicherheits- Ausgénge, z. B. zur Steuerung
kategorie PL e nach EN ISO 13849-1 und SIL 3 geméaB EN 62061 angeschlossen von Prozess-Zuhaltungen

werden kdnnen.

Ebenso kénnen flr dynamische Sicherheitskreise konzipierte Schalter, z. B.
Smile Tina, angeschlossen werden.

Urax-B1R hat zudem drei nicht-sicheren Ausgange, die die Steuerung nicht-sicher-
heitsgerichteter Ausristung wie z.B. die der Prozess-Zuhaltung Magne ermdglicht.

Urax-B1R wird Uber ein Zusatznetzteil (AUX) gespeist. Auf diese Weise kdnnen ZISO
mehr Verbraucher an den Sicherheitsknoten angeschlossen werden. e LLLCEAN
AuBerdem kann an Urax-B1R ein lokaler Ruckstelltaster (R) mit LED-Anzeige ange-
schlossen werden.
o)
Die dynamischen Sicherheitssensoren werden von Urax mehr als hundert Mal pro IISNTE@FM:E

Sekunde kontrolliert, was eine hohe Sicherheitsstufe gewahrleistet.

Urax-B1R ist mit einer LED-Anzeige fUr den dynamischen Sicherheitskreis ausge-
stattet und kann Uber den Bus oder Uber den ADDR-Kontakt adressiert werden.

Urax-B1R | r»\a umsa i
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Anschlusse fur Urax-B1R
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Die Grundlage ist ein Sicherheitskreis auf Basis eines einkanaligen
dynamischen Signals. Das dynamische Signal ermdglicht in Ver-
bindung mit einem geeigneten Sensor den Aufbau umfangreicher
Systeme mit Sensoren in Reihenschaltung, wéhrend gleichzeitig
die hochste Sicherheitsstufe beibehalten wird.

Das dynamische Signal wird in Urax erzeugt, an die Sensoren
gesendet und kehrt dann zurtick. Da die Anzahl der Sensoren
variieren kann und jeder Sensor das Signal umkehrt, muss Urax-
B1R so konfiguriert werden, dass die Anzahl der an den Sicher-
heitskreis angeschlossenen Sensoren (gerade oder ungerade)
bertcksichtigt wird. Hierzu dienen die Parametereinstellungen des
AS-i-Knotens.

Urax-B1R verfugt Uber drei nicht-sichere Ausgénge. Diese kdnnen
fUr verschiedene Steuerungs- oder Anzeigefunktionen verwendet
werden und werden direkt Uber den AS-i-Master gesteuert.

Der Ausgang befindet sich auf der gleichen Anschlussbuchse

wie der Sicherheitssensor, d. h. an Anschlussbuchse 1, und wird
Uber Pin 5 gesteuert. An diesen nicht-sicheren Ausgang kann
beispielsweise eine Dalton- oder Magne-Zuhaltung angeschlossen
werden. Die Ausgénge 2 und 3 Ubernehmen die nicht-sichere
Steuerung von Pin 4 von Anschlussbuchse 3 bzw. 4.

Urax-B1R verflgt Uber einen Eingang flr die lokale Ruckstellung
an Anschlussbuchse 2, der mithilfe von Parametereinstellungen
fUr die automatische oder manuelle Rickstellung konfiguriert
werden kann.

Automatische Ruckstellung
FUr die automatische Rickstellung mussen die Pins 1-4 an
Anschlussbuchse 2 Uberbrickt werden.

Manuelle Ruckstellung

Fir die manuelle Rickstellung muss der Ruckstelleingang inner-
halb von 2 Sekunden ein- und ausgeschaltet werden, um den
Sicherheitscode zu generieren.

IBXBIR i ZTLAC20072R0200 ..o

R e S8 UN Schwarz e

N .1 N
AS-i-Profil Urax-B1R S-7B.E

Adressierung
Slave-Adresse ab Werk 0

Spannung AS-i (gelbes Kabel)
Spannung AUX (schwarzes Kabel)
Isolierung

30V DC. Toleranz 26,5-31,6 V DC.
24V DC (+15 %)

0V wird bei —AUX gemeinsam ge-
nutzt und sollte in der Stromversor-
gung an die Schutzerde angeschlos-

sen werden.
Strombegrenzung (+24 V)
Stromaufnahme gesamt AS-i 700 mA
........................................................................... <SSO mA
Ausgangsspannung 24V DC (AUX)
trom 700

Ansprechdauer (aus)* 12 ms (auBer Sensoren und andere
Peripheriegerate)

Ansprechdauer einschlieBlich

Eden-Sensor (normal) <20 ms
Ansprechdauer einschlieBlich
Eden-Sensor (Extremfall) <34 ms

Anzahl Eden-Sensoren (max.) 10

Schutzklasse Geh&use P67
Umgebungstemperatur

Abmessungen Gehause

IEC/EN 61508-1...7 SIL3, PFD,,,: 1,56x10%,
PFH: 1,7x10°, Anteil SIL3: 15 %
SIL3

i PL e/Kat. 4

EN 62061
EN ISO 13849-1

*HINWEIS: Die oben genannte Reaktionsdauer bezieht sich nur auf das Urax-Geréat. Bei
der Berechnung der Gesamtreaktionsdauer sind alle Komponenten in der Sicherheits-
kette zu berlcksichtigen.

30
D TN
“ (] X [Asi
(] AUX
<P @
60 18] ﬁ ﬁj 36
25
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Sicherheitsknoten
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Urax-C1/C1R ist ein Sicherheitsknoten flir den AS-i-Bus, der den Anschluss
von Schaltern oder Not-Halt-Tastern ermdglicht. Der Anschluss erfolgt so, dass
Urax-C1/C1R in Verbindung mit dem Schalter der Sicherheitsstufe PL e nach
EN ISO 13849-1 und SIL 3 geméaB EN 62061 entspricht.

Urax-C1/C1R kann in Abhangigkeit vom bevorzugten Schalter konfiguriert wer-
den. Die Zweikanalstruktur der Sicherheitsknotens arbeitet mit Kontakten vom Typ
NO+NO (SchlieBer+SchlieBer) und NO+NC (SchlieBer+Offner).

AuBerdem kann an Urax-C1R ein lokaler Rickstelltaster (R) mit LED-Anzeige ange-
schlossen werden.

Die Kontakte des Sicherheitsschalters werden von Urax bei jeder Betatigung kont-
rolliert, beispielsweise beim Offnen und SchlieBen von Turen.

Urax-C1/C1R ist mit LED-Anzeigen fir alle Kanale ausgestattet und kann Uber den
Bus oder Uber den ADDR-Kontakt adressiert werden.

3/12 2CDC 001 125 C0101 | ABB-Sicherheitshandbuch
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Anschlusse fur
Urax-C1 und C1R

ABB URAX-CIR

i

Change over contact mode (Drawing shows OFF position)

Urax-C1 wurde fUr Sicherheitsbauteile mit Zweikanalschaltern
konzipiert. Die Kanale werden mit einzelnen dynamischen
Signalen versorgt; dies erméglicht die Erkennung von Kurz-
schlUssen zwischen den Kanalen. Es besteht die Moglichkeit,
entweder eine Zweikanalkomponente ausschlieBlich an An-
schlussbuchse 1 oder zwei separate Einkanalkomponenten an
Anschlussbuchse 1 und Anschlussbuchse 3 anzuschlieBen.

Urax-C1/C1R kann mit den beiden folgenden Betriebsarten
verwendet werden: NO+NO mit zwei SchlieBern, oder NO+NC
mit einem SchlieBer und einem Offner. Die Auswah! erfolgt
Uber die Parametereinstellungen.

Urax-C1R verflgt Uber eine Filterfunktion flr das Kontaktprel-
len (,Debounce"), die unabhangig von den Parametereinstel-
lungen aktiviert ist. Nachdem beide Kanéle (I1 und 12) aktiviert
wurden, darf das Aus-/Einschalten 1 Sekunde dauern. Anders
ausgedrickt: Die KanalUberwachung wird nach der Aktivie-
rung zunachst 1 Sekunde lang deaktiviert.

Urax-C1R kann zudem Gleichzeitigkeitsanforderungen
Uberwachen. Beide Kanéle mussen in diesem Fall binnen

2 Sekunden den Status wechseln. Diese Einstellung erfolgt in
der Parametrisierung des Sicherheitsknotens.

Urax-C1
Urax-C1R

2TLA020072R0300
2TLA020072R0400

AS-i-Profil Urax-C1/C1R
Adressierung
Slave-Adresse ab Werk 0

S-0.B.0

Spannung gelbes AS-i-Kabel, 30 V DC (26,5-31,6)
Stromaufnahme gesamt AS-i <150 mA

12 ms (auBer Sensoren und andere
i Peripheriegerate)

P67
Umgebungstemperatur -25...465 °C
Abmessungen Gehause 96 xB60x25HxBXT)

Schutzklasse Gehause

IEC/EN 61508-1...7 SIL3, PFD,,: 1,5x104,
PFH: 1,7x10°, Anteil SIL3: 15 %
SIL3

: PL e/Kat. 4

EN 62061
EN ISO 13849-1

*HINWEIS: Die oben genannte Reaktionsdauer bezieht sich nur auf das Urax-Gerat. Bei
der Berechnung der Gesamtreaktionsdauer sind alle Komponenten in der Sicherheits-
kette zu berticksichtigen.

96

[~
73

4.5

Urax-C1R verfugt Uber einen Eingang fUr die lokale Rickstel-
lung an Anschlussbuchse 2, der mithilfe von Parameterein-
stellungen flr die automatische oder manuelle Rickstellung
konfiguriert werden kann.

Automatische Rickstellung
FUr die automatische Ruckstellung mussen die Pins 1-4 an
Anschlussbuchse 2 Uberbrickt werden.

Manuelle Ruckstellung

Far die manuelle Rickstellung muss der Ruckstelleingang
innerhalb von 2 Sekunden ein- und ausgeschaltet werden,
um den Sicherheitscode zu generieren.
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Sicherheitsknoten
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ABB URAXDIR Merkmale:

— Verwaltet Sicherheitsprodukte
mit Halbleiterausgangen
(OSSD)

— Uberwacht Testimpulse

— Bietet die Moglichkeit zur
lokalen Ruckstellung

— Verfugt Uber nicht-sichere
Ausgange, z. B. zur Steuerung
von Prozess-Zuhaltungen

Urax-D1R ist ein Sicherheitsknoten fir den AS-i-Bus, der den Anschluss verschie-
dener Sicherheitsbauteile mit OSSD-Ausgange ermoglicht. Beispiele fir Kompo-
nenten dieser Art sind Lichtvorhdnge, Lichtschranken und Scanner. Der Anschluss
erfolgt so, dass der Sicherheitsknoten in Verbindung mit dem Sensor der Sicher-
heitsstufe PL e nach EN ISO 13849-1 und SIL 3 geméaB EN 62061 entspricht.

Der Sicherheitsknoten verfUgt auBerdem Uber drei nicht-sichere Ausgénge.

AuBerdem kann an Urax-D1R ein lokaler Rickstelltaster (R) mit LED-Anzeige ange-
schlossen werden.

Urax-D1R ist mit LED-Anzeigen fur alle OSSD-Ausgange ausgestattet und kann
Uber den Bus oder Uber den ADDR-Kontakt adressiert werden.

Urax-DIR  /* .g";‘";‘ o =

O
MINFED’&FA@E

SAFETY AT WORK

©]

M NTERFACE

3/14 2CDC 001 125 C0101 | ABB-Sicherheitshandbuch



Anschlusse fur Urax-D1R

+24v.
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Die an Urax-D1R angeschlossene Sicherheitsvorrichtung
muss Kurzschlisse zwischen den Kanélen und gegen die Ver-
sorgungsspannung erkennen kénnen. Diese werden nicht von
Urax erkannt! Am haufigsten werden daher fUr solche Félle
Testimpulse an die Ausgange (OSSD) Ubertragen.

Urax-D1R kann so konfiguriert werden, dass die Einheit
erkennt, ob die Testimpulse vom angeschlossenen Geréat
Ubertragen werden oder nicht (vgl. Tabelle zu Parameter-
einstellungen und Sicherheitscodes). Wird die Funktion zur
Testimpulserkennung (Test Pulse Detection) ausgewahlt, wird
Urax deaktiviert, wenn keine Testimpulse vorhanden sind.
Hierbei handelt es sich um eine Schutzfunktion gegen Mani-
pulation.

Urax-D1R verfugt Uber drei nicht-sichere Ausgange.

Diese kénnen fur verschiedene Steuerungs- oder Anzeige-
funktionen verwendet werden und werden direkt Uber den
AS-i-Master gesteuert.

Der Ausgang befindet sich auf der gleichen Anschlussbuchse
wie der Sicherheitssensor, d. h. an Anschlussbuchse 1, und
wird Uber Pin 5 gesteuert. An diesen nicht-sicheren Ausgang
kann beispielsweise eine Zuhaltung Dalton oder Knox ange-
schlossen werden. Die Ausgange 2 und 3 Gbernehmen die
nicht-sichere Steuerung von Pin 4 von Anschlussbuchse 3
bzw. 4.

Urax-D1R verflgt Gber einen Eingang flr die lokale Rickstel-
lung an Anschlussbuchse 2, der mithilfe von Parametereinstel-
lungen fur die automatische oder manuelle Ruckstellung konfi-
guriert werden kann. (Vgl. Tabelle, Parametereinstellungen
und Sicherheitscodes.)

mg@x-m R 2TLAOZQQ72RO5OO
"""""""""""""" Gelb und Schwarz
"""""""""""""" 150¢g

AS-i-Profil Urax-C1/C1R S-0.B.0

Adressierung Klinkenstecker
Slave-Adresse ab Werk 0

30V DC. Toleranz 26,5-31,6 V DC.
i 24V DC (15 %)

Spannung AS-i (gelbes Kabel)
Spannung AUX (schwarzes

Kabel) 0V wird bei —~AUX gemeinsam ge-
Isolierung nutzt und sollte in der Stromversor-
gung an die Schutzerde angeschlos-
: sen werden.
Strombegrenzung (+24 V) 700 mA
_Stromaufnahme gesamt AS-i <80mA
Ausgangsspannung 24V DC (AUX)
Strom 700

12 ms (auBer Sensoren und andere
Peripheriegeréte)

P67
-25...465 °C
96 x60x25 (HxBxT)

Schutzklasse Gehause
Umgebungstemperatur
Abmessungen Gehause

IEC/EN 61508-1...7 SIL3, PFD,,: 1,56x10*, PFH: 1,7x10°°,
Anteil SIL3: 15 %
SIL3

i PL e/Kat. 4

EN 62061
EN ISO 13849-1

*HINWEIS: Die oben genannte Reaktionsdauer bezieht sich nur auf das Urax-Gerét. Bei
der Berechnung der Gesamtreaktionsdauer sind alle Komponenten in der Sicherheits-
kette zu berUlicksichtigen.

30

D I
7 (l X [AsI
AUX
jmncb) )
ls| o 12| 3
25

Automatische Rickstellung
FUr die automatische Ruckstellung mussen die Pins 1-4 an
Anschlussbuchse 2 Uberbrickt werden.

Manuelle Ruckstellung
Fir die manuelle Ruckstellung muss der Ruckstelleingang

innerhalb von 2 Sekunden ein- und ausgeschaltet werden, um

den Sicherheitscode zu generieren.
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Sicherheitsknoten

TOV Rheinland
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NO
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]. _ | | — Anschluss von Zweihand-
O N?)@. schaltungen an den AS-i-Bus
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I AN ~Merkmale:
ABB  URAX-E1
3 a s — Verwaltet Zweihandschaltun-

gen mit zwei Kanalen
— Erflllt Gleichzeitigkeits-

anforderungen
Urax-E1 ist ein Sicherheitsknoten fur den AS-i-Bus, der fur den Anschluss von
Zweihandschaltungen nach EN 574 Typ Il C konzipiert wurde. Der Anschluss erfolgt
S0, dass der Sicherheitsknoten in Verbindung mit der Zweihandschaltung der
Sicherheitsstufe PL e nach EN ISO 13849-1 und SIL 3 gemé&B EN 62061 entspricht.
Urax-E1 ist mit LED-Anzeigen fUr alle Kanéle ausgestattet und kann Uber den Bus
oder tber den ADDR-Kontakt adressiert werden.
»
Urax-E1 /-', ;: y
,. / "j’.‘ 0
/ s ‘IS
e -.'2\ NTERFACE
Angy ,"; SAFETY AT WORK
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Anschlusse fur Urax-E1

20 = 2TLAO20072R0600 o
.............................................................................. Gelb und Schwarz
SN Wi N
ﬁ el . AS-i-Profil Urax-C1/C1R S-0.B.0
Q %,M«Q_J; Adressierung Klinkenkontakt
: ) PO Slave-AdresseabWerk - 0. ,‘ B
1 B
Q s — Spannung AS-i gelbes Kabel,
g % Ioihwm — A 30V DC (26,5-31,6 V DC)
As%&?u 00 [j :«{ ) _Stromaufnahme gesamt AS-i - SISO IMA e
) o] | pcnamsz o _
oz %‘ OU:AX_E & Ausgangsspannung 24V DC (AUX)
) - SO 700 e
1
@5 Ansprechdauer (aus)* 12 ms (auBer Sensoren und andere
3 2 e ETIPDCTIEGETBLE)
Schutzklasse Gehause P67
Umgebungstemperatur -25...4+65 °C
Urax-E1 verflgt Uber zwei Eingénge pro Hand (je einen zum Abmessungen Gehause 96 x60Xx25 (HxBxT)
SchlieBen bzw. Offnen des Kontakts). Firr die sichere Aktivie-  Sichermeitssiote “ S
rung mussen alle vier Eingange innerhalb von 0,5 Sekunden IEC/EN 61508-1...7 SIL3, PFD,,: 1,5x10%, PFH: 1,7x10°9,
aktiviert werden. Alle Eingadnge werden tberwacht. Wird Urax Anteil SIL3: 15 %
deaktiviert, missen alle vier Eingange deaktiviert werden, EN 62061 SIL3
bevor ein Neustart méglich ist. (Die Bedingung ,Open* fir EN ISO 13849-1 PL e/Kat. 4

einen Offner (NC) ist der geschlossene Kontakt, die Bedingung
,Open* fur einen SchlieBer (NO) ist der gedffnete Kontakt.)

*HINWEIS: Die oben genannte Reaktionsdauer bezieht sich nur auf das Urax-Gerat. Bei
der Berechnung der Gesamtreaktionsdauer sind alle Komponenten in der Sicherheits-
kette zu bericksichtigen.

30
D % N\
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AUX
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Programmier-Tool

Verwendung:

— Plutos
— Gateways
— Drehgeber

i

ex
ABRB

i&ﬂ""lﬂ!"‘ e

Pluto Manager ist eine flr die Sicherheits-SPS Pluto maB-
geschneiderte Software. Die Programmierung erfolgt mittels
Kontaktplan (KOP); in Verbindung mit den Sicherheitsfunktions-
bausteinen entsteht so die Struktur Ihrer Sicherheitsfunktionen.
Die Software wird mit vom TUV gepriiften Funktionsbausteinen
fur den Aufbau von Sicherheitsfunktionen ausgeliefert. Pluto
Manager ermdglicht das Aufteilen des Programms in mehrere
Programmbldcke, um die einzelnen Programmfunktionen von-
einander zu trennen; es gewahrt einen strukturierten Uberblick
der Plutos, Gateways und Peripheriekomponenten in grofen
und kleinen Projekten. Das Programm hilft Ihnen, die Sensoren
und Aktoren sowie deren Reaktionen untereinander im Blick zu
halten und zu steuern. Pluto Manager enthalt auBerdem Hand-
blcher zur Software und zur angeschlossenen Hardware, wie
diese durch das Programm angesprochen werden.

Die Programmierschnittstelle erméglicht lhnen, sich mit einem
der Plutos im Netz zu verbinden, online zu gehen und den
Status der beiden Bus-Optionen fur Plutos (AS-i und Pluto-Bus)
einzusehen. AuBerdem stehen Diagnosefunktionen und Export-
moglichkeiten flr Daten zur Verfugung.

Schritt 1: E/A-Konfiguration

In jedem Projekt werden die einzelnen Plutos individuell
definiert. Ein- und Ausgénge werden nach Bedarf konfiguriert.
Die 1Q-Ports der Plutos kdnnen als Ein- bzw. Ausgange,
dynamische bzw. statische Signale konfiguriert.
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Merkmale:

— Kostenlose Software

— Download von
www.abb.com/jokabsafety

i — Zertifizierte Bausteinbibliothek
fur ihre Sicherheitsfunktionen

— Enthélt vom TUV geprifte
Sicherheitsfunktionsbausteine

— Online-Modus

— Einfache Programmierung
mittels Kontaktplan

Schritt 2: Benennen von Variablen

Nach dem Konfigurieren werden die Symbolvariablen be-
stimmt. Eingange (l), Ausgange (Q), remanente Merker (M),
globale Merker flr die Buskommunikation (GM) und Register
(R) erhalten Namen, die anstelle der tatsachlichen Absolut-
adresse im SPS-Programm verwendet werden kénnen.

Schritt 3: Kontaktplan

Das Programm wird mithilfe den benannten Symbolvariablen,
die mit Ein- und Ausgéngen verbunden sind, erstellt. Die
Programmiersprache enthalt alle Anweisungen, vergleichbar
mit Standard-SPSen die auf dem Markt sind, wie z.B. Timer,
Arithmetische Funktionen, Sequenzen usw.

AnschlieBend wird das Projekt Uber ein Programmierkabel zur
Pluto Ubertragen. Es wird gleichzeitig mittels Buskommunika-
tion zu den anderen Plutos im Projekt Ubertragen. So bend-
tigen Sie nur Zugang zu einer Pluto, um die Informationen an
alle Plutos im Projekt zu Ubertragen.

Pluto Manager gehdrt zum Lieferumfang der Sicherheits-SPS
Pluto. Die Software arbeitet unter Windows und kann hier
kostenlos heruntergeladen werden: www.abb.com/jokabsafety.



Liste der Standard- und Sonder-Funktionsbausteine fur Pluto
Manager

Standardbibliothek ,,func05*:

6 verschiedene Sicherheitsfunktionsbausteine fir Zwei-Kanal-Funk-
tion. (Mit oder ohne Starteingang, Testeingang, Reset-Eingang, Aus-
gang fur Zwei-Kanal-Fehler, Uberwachung fiir gleichzeitigen Betrieb.)
3 verschiedene Sicherheitsfunktionsbausteine flr Ein-Kanal-Funktion.
(Mit Ausgang fir Reset-Taster-Anzeige, mit oder ohne Starteingang,
Testeingang.)

2 verschiedene Sicherheitsfunktionsbausteine von Zwei-Kanal-
Funktion mit Zeitbeschréankung.

Sicherheitsfunktionsbaustein fir Ein-Kanal-Prereset.
Sicherheitsfunktionsbaustein flir Zwei-Kanal-Prereset.
4 verschiedene Sicherheitsfunktionsbausteine fir Muting (Bypass).

Sicherheitsfunktionsbaustein fiir Zweihandschaltung.

2 Zahlblocke (aufwarts, abwérts zahlend).

4 verschiedene Sicherheitsfunktionsbausteine fir Stromuberwachung
Muting-Lampe. (Nur Pluto A20.)

Sicherheitsfunktionsbaustein fir Abschaltverzgerung.
2 Sicherheitsfunktionsbausteine fr Lichtschranken.
Sicherheitsfunktionsbaustein fur Multiplikation.

Sicherheitsfunktionsbaustein fir Division.

Sicherheitsfunktionsbaustein zur Uberwachung des Wahlschalters.

2 Sicherheitsfunktionsbausteine zur Priifung des Uber den Bus gesen-
deten exportierten Registerwertes. (Fir Register und Doppelregister.)

Bibliothek ,,AS-i01“:

- Sicherheitsfunktionsbausteine flr Pluto AS-i und B42 AS-i. (Steuern
und Auslesen von AS-i Slaves, AS-i Zuhaltungen)

Bibliothek ,,Ext01“:

- Sicherheitsfunktionsbausteine zur Kommunikation mit externen
Geréten (Gateways, HMI usw.)

Bibliothek ,,Analog01*“:

— Sicherheitsfunktionsbausteine zum Auslesen von Analogeingangen.
(Nur Pluto D20 und D45.)

Bibliothek ,,Counter01“:

— Sicherheitsfunktionsbausteine zur schnellen Uberwachung von
Zahleingangen. (Nur Pluto D45.)

Bibliothek ,,Encoder01“:

— Sicherheitsfunktionsbausteine flir Absolutwertgeber.

Besondere Funktionsbldcke:

- Programmbibliothek mit Sicherheitsfunktionsbausteinen fur Pressen
mit Exzenterwellen. (Separat kostenpflichtig lieferbar.)

Beispiel: Sicherheitsfunktionsbaustein TC2RTI

Zwei-Kanal-Funktion mit Test- und Reset-Eingang sowie Reset-Anzeige.

TC2RTI

In1 Q-

Ausgang des Funktionsblock eingeschaltet wird.
n2 IndReset

block mittels Reset aktiviert werden kann.

Reset ; :
TCtautl aus- und wieder einschaltet.

Beschreibung

Test

- In1und In2 sind Sicherheitseingdnge, an denen die Ausgéange der Sicherheitseinrichtung angeschlossen sind.
- Test st eine Eingangsbedingung, die zum Zeitpunkt des Einschaltens zutreffen muss (WAHR); sie wird zum Uberwachen der externen
Bausteine verwendet. Test muss vor In1 und In2 eingeschaltet werden, d. h., der Funktionsblock darf nicht von Test initiiert werden.
- Reset ist ein Uberwachter Reset-Eingang, der nach allen anderen Eingéngen ein-/ausgeschaltet (Reset an negativer Flanke) werden muss, damit der
- IndReset ist ein Anzeigeausgang, der EIN ist, wenn der Funktionsblock ausgeschaltet ist und In1, In2 oder Test aus sind; er blinkt, wenn der Funktions-

- TCfault ist bei einem Zwei-Kanal-Fehler an. Das ist dann der Fall, wenn der Funktionsblock eingeschaltet ist und nur einer der Eingange In1 und In2

Der Funktionsblock arbeitet wie ein herkémmliches Sicherheitsrelais mit redundanten und Uberwachten Eingéngen (In1, In2).

Beispiel: Sicherheitsfunktionsbaustein Twohand1

Zweihandschaltung fiir Stellglieder mit NO/NC- + NO/NC-Kontakten.

[ Twohand1 |
wonan - Right_NO ist der SchlieBkontakt rechts.
~Right No @ — Right_NCist der Offnungskontakt rechts usw.
externer Bausteine verwendet.
—Right_NC .
Funktion:

- Zu Beginn (Ausgangsstellung) gilt:
_Left NO - R!ght_NO IISt aus

- Right_NC ist ein

- Left_NOist aus und

- Left NCistein
—Left NC
—Test

- Test ist eine Eingangsbedingung, die aktiv sein muss, bevor eine der anderen Eingénge seine Ausgangsstellung verlasst; sie wird zum Uberwachen

Damit der Ausgang (Q) aktiviert wird, missen die vier Eingdnge innerhalb von 0,5 Sekunden den Zustand &ndern und im neuen Zustand verbleiben.
Nach dem Beenden mussen alle Eingdnge wieder die Ausgangsstellung einnehmen, um einen neuen Start zu ermdglichen.

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101  4/3






Sicherheitssystem - Vital
Uberwachung dynamischer Sicherheitssignale

Sicherheitssystem

Dynamischer Sicherheitskreis - Vital-Tina 5/2
Weshalb sollten Sie das Sicherheitssystem Vital verwenden? 5/4
Wie funktioniert ein dynamischer Kreis von Vital? 5/5
Sicherheitsmodul- Vital 5/6

Anpassungsgerat - Tina

Anpassungsgerat Tina 5/20
Weshalb sollten Sie die Anpassungsgerate Tina verwenden? 5/20
Tina ist in mehreren Ausflihrungen verflgbar 5/21
Tina 1A 5/22
Tina 2A/B 5/23
Tina 3A/APS 5/24
Tina 4A 5/25
Tina 5A 5/26
Tina 6A 5/28
Tina 7A 5/29
Tina 8A 5/30
Tina 10A/B/C 5/32
Tina 11A 5/34
Tina 12A 5/35
Zubehor 5/36
Beispiel fur Sicherheitssensoren-Anschliisse mit Y-Stecker 5/37
Anschlussbeispiele 5/39

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101  5/1



Sicherheitssystem

Vital ist ein Sicherheitsmodul mit einem dynamischen Sicherheitskreis, das bis zu 30 Sensoren, wie beispielsweise Eden,
entsprechend der héchsten Sicherheitsstufe Uberwachen kann. Vital erlaubt die Wahl zwischen manueller oder automatischer
Rickstellung und verfligt Uber doppelte Ausgéange. (Die Sicherheits-SPS Pluto hat mehrere Eingange flr dynamische
Sicherheitskreise.)

Jeder aktive Sensor und jeder Tina-Baustein ist mit Leuchtdioden ausgestattet, die anzeigen, ob alles in Ordnung ist (grin),
der Sicherheitskreis unterbrochen ist (rot) oder die Schleife durch einen vorgeschalteten Sensor unterbrochen wurde (blinken).

vital =

Dynamischer Sicherheitskreis bis zu PL e
gemanl EN ISO 13849-1

Patentierte
Lésung

Tina-Bausteine, die statische /
OSSD-Signale in dynamische Signale umwandeln

}

oV 24V Sensoren mit statischen oder OSSD-Ausgéngen, die
Uber Tina-Bausteine angeschlossen werden

o P

Dynamische Sicherheit
Dynamisches Sicherheits-
signal, das Sensoren
200-mal pro Sekunde
testet.
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Vital ist in drei Ausfuhrungen verfugbar

Dynamischer

Kreis 1

Dynamischer Dynamischer

Kreis 1 Kreis 2

Kontakt- Dynamischer
Kreis 2

Kreis 1 | ‘

Vital 1

Bis zu 30 Sensoren kénnen an denselben dynamischen
Sicherheitskreis angeschlossen werden

Vital 2

Zwei Sicherheitskreise werden durch eine Einheit Uber-
wacht

Einfaches System mit umfangreicher Funktionalitat

Bis zu 10 Sensoren kénnen an jeden dynamischen Sicher-
heitskreis angeschlossen werden

Abschaltkreis 2 kann abfallverzégert eingestellt werden
Drei verschiedene Betriebsarten

Vital 3

Zwei Sicherheitskreise werden durch eine Einheit Uber-
wacht

Gerate mit zweikanalig 6ffnenden Kontakten kénnen an
einen Kreis angeschlossen werden

Einfaches System mit umfangreicher Funktionalitat
Abschaltkreis 2 kann abfallverzogert eingestellt werden
Drei verschiedene Betriebsarten

Dieses Beispiel zeigt eine Zelle, die aus dynamischen Uber-
wachungssensoren besteht, die an ein Vital angeschlossen sind,
und wo folgenden Funktionen realisiert sind:

Zwei Ladestationen

Bei jeder Ladestation pruft ein Lichtvorhang, ob jemand seine
Hand in einen Gefahrdungsbereich bewegt, und ein Eden-Sensor
prift, ob sich ein Roboter in demselben Gefahrdungsbereich
befindet. Dies bedeutet, dass ein Stopp nur dann ausgel6st wird,
wenn sich ein Roboter und eine Person in demselben Gefahr-
dungsbereich befinden. Ist die Station frei, betétigt die Person den
am Lichtvorhang angeschlossenen Ruckstellschalter.

Zaun mit einer durch Eden verriegelten Tiir

Der Roboter bleibt stehen, sobald die Tur gedffnet wird. Um
das Robotersystem zurlickzusetzen, muss die TUr geschlossen
und ein Uberwachter Rickstelltaster aktiviert werden.

Drei Not-Halt-Schalter mit Tina-Bausteinen
Wird einer der Not-Halt-Taster betétigt, flhrt der Roboter un-
verziglich einen Not-Halt durch.

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101  5/3



Weshalb sollten Sie das Sicherheitssystem Vital verwenden?

RO

-A2 B2
1

Vital ist das Kernstlck einer Losung, die es ermoglicht, viele
verschiedene Typen von Sicherheitsbauteilen in demselben
Sicherheitskreis zu installieren/anzuschlieBen und dennoch PL e
gemaB EN ISO 13849-1 zu erreichen. Das Vital-Modul basiert im
Gegensatz zu herkdmmlichen zweikanaligen Sicherheitsrelais auf
einem dynamischen einkanaligen Konzept. Bis zu 30 dynamische
Sensoren kdnnen direkt an den Sicherheitskreis angeschlossen
und mit nur einem Vital-Modul Uberwacht werden. Somit ersetzt
Vital mehrere Sicherheitsrelais. Sicherheitskomponenten mit Aus-
gangskontakten kdnnen mit kostengtinstigen Tina-Adaptern an
Vital angeschlossen werden.

Vital bietet auch die Wahl zwischen automatisch oder manuell
Uberwachter Ruckstellfunktion, zweifache Sicherheitsausgange
und einen Informationsausgang fiir Rlickstellanzeige und Status-
informationen fir SPS.

Grinde zur Auswahl von Vital

Die meisten Sicherheitskomponenten am Markt kénnen an das
Vital-Modul angeschlossen werden. Dynamische Sensoren
ermoglichen es, in einem einkanaligen System die Sicherheits-
kategorie PL e zu erreichen. Zum Beispiel kann der dynamische
berthrungslose Eden-Sensor, die Spot Lichtschranke und Not-
Halt-Taster (mittels Tina-Adaptern) von ABB eingesetzt werden.
Selbst mechanische Schalter kdnnen mit Hilfe der Tina-Adapter
von ABB an Vital angeschlossen werden.

Vital ist ein kleines elektronisches Sicherheitsmodul, das mehrere
Sicherheitskomponenten dynamisch Uberwacht. Die abnehmba-
ren Kontaktbldcke von Vital vereinfachen Anschluss, Fehlersuche
und Modulaustausch. Vital und andere Sicherheitskomponenten

koénnen mit Standardkabel und Kabel mit M12-Steckern zusam-

mengeschaltet werden.

— Dynamischer Sicherheitskreis entspricht PL e, gemaB EN ISO 13849-1

— Unterstutzt groBe Kabellangen

— Manuell Uberwachte oder automatische Rickstellung
— Zwei SchlieBer-Sicherheitsausgange

— Abnehmbare Kontaktbldcke

— LED-Anzeige von: Spannngsversorgung, dynamischem Signal und Ausgangen

— Informationsausgang mit zwei Funktionen
— Kosteneffektive Kabelflihrung/Anschlisse
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Wie funktioniert ein dynamischer Kreis von Vital?

Der Eden-Sensor ‘ ’,%-"" S

, fa "'.
. o .= 42z
Uberwacht, dass die = %= &

Taren geschlossen
sind

I

Smile Tina
Not-Halt-Taster
zum Anhalten der
Maschinen in einer
Gefahrensituation

Lichtvorhang Focus
Verhindert Durchgang
mit integrierter Muting-
Funktion

Das dynamische Signal besteht aus einem Rechtecksignal
das durch den Sicherheitskreis Gbertragen wird. Das Signal
wird an jeder Sicherheitskomponente invertiert und wird
200-mal pro Sekunde durch Vital oder Pluto iberwacht.

Das dynamische Signal wird als einzelner Kanal in der ganzen
Schutzeinrichtung des gleichen Sicherheitskreises zwischen den
Eingangsklemmen T1 und R1 Ubertragen. Wenn eine Schutzein-
richtung unterbrochen wird, wird das dynamische Signal nicht
Ubertragen, was durch Vital erkannt wird und zur Unterbrechung
seiner sicheren Ausgénge flhrt. Auch Kurzschllsse Uber einer
Schutzeinrichtung werden erkannt, da das Signal in jedem Sen-
sor invertiert wird (die Schutzeinrichtung ist dann OK),

wahrend Vital ein korrekt invertiertes Signal zum richtigen
Zeitpunkt erwartet. In diesem Fall sind eine gerade Anzahl von

I_l \
Not-Halt-Taster Inca Tina

Zum Anhalten der Maschine im
Gefahrenfall

Sicherheitsmodul Vital
Uberwacht die Sicherheits-
sensoren in Reihe gemaB
PL e EN ISO 13849-1.

Sensoren an den Sicherheitskreis angeschlossen, was bedeutet,
dass das dynamische Signal eine gerade Anzahl von Malen
invertiert wurde, wenn es von Vital ausgewertet wird. Dies wird
durch die Eingangs-Anschlussklemmen S1 und B1 bestimmt,
die miteinander verbunden sind. Bei einer ungeraden Anzahl von
angeschlossenen Sensoren ist die Verbindung von S1 nicht
erforderlich. Da das Signal von Vital bei jedem Impuls ausge-
wertet wird, d.h. mehr als 200-mal pro Sekunde, werden Fehler
und Kurzschlisse innerhalb von wenigen Millisekunden erkannt.
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Sicherheitsmodul
Vital TOV Nord - Vital 1 @,us C€

TUV Rheinland - Vital 2 und 3

- \ollsténdiges Sicherheitssystem
basierend auf dynamischem
Sicherheitskreis.

Merkmale:

— Einfache Installation

— Flexibel

— Kostenglnstig

— Anzeige fur Fehlerbehebung
(Vital 2 und 3)

— Eine Vielzahl von Sicherheits-
sensoren kann an den Kreis
angeschlossen werden

— Mehrere sichere Ausgange

— Informationsausgang

— Ausgange mit Abfallverzégerung

Vital basiert auf einem einkanaligen Sicherheitskonzept, bei dem mit einem einzigen (Vital 2 und 3)

Sicherheitsmodul mehrere Sicherheitssensoren in Reihe geschaltet und Gberwacht

werden kénnen. Von Vital wird ein dynamisches Signal durch alle angeschlossenen

Sensoren gesendet und dann an Vital zurlickgegeben, wo dann das empfangene

Signal ausgewertet wird. Da jeder Sicherheitssensor das Signal invertiert, ist es

madglich, Kurzschlisse oder Fehler in einem der Sensoren zu entdecken. Vital ist fur

den Einsatz mit ABB Eden-Sensoren, Tina-Komponenten und Lichtschranken Spot
oder &hnlichen Produkten ausgelegt. Vital 2 und 3 sind beides Sicherheitsmodule
mit zwei sicheren Eingangskreisen und zwei Abschaltkreisen, wobei sich die beiden

Modellen nur bei der Eingangskonfiguration unterscheiden.
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Vital 1 Sicherheitsmodul

— Bis zu 30 Sensoren kdnnen an den-
selben dynamischen Sicherheitskreis
angeschlossen werden

Dynamischer
Kreis 1

Vital 2 Sicherheitsmodul

— Zwei Sicherheitskreise werden durch
eine Einheit Gberwacht

— Einfaches System mit umfangreicher
Funktionalitat

— Bis zu 10 Sensoren kénnen an jeden
dynamischen Sicherheitskreis ange-
schlossen werden

— Abschaltkreis 2 kann abfallverzdgert
eingestellt werden

— Drei verschiedene Betriebsarten

Dynamischer Dynamischer
Kreis 1 Kreis 2

Vital 3 Sicherheitsmodul

— Zwei Sicherheitskreise werden durch
eine Einheit Uberwacht

— Gerate mit zweikanalig 6ffnenden
Kontakten k&nnen an einen Kreis
angeschlossen werden

— Einfaches System mit umfangreicher
Funktionalitat

— Abschaltkreis 2 kann abfallverzdgert
eingestellt werden

— Drei verschiedene Betriebsarten

Kontakt- Dynamischer
Kreis 1 | | Kreis 2

(t
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L B1(+) %m x4

Der manuell Uberwachte Ruckstellkon-

takt, der am Eingang X1 angeschlossen
ist, muss geschlossen und dann geoff-

net werden, um die Relaisausgange zu

aktivieren.

éB1(+) %X1 bX4

Automatische Rlckstellung ist gewahlt,
wenn B1, X1 und X4 verbunden sind.
Die Relaisausgange werden dann zur
gleichen Zeit wie die Eingange aktiviert.

TEST

Schitze, Relais und Ventile kédnnen
Uberwacht werden, indem man 'Test'-
Kontakte zwischen B1 und X1 an-
schlieBt. Sowohl manuell Uberwachte
als auch automatische Ruckstellung
kdénnen verwendet werden.

Vital 1 hat zwei SchlieBer-Sicherheitsaus-
gange (2 NO). Um die Ausgangskontakte
zu schitzen, wird empfohlen, die (indukti-
ven) Lasten zu kompensieren, indem man
entsprechend gewahlte Varistoren, Dioden
usw. einbaut. Dioden sind der beste
Schutz gegen Funkenbildung, erhéhen
allerdings die Abschaltzeit der Last.

Eine gerade Anzahl von Bausteinen in
Reihe (Eden + Spot + Tina) erfordert eine
Verbindung zwischen B1 und S1. S1 wird
bei einer ungeraden Anzahl von Einheiten
nicht angeschlossen.

Siehe untenstehende Zeichnung Abbildung
A und andere Beispiele in dem Buch.
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+24V

Vital 1 hat einen Schaltrelais-Ausgang zur
Information. Die Funktion wird durch einen
DIP-Schalter bestimmt.

Die DIP-Schalter-Position 1 (Ausgangspo-
sition) ist der Informationsausgang Y14,
der intern wie folgt an 0 V und +24 V
angeschlossen ist:

— Y14 wird intern auf O V (B2) gesetzt,
wenn Vital 1 nicht rlckgestellt wurde.

— Y14 wird intern auf +24 V (B1) gesetzt,
wenn Vital 1 rlickgestellt wurde.

In der DIP-Schalter-Position 2 (der Zweck
der Funktion ist der Start/Neustart-Block,
RES) ist der Informationsausgang Y14
intern wie folgt an O V und +24 V ange-
schlossen:

— Y14 wird intern auf O V (B2) gesetzt,

wenn die dynamische Sicherheits-
schleife gedffnet ist oder wenn die
dynamische Sicherheitsschleife ge-
schlossen ist und Vital 1 rlickgestellt
wurde.

— Y14 wird intern auf +24 V (B1) ge-

setzt, wenn die dynamische Sicher-
heitsschleife geschlossen ist, aber Vital
1 nicht rlckgestellt wurde (RES).



Vital 1

2TLA020052R0000

EN ISO 13849-1
EN 62061
|IEC/EN 61508-1...7

“PLe/Kat. 4
‘sIL3
!

£2,74x10°

rau

Vital, A1-A2
Von Vital zu Sensoren/Bausteinen,

12209
£24V DC £15%
24VDC

In die Stromversorgung zu Al sollte
eine externe Sicherung eingebaut

werden

[3AT

bei Nennspannung an X1

DC-Versorgung, Nennspannung
(ohne Last)

DC-Versorgung, Nennspannung
(mit max. Lagt)

150 Ohm

3w

8w

Ausgangssignal

Versorgungsspannung fir Riickstell-
Eingang
Rickstell-Strom

Minimale Kontakt-SchlieBzeit fur

(+24VDC
£30 mA max. (Impulsstrom 300 mA

wahrend KontaktschlieBung)

:160 ms

Gerade Anzahl von Sensoren (Eden + Spot T/R + Tina) erfordert eine Verbindung

zwischen B1 und S1. S1 st bei einer ungeraden Anzahl von Sensoren nicht

angeschlossen.

Max. Anzahl von Eden/Tina zu Vital 1

130

Max. Gesamt-Kabellange zu Eden/Tina§ 1000 m

Max. Anzahl von Spot T/R zu Vital
Max. Gesamt-Kabellange zu Spot T/R

Bis zu 6 Paare
600 m

Maximale Anzahl von Bausteinen variiert in Abhéngigkeit von der Installation und des
Kabelquerschnitts. Weitere Informationen bieten die Beispiele in diesem Kapitel.

Beim Einschalten
Beim Aktivieren (Eingang-Ausgang)
Beim Deaktivieren (Eingang-Ausgang)

<65 ms
<40ms
<48 ms

Eingangssignal

SchlieBer
Max. Schaltvermégen, ohmsche Last

Mindestlast

Kontaktwerkstoff

Mechanische Lebensdauer
Externe Sicherung (EN"€'5‘0947-5-1)

2
| 6A/250 V AC/1500 VA/150W

10 mA/0V

| AgCdO

107 Schaltspiele
63AcderdAge

Y14 —(OV)
+24V)

Zeigt an, dass Vital nicht riickgestellt ist
Zeigt an, dass Vital rlickgestellt ist

On
T R
nun +a

: Dauerlicht: Spannungsversorgung OK,
i Blinkendes Licht: Unterspannung oder

Uberlast.

200 mA (Interne automatische Sicherung)

T: Signal Ausgang OK. R: Signal Eingang OK.

DIN-Schienenmontage
Betriebstemperaturbereich

35 mm DIN-Schiene

-10°C bis + 55°C

Max. Schrauben-Anzugsmoment
Max. Anschlussfléache:
Massivleiter
Leiter mit Steckkontakt

1Nm

x4 mme/ 2x1,5 mm?/ 12AWG

1x2,5 mm?/ 2x1 mm?

Gehéuse
Kontaktblécke

| IP40 IEC 60529

IP20 IEC 60529

EN 62061, EN 60204-1, [EC 60664-1,
EN 61000-6-2,

EN 61000-6-4 EN 60947-5-1,

EN ISO 14119, EN 61496-1,

|IEC/EN 61508-1...7

EN ISO 12100, EN 954-1, ENISO 13849-1.,““

: Zeigt an, dass die Ausgangsrelais aktiviert

¢ worden sind

4 kVv/2 DIN VDE 0110

Kontaktblécke sind abnehmbar

(ohne dass die Kabel gel6st werden miissen)
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Anschlussbeispiele von Sicherheitsbauteilen an Vital 1

EMERGENCY STOP
SMILE 11EA TINA/INCA TINA
5 3w
ﬁm T[2[3]+ e
+n-v RESET
RESET —|n|m|e]|o
RESET 3
TEST INFO
o HUHHEE e
V1
M
S
mand 11T . : Supply Supply '—1 |
A1 A2 ST Bt TI B2 Ri X1 X4 Y14 Al A2 S1 B1 T182 Ry X1 X4 Y14
. Roset A A2 Stog TiBz R1X1 X4 yie Al A2 Test/Auto
Test + Reset

Test/Auto
C) Emergency stop with TINA2A and autom. reset.

B)EDEN with manual reset F)Emon;oncy stop with SMILE TINA and autom. reset
Test/Autol
24v0C Reset
Type: VITAL 1 JOKAB SAFETY

\I1_ \I1_ nHIB‘

2 | \2
TRANSMITTER RECENVER
3 14 23 24 vi4 Info SPOT..T SPOT..R EM
ShRSTeTEn (=P (=]
3w PLC
12 |3 |4 1 |2 |3 ‘l
sl ]

_I
I
A:A_Z s1 81 T1 B2 R1 X1 X4 |
I
I
I
I
I
I
|

S |

A EDEN with manual reset and
monitoring of external contactors/reloys

Supply Supply 11
f'l A2 stBl Tt B2 Ri 1 X4 Y14 A a2 st 1 1182 RIXI X4 Y14 M12 Connector/Cable
3 9 N Test - Test/Auto Pin 1 = b
*)NOTE: Aways use tronsient suppressors, e.g. VDR's! D)) Sefety Ushtoeam SPOT with manual reset Roset Reset Pin 2 = white'  in
Nota! Refr to the Vol 1 E) ston with TINASA and autom. reset P % 2 bedk weut
manual internal Emergency P INASA and autom. reset. =
configurotion when used Pin & = grey 1 info

together with the light beam
Spot 10/35

Anschluss von Bausteinen und Kabellangen zu Vital 1

CONNECTION EXAMPLE VITAL1 SOLUTIONS

CABINET

@L Q= @
@O ®

CABINET CABINET

A. @
O,

VITAL

r
I
I
I
I
I
1
I
I
1
I

)

54
L____é‘\:____
-
Ok
¢
&
®

]

= ADAM AND EVA
@ ®= TRANSMITTER /RECEIVER SPOT

@= EMERENCY STOP ®
= TINA 1
@= SAFETY SWITCH T2 = ™A 2

@ T9= TNA 3 Moy 2 oW
= SAFETY STRIP/MAT 2 _
/ = TINA 6 i Y CONNECTOR M12—3A

¥
@: LIGHTCURTIAN /GRID = TINA 4/8 B MRE —~— = CABLE
=

FE= Y CONNECTOR M12-3B
@= EMERENCY STOP SMILE TINA/INCA TINA

M‘ILE

HH3400A2
INFORMATION IS AVAILABLE VIA CABLE FROM EACH SENSOR IN

EX. @ AND @
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GemaB PL e (EN ISO 13849-1) ist der Anschluss von Sensoren/
Anpassungsgeraten im Vital-Sicherheitskreis entsprechend den An-
schlussbeispielen vorzunehmen.

G

Verwenden Sie getrennte Anschlusskabel von jedem Sensor/Anpassungs-
gerét zum Vital-Sicherheitsmodul. Verbindungen untereinander sind iber
geeignete Anschliisse im Schaltschrank auszufiihren.

&>

Verwenden Sie Tina4A/Tina8A Kontaktbldcke zur Vereinfachung des
Anschlusses extern montierter Sensoren/Anpassunggerate. Nur TinadA/
Tina8A Kontaktbldcke dirfen verwendet werden. Die Verwendung
irgendwelcher anderer Kontaktbldcke erflllt nicht die Sicherheitskreis-
Anforderungen.

GO
Verwenden Sie M12-3A und M12-3B 'Y’-Stecker, um Sensoren in Reihe
oder parallel zu schalten.

Zur Festlegung der Anzahl anschlieBbarer Sensoren/Anpassungsgeréte
an einen Vital 1 Baustein ist zu berlcksichtigen, dass 1 (ein) Spot

T/R 5 (funf) Eden- oder Tina-Bausteinen entspricht. Parallel geschaltete
Bausteine entsprechen einem Baustein. Die folgenden Beispiele dienen
als Orientierungshilfe fir mogliche Konfigurationen und Kabellangen
geeigneter Kabel.

GO

Bis zu einer Gesamtlange von 1000 Meter (0,75 mm? oder 0,34 mm?
Leiter) kédnnen in diesem Beispiel an die Sensoren/Bausteine ange-
schlossen werden. Der Anschluss entspricht 9 Eden- oder Tina-Bausteinen.

Maximal 30 Eden- oder Tina-Bausteine konnen an den Vital 1 Baustein
angeschlossen werden, mit einer maximalen Kabellange von 500 Metern
(0,75 mm? Leiter) oder 300 Metern (0,34 mm? Leiter).

D

Bis zu 600 Meter (0,75 mm? Leiter) zu Tina 8A und 10 Meter Kabeltyp
M12-C1012 (0,34 mm?) zu jedem Sensor/Baustein, der an Tina 8A
angeschlossen ist. Dieses Anschlussbeispiel entspricht 17 Eden- oder
Tina-Bausteinen.

Maximal 3 Tina 8A Bausteine, entsprechend 27 Eden-/Tina-Bausteinen
(=3 x 8 an Tina 8A angeschlossen + 3 Tina 8A) kbnnen an ein Vital 1
mit einer Gesamtkabelldnge von 600 Metern (0,75 mm?) angeschlossen
werden. Bis zu 6 Tina 4A Bausteine kdnnen an ein Vital 1 (entsprechend
30 Eden-/Tina-Bausteinen) angeschlossen werden, mit einer Gesamtka-
bellange von 600 Metern (0,75 mm?) zu Tina 4A.

€
Entweder 2 x 500 Meter Kabel (0,75 mm?) vom Schaltschrank und
10 Meter Kabel (0,34 mm?) zu jedem Sensor/Baustein oder 2 x 10 Meter
Kabel (0,75 mm? vom Schaltschrank und 200 Meter Kabel (0,75 mm?) zu
jedem Sensor/Baustein. Der Anschluss entspricht 16 Eden- oder Tina-
Bausteinen.

Insgesamt kénnen bis zu 30 Eden-/Tina-Bausteine mit einer maximalen
Kabellange von 1000 Metern (0,75 mm?) oder 400 Metern (0,34 mm2) an-
geschlossen werden. Wenn die Stromversorgung nur von einer Richtung
erfolgt (von einem Ende des Netzwerks), verringert sich die Gesamtkabel-
lange auf ca. 300 Meter (0,75 mm2) und 100 Meter (0,34 mm2).

Sensoren kénnen in vielfaltiger Weise angeschlossen werden. Nach-
stehend finden Sie einige Empfehlungen fr eine bessere und stabilere
Verbindung. Die Empfehlungen sind allgemeinguiltig, gelten aber ins-
besondere fur Tina 4A und Tina 8A Bausteine.

— SchlieBen Sie in der Schleife niemals mehr Sensoren als empfohlen
an.

- Verwenden Sie moglichst ein Schaltnetzteil, das stabile 24 V DC liefern
kann.

- Verwenden Sie im Sensorsystem so kurze Kabel wie moglich.

— Beim Anschluss eines Tina 4A oder Tina 8A Bausteins darf die Span-
nungsversorgung an der Anschlussklemme (direkt am Baustein) nicht
Kleiner als 20 Volt sein.

- Verwenden Sie ein abgeschirmtes Kabel aus dem Gerategehause,
vorzugsweise 0,75 mm? oder dicker, und erden Sie es an einem Ende,
beispielsweise am Gerategehduse, nicht aber an beiden Enden.

- Flhren Sie die Signalleitungen nicht in der Nahe von Starkstromkabeln
oder in der Nahe von Geraten, die starke Interferenzen abgeben, wie
beispielsweise Frequenzumrichter flr Elektromotoren.

- SchlieBen Sie niemals unnotige Ersatzkabel an.

- Wenn M12-3B zum Anschluss einer parallelen Schleife verwendet
werden, bei der die Versorgung der Sensoren aus zwei Richtungen
erfolgt, muss die Schleife so kurz wie moglich gehalten werden. Dies
liegt daran, dass die nicht verwendeten Leiter auch angeschlossen
sind, wodurch sich die kapazitive Last erhéht und die Stabilitat des
Systems reduziert wird.
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Vital 2

Vital 2 ist ein Sicherheitsmodul, das Funktionalitat mit der schnellen und einfachen Installation von
Sicherheitssensoren kombiniert. Mit zwei sicheren Eingangskreisen und zwei verschiedenen Ab-
schaltgruppen bietet Vital 2 die Méglichkeit, kleinere Maschinen-Sicherheitssysteme vollstandig zu
steuern, flir die sonst eine programmierbare Steuerung oder mehrere Sicherheitsrelais erforderlich
gewesen wéren. Wie die beiden Abschaltgruppen durch die Eingangskreise gesteuert werden, ist
davon abhéngig, welche der drei Betriebsarten gewahlt ist (siehe Wahl der Betriebsart).

Eingangskreis 1

Ein dynamischer Sicherheitskreis, in dem ABB Sicherheitssensoren wie Eden, Tina und Spot prob-
lemlos in Reihe geschaltet werden kdnnen. Bis zu 10 Eden- oder Tina-Geréte

konnen pro Eingangskreis in Reihe geschaltet werden.

Eingangskreis 2
Die gleiche Funktion wie Eingangskreis 1.

Abschaltkreis 1
Ein sicherer Relaisausgang mit redundanten SchlieBern (2 NO) und ein sicherer redundanter
Transistor-Ausgang mit einer Ausgangsspannung von -24 V DC.

Abschaltkreis 2

Ein sicherer Relaisausgang mit redundanten SchlieBern (2 NO) und ein sicherer redundanter
Transistor-Ausgang mit einer Ausgangsspannung von -24 V DC. Zusétzlich enthélt der Abschalt-
kreis 2 einen nicht-sicheren Transistor-Ausgang mit einer Ausgangsspannung von +24 V DC zur
Information. Der Abschaltkreis kann mit einer Zeitverzégerung von 0 bis 1,5 s eingestellt werden.

Auswahl der Betriebsarten

Vital 2 kann konfiguriert werden, um in einer der drei Betriebsarten M1, M2 oder M3 zu arbeiten.
Die Auswahl der Betriebsarten erfolgt durch Verbinden der Anschliisse M1, M2 oder M3 an +24 V.
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Eingangskreis 1 steuert Abschaltkreis 1, und Eingangskreis 2
steuert Abschaltkreis 2.

Eingangskreis 1 schaltet alle Ausgange ab, und Eingangskreis 2
schaltet nur den Abschaltkreis 2.

Eingangskreis 1 und Eingangskreis 2 arbeiten parallel und steuern
alle Ausgange. Ruckstellung/automatische Rickstellung 1 setzt
beide Eingangskreise zurlick (Ruckstellung/automatische Riick-
stellung 2 wird nicht verwendet).

Input function 1

Input function 2

1. 2.
Safety * H Safety + H
sensors sensors
e Test\ % Test\ %
@ @
| L ~ 2
- Q Q
c = c =
& | 3 & | 3
Reset 1 B Reset 2 ]
g 3| g 9 a g| °
s © s ©
o » w »
|11 [R1 |Re X1 | xa | | R12 X11_| x14
l M2
Input & reset logic |
M
Off delay o
0..1.5s
| 05s
| 10s
Al |A2 Q2 i at Q13 Q12 1L Qn
Non safe
R —
+24V 0V Output group 1 Output group 2
Input function 1 Input function 2
1.
Safety - +
sensors
N~ —rD Test B 5
@ @
| e <
- e} )
c L L
& | El 3
g - °E>| Reset 1 E §
° 2 o} ©
o w %] 2]
I Rt |Ro X1 |xa 11| x14
OR
Input & reset logic Input & reset logic M1
M2 .
l M3
Off delay
| 0..1.5s s,
| 10s
| +24V -24V } l
Al Q13 Q12 1L Qi1
Non safe
v
+24V 0V Output group 1 Output group 2
Input function 1 Input function 2
+
3|
@
o
2|
35
)
kel
K
o)
o)
X4 X11_ X14
o
[ .

Input & reset logic

Off delay
0..1.5s

>

]

|A1
—_—
+24V 0V Output group 1

Q13 Q2 1L Qi
Non safe
Output group 2
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Abhangig vom Eingangskreis und der Anzahl der Sensoren, die mit dem Sicherheitskreis verbunden sind (gerade

T R1 R2
oder ungerade), wird das dynamische Signal zwischen verschiedenen Anschllissen angeschlossen; .
by
N
L
Eine dynamisches Signal wird von T1 Ubertragen, und abhangig von der Anzahl von Sensoren in dem Sicherheitskreis é
wird das Signal zurlick zu R1 (ungerade Anzahl von Sensoren) oder R2 (gerade Anzahl von Sensoren) verbunden. T R11 R12

Eine dynamisches Signal wird von T11 Ubertragen, und abhangig von der Anzahl von Sensoren in dem Sicherheitskreis wird das Signal zuriick zu R11
(ungerade Anzahl von Sensoren) oder R12 (gerade Anzahl von Sensoren) verbunden.

Die sicheren Transistor-Ausgange Q2 (Abschaltkreis 1) und Q12 (Abschaltkreis 2) haben eine Ausgangsspannung
von -24 V. 24V

schalteten Lasten sollten mit Funkenléschgliedern ausgestattet werden, um die Ausgénge zu schitzen. Die richtige
Auswahl der VDR-Schaltung, RC-Schaltung oder Diode wird empfohlen.
Beachten Sie, dass die Diode die Abschaltzeit der Last verlangert.

Q2
Q12
Die sicheren Relais-Ausgange, schalten zwischen 1L-Q1 (Abschaltkreis 1) und 11L-Q11 (Abschaltkreis 2). Die ge- g

+24V
Q13

Der nicht-sichere Transistor-Ausgang Q13 ist high (+24 V), wenn die Ausgénge von Abschaltkreis 2 aktiv sind. Die Funktion ist daher abhéngig von der
gewdhlten Betriebsart (siehe Auswahl der Betriebsart).

oV

Es gibt zwei separate Rickstell-Funktionen; Rickstellung 1 und Ruckstellung 2. Die Funktion dieser ist abhéngig
von der gewahlten Betriebsart (siehe Auswahl der Betriebsart). Rickstellung 1 und Ruckstellung 2 kdnnen mittels 24V X1 X4

automatischer Riickstellung 1 und automatischer Riickstellung 2 des Eingangs fiir die manuelle oder automatische xnoooxe
Ruckstellung unabhéngig voneinander konfiguriert werden.

+24 V X1 X4

X11 X14

Zur manuellen Rickstellung muss ein Drucktaster zwischen X1 (Ruckstellung 1) oder X11 (Riickstellung 2) und +24 V angeschlossen werden.
Zu Uberwachende Kontakte von externen Schiitzen sind in Reihe mit dem Drucktaster anzuschlieBen. Bei der manuellen Riickstellung dienen X4 (fir
Rickstellung 1) und X14 (fur Rickstellung 2) als Ausgang zum Riicksetzen der Kontrollleuchten.

Zur automatischen Ruckstellung missen X1 und X4 (Automatische Riickstellung 1) oder X11 und X14 (Automatische Rickstellung 2) an +24 V an-
geschlossen werden. Zu Uberwachende Kontakte von externen Schiitzen missen zwischen +24 V und X1 (Automatische Riickstellung 1) oder X11
angeschlossen werden (Automatische Riickstellung 2). Falls keine Kontakte von externen Schiitzen Uberwacht werden sollen, missen X1 und X11 an
+24 \V angeschlossen werden.

Durch AnschlieBen der Eingénge 0.5 s und 1.0 s an +24 V kann am Abschaltkreis 2 eine Ausschaltverzégerung eingestellt werden. Da das System
bindr ist, werden die Zeitwerte der Eingange addiert und ergeben so die gesamte Verzogerungszeit.

%) % %) ﬂ %) & % %] m

+24 V 0.5s 1.0s +24 V 0.5s 1.0s +24 V 0.5s 1.0s +24 V 0.5s 1.0s

Keine Verzégerung 0,5 s Verzégerung 1,0 s Verzégerung 1,5 s Verzégerung
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2TLA020070R4300
EN ISO 13849-1 PL e/Kat. 4
EN 62061 S
IEC/EN 61508-1...7 ST
EN 954-1 i Kat. 4
Relaisausgang 2,00 x 10°
Halbleiterausgang £ 1,50 x 10°

i Grau

13909

£ 24V DC +15%
Eine externe Sicherung muss in Reihe
mit der Spannungsversorgung an At ;
angeschlossen werden 6A
bei Nennspannung an X1 150 Ohm
Stromaufnahme gesamt 300 mA
Dynamisches Ausgangssignal T

Dynamisches Eingangssignal

R1 (ungerade Anzahl von Sensoren in
einem Kreis)
R2 (gerade Anzahl von Sensoren in einem

Dynamisches Ausgangssignal
Dynamisches Eingangssignal

Kreis)

T
R11 (ungerade Anzahl von Sensoren in
einem Kreis)

R12 (gerade Anzahl von Sensoren in

einem Kreis)
Spannung an X1/X11 wenn zurlick- ‘
gesetzt +24 V DC
Ruckstell-Strom 30 mA (300 mA Spitze wéahrend Kontakt-
schlieBung)
Minimale Kontakt-SchlieBzeit flr
Rickstellung 80 ms
Max. Anzahl von Eden-/Tina-Baustei-
nen pro Eingangskreis 10
Max. Gesamt-Kabellange (abhangig %
von der Anzahl der Eden-/Tina- :
Bausteine) 500m
Max. Anzahl von Lichtschranken (Spot
T/R) pro Eingangskreis
Spot 10 1
Spot 35 3
Max. Gesamt-Kabellange (abhangig
von dgr Anzahlﬂder Spot‘T/R) 100 m

Maximal Anzahl von Bausteinen variiert in Abhangigkeit von der Installation und des

Kabelquerschnitts. Weitere Informationen bieten die Beispiele in diesem Kapitel.

Relais-Ausgang (Q1, Q11)

L 15-24ms

Sichere Transistor-Ausgénge

(@2,Q12) 11-20ms
Nicht-sicherer Transistor-Ausgang :

Q2,Q12) 11-20ms
Anzahl der Ausgange i 2 SchlieBer
Max. Schaltleistung, ohmsche Last { BA/250 V AC

Max. Schaltleistung, induktive Last

C AC-12: 250 V/1,5 A

AC-15: 250 V/1,5 A
DC-12: 50 V1,5 A

Anzahl der Ausgéange
Ausgangsspannung (Nennspannung)
Ausgangsspannung (mit Last)

Max. Last

Ausgang -0V
Ausgang - +24 V

DC-13: 24 V/1,6 A

v

| > 22V bei 800 mA/24 V
Spannungsversorgung

£ 23,3V bei 150 mA/24 V
Spannungsversorgung
800 mA

Ja
i Normal (nicht garantiert)

Ausgangsspannung (Nennspannung)

424V DC

Max. Last

DIN-Schienenmontage

S1A

© 35 mm DIN-Schiene

Max. Schrauben-Anzugsmoment
Max. Anschlussfléche:
Massivleiter
Leiter mit Steckkontakt

-10°C bis + 56°C
“1Nm

© x4 mme/ 2x1,6 mme/ 12AWG
£ 1x2,5 mm?/ 2x1 m?

Luft- und Kriechstrecke

Gehause
Kontaktbldcke

 4KV/2 DIN VDE 0110

| IP40 IEC 60529
© IP20 IEC 60529

ENISO 13849—1/EN 9541, éN ISO
13849-2, EN 62061, EN 61496-1, EN

574, EN 692, EN 60204-1, EN 50178,

EN 61000-6-2, EN 61000-6-4, EN 61000-
4-, |[EC/EN 61508-1...7

2

“' 2999

i

Kontaktblécke sind abnehmbar (ohne dass die Kabel gelést werden miissen)
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Vital 3

Vital 3 ist ein Sicherheitsmodul, das Funktionalitat mit der schnellen und einfachen Installation von
Sicherheitssensoren kombiniert. Mit zwei sicheren Eingangskreisen und zwei verschiedenen Ab-
schaltgruppen bietet Vital 3 die Méglichkeit, kleinere Maschinen-Sicherheitssysteme vollstandig zu
steuern, flir die sonst eine programmierbare Steuerung oder mehrere Sicherheitsrelais erforderlich
gewesen wéren. Wie die beiden Abschaltgruppen durch die Eingangskreise gesteuert werden, ist
davon abhéngig, welche der drei Betriebsarten gewahlt ist (siehe Wahl der Betriebsart).

Eingangskreis 1

Ein zweikanaliger Sicherheitskreis ausgelegt fur ¢ffnende Kontakte, z.B. den zweikanaligen Not-
Halt-Taster oder den Sicherheitsschalter JSNY5 von ABB. An einem Kanal wird das dynamische
Signal, an dem anderen statische +24V DC angeschlossen.

Eingangskreis 2

Ein dynamischer Sicherheitskreis, in dem ABB Sicherheitssensoren Eden, Tina und Spot problem-
los in Reihe geschaltet werden kénnen. Bis zu 12 Eden- oder Tina-Gerate kénnen pro Eingangs-
kreis in Reihe geschaltet werden.

Abschaltkreis 1
Ein sicherer Relaisausgang mit redundanten SchlieBern (2 NO) und ein sicherer redundanter
Transistor-Ausgang mit einer Ausgangsspannung von -24 V DC.

Abschaltkreis 2

Ein sicherer Relaisausgang mit redundanten SchlieBern (2 NO) und ein sicherer redundanter
Transistor-Ausgang mit einer Ausgangsspannung von -24 V DC. Zusétzlich enthélt der Abschalt-
kreis 2 einen nicht-sicheren Transistor-Ausgang mit einer Ausgangsspannung von +24 V DC zur
Information. Der Abschaltkreis kann mit einer Zeitverzégerung von 0 bis 1,5 s eingestellt werden.

Auswahl der Betriebsarten

Vital 3 kann konfiguriert werden, um in einer der drei Betriebsarten M1, M2 oder M3 zu arbeiten.
Die Auswahl der Betriebsarten erfolgt durch Verbinden der Anschliisse M1, M2 oder M3 an +24 V.
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Betriebsart M1 -
Separate Funktion Vital 3

Eingangskreis 1 steuert Abschaltkreis 1, und Eingangskreis 2
steuert Abschaltkreis 2.

Betriebsart M2 -
Eingang 1, Masterfunktion Vital 3

Eingangskreis 1 schaltet alle Ausgange ab, und Eingangskreis 2
schaltet nur den Abschaltkreis 2 ab.

Betriebsart M3 -
Parallelfunktion Vital 3

Eingangskreis 1 und Eingangskreis 2 arbeiten parallel und steuern
alle Ausgange. Ruckstellung/automatische Ruckstellung 1 setzt
beide Eingangskreise zurlick (Rickstellung/automatische Rick-
stellung 2 wird nicht verwendet).

Input function 1

HER
_I_\ + +

Input function 2

Safety
sensors
I— —_ —I Test\ 3 _|‘D Test\ 3
@ @
2 2
b ) N )
< £ < £
& s & I 2
; i i Reset 1 3 ; 5l Reset 2 K]
5| & & i &
IT1 st [s2 X1__|x4 | R12 X1 x14
| .
M2
Input & reset logic | Input & reset logic
M3
Off delay
0..1.5s
| 05s
| ) 10s
é-zw) l | +24V E-zw ) l
Al A2 Q2 1L Q1 Q13 Q2 1L Q11
Non safe
—V— v
+24V 0V Output group 1 Output group 2
Input function 1 Input function 2
T 2
—_— I—\ H H Safety + +
sensors
|_ J— _, Test | —rD Test )
@ @
s 2
b o 9
< E E
A © ©
E < o Reset 1 g =| Reset 2 E
5 § & 9 fir &
IT [s1 |s2 X1_|xa L1 [Ri1 [R12 X11_| x14
Input & reset logic Input & reset logic M1
| Mz,
M
Off delay 3
| 0..1.5s 05,
| 10s
Al [A2 Q13 Q12 1L Qi
Non safe
+24V 0V Output group 1 Output group 2
Input function 1 Input function 2
*L\1A
I
|_ — _, Test B
3
L
- ]
< £
a3 3
a «| m| Reset1 E
| = ©
ol © o]
|71 [s1 |s2 x1 X11__X14
Two channel logic
M1
Input & reset logic 2
Off delay sy
0..1.5s 05,
) 10s
\ | +24V Ezw ] |
A2 Q@ 1L at Q13 Q12 1L an

F

+24V 0V Output group 1

Non safe

Output group 2
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Abhéngig vom Eingangskreis und der Anzahl der Sensoren, die mit der Sicherheitsschleife verbunden sind T s1 52
(gerade oder ungerade), wird das dynamische Signal zwischen verschiedenen Anschllissen angeschlossen;

|
|
Einer der beiden 6ffnenden Kontakte ist zwischen T1 und S1 (dynamisches Signal) angeschlossen. Der zweite é
6ffnende Kontakt ist zwischen +24 V und S2 (statisches Signal) angeschlossen. ™ R rz

Eine dynamisches Signal wird von T11 Ubertragen, und abhangig von der Anzahl von Sensoren in dem Sicherheitskreis wird das Signal zuriick zu R11
(ungerade Anzahl von Sensoren) oder an R12 (gerade Anzahl von Sensoren) angeschlossen.

Die sicheren Transistor-Ausgange Q2 (Abschaltkreis 1) und Q12 (Abschaltkreis 2) haben eine Ausgangsspan- 24V
nung von -24 V. Q2

Q12
Die sicheren Relais-Ausgénge, schalten zwischen 1L-Q1 (Abschaltkreis 1) und 11L-Q11 (Abschaltkreis 2). Die w24V
geschalteten Lasten sollten mit Funkenldschgliedern ausgestattet werden, um die Ausgange zu schutzen. Die Qi3

richtige Auswahl der VDR-Schaltung, RC-Schaltung oder Diode wird
empfohlen. Beachten Sie, dass die Diode die Abschaltzeit der Last verlangert.

Der nicht-sichere Transistor-Ausgang Q13 ist high (+24 V), wenn die Ausgénge von Abschaltkreis 2 aktiv sind. Die Funktion ist daher abhé&ngig von der
gewdhlten Betriebsart (siehe Auswahl der Betriebsart).

oV
Es gibt zwei separate Riickstell-Funktionen; Rickstellung 1 und Riickstellung 2. Die Funktion dieser ist abhangig Fl m
von der gewahlten Betriebsart (siehe Auswahl der Betriebsart). Rickstellung 1 und Ruckstellung 2 kénnen v X MR -

mittels automatischer Ruckstellung 1 und automatischer Ruckstellung 2 des Eingangs flr die manuelle oder
automatische Ruckstellung unabhangig voneinander konfiguriert werden.

Zur manuellen Rickstellung muss ein Drucktaster zwischen X1 (Ruckstellung 1) oder X11 (Riickstellung 2) und +24 V angeschlossen werden.
Zu Uberwachende Kontakte von externen Schiitzen sind in Reihe mit dem Drucktaster anzuschlieBen. Bei der manuellen Riickstellung dienen X4 (fir
Ruckstellung 1) und X14 (fir Rickstellung 2) als Ausgang zum Riicksetzen der Kontrollleuchten.

Zur automatischen Ruckstellung missen X1 und X4 (Automatische Riickstellung 1) oder X11 und X14 (Automatische Rickstellung 2) an +24 V
angeschlossen werden. Zu Uberwachende Kontakte von externen Schiitzen missen zwischen +24 V und X1 (Automatische Riickstellung 1) oder X11
angeschlossen werden (Automatische Riickstellung 2). Falls keine Kontakte von externen Schiitzen Uberwacht werden sollen, missen X1 und X11 an
+24 V angeschlossen werden.

Durch AnschlieBen der Eingénge 0.5 s und 1.0 s an +24 V kann am Abschaltkreis 2 eine Ausschaltverzégerung eingestellt werden. Da das System
bindr ist, werden die Zeitwerte der Eingange addiert und ergeben so die gesamte Verzogerungszeit.

% @) % ﬁ %) & % %]

+24V 0.5s 1.0s +24 V 0.5s 1.0s +24V 0.5s 1.0s +24V 0.5s 1.0s

Keine Verzégerung 0,5 s Verzégerung 1,0 s Verzégerung 1,5 s Verzégerung
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{ 9TLA020070R4400 Sichere Transistor-Ausgénge i
r——— (@2 Q12) 11-20ms
EN ISO 13849-1 PL e/Kat. 4 Nicht-sicherer Transistor-Ausgang
EN 62061 SIL3 (@2 af2) f-20ms
IEC/EN 61508-1...7 SIL3
EN 954-1 Kat. 4 Anzahl der Ausgénge i 2 SchlieBer
) peemme Max. Schaltleistung, ohmsche Last 6A/250 V AC
Relaisausgang 2,00x10° Max. Schaltleistung, induktive Last AC-12: 250 V/1,5 A
Halbleiterausgang 1,50x10° AC-15: 250 V/1,5 A
) ) ors | DC-12: 50 V/1,5 A
s09 | DC-13: 24 V/1,5 A
24VDC418% o
"""""""""" Anzahl der Ausgénge 2
Eine externe Sicherung muss in Reihe Ausgangsspannung (Nennspannung) -24V
mit der Spannungsversorgung an At Ausgangsspannung (mit Last) > 22V bei 800 mA/24 V
angeschlossen werden 6A Spannungsversorgung
) v y """""""""" 23,3V bei 150 mA/24 V
bei Nennspannung an X1 150 Ohm Spannungsversorgung
: y H """""""""" Max. Last 800 mA
Stromaufnahme gesamt 300 mA
. 1 H - Ausgang -0V Ja
Ausgang - +24 V Normal (nicht garantiert)
Dynamisches Ausgangssignal i T B . Frm— "
Dynamisches Eingangssignal St
Statisches Eingangssignal (+24 V) S2 Ausgangsspannung (Nennspannung) +24V DC
) 2 ) H T Max. Last A
Dynamisches Ausgangssignal T11

Dynamisches Eingangssignal

R11 (ungerade Anzahl von Sensoren in
 einem Kreis)
R12 (gerade Anzahl von Sensoren in

DIN-Schienenmontage

Max. Schrauben-Anzugsmoment
Max. Anschlussflache:
Massivleiter
Leiter mit Steckkontakt

Luft- und Kriechstrecke

© x4 mme/ 2x1,5 mm? /12AWG
£ 1x2,5 mm?/ 2x1 m?

Gehause
Kontaktblécke

| 4KV/2 DIN VDE 0110

| IP40 IEC 60529
- P20 IEC 60529

einemKreis)
Spannung an X1/X11 wenn zuriick- ‘
gesetzt +24V DC
Rickstell-Strom 30 mA (300 mA Spitze wahrend Kontakt-
schlieBung)
Minimale Kontakt-SchlieBzeit fur :
RUcksteIIung ) 8O'Hrp‘§ """"""
Max. Anzahl von Eden-/Tina-Baustei-
nen pro Eingangskreis 2 10
Max. Gesamt-Kabellange (@bhangig
von der Anzahl der Eden-/Tina- :
Bausteine) 500m
Max. Anzahl von Lichtschranken (Spot
T/R) pro Eingangskreis 2
Spot 10 1
Spot 35 3
Max. Gesamt-Kabelldnge (abhéngig ;
100 m

von der Anzahl der Spot T/R)

EN ISO 13849-1/EN 954-1, EN ISO
13849-2, EN 62061, EN 61496-1, EN
574, EN 692, EN 60204-1, EN 50178,

EN 61000-6-2, EN 61000-6-4, EN 61000-

4-, IEC/EN 61508-1...7

Relais-Ausgang (Q1, Q11)

15-24'ms

Kontaktblécke sind abnehmbar
(ohne dass die Kabel gelést werden mis-
sen)
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Weshalb sollten Sie die Anpassungsgerate Tina verwenden?

Bis zu 30 Tina-Bausteine in !
Reihe ?

Tina 3A Tina 7A Tina 10A

Tina 2A

Tina 2B

Separate Anzeige fur
jede(n) angeschlossene(n)
Sicherheits-Schaltleiste,
-Schaltpuffer oder
Schaltmatte.

2

Tina 10 B/C

Tina 6A

Vital/Pluto Sicherheitskreis,
PL e, bei Verwendung von Tina-Anpassungsgeraten

Y e N S

Tina 5A ‘ Muting & Lampen-Uberwachung

Die Tina-Geréate passen Sicherheitssensoren mit mechanischen Kon-
takten wie Not-Halt-Taster, Schalter und Lichtgitter/-vorhdnge mit zwei
Ausgéngen an den dynamischen Sicherheitskreis in Vital und Pluto an.
Dies bedeutet, dass Pluto PL e gemaB EN ISO 13849-1 und SIL 3 gemaRB
EN 62061 und EN 61508 mit den angeschlossenen Sicherheitssensoren
und der Vital-/Pluto-Steuerung erfllllt. Beachten Sie, dass dynamische
Sicherheitssensoren von ABB wie z.B. Eden und Spot direkt ohne zwi-
schengeschaltete Tina-Gerate an den Vital-/Pluto-Kreis angeschlossen
werden kénnen.

Der Muting-Baustein Tina 5A wird zum Uberbriicken von Sicherheitssen-
soren in einem dynamischen Kreis verwendet und bietet die Moglichkeit
der Uberwachung der Muting-Leuchtanzeige. Wahrend des Mutens von
Sicherheitsbauteilen, z.B. eines Lichtgitters oder eines Schalters/Sensors
einer verriegelten Tur, darf die Muting-Funktion nur mdglich sein, wenn
eine Leuchtanzeige erfolgt. Die Leuchtanzeige muss daher Uberwacht
werden. Mit diesem System ist es mdglich, ein oder mehrere Sicherheits-
sensoren gleichzeitig zu muten.
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Tina 4A Tina 1A Tina 8A Tina 11A Tina 12A
T e
: ' -5 A2 5]’ 2
- H '3 r

Einfache Beschaltung

Die Anschlussbldcke Tina 4A/8A sind mit 4 oder 8 M12-Anschllissen
erhaltlich. Sie werden verwendet, um mehrere Sicherheitssensoren, die
Uber M12-Anschllsse verflgen, miteinander verbinden zu kénnen. Die
Blocke werden mit einem geeigneten mehradrigen Kabel, das Statusin-
formationen von jeder Sicherheitskomponente enthélt, im Schaltschrank
angeschlossen. Dies ermdglicht eine vereinfachte Verdrahtung. Der
Anschlussblock enthalt elektronische Schaltkreise, die das kodierte dyna-
mische Signal im Sicherheitskreis verandern.

Hinweis: Mehrere Anschlussbldcke kénnen an ein Vital/Pluto ange-
schlossen werden. Durch die Verwendung von Tina 4A/8A Anschluss-
blécken lassen sich Anschlussfehler vermeiden und die Kosten fur
Systemkabel-Kosten deutlich reduzieren.



Tina ist in mehreren Ausfuhrungen

verfugbar

T s = P -

Tina 2A Tina 2B Tina 3A
. S
| 5 4
Tina 7A Tina 10A Tina 10 B/C

Tina 4A Tina 1A Tina 8A

Tina 11A

Tina 12A

werden zum Anschluss von
Sicherheitskomponenten mit mechanischen Kontakten verwendet, wie
Not-Halt-Taster, Schalter und Lichtvorhange/Lichtschranken mit Relais-
Ausgéngen. HINWEIS: Zur Einhaltung der hdchsten Sicherheitsstufe
und um die Gefahr von elektrischen Stérungen zu reduzieren, missen
Tina 2A, 3A und 7A-Bausteine in das gleiche physikalische Gehéuse wie
die zu Uberwachende Sicherheitskomponente installiert werden und mit
maglichst kurzen Kabeln an den Tina-Baustein angeschlossen werden.

-Bausteine werden fir den Anschluss von Focus
Lichtschranken/Lichtvorhdngen an Vital oder Pluto verwendet. Tina
10B hat einen zusatzlichen M12-Stecker, der Rickstellung, Lampen-
Rickstellung und Schalten der Spannungsversorgung von Focus
ermdglicht. Tina 10C hat einen zusétzlichen M12-Stecker, Uber den der
Focus-Sender mit Strom versorgt wird.

Tina 6A

wird zum Anschluss von Sicherheits-Schaltleisten, -Schalt-
puffern und -Schaltmatten verwendet und stellt eine Anzeige flr jede
Komponente bereit (Tina 7A kann ebenfalls verwendet werden). Die
Gefahr von elektrische Stérungen wird reduziert, wenn Tina 6A nahe an
der Komponente angeschlossen wird.

Griinde zur Auswahl von Tina
Sicherheitskreis, PL e, EN ISO 13849-1

werden als An-
schlussblécke verwendet und vereinfachen den Anschluss an einen
Vital-Sicherheitskreis. Jede Sicherheitskomponente wird Uber einen M12-
Stecker an dem Anschlussblock angeschlossen. Ein Anschlussblock
ist an dem Gerategehduse mit einem Kabel angeschlossen, das auch
Statusinformationen von jeder Sicherheitskomponente, die an Tina 4A/
Tina 8A angeschlossen ist enthalt, sowie Summeninformationen von
Tina 11A/Tina 12A. Tina 1A muss als Blindstecker in unbenutzten M12-
Anschlissen verwendet werden.

4

Tina 5A

wird zum Muten der Sicherheitssensoren in der Vital-Sicherheits-
schleife und fur die Uberwachung des Ausschaltens der Kontrollleuchte
verwendet. Tina 5A Muting-Bausteine werden zum Uberbriicken von
Sicherheitssensoren in einem dynamischen Kreis verwendet und bieten
die Méglichkeit der Uberwachung der Muting-Leuchtanzeige.

— Separate Statusindikation fur jeden angeschlossenen Baustein im Sicherheitskreis

Schnell zu 16sende M12-Verbindungen

Uberwachung der Lampe, die das Muten des Sicherheitsbauteils anzeigt
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Blindstecker fur Anschlussblock

IEC/EN 61508-1...7
EN 62061
_ENISO 13849-1

Betriebsspannung

Stromaufnahme gesamt
Zeitverzdgerung t (ein/aus)

Spannungswerte bei einer Span-
nungsversorgung von 24 \V DC

¢ 2TLAQ20054R0000

SIL3
. SIL3
: PLe/Kat. 4

24V DC +15%, -25%
17 mA

t< 60 ps
Dynamischer Eingang:
© zwischen 9 und 13 V (RMS)
¢ Dynamischer Ausgang:

_ 2wisohen 9 und 13V (RMS)

Bx28x15mm(LxBxH)

uropdische Maschinenrichtlinie

2006/42/EG, EN ISO 12100,
EN 60204-1:2007, EN ISO 13849-1:2008,
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— Wird als Blindstecker in nicht
genutzten M12-Anschlissen
am Kontaktblock verwendet

Merkmale:

— Statusanzeige durch LED

Tina 1A ist ein Baustein zur Kombination mit den Anschluss-
blécken Tina 4A oder Tina 8A, wobei Tina 1A als Blindstecker
fUr unbenutzte M12-Anschlisse verwendet wird. Der Baustein ist
mit einer LED zur Statusindikation des dynamischen Sicherheits-
kreises ausgestattet.

5-poliger M12-Stecker
1.+24VDC

2. Dynamisches Eingangssignal
3.0VDC

4. Dynamisches Ausgangssignal
5. Nicht belegt




Anpassungsgerat

nnn
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— Anpassung von Sicherheits-
sensoren mit mechanischen
Kontakten an den dynamischen
Sicherheitskreis.

Beispiel:

— Not-Halt-Taster

— Schalter

Merkmale:

— Vereinfacht das System sowie
die Aufrechterhaltung des

Tina 2A : 2TLA020054R0100 Sicherheitsniveaus
e  2TLAD200S4RTI00 - Statusanzeige durch LED

|IEC/EN 61508-1...7 SIL3

EN 62061 SIL3

(ENISO 13849-1 . PLe/Kat 4

Tina 2A/B ist ein Baustein, der fUr die Anpassung von Sicherheits-

Betriebsspannung 24V DC + 15 %, -25 %
Stromaufnahme gesamt © 17 mA (27 mA bei maximaler Last am sensoren mit mechanischen Kontakten, wie z.B. Not-Halt-Taster
 Informationsausgang) und Schalter an den dynamischen Sicherheitskreis verwendet
Informationsausgang: max. 10 mA wird.
Zeitverzdgerung t (ein/aus) t<60ps

Spannungswerte bei Normalbetrieb Dynamischer Eingang:

(Schutz OK) und einer Spannungsver- : ZWischen 9 und 13V (RMS)
i Dynamischer Ausgang:

Tina 2A ist zur einfachen Verbindung mit Sicherheitssensoren, die

eine M20-Verschraubung vorsehen, mit einem M20-Anschluss
sorgung von 24 V DC

i zwischen 9 und 13 V (RMS) ausgestattet. Tina 2B hat eine sehr kleine Bauform und kann oft in
. Informationsausgang: ~ 23VDC das Gehause der Sicherheitskomponenten eingebaut werden.
IP67 Sowohl Tina 2A als auch Tina 2B sind mit LEDs zur Statusindi-

Lagerung: -30...+70°C
i Betrieb: -10...+455°C

e
..lohne Eisbildung oder Kondensation)

kation des dynamischen Sicherheitskreises ausgestattet.

: Tina 2A: ~30 g

PVC
.............................................................................................................................................................. .
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 0X0,34mm? LeHer, 010 M T
 Tina 2A: 43 x 24 x 24 mm 1
{ Tina 2B: 28 x 21 x 7.mm (Lx B x H) %\ ILQ\ = AFE )
...................................................................................................................................................................... i @ |
i gg

i Tina2B: ~20¢g =

| Schwarz | )

© Europaische Maschinenrichtlinie 2

: 2006/42/EG, EN ISO 12100,

i EN 60204-1:2007, EN 954 1:1996,

H 301 62 + 1 Kabelanschluss:

o Rt Y \,: i LED  Broun: 424V DG
B 7% . WeiB: Dynamisches Eingangssignal
8 | mus " Blau:0VDC

w4 / . Schwarz: Dynamisches Ausgangssignal
5 = Grau: Informationsausgang
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Anpassungsgerat

— Anpassung von mechani-
schen Kontakten an den
dynamischen Sicherheitskreis.

Beispiel:

— Not-Halt-Taster

— Schalter

— Lichtschranken / Lichtvorh&nge
mit Relais-Ausgangen

Tina 3A Merkmale:

Tina 3Aps

— Vereinfacht das System sowie

IEG/EN 61508-1...7 SIL3 die Aufrechterhaltung des
EN 62061 SIL3 ) o
ENISO13849-1 ... PLelatd . Sicherheitsniveaus
£ 4,50 x 10° — Statusanzeige durch LED

Betriebsspannung +24V DC +15%, -25%
Stromaufnahme gesamt 47 mA (57 mA bei maximaler Last am Infor-

mationsausgang)

Informationsausgang: max. 10 mA
Zeitverzdgerung t (ein/aus) t<70us . . . . . .
Strom durch Sicherheitsbauteil-Kontakte | 12 mA Tina 3A/Aps ist ein Baustein, der fir die Anpassung von
Kurzschlussstrom zwischen Kontakten 10 mA Sicherheitssensoren mit mechanischen Kontakten, wie z.B.
Spannungswerte bei Normalbetrieb : Dynamischer Eingang: B R . " . . .
(Schutz OK) und einer Spannungsversor- : zwischen 9 und 13 V (RMS) _NOt Halt TaStler’ Schlalter und L|F:htvorhahge/L|ohtg|tter Imlt
gung von 24V DC ynamischer Ausgang: internen Relaisausgéngen, an die dynamische Sicherheits-

wischen 9 und 13 V (RMS)
rmationsausgang: ~ 23 V DC

schleife verwendet wird.

Sowohl Tina 3A wie auch Tina 3Aps sind zur einfachen
Verbindung mit Sicherheitssensoren, die eine M20-Verschrau-
bung vorsehen, mit einem M20-Anschluss ausgestattet. Die
Gerate werden dann mit einem 5-poligen M12-Stecker am
Tina-Geréat einfach an die dynamische Sicherheitsschleife
angeschlossen. Tina 3Aps hat zwei zuséatzliche Adern fur die
Spannungsversorgung zum Sicherheitssensor.

agerung: -30...4+70°C
trieb: -10...+55°C

riine Schleifenleiter (A1 & A2)
range Schleifenleiter (B1 & B2)

) i § LED x 2 1+
raun (+24 V DC), Blau (0 V DC) Leiter (nur s E /
4 x 24 x 24 mm (LxBx H) LAt §4v
\ 5 -
uropéische Maschinenrichtlinie Kabelanschluss: 5-poliger M12-Stecker:
006/42/EG, EN ISO 12100, 1. Sicherheitskreis A1-A2 1.424V DC
N 60204-1:2007, ENISO 13849-1:2008, 5 gjicherheitskreis A1-A2 2. Dynamisches Eingangssignal
.......................................................................... 3. Sicherheitskreis B1-B2 3.0vDC
4. Sicherheitskreis B1-B2 4. Dynamisches Ausgangssignal
5. Braun: +24 V DC (nur Tina 3 Aps) 5. Informationsausgang
6. Blau: 0 V DC (nur Tina 3Aps)
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Anschlussblock

— Anschlussblock fur bis zu vier
Sicherheitssensoren ange-
passt an den dynamischen
Sicherheitskreis.

Merkmale:

— Vereinfacht Kabelflhrung und
reduziert Kabelkosten.

— Ermoglicht die Verzweigung
flr bis zu vier Sicherheitssen-

Tina 4A | 2TLA020054R0300 soren an dem dynamischen
: Sicherheitskreis.

IEC/EN 61508-1...7 S

EN 62061 : SIL3

EN ISO 13849-1

£ 4,50 x 10°

Betriebsspannung 24V DC + +15%, -15%

Stromaufnahme gesamt . 10mA (20 mA bel maximler Last am Tina 4A ist ein Anschlussblock mit vier 5-poligen M12-An-

schllssen. Er wird verwendet, um mehrere Sicherheitssenso-
ren mit M12-Kontakten Uber ein einziges Kabel an eine Vital-
oder Plutosteuerung anzuschliessen. Dies vereinfacht die
KabelfUhrung und reduziert die Kabelkosten. Mehrere
Anschlussbldécke kdnnen an ein Vital/Pluto angeschlossen
werden. Tina 1A wird fUr unbenutzte M12-Anschllsse

Informationsausgang)
Informationsausgang: max. 10 mA
Zeitverzdgerung t (ein/aus) t< 60 ps
Spannungswerte bei Normalbetrieb Dynamischer Eingang:
(Schutz OK) und einer Spannungsver- zwischen 9 und 13 V (RMS)
sorgung von 24 \V DC Dynamischer Ausgang:
 zwischen 9 und 13V (RMS)

: ) verwendet.
............................................................................... Informationsausgang: ~28VDC
P67
Lagerung: -30...+70°C
: Betrigb: -10...4+55°C 0 1
et i = o 2 N
i 35-85% 5 o, A
i (ohne Eisbildung oder Kondensation) v —0 4 0 -
.................................................................................. e e RSO S VU e .
i Polyamidbasiert .
.................................................................................................................................................................... —7 5
¢ M12 5-polige Buchse (4x) . {w 6 0
% 14-poliger Anschlussblock o s
i (10 AnschlUsse belegt) Sr——3 13
Anschlussblock: 5-polige M12-Buchse (x4):
; 1.+24V DC 1.+24V DC
_______________________________________________________________________________ Sehwarz . 2 Dynamisches Eingangssignal 2. Dynamisches Eingangssignal
i Europdische Maschinenrichtlinie 3.0VDC 3.0vVDC
: 2006/42/EG, ENISO 12100, 4. Dynamisches Ausgangssignal 4. Dynamisches Ausgangssignal
i EN 60204-1:2007, EN ISO 13849-1:2008, -%Kabelabschirmung 5. Information
EN 62061:2005 5. Information (Kontakt Nr. 1)
............................................................................. TUVNord e on (Kontakt N 2)

7. Information (Kontakt Nr. 3)
8. Information (Kontakt Nr. 4)
13. Summeninformation (Anschliisse Nr. 1-4)
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Anpassungsgerat

+A1 Y14 L1 L2
) Signal
T TINASA

On

IMute_
=

Tina 5A wurde zum Muting von Sicherheitsbauteilen entwickelt,
die an dem Vital-/Pluto-Sicherheitskreis angeschlossen sind,
sowie zur Uberwachung der Leuchtmelder.

Wahrend des Uberbriickens von Sicherheitsbauteilen, z.B. eines
Lichtgitters oder einer verriegelten Tur, darf die Muting-Funktion
nur maéglich sein, wenn eine Anzeige durch Leuchtmelder erfolgt.
Daher mussen die Leuchtmelder Uberwacht werden. Ob eine
Anzeige erforderlich ist, hangt von der spezifischen Situation und
dem Ergebnis der Risikobeurteilung ab.

Wenn Tina 5A ein codiertes dynamisches Signal an S1 empfangt
und ein Muting-Leuchtmelder eingeschaltet ist (verbunden Uber
L1-L2), wird ein Muting-Ausgangssignal zu S2 und S3 geleitet. Ein
unterbrochener Leuchtmelder oder ein Kurzschluss darin fuhrt zu
einer Unterbrechung des Muting-Ausgangssignals an S2 und S3,
daher wird die Mutingfunktion gestoppt.

Das dynamische Signal an S1 an Tina 5A muss das Eingangs-
signal vom ersten zu Uberbrlckenden Sicherheitsbauteil sein.
Das Signal kann Uber Ausgangskontakte eines Sicherheitsrelais
bzw. einen Sicherheits-Timer angeschlossen werden oder von
einem Gerat, das das dynamische codierte Signal abgibt, wie
zum Beispiel ein Eden-Sensor oder eine Spot-Lichtschranke. Der
dynamische Ausgang von S2 oder S3 ist mit dem Ausgang der
Schutzeinrichtungen, die Uberbriickt werden sollen, verbunden.
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— Muting/Uberbriicken von
Sicherheitsbauteilen, die im
dynamischen Sicherheitskreis
angeschlossen sind, und
Uberwachung der Leucht-
melder.

Merkmale:

— Ein oder mehrere Sicherheits-
bauteile kbnnen Uberbrickt
werden.

— Uberwachte Leuchtmelder

— Statusanzeige durch LEDs

— eine ungerade Anzahl dynamischer Sicherheitsgerate mit-
hilfe einer ungeraden Anzahl dynamischer Sicherheitsgeréate
Uberbrickt werden soll, d.h. die Summe von Tina + Eden- und
Spot-Bausteinen (inkl. Tina 5A). Siehe Zeichnung HE3824C

— eine gerade Anzahl dynamischer Sicherheitsgerate mithilfe
einer geraden Anzahl dynamischer Sicherheitsgeréate Uber-
brickt werden soll, d.h. die Summe von Tina + Eden- und
Spot-Bausteinen (inkl. Tina 5A). Siehe Zeichnung HE3824F

— eine ungerade Anzahl dynamischer Sicherheitsgerate mithilfe
einer geraden Anzahl dynamischer Sicherheitsgeréate Uber-
briickt werden soll, d.h. die Summe von Tina + Eden- und
Spot-Bausteinen (inkl. Tina 5A). Siehe Zeichnung HE3824D

— eine gerade Anzahl dynamischer Sicherheitsgerate mithil-
fe einer ungeraden Anzahl dynamischer Sicherheitsgerate
Uberbrickt werden soll, d.h. die Summe von Tina + Eden- und
Spot-Bausteinen (inkl. Tina 5A). Siehe Zeichnung HE3824E

Die Gesamtzahl der dynamischen Sicherheitsgerate wird durch
Addition der Anzahl von Eden-, Spot- und Tina-Bausteinen, die im
Vital-Kreis angeschlossen sind, berechnet. Siehe Anschlussbei-
spiele HE3824C, D, E, F oder G.



© 2TLA020054R1900

IEC/EN 61508-1...7 SIL3

EN 62061 SIL3
EN ISO 13849-1 PL e/Kat. 4

4,50 x 10°
Betriebsspannung 24V DC + +10%, -10%
Stromaufnahme, A1-A2 Keine Ubererckung: 10 mA

Uberbriickung mit 5-W-Anzeigelampe: 240 mA

Uberbriickungsanschluss Tina 5A kann max. 30 Eden-/Tina-Bausteine oder 6 Spot T/R Uberbriicken
Zeitverzdgerung t (ein/aus) t< 260 us
Spannungswerte bei Normalbetrieo i Dynamischer Eingang: zwischen 9 und 13 V (RMS)
(Schutz OK) und einer Dynamischer Ausgang: zwischen 9 und 13 V (RMS)
Spannungsversorgung von 24 V DC Informationsausgang: ~ 23 V DC

| Gehause: IP40
© Anschlussblock: IP20

: 35-85% (ohne Eisbildung oder Kondensation)

: Anschluséblc’icke mit insgesamt 8 Anschllssen (2 x 4)
¢ 35 mm DIN-Schiene

120 x84x 225 mm (LxBxH)
i ~135¢

Européische Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, EN ISO 12100, EN 60204-1:2007,
EN ISO 13849-1:2008, EN 62061:2005, EN 61496-1:2004 + A1:2008

TOV Nord

Werden ein oder mehrere Eden- oder Tina-Bausteine durch
Tina 5A Uberbrlckt, muss eine Diode wie z.B. 1N4007 in
Durchlassrichtung von Pol 4 des letzten tUberbrickten Bau-
steins eingefligt werden. Sollten eine oder mehrere Eden-
oder Tina-Bausteine Uberbriickt werden, indem ein oder meh-
rere Eden- oder Tina-Bausteine direkt miteinander verbunden

Anschliisse:

+A1:  +24VDC

Y14:  Information Uber Uberbriickung

L1-L2: Uberbriickungs-Anzeigelampe
(oder 820 Ohm/2W Widerstand)

+A2: 0VDC
sind, muss eine Diode, wie z.B. 1N4007 in Durchlassrichtung St: Dynamischer Signaleingang
von Pol 4 des letzten Bausteins in beiden Schleifen eingefligt S2: Erilwr::%nc]il:rcther Signalausgang,
werden. Siehe Beispiel HD3801A. Im Fall der Uberbriickung S3:  Dynamischer Signalausgang

einer Tina 10A, B oder C oder von mehr als einem Baustein
zueinander wird empfohlen, dass ein Tina 5A oder M12-3M
verwendet wird. Siehe die Beispiele HE3824C, D, E, F oder G.

zweimal umcodiert
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Anpassungsgerat

— Kurzschlusstberwachung und
Anpassung von Sicherheits-
sensoren an den dynamischen
Sicherheitskreis

— Beispiel:
Sicherheits-Schaltleisten
Sicherheits-Schaltpuffer
Sicherheits-Schaltmatten

Merkmale:

2TLAD20054R0800

— \Vereinfacht das System sowie
die Aufrechterhaltung der
Sicherheitsstufe

— Statusanzeige durch LED

IEC/EN 61508-1...7
EN 62061
EN ISO 13849-1

Betriebsspannung £ 24V DC + +15%, -25%
Stromaufnahme gesamt 47 mA (57 mA bei maximaler Last am
! Informationsausgang)

! Informati - max. 10 mA . ; . . .
) ) ) ; mormationsausgang: max. T m Tina 6A Uberwacht Kurzschllsse und wird verwendet, um Sicher-
Strom durch Sicherheitsbauteil-

Kontakte 1o mA heitssensoren wie Sicherheits-Schaltleisten, -Schaltpuffer und
Kurzschlussstrom zwischen Kontakten | 10 mA -Schaltmatten oder Relais-Ausgénge an den dynamischen Sicher-
Zeitverzogerung t (ein/aus) t<70ps heitskreis anzupassen. Das Geréat ist mit einer LED zur Statusan-
Spannungswerte bei Normalbetrieb Dynamischer Eingang: zeige des dynamischen Sicherheitskreises ausgestattet.

(Schutz OK) und einer Spannungsver- | zwischen 9 und 13 V (RMS)

sorgung von 24 V DC : Dynamischer Ausgang:

: zwischen 9 und 13 V (RMS)
 Informationsausgang: ~28VDC

;
AR M12 42 ,,,,,,,,

@ 3
: M12 5-poliger Stecker TASA § pR—
bbbbbbb i M12 5-polige Buchse 5
5 LED
x 2
Schwarz 5-poliger M12-Stecker: 5-polige M12-Buchse:
¢ Europgische Maschinenrichtlinie 1.+24VDC 1. Sicherheitskreis A1-A2
£ 2006/42/EG, EN I1SO 12100, 2. Dynamisches Eingangssignal 2. Sicherheitskreis A1-A2
| EN 60204-1:2007, EN 1SO 13849-1:2008, ~ 3.0VDC 3. Sicherheitskreis B1-B2
: 4. Dynamisches Ausgangssignal 4. Sicherheitskreis B1-B2
5. Informationsausgang 5. Nicht belegt
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Anpassungsgerat

— Anpassung von Sicherheits-
sensoren mit mechanischen
Kontakten an den dynamischen

INA ?}ggm Sicherheitskreis.
FLAG0OSIRTT - Beispiel:
Not-Halt-Taster
Schalter

Relais-Ausgange zur Kopplung
von Steuerkreisen

| 2TLA020054R0700 Merkmale:
IEC/EN 61508-1...7 STk — \Vereinfacht das System sowie
EN 62061 SIL3 die Aufrechterhaltung des
EN ISO 13849-1 PL e/Kat. 4 . o
.................................................................................. Sicherheitsniveaus
$ 4,50 x 10° .
.................................................................................. — Statusanzeige durch LED
Betriet oy DG 1 159 250 — Geeignet zur einfachen Installa-
etriebsspannung : + +15%, -25% . . .
Stromaufnahme gesamt {47 mA (57 mA bei maximaler Last am tion auf 35”mm DIN-Schiene in
: Informationsausgang) Schaltschrénken
¢ Informationsausgang: max. 10 mA

Strom durch Sicherheitsbauteil-

Kontakte 12 mA
Kurzschlussstrom zwischen Kontakten | 10 mA } i ) ) o )
Zeitverzogerung t (ein/aus) [ {<70us Tina 7A ist ein Baustein, der fur die Anpassung von Sicher-
Spannungswerte bei Normalbetrieb  Dynamischer Eingang: heitssensoren mit mechanischen Kontakten, wie z.B. Not-
(Schutz OK) und einer Spannungsver- ; zwischen 9 und 13 V (RMS) Halt-Taster, Schalter und Relais-Ausgdngen zur Kopplung von
sorgung von 24 V DC i Dynamischer Ausgang: . . . . .
 Zwischen 9 und 13 V (RMS) Steuerkreisen, an den dynamischen Sicherheitskreis verwen-
Informationsausgang: ~ 23 V DC det wird.

" Lagerung: -30.. .+ Das Gerat ist fur den Einsatz in Schaltschranken, montiert auf
¢ Betrieb: -10...+55°C 35 mm DIN-Schienen, vorgesehen und die Anschlusskabel

35-85% konnen direkt an die Reihenklemmen angeschraubt werden.
i (ohne Eisbildung oder Kondensation)

PVC B

: 5-poliger Anschlussblock (Stromversor- ﬁ W . — 1t
i gung, dynamischer Ein-/Ausgang, Info) = —— 201 Anschlussblock:
¢ 4-poliger Anschlussblock (Sicherheits- BB —3— 1.+24VDC
48— 4ar 2. Dynamisches Eingangssignal
TINA 7A s 3.0VDC
4. Dynamisches Ausgangssignal
Ll = e 5. Informationsausgang
6. Sicherheitskreis A1-A2
- 7. Sicherheitskreis A1-A2

: e € [olololo} {folololol] % 4 T8 8. Sicherheitskreis B1-B2
¢ Européische Maschinenrichtlinie 5 82 g 5 veeTl g 9. Sicherheitskreis B1-B2

: 2006/42/EG, EN ISO 12100,
i EN 60204-1:2007, EN ISO 13849-1:2008,

EN 62061:2005

- TOV Nord
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Anschlussblock

¢ 2TLA020054R0500
IEC/EN 61508-1...7 SIL3
EN 62061 :SIL3

EN ISO 13849-1 PL e/Kat. 4

| 24V DC + +15%, -15%

Betriebsspannung
Stromaufnahme gesamt 15 mA (25 mA bei maximaler Last am
Informationsausgang)
¢ Informationsausgang: max. 10 mA
Zeitverzdgerung t (ein/aus) t<60 s

Spannungswerte bei Normalbetrieb | Dynamischer Eingang:

¢ zwischen 9 und 13 V (RMS)

i Dynamischer Ausgang:

¢ zwischen 9 und 13 V (RMS)

! Informationsausgang: ~ 23 V DC

(Schutz OK) und einer Spannungsver-
sorgung von 24 V DC

: M12 5-polige Buchse (8x)
 M4-poliger Anschlussblock
149 x50 x 43 (L x B x H)

Schwarz

Européische Maschinenrichtlinie
2006/42/EG, EN ISO 12100,
: EN 60204-1:2007, EN ISO 13849-1:2008,

: TOV Nord
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— Anschlussblock fur bis zu
acht Sicherheitssensoren an-
gepasst an den dynamischen
Sicherheitskreis.

Merkmale:

— Vereinfacht Kabelflhrung und
reduziert Kabelkosten.

— Ermdglicht Verzweigung fur
bis zu acht Sicherheitssen-
soren an dem dynamischen
Sicherheitskreis.

Tina 8A ist ein Anschlussblock mit acht 5-poligen M12-An-
schllssen. Er wird verwendet, um mehrere Sicherheitssensoren
mit M12-Kontakten Uber ein einziges Kabel an eine Steuerung
oder SPS anzuschliessen. Dies vereinfacht die Kabelftihrung und
reduziert die Kabelkosten. Mehrere Anschlussbldcke kénnen an
ein Vital/Pluto angeschlossen werden. Tina 1A wird fUr unbenutzte
M12-Anschllssen verwendet.

+ —0

-—2

hogolop o+

s @~ oo

H
SN
b
(@)
B

I —7 13
Abschirmung

Anschlussblock:

1.+24V DC

2. Dynamisches Eingangssignal

3.0VDC

4. Dynamisches Ausgangssignal
<Kabelabschirmung

5. Informationsausgang (Kontakt Nr. 1)

6. Informationsausgang (Kontakt Nr. 2)

7. Informationsausgang (Kontakt Nr. 3)

8. Informationsausgang (Kontakt Nr. 4)

9. Informationsausgang (Kontakt Nr. 5)

10. Informationsausgang (Kontakt Nr. 6)

11. Informationsausgang (Kontakt Nr. 7)

12. Informationsausgang (Kontakt Nr. 8)

13. Summeninformationsausgang

(Anschliisse Nr. 1-8)

5-polige M12-Buchse (x8):
1.+24V DC

2. Dynamisches Eingangssignal
3.0VDC

4. Dynamisches Ausgangssignal
5. Information



Anschlussbeispiele von Sicherheitssensoren an Tina 8A

Sicherheitsmodul,
Vital

Ein Eden ist direkt an Tina 8A angeschlossen. Der Eden-Status
wird von einer LED auf dem Adam-Sensor angezeigt. Ein Status-
informationssignal ist auch an Tina 8A angeschlossen.

Ein Focus Sicherheitslichtgitter ist Uber Tina 10A an Tina 8A an-
geschlossen. Der Ausgang von Tina 10A hat einen M12-Stecker.
Die Verbindung zwischen Tina 10A und Tina 8A erfolgt Uber ein
Kabel mit M12-Steckern an beiden Enden. Tina 10A verflgt Uber
zwei LEDs, die den Status des Lichtgitters anzeigen. Dasselbe
Statusinformationssignal ist an Tina 8A angeschlossen. Tina10A
und der Focus-Sender sind Uber einen M12-3B Stecker an Tina
8A angeschlossen.

Eine Lichtschranke Spot 10 ist direkt an Tina 8A angeschlossen.
Ein "Y’-Stecker M12-3B fur M12-Stecker ist an den Sender und
den Empfanger angeschlossen. Die Statusinformation, die an der
Spot-LED angezeigt wird, liegt auch an Tina 8A an.

Eine Sicherheits-Schaltmatte (gleiches gilt flir -Schaltleisten und
-Schaltpuffer) wird tber Tina 6A an Tina 8A angeschlossen. Zwei
LEDs in Tina 6A zeigen den Status der Matte an. Dasselbe Sta-
tusinformationssignal liegt auch an Tina 8A an.

«
&

= § os

Tina 4A

Ein Smile ist an Tina 8A angeschlossen. Die Information, die an
einer LED von Smile angezeigt wird, liegt auch an dem Anschluss-
block von Tina 8A an.

Ein Sicherheitsverriegelungsschalter ist Uber eine Tina 3A, die
direkt am Schalter montiert ist, angeschlossen. Der Ausgang von
Tina 3A erfolgt Uber einen M12-Stecker. Die Verbindung zwischen
Tina 3A und Tina 8A ist daher einfach mit einem Kabel mit M12-
Steckern an jedem Ende ausgefuhrt. An Tina 3A gibt es eine LED,
die den Status des Schalters anzeigt. Dasselbe Informationssignal
liegt an Tina 8A an.

Ein Spot 35, Sender und Empfanger sind tber einen M12-3B ’Y’-
Stecker direkt an Tina 8A angeschlossen. Die Statusinformation,
die an der Spot-LED angezeigt wird, liegt auch an Tina 8A an.

Tina 1A ist ein Stecker, der an Tina 8A / Tina 4A Eingangen ohne
Sensor angeschlossen werden muss, um den Sicherheitsverbin-
dungskreis abzuschlieBen.

Alle Eingangsanschlisse von Tina 8A mussen

an Sensoren angeschlossen sein oder mit Tina 1A Steckern
ausgestattet werden.
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Anpassungsgerat

Tina 10 A/B/C sind drei Anpassungsgeréte mit M12-Steckern, die das AnschlieBen eines
Lichtvorhangs oder Lichtgitters Focus mit OSSD-Ausgéangen an die dynamischen Sicher-
heitskreise von Vital und Pluto erleichtern. Dies ermdglicht auch komplett externe Zusam-
menschaltungen, mit M12-Kabel, wodurch die Verkabelung zum und im Schaltschrank
reduziert wird. Tina 10 A/B/C haben LEDs zur Funktionsanzeige, mit griinen, roten oder
grun/rot-blinkenden Anzeigen.

Zwei M12-AnschlUsse fur 1: Vital/Pluto und 2: Lichtvorhang/Lichtgitter Focus-
Empfanger. Siehe Anschlussbeispiele HH3300F, HR7000L-01.

Drei M12-Anschlisse fur 1: Vital/Pluto und 2: Lichtvorhang/Lichtgitter Focus-
Empfanger, und 3: Externer Rickstelltaster und Muting-Leuchte, z.B. Baustein FMI-1C.
Siehe Anschlussbeispiele HR7000L-01.

Drei M12-AnschlUsse fur 1: Vital/Pluto und 2: Lichtvorhang/Lichtgitter Focus-
Empfanger, und 3: Lichtvorhang/Lichtgitter Focus Sender. Siehe Anschlussbeispiele
HH3302D, HR7000L-01.
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— Anpassung von Sicherheits-
sensoren mit OSSD-Aus-
géngen an den dynamischen
Sicherheitskreis.

— Beispiel:

Focus Lichtvorhang/
Lichtgitter

Merkmale:

— Vereinfacht das System sowie
die Aufrechterhaltung des
Sicherheitsniveaus

— Statusanzeige durch LED



Focus Receiver

)17 White  +24VDC
>——— Brown +24VDC
>——— Green
>—— Yellow
>——— Grey 0SSD1
>—— Pink 0SsD2
>——— Blue 0V
>—— Red LMS

Vital / Pluto

1
=——— Brown +24VDC

o[~Jololslwn

2
=—— White
3
=—— Blue ov

IS

=—— Black

= Grey I
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Tina 10A

Tina 10B

Tina 10C
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FMI-1B

1
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Focus
Transmitter

1
>—— Brown +24VDC
J>——— White

>—— Blue OV
4

>——— Black

5
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wn

<
| ARB
18
TINA 10A
5 ATLAG200SIR1200
W,
A
! BB
e TH
TINA 108
3 ITLAGZROESR1S00
S
! BB
e B
TINA 10C
3 2TLAG20054RIS00
W,

Tina 10A 2TLA020054R1200

Tina 10B 2TLA020054R1300
Tina 10C 2TLA020054R1600
IEC/EN 61508-1...7

EN 62061

ENISO 13849-1

Betriebsspannung £ 24V DC + +20%, -20%

Stromaufnahme gesamt £ 60 mA (70 mA bei maximaler Last am
: Informationsausgang)
Informationsausgang: max. 10 mA

Zeitverzdgerung t (ein/aus) it<120ps

Spannungswerte bei Normalbetrieb Dynamisches Eingangssignal:

(Schutz OK) und einer Spannungsver- i 9 bis 13V (RMS)

sorgung von 24 V DC ¢ Dynamisches Ausgangssignal:

: 9bis 13V (RMS)

Informationsausgang: ~ 23 V DC

¢ Lagerung: -10.. +55°C
! Betrieb: -10...+55°C

: 35bis 85 %
(ohne Eisbildung oder Kondensation)

S PVC

Max. Anzahl Tina 10A: 6
Max. Anzahl Tina 10B/C: 4 wenn Focus Uber Vital gespeist wird und
eine Ruckstell-Leuchte verwendet wird

6 wenn Focus separat gespeist wird oder

 keine Riickstell-Leuchte verwendet wird

Tina 10A 1: flr Vital oder Pluto
 2: fur Focus-Empfanger
Tina 10B ¢ 1: fir Vital oder Pluto

£ 2: fiir Focus-Empfanger
3: fir Ruckstelleinrichtung
£ 1: fUr Vital oder Pluto

 2: fur Focus-Empfanger
3: flr Focus-Sender

i Européische Maschinenrichtlinie
- 2006/42/EG, EN ISO 12100

| EN 60204-1:2007,

| ENISO 13849-1:2008,

| EN 62061:2005,

Tina 10C

EN 61496-1:2004 + A1:2008
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Anschlussblock

{ 2TLA020054R1700
IEG/EN 61508-1...7  SIL3
EN 62061 SIL3
EN ISO 13849-1 PL e/Kat. 4

Betriebsspannung | 24V DC + +15%, -15%
Stromaufnahme gesamt £ 17 mA (27 mA bei maximaler Last am

Informationsausgang)
! Informationsausgang: max. 10 mA

Zeitverzdgerung t (ein/aus) t <60 us

Spannungswerte bei Normalbe- Dynamischer Eingang:
trieb (Schutz OK) und einer Span- zwischen 9 und 13 V (RMS)
nungsversorgung von 24 V DC Dynamischer Ausgang:

i zwischen 9 und 13 V (RMS)
! Informationsausgang: ~ 23 V DC

P67

- Lagemngso +70°C FE
Betrieb: -10...+55°C

¢ Ausgang:
¢ 5-poliger M12-Stecker (Nr. 1)
Eingang:

i 5-polige M12-Buchse (Nr. 2 und 3)

74 x 36 x 11 mm (L x B x H)
i ~40g

¢ Européische Maschinenrichtlinie
: 2006/42/EG

 ENISO 12100,

| EN 60204-1:2007,

: EN ISO 13849-1:2008,

| EN 62061:2005

- TOV Nord
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— Kontaktblock zum Anschluss
von zwei Sicherheitssensoren
mit 5-poligen M12-Steckern
und Anpassung an den dyna-
mischen Sicherheitskreis.

Merkmale:

— Vereinfacht die Kabelfihrung und
reduziert Verkabelungskosten.

— Ermdglicht Anschluss von zwei
Sicherheitssensoren an dem
dynamischen Sicherheitskreis.

Tina 11A ist ein Anschlussblock mit zwei 5-poligen M12-
Anschlissen. Er wird verwendet, um zwei Sicherheitssensoren
mit M12-Kontakten Uber ein einziges Kabel an ein Vital oder
eine Pluto Sicherheits-SPS anzuschliessen. Dies vereinfacht
die Kabelfuhrung und reduziert die Verkabelungskosten. Meh-
rere Anschlussbldcke kénnen an ein Vital/Pluto angeschlossen
werden.

+1

= gg NE / L

- 47 ABB M12 S 0.

S . 1{@] e

+ 1 "

B, mae § 4

ra J 5

k1 M12 s
5-polige M12-Buchse 5-poliger M12-Stecker
(Anschluss Nr. 2-3) (Anschluss Nr. 1):
1.+24 V DC 1.+24V DC
2. Dynamisches Eingangssignal 2. Dynamisches Eingangssignal
3.0VDC 3.0vVDC
4. Dynamisches Ausgangssignal 4. Dynamisches Ausgangssignal
5. Informationsausgang 5. Summeninformationsausgang

(von Anschluss Nr. 2-3)



Anschlussblock

— Kontaktblock zum Anschluss
von zwei Sicherheitssensoren
mit 8-poligen M12-Steckern
und Anpassung an den dyna-
mischen Sicherheitskreis.

— Beispiel:

Dalton
Magne 2A/B

Merkmale:

¢ 2TLA020054R1800

: — Vereinfacht Kabelfihrung und
IEC/EN 61508-1...7 sIL3 reduziert Verkabelungskosten.

EN 62061 SIL3 - Ermdglicht den Anschluss

von zwei Sicherheitssensoren
an dem dynamischen Sicher-

heitskreis.
Betriebsspannung £ 24V DC + +15%, -15%
Stromaufnahme gesamt 60 mA (70 mA bei maximaler Last am
¢ Informationsausgang)
. Informationsausgang: max. 10 mA Tina 12A ist ein Anschlussblock mit zwei 8-poligen M12-
ge”"erzogem”? téel'nlilaUS) . }; 60 ps e Anschlissen. Er wird verwendet, um zwei Prozesszuhaltungen
pannungswerte bei Normalbe-  : Dynamischer Eingang: o . . ..
trieb (Schutz OK) und einer Span- : zwischen 9 und 13 V (RMS) paltqn C‘)der Magne ZNB mlt Imegrlelrten Eden Sensor?n tper
nungsversorgung von 24 V DC - Dynamischer Ausgang: ein einziges Kabel an ein Vital oder eine Pluto Sicherheits-
- zwischen 9 und 13V (RMS) SPS anzuschliessen. Dies vereinfacht die Kabelfihrung und
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, Informationsausgang: ~23VDC reduziert die Verkabelungskosten. Mehrere Anschlussblécke
. Ip67 kénnen an ein Vital/Pluto angeschlossen werden.

- Lagerung: -30...470°C Tina 12A hat drei 8-polige M12-Stecker zum Anschluss an
i Betrieb: -10...+55°C

.......................................................................................................................................................................... 1: Pluto/Vital, Informationen fur Sensoren und Zuhaltungen
- 35-85% sowie Zuhaltesignalen
(ohne Eisbildung oder Kondensation) — 2: Dalton oder Magne 2A/B mit Eden Nr. 1
3: Dalton oder Magne 2A/B mit Eden Nr. 2

| Zu Vital/Pluto:
M12 8-poliger Stecker (Nr. 1)

¢ Von Sicherheitsbauteil: %ﬁﬂ%ﬁﬁ% P
i M12 8-polige Buchse (Nr. 2 und 3) .
........................................................................................................................................ . q
74 % 36 x 11 mm (L x B x H) TINA 928
40 g 2 ATLADZ0084R1800

i Europaische Maschinenrichtlinie
{ 2006/42/EG

: ENISO 12100,

¢ EN 60204-1:2007,

| EN ISO 13849-1:2008, w2 B B0 B RS B3 B BB si2 W0 07 Bs s B3 BL WS
EN 620612005 +2LV N v ouT LOCK INFO 24V IN ov out LOCK INFO

TUV Nord +2LV N0V OUT INFO LOCK INFO TINA 12A

ﬂ!ﬂ k!,w \!7 K!,s K!,5 \!3 8. B

134 | 7
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Zubehor

M12-3B M12-3D M12-3E
Buchse Buchse

M12-3A
Buchse Buchse Buchse Buchse
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Buchse Buchse Steck:
Stecker Stecker Stecker ecker
Siehe Anschlussbeispiele Siehe Anschlussbeispiele Siehe Anschlussbeispiele Siehe Anschlussbeispiele
HA3306C, D HA3306C, D. HBOOO8A HBOOO01A, 2A, 4A und 6A
HH3300A, D HH3300D, F. HR70000, L.
HH3302D
M12-C01 M12-C02 M12-C03 M12-C04

N\ * NN
SO NN

‘'@ y @
&Y &)
N\

Buchse Stecker Buchse Stecker

Viele Produkte von ABB werden Uber Standard- M12-Stecker — Querschnitt 0,34 mm?, 0,5 mm? und 0,75 mm?

angeschlossen. Dies erleichtert die Installation, spart viel Zeit und — Kabel immer abgeschirmt

verringert drastisch die Gefahr fehlerhafter Verbindungen. — Die Abschirmung ist immer am Minus-Pol des Steckers
angeschlossen.
Der FUhrungsstift im kleinen Stecker ist durch einen leicht

erkennbaren eingestanzten Pfeil gekennzeichnet.
— Flexibles Kabel aus PVC
Kabel auch als Meterware erhaltlich

Wir haben deshalb Kabel mit 5 Leitern entwickelt, 5 x 0,34 mm -
+ Abschirmung oder 8 Leitern, 8 x 0,34 mm + Abschirmung, die
alles haben, was wir von einem guten Kabel erwarten. Sie sind als
Meterware und in verschiedenen Standardlangen erhaltlich, mit -
angespritzten geraden oder abgewinkelten Steckern oder
Buchsen. Besonders gut geeignete Kabel fur Tina 4A und

Tina 8A-Bausteine sind die Kabel C9 und C13. Sie verfligen mit
0,75 mm? Uber dickere Leiter fUr die Spannungsversorgung, und
0,5 mm? fUr die anderen Leiter + Abschirmung. Welche Ausfih-
rungen erhaltlich sind, entnehmen Sie unserer Komponentenliste.
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Beispiel fUr Sicherheitssensoren-Anschlisse mit Y-Stecker

Tina-6A _

& Vital 1 Sicherheitsmodul
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Anschlussbeispiele

HA3300A-01 Anschlussbeispiel Vital 1 5/40
HA3301A Vital 1 mit mehreren Eden 5/40
HAB302A Vital 1 und Tina 4A mit 4 Eden 5/41
HA3302B-01 Vital 1 und 2 Tina 4A mit 4 Eden und Not-Halt-Taster 5/41
HAB303B Vital 1 mit Not-Halt-Taster/Tina 2A 5/42
HAB304A Vital 1 mit Not-Halt-Taster/Tina 3A 5/42
HA3305A Vital 1 mit Eden und Lichtgitter Focus/Tina 10C 5/43
HAB306C Vital 1 mit 2 Lichtschranken Spot 5/43
HA3306D Vital 1 mit 3 Lichtschranken Spot 5/44.
HA3307A Vital 1 mit Eden, Lichtgitter/Tina 3A und

Not-Halt-Taster/Tina 7A 5/44
HD3800A-01 Vital 1 mit Sicherheitslichtschranke Spot 5/45
HD3801A-01 Vital 1, in Reihe und parallel 5/45
HE3811B-01 Sicherheitslichtschranke Spot mit zeitverzégerter
Ruckstelleinrichtung 5/46
HE3824C-01 Lichtschranke mit zeitverzdgerter

Uberbriickung 0,2-40 s. 5/46
HE3824D-01 Eden und Lichtschranken-Muting mit Eden 5/47
HEB824E-01 Lichtschranken mit zeitverzdgerter

Uberbriickung 0,2-40 s. 5/47
HE3824F-01 Eden und 2 Uberbrickte Lichtschranken mit Eden 5/48
HE3824G-01 Eden und 2 separat Uberbrickte Lichtschranken 5/48
HH3300A Vital 1 mit verschiedenen Typen von Sicherheitsbauteilen

und M12-3A 5/49
HH3300D Vital 1 mit Tina 4A und verschiedenen Typen von
Sicherheitsbauteilen 5/49
HH3302D-01 Vital 1 mit Tina 8A und verschiedenen Typen von
Sicherheitsbauteilen 5/50
HH3301E-01 Anschlussbeispiel Vital 1 5/50
HH3400A2 Vital 1 Lésungen 5/51
HBOO05A-01 Vital mit Eden und Inca Not-Halt-Taster,

mit separater Ruckstelleinrichtung 5/51
HBOOOBA-01 Vital mit 4 Eden + Ruckstellung Uber

M12-3E und Tina 4A 5/52
HBOOOTA Vital mit zwei Dalton-Bausteinen tber Tina 12A 5/52
HBOOO1A-01 Pluto mit Smile Not-Halt-Taster, Rickstellung und

Adam Uber Tina 4A 5/53
HBO002A-01 Pluto mit Eden-Bausteinen, zwei Zonen Uber M12-3E

und Tina 4A 5/53

HBOO0O3A-01 Pluto mit Not-Halt-Taster, Uber Tina 11A und Tina 4A 5/54
HBOOO4A Pluto mit verschiedenen Zonen fir Eden +

Ruckstelleinrichtung und Eden-Bausteine 5/54
HH3301D-01 Vital 1 und Tina 8A mit verschiedenen Sicherheitsbauteil-
Typen 5/65
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Anschlussbeispiele
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r T [T [T
[ 1 oy g e e ﬁuN ﬂ,l; o1 \
I T I
| Info J Info |
I I
| M A2 T B2 R1 X1 X4 |
+ - Test/Autol
| 24v0C Reset |
| TypeMTALI  JOKAB SAFETY |
| \1 \’T 827 [8t ‘
I \2 \2 I
L 13 14 23 24 Y14 Info J‘

[Anmidrkning Remark Konstr Design[Godk Appr [Datum  Date Blad  Sheet
VITAL1 MED FLERA EDEN Js 20070823
VITAL1 WITH SEVERAL EDEN i3 Drown [SarPoges R 7 Drowng o [Farts Cort

HA3301A

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
européische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.
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Anschlussbeispiele

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
EDEN 2
ADAM (Eden) with
M12 Connector or cable
“Je]m || “Je|m <o “Jeafm]+]e
HEIP RS HEAPEAES HEIREES
M12 Connector/Cable HHEEE HEHHEHE HHHEEHEB
Pin 1 = brown +
Pin 2 = white TLin
Pin 3 = blue =
Pin 4 = black 1r out
Pin 5 = grey 1 info
The colour coding and the cable screen refers to the ABB/JOKAB SAFETY cable.
T T T = ¢~ 1
\ I~ nuklmlgl\
| Al A2 ST 81 T B2 RI X1 X4 L |
R o] OBOBD = |
24VDC Reset Info
| Type:VITAL1 ABB |
| \1 \1 B2 o [
| 2| \2 |
‘ 13 14 23 24 Yi4 Info ‘
L= |
Anmarkning Remark Wonstr DesigriGodk Appr [Dotam Dote HodSheet
VITAL1 OCH TINA 4A MED 4 EDEN Js 20111114
VITAL1 AND TINA 4A WITH 4 EDEN Ricd Drown [Sidor Poges [Rin w Drowing no [Forts Conl
HA3302A-01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
EMERGENCY STOP 1

1
!

\

\
J
|

arey 5
arey 5

grey 5

ADAM (Eden) with
M12 Connector or cable

The colour coding and the cable screen

refers to the ABB/JOKAB SAFETY cable.

[
|

M12 Connector/Cable |

Pin 1 + |

Pin 2 in

Pin 3 B | i |

Pin 4 ar out | ] |

Pin 5 1 info
| Info ‘
‘ A1 A2 ST BT T1 B2 R1 X1 X4 ‘
| + - Test/Autol |
| 24vDC Reset ‘
| Type:VITAL1 ABB |
| Y \1 B27 “'m |
\ 2| \2 \
‘ 13 14 23 24 Y14 Info ‘
L _ i p—— N —

[Anmérkning Remark Konstr Desigr{Godk Appr [Datum Date Blad  Sheet
VITALT OCH 2 TINA 4A MED 4 EDEN OCH NODSTOPP Js 20111114
VITALT AND 2 TINA 4A WITH 4 EDEN AND EMERGENCY STOP g DrawnSdar Poges [Ron o Drawing o [Forls Conl

Js HA33028-01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und ortliche Vorschriften/Verordnungen zu erfillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.
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Anschlussbeispiele

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
EMERGENCY STOP 1 EMERGENCY STOP 2 EMERGENCY STOP 3
’7 TINA 24
SINGLE CONTACT 7’

brown
white
blue
Black
arey
brown
white
blue
black
grey
brown
white
blue
Black
re

| |
| |
} gyt ol pul }
info ™= info = info =
| | |
| |
| |
I I
I I
| Al A2 ST BI T B2 R1 X1 X4 |
| to- TRE:S‘QA“(U * info O VDC with no inputsignal (white) |
24vDC
‘ Type:VITAL1 JOKAB SAFETY ** info O VDC only when the lokal emergency ‘
stop is released
| \1 \1 82 [ |
I Vv H I
I 13 14 23 24 Yi4Info ‘
L ___ = _
[AnmBrkning Remork Konstr Design[Codk Appr[Datum Dt Blad Sheetl
VITALT MED NODSTOPP/TINA 2A Js 20070911
VITALT WITH EMERGENCY STOP/TINA 2A Ritod Drown [Sidor Poges [Ritn nr  Drowing no Forts Cont
Js HA3303B

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergeréate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
européische, nationale und &rtliche Vorschriften/Verordnungen zu erfiillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
EMERGENCY STOP 1 EMERGENCY STOP 2 EMERGENCY STOP 3 EMERGENCY STOP 4
r N 1 r D 1 I |
I buaL cond= [puaL con(== Ioual cond=
Tina3A M12 Connector
M12 Connector/Cable
Pin 1 =
Pin 2
Pin 3
Pin 4
Pin 5
A1 A2 ST B1 Tt B2 R1 X1 X4
+ - Test/Autol
24VDC Reset
Type:VITAL1 JOKAB SAFETY
\1 \1 e o
2 2
13 14 23 24 Y14 Info
[Anméirkning Remark [Konstr DesignGodk Appr |Datum Date Blad Sheet
VITALT MED NODSTOPP/TINA 3A Js 20070823
VITAL1 WITH EMERGENCY STOP/TINA 3A e raw (S —Fages [Rim i Drawing 7o [ForisCort
Js HA3304A

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europdische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfiillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.
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Anschlussbeispiele

LIGHT GRID/CURTAIN 2

1] brown

ADAM /TINA with
M12 Connector or cable

Tina3A M12 Connector

M12 Connector/Cable
Pin 1 = brown 4+
Pin 2 = white JLm
Pin 3 = blue -
Pin 4 = block 1r out
Pin 5 = grey 1 info
e T T -1
| Info |
| IR EEEEEERERD |
+ o= Test/Auto
| 24VDC Reset |
‘ Type:VITAL1 JOKAB SAFETY ‘
| vy B2) st |
I RN I
L _
Anmarkning Remark onstr DesigiGodk Appr [Datum  Date Blod Sheat
VITAL1 MED EDEN OCH FOCUS/TINA 10C s 20080328
VITAL1 WITH EDEN AND FOCUS/TINA 10C [Ritad Drawn [Sidor Pages [Ritn nr_Drawing no Forts Cont.
HA3305A

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergeréate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
TRANSMITTER 1 RECEIVER 2 TRANSMITTER 2 RECEIVER 1
SANDARE 1 MOTTAGARE 2 SANDARE 2 MOTTAGARE 1
N SPOT..T SPOT..R SPOT..T SPOT.R |

3

SPOT with
M12 Connector °
+ R

- [P

M12 Connector/Cable slelels HHAE
AHIEIERR glE12|8(8

Pin 1 = brown 4+ SRR N LR PP

Pin 2 = white Iin < £le 3

Pin 3 = blue - g H s

Pin 4 = black r out s - -

Pin 6 = grey 1 info

The colour coding and the cable screen
refers to the JOKAB cable.

SPOT..T 1 >>>>>>>> SPOT.R 1

Test,/Auto|
24VDC Reset

TypeVITALL  JOKAB SAFETY
SPOT.R 2 CECTECETEESE SPOT..T 2

0] =

| |
| |
\ \
A1 A2 S1 Bl TI B2 Rl X1 X4 Info
I 2 I
\ I
\ \
| |
\ \
I I

\2 2
13 14 23 24 Yi4 Info
L __ |
Anmérkning Remark Worstr Desigr{Gadk Appr[Datum Date Biad Sheet
VITAL1 MED 2 LJUSBOMMAR SPOT... Js 020530
VITAL1 WITH 2 LIGHTBEAMS SPOT... Riad Drawn|Sidor Pages [Rin nr_Drawing 7o Forts Cont
HA3306C

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.
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Anschlussbeispiele

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
TRANSMITTER

RECEIVER 2 TRANSMITTER 3 RECEIVER 3 TRANSMITTER 2 RECEIVER 1

white 2

(24vDC)
777777 AT 2. =T ~
r T ’
- ~om

I I I 4

SPOT.T 1 |[] >—>—>->->->->->[]|SPOT.R 1 | I | N ;
= F N s

‘ Al A2 S1 Bt T B2 R X1 X4 Info ‘
SPOT.R 2 |[] < << < << << []|SPO.T 2 + - Test/Auto (from spot 3) SPOT with

|| 24v0c es¢ ‘ M12 Connector

| | TypeviALl  JOKAB SAFETY |

| . | M12 Connector/Cable
SPOT.T 3 | ] —>—>->->->->->->[||SPOT.R 3 NG P 1 = brown  +

| 2 , | Pin 2 = white 1Lin

| | Pin 3 = blue -

Pin 4 = black 1 out
L 7‘37‘4:372}47 l”ﬁ‘"f: 77777777 N Pin 5 = grey 1 info
[Anméirkning Remark: Konstr Design[Codk  Appr |Dotum Date Biad  Sheel’
VITALT MED 3 LJUSBOMMAR SPOT... s 20070823
VITAL1 WITH 3 LIGHTBEAMS SPOT... oS Do SarPoges [¥ Drowing 7o [Fors Bt
Js HA3306D

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und 6rtliche Vorschriften/Verordnungen zu erfillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
LIGHT GRID 2
| LIGHT GRID |
Transmitter,/Receiver|
P | ‘
‘ 12 4 56 ‘
ADAM (Eden) with | Hﬁ, |
M12 Connector or cable -
| [Tino 3Aps |
| h |
Tina3A M12 Connector
I
1
M12 Connector/Cable ©
B g s et i R
n 2 = white nin 5
Pin 5 = blue EMERGENCY STOP 1 ‘
Pin 4 = black  1r out | |
Pin 5 = grey 1 info | |
,,,,,,,,,, | |
L
I i 24vDC I
| Type:TINA 7A |
| JOKAB SAFETY |
| P T |
1205 4
| f N |
| Al A2 ST B1 T B2 Rl X1 X4 l |
- Test/Auto| Info |
[ 24VDC Resat
| TypeMITALT  JOKAB SAFETY |
I \1 \1 B2 ‘*Bw ‘
‘ 2 2 }
L 13 14 23 24 Y14 Info J
[Anmarkning Remark Konstr Design[Codk Appr _|Datum _ Date, [Hlod  Sheet
VITALT MED EDEN, LJUSBOM/TINA 3A OCH NODSTOPP/TINA 7A s 20070823
VITALT WITH EDEN, LIGHT GRID/TINA 3A AND EMERG. STOP/TINA 7A Rt Fawn [Sd6r P3ges [RT i~ Drawing o [Fors ~Cort
s HA3307A

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfilllen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.
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Anschlussbeispiele

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
TRANSMITTER RECEIVER TRANSMITTER 1 RECEIVER 1 TRANSMITTER 2 RECEIVER 2
« SPOT.T SPOT.R \ SPOT.T SPOT.R
Ny o %
(=P (=] (=} (=]
RESET B Reser
3w
24v0C ‘1 ‘z ‘3‘4 ‘1‘2‘3‘4‘5 ‘1 ‘2 ‘3‘4 ‘1‘2‘3‘4‘5 24v0C
+ - -1 + - - 1
“almlt]e |c|~]n|t]e I T T P “lalmlr]e |c|~|n||e
HHHHERHHEHE HHAHERHHE R HHBHERHHE R
HHEHEREHEEE HHEHELEHEEE E|5|3(8|5 |B|5|3|2|5
24vDC 24vDC
za i za il za il za il zall zall
= = 5= 5= §4=44 5=
info info info
A Al AZ ST BT T B2 R1 X1 X4 A2 Al A2 S1 BT T B2 R X1 X4
o= Test/Auto + - Test/Auto| M12 Gonnector/Catl
24vDC Reset 24vDC Reset onnector; ©
Type:VITALT JOKAB SAFETY Type:VITAL1 JOKAB SAFETY Pin 1 2 brown i
in 2 = whi i
-+ -+ Pin 3 = blue =
vy 82| o1 vy 82 o1 P % = blad T out
\z , \z , Pin 5 = grey or yellow 1 info
13 14 23 24 Y14 Info 13 14 23 24 Y14 Info
Info' PLC Info PLC
when used together with the light
beam Spot 10/35
Anmérkning Remark [Konstr Design[Godk Appr  [Datum Date Blad  Sheet
VITAL1 MED LJUSBOM SPOT.. Js 20110318
VITAL1 WITH SAFETY LIGHTBEAM SPOT REcd Drawn [Sidor Poges [ i Diawing o Forts Cont
HD3800A—01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
européische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfilllen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

1 2 3 4 5 8 7 8 9 10
EDEN 1 TRANSMITTER RECEIVER N EDEN 2
« SPOT.T R
Ny RESET
LD = LD ol
reser 2av0c
R e
NEEESE A BEEEE 2o
S Y - o
§g,‘{.x §Lj‘n{»>.§é’uﬁ» HEIREIFS
glE|2 |28 2lE|2|2|8 2lE(2|2|8 2lE|2| 2|8
HHEEH HHEHIERHHEEE HHEEIE
24v0C L T1=T 1 L L 24vpe L L
R TR E T TRIND
L [ I I
[ [
Al AZ S1 B1 T1 Bz R1 X1 X4 A“ A‘Z S1 B1 T BZ R1 X1 X4
+ - Test/Auto| + - Test/Auto|
24vDC Reset 24vDC Reset
Type:VITAL1 JOKAB SAFETY Type:VITAL1 JOKAB SAFETY
\w \1 sz’k‘*m \1 \w e2) o1
Vg \? 2
13 14 23 24 Yi4 Info 13 14 23 24 vi4 Info
Info PLC Info PLC
Note! Refer to the Vital 1 manual M12 Connector/Cable
for internal configuration of Y14 F’]H 1 +
when used together with the light Bin 2 in
in
beam Spot 10/35 Pin 4 1 out
Fin 5 1 info
|Anmirkning Remark [Konstr Design[Godk Appr [Datum Date [Blad Sheet
KOPPLINGSEX. VITAL 1 SERIE OCH PARALLELL Js 20110318
CONNECTION EX. VITAL1 SERIE AND PARALLELL i3 Drown [Sdor Fages i 7 Drowing o [Fore Gort
HD3801A—01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
européische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.
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Anschlussbeispiele

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Note! Refer to the Vital 1 manual
TRANSMITTER RECEVER for internal configuration of Y14
when used togsther with light
SPOT..T SPOT..R beam Spot 10/35
N, 2
RESET (2) ’7
3w i
I BY TN | e
£2s ‘é ‘ z
24vDC l LJ: 24vDC 2400
141/5 Wu 1/8
=
241/8
——
1/4
. | - / | |
Al A2 S1 BT T1 B2 R1 X1 /x4 A2 A1 S14 A2 S24 X1 X2 A3 A1 Az S13514523524534 X1 X2 T1 T‘Z 3
+ - Test/Auto| + = s
pavoe Restt 2avng JOKAB SAFETY Sevoe w
Type: VITAL1 JOKAB SAFETY Type: EIT Type:JSHT1
] - !
\1 \1 B2 an )jw )=Y )ZY )=Y JOKAB SAFETY
\2 2 1 2
)ﬁz ):\2 )ﬁz )ﬁz
13 14 23 24 Y14 Info
13 14 23 24 33 34 43 44 1314 23 24
1/5 1/3 1/3
After you have pressed and released the
Info PLC "TIMER START” —button(1) , you have up to
40 seconds to get outside the lightbeam
and reset it with the Reset—button (2)
The limit is set 0,2 — ec
by interconnections T1-T3 on JSHT1
AnmBrkning Remork Kanstr DesignCodk Appr [Datum Date Blad —Sheet
LJUSBOM SPOT MED TIDSATERSTALLNING Js 20110318
SAFETY LIGHT BEAM SPOT WITH TIME—LIMITED RESET RiEGd Drawn [Sidor Poges [Rin v Drawing no[Foris Cort
Js HE3811B-01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfiillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
EDEN 1 TRANSMITTER 1 RECIEVER 1
%
SPOT..T SPOT.R
((( X LIMIT SWITCH
on | on = —— [
RESET MUTING
NEENA i S =
24V
s - 24v00
HEIAER .ﬁ»%z‘uﬁ»
HEHEHE Z18|5|8 [E|Z2(8|8|2
HHEEE L HEIE IR
24vDC % iL l lj: l % 24vDC
info ? 9
1
] | : : —
il i A J ‘ - ‘o o
Al[ A1 Az S BT TI B2 Rl X1 X4 A2[ a1 st a2 s2 53 U1 L2 |A3[AT A2 ST13S14524523S34 X1 X2 11 T2 13
+ - Test/Autol + QL - K f’l + - InA InB Test s |
24v0C Reset 24vDC * e
Type: VITALT ~ JOKAB SAFETY 24vDC Type:SHT2 .
E ] 27 o1 Type:TINA 5A JOKAB SAFETY
\ \ | JOKAB SAFETY ]
2 \2 )\ 1 )\ 2
13 14 23 24 Y14 Y14 13 14 23 24
T "F h
On actuating both sensors the lightbeam is
byposs connected. It remains so until the  Info PLC Info PLC
sensors are de—actusted but no longer than
the selected time limit. When the byposs
connection has ceased both sensors must be *) Colour coding refers to JOKAB cable
de—actuated and actuated for the bypass
to start again.
The circuit can be used to achieve possibility Note! Refer to the Vital 1 manual
to pass the lightbeam with e.g. an AGV for internal configuration of Y14
while it must trip when o person tries to when used together with the fight
cross. beam Spot 10/35
[Anmirkning Remark Ronstr Design[Godk Appr [Datum Date [Blad ™ Sheet’
LJUSBOM MED TIDSFORBIKOPPLING 0,2-40 SEK. Js 20110318
LIGHTBEAM WITH TIME—LIMITED BYPASS 0,2-40 S. Ritad Drawn [Sidor _Pages [Ritn o Drawing no Forts Cont
Js HE3824C—01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
européische, nationale und oértliche Vorschriften/Verordnungen zu erfillen. Anderungen ohne vorherige Anklindigung sind vorbehalten.
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Anschlussbeispiele

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
TRANSMITTER 1 RECIEVER 1
SPOT..T SPOT..R
N, 7
o =
RESET MUTING
1 5 NEEE HEEES B\ W 1-5W
24vDC 24VDC
+ JL - 1 + - + -1 1
e [+ |0 R P P P P AT
HEAER Fleleltle |El2|elE]e
5(5|3 5 5|5|3(3|5 |5|5|3|35|5
1 gh 1
info © T info (L info
[] J [ !
Al A1 A2 S1 Bl T B2 R1 X1 X4 A2 | a1 se2su e
Test/Autol
24vDC Reset VoA
Type: VITALT  JOKAB SAFETY 24vDC
. Type:TINA 5A
1 1 B2 B1
I JOKAB SAFETY
vy
13 14 23 24 Y14
;lote_‘. ‘Refe? to (fhE V'\f_c‘ 1 fm\?::c‘ *) Colour coding refers to JOKAB cable.
Info PLC or internal configuration of Info PLC
o when used together with the light o
beam Spot 10/35
Anmirkning Remoark: [Konstr Design[Godk  Appr [Datum Date Blad  Sheet
EDEN OCH FORBIKOPPLAD LJUSBOM MED EDEN Js 20110318
EDEN AND BYPASSED LIGHTBEAM WITH EDEN [Ritod Drown [Sidor Poges [Ritn nrDrowing no. Forts Cont
HE3824D-01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergeréate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfiillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
TRANSMITTER 1 RECIEVER 1 TRANSMITTER 2 RECIEVER 2
SPOT..T SPOT..T SPOT..R
N, S, 2
— —
P T SENSOR
MUTNG
+ - + - —aw
B AP PO PP N T P I voe
HHAHERHHAHE HHAHEHHBHE
HHHEIEHEEER HHHEHIERHEEHEE
24VDC g gj:g g J’L J’ J’J; J’ 24VDC
info
siNITuIE
A2| a1 st a2 52 s3 01 12 [A3| A1 A2 S$13514 524523834 X1 X2 T 12 13
+ ft - KJ;L + - InA InB Test s.
24vDC e
A AT Az 51 BT TI B2 Rl X1 X4 24VDC Type:JSHT2
Al A
Test/huto Type:TINA 5A JOKAB SAFETY
240e o b JOKAB SAFETY
Type: VITALI  JOKAB SAFETY W " 2
2000
1 1 Tt ﬂ ﬂ
\ \ B1| | B2 Y14 13 14 23 24
\2 2 T b S T
15 1423 24 Y4 On actuating both sensors the lightbeam is v
T bypass . It remains so until the Info, PLC
l sensors are de—actuated but no longer than
the selected time limit. When the bypass
Info PLC connection has ceased both sensors must be
de—actuated ond actuoted for the bypass
" to start again.
*) Col f to JOKAB le.
) Colour coding refers to cable The circuit can be used to achieve possibility
Note! Refer to the Vital 1 manual to pass the lightbeam with e.g. an AGY
for internal configuration of Y14 while it must trip when a person tries to
when used together with the light cross
beam Spot 10/35
Anmarkning Remark Konstr DesignGodk Appr [Dotum Dote Biod Shest
LJUSBOMMAR MED TIDSFORBIKOPPLING 0,2-40 SEK. Js 20110318
LIGHTBEAMS WITH TIME-LIMITED BYPASS 0,2-40 S. Rt Vawn Sdbr Pges [Ri i Dvawing o [Fors Gt
HE3824E—01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um

européische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.
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Anschlussbeispiele

1 2 3 4 5 3 7 8 ] 10
« EDEN 1 TRANSMITTER 1 RECIEVER 1 TRANSMITTER 2 RECIEVER 2 \ EN 2
SPOT..T SPOT.R SPOT..T SPOT
N, 4 X
— b — b
B 1-sw
‘1 z [3 ‘A 3 ‘A 24vDC
+on -
fle 2|3 ER HIE 28] % sl A
LEHIERE 32|85 |B|5|5|2]5 HHE
24vDC > al
% S
At [ AT A2 St 1 B2 Rl X1 X+ MR EEEE IR
+ = Test/Autol o= g
24vDC v o+t
Type: VITALT ~ JOKAB SAFETY *) Colour coding refers to JOKAB cable. 24vDC
. Type:TINA 5
1 1 B2 | | BI
V) N JOKAB SAFETY
Pl
13 14 23 24 vi4 vi4
Note! Refer to the Vital 1 manual
tnfo PLC for internal configuration of Y14 Info PLC
when used together with the light
beam Spot 10/35
[Anmidrkning Remark: [Konstr Design[Godk Appr [Datum Date Blad  Sheet’
EDEN OCH 2 FORBIKOPPLADE LJUSBOMMAR MED EDEN Js 20110318
EDEN AND 2 BYPASS LIGHTBEAMS WITH EDEN [Ritod Drown [Sidor _Poges [Riln nr_ Drowing no. Forls Cont
Js HE3824F—01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergeréate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

1 2 3 4 5 6 7 8 ] 10
EDEN 1 TRANSMITTER 1 RECIEVER 1 U TRANSMITTER 2 RECIEVER 2 bl EDEN 2 bt
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Wozu Sicherheitsrelais?

— um geltende Sicherheitsnormen zu erfullen!

,Ein Defekt der Hardware oder Software der Steuerung darf nicht zu einer
Geféhrdungssituationen fuhren.” So lautet die Anforderung in der EU-
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG Anhang | im Abschnitt 1.2.1 Sicherheit
und Zuverlassigkeit von Steuerungen. Damit besagt die Richtlinie, dass
keine Person in Gefahr gebracht werden darf, falls beispielsweise ein
Relaiskontakt verklebt oder ein Kurzschluss an einem Transistor bzw. ein
Querschluss zwischen zwei Leitern auftritt.

Genau diese Anforderungen erflllt ein Sicherheitsrelais. Die Sicher-
heitsrelais haben redundante Eingange, die auf Kurzschllsse tUberwacht
werden sowie interne, redundante Schaltkreise, deren korrekte Funktion
bei jedem Schaltvorgang Uberprift wird. Dies lasst sich mit den Brems-

kreisen an einem Automobil vergleichen. Wenn einer der beiden Kreise
defekt ist, bringt der andere das Automobil zum stehen. Falls ein Fehler
an einem der beiden Eingdnge oder in einem der beiden Schaltkreise
auftritt, werden die Kontakte Uber die Funktion des zweiten Schaltkreises
gedffnet, und die interne Sicherheitsschaltung verhindert, dass diese
wieder geschlossen werden, bevor der Fehler behoben wurde.

Die Norm flir sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen beschreibt
verschiedene Performance Level in Abhangigkeit von dem Risiko und der
Anwendung. Ein einziges Universalrelais mit wahlbarer Sicherheitsstufe
|6st dieses Problem.

— zur Uberwachung von Schutzeinrichtungen!

Lichtschranken
Lichtgitter

Lichtvorhange/

Drei-Stellungs-
Zustimmschalter

Verriegelte

tungen

Schutzeinrich-

o | Lo padl

Not-Halt-
Taster

Zweihandschal-
tungen

Sicherheits-
Schaltleisten
& Schaltpuffer

Sicherheits-
schaltmatten

— fUr sicheres Stoppen und zuverlassigen Wiederanlauf!

Redundanter Stoppbefehl
bei gedffneter Schutztiir.
Sobald eine Person in einen
Gefahrdungsbereich eindringt,
mussen samtliche Maschinen,
von denen eine Verletzungsge-
fahr ausgeht, sicher gestoppt
werden. Schwere Unfélle
passieren haufig auf Grund
einer Annahme von falschen
Tatsachen. Das Sicherheitsrelais
Uberwacht die Verriegelungsein-
richtung sowie Leitungen an der
Schutzttr und gibt redundante
Stoppbefehl aus.

Uberwachte Riickstellung,
wenn sich eine Person

im Geféahrdungsbereich
aufhalten kann.

Diese Funktion stellt sicher, dass
sich beim Betéatigen der Ruck-
stelleinrichtung keine Person im
Gefahrdungsbereich befindet.
Eine Uberwachte Ruckstelltaste
muss erst betatigt und wieder
losgelassen werden, bevor die
Ruckstellung tatsachlich erfolgt.
Schwere Unfélle kénnen so
vermieden werden.
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Die spezielle Ruckstellung, dient
der Sicherstellung, dass sich
niemand im Gefahrdungsbereich
aufhalt. Zuerst muss die Rick-
stelleinrichtung im Gefahrdungs-
bereich betéatigt werden und
dann die Ruckstelleinrichtung
auBerhalb des Gefahrdungsbe-
reichs. Ein Sicherheits-Zeitrelais
und ein Sicherheitsrelais Gber-
wachen dies.

Dort, wo kein Kérper durch die
Haube eindringen kann, darf die
Sicherheitsfunktion automatisch
ruckgestellt werden.

Die Sicherheitsrelais werden
sofort riickgestellt, wenn die
Kontakte des Verriegelungs-
schalters geschlossen werden.



Die flexibelsten Sicherheitsrelais auf dem Markt!

Unsere Sicherheitsrelais gelten als die flexibelsten auf dem gesamten
Markt. Das erste Universalrelais haben wir bereits 1988 entwickelt.
Heute bieten unsere Losungen noch mehr Flexibilitat, wahrend sie
gleichzeitig 85 % weniger Platz bendtigen.

Bei einem Universalrelais handelt es sich um ein Sicherheitsrelais mit
verschiedenen Eingangsoptionen fir die unterschiedlichsten Schutz-
einrichtungen und Sicherheitsstufen.

Der interne Aufbau des Sicherheitsrelais entspricht der hdchsten
Sicherheitsstufe (PL e gemal EN ISO 13849-1). Ein Maschinenher-
steller kann daher mit einem einzigen Sicherheitsrelais die Eingangs-
konfiguration wéahlen, welche die Anforderungen seines Kunden am
besten erflillt. AuBerdem haben unsere Sicherheitsrelais abnehmbare
Kontaktbldcke zum leichten Austauschen und Prifen. Da unsere
Universalrelais alle Eingangsoptionen beinhalten, sind sie kompatibel
mit allen unseren frliheren Sicherheitsrelais sowie den Relais anderer
Hersteller.

Ist ein Universalrelais teuer? Nein, denn unser neuestes, patentiertes
Gerét ist auBerst einfach und enthélt im Vergleich zu unseren friiheren
Universalrelais weniger Bauteile. Das bedeutet, dass die Sicherheits-
relais noch zuverlassiger sind als vorher.

AuBerdem verfligen wir Uber umfangreiche Erfahrung von Sicherheits-
|dsungen nicht nur dank der Systementwicklung, sondern auch dank
der praktischen Anwendung. Diese Erfanrungen wirden wir gerne mit
Ihnen teilen! Im Abschnitt ,Anschlussbeispiele” finden Sie z.B. einige
interessante Komplettiésungen fur die Sicherheit. Wir helfen lhnen
weiter, wenn Sie eine bestimmte Sicherheitslosung bendtigen — fragen
Sie uns einfach!

— Universal einsetzbar

— Hohes MaB an Zuverlassigkeit

— Zulassungen in Europa, den USA, Kanada und China

- Uberwachte Riickstellung

— Spezielle, zeitgesteuerte Rickstellung

— Klein und kompakt

— Abnehmbare Kontaktbldcke

— Geringe Leistungsaufnahme

— Ermdglicht die Verwendung langer Kabel zu
den Schutzeinrichtungen

- EX-Kompatibilitat

— Funktionseinstellung Uber externe Beschaltung,
keine Programmierung notwendig

— LED-Statusanzeige fur Ein- und Ausgange

— Hohes Schaltvermdgen

Eingang fiir manuelle oder
automatische Riickstellung

Eingénge fiir verschie-
dene Schutzeinrich-
tungen

Abnehmbare

RT7: Das flexi- Kontaktblécke

belste Sicher-
heitsrelais auf

dem Markt T T

Info-Ausgange fiir eine liberge- Sicherheitsausgange fiir sofortiges
ordnete Steuerung zur Anzeige oder einstellbares abfallverzéger-
einer gedffneten/ geschlos- tes Stoppen

senen beweglich trennenden

Schutzeinrichtung oder einer

notwendigen Riickstellung
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Sicherheitsrelais im Uberblick

Zunéchst einmal empfehlen wir die Verwendung eines unserer neuesten Universalrelais der RT-Serie. Diese Modelle sind genauso praktisch wie kosten-

effizient.

Unterstitzung bei der Auswahl des bzw. der Sicherheitsrelais finden Sie:
- in der nachfolgenden Tabelle, wo die Sicherheitsrelais den Schutzeinrichtungen zugeordnet sind.

- in der Tabelle auf der gegenuiberliegenden Seite mit Angaben der moglichen Eingangs- und Ausgangsvarianten.

- in den entsprechenden Betriebsanleitungen mit umfassenden Informationen Uber jedes spezifische Sicherheitsrelais.
- in den Schaltplénen flir verschiedene Anwendungen im Abschnitt ,,Anschlussbeispiele”.

Viele Vorgangermodelle der Relais, die durch die Relais in diesem Handbuch ersetzbar sind, werden weiterhin auf Lager gehalten und sind

auf Anfrage lieferbar.

Sicherheitsrelais

Sicherheitstimer

Erweiterungsrelais

s
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: : : e 8 Q9 :
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: i = < : : S < : :
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Verriegelungseinrichtung/ i e o P e o o e :
Schutztiir/Haube
e i o ®
o o °
e o o °
e o ) °
o o ° ° ° e o
e o ° ° °
e o ° ° °
e o ° ° °
Spezielle, zeitgesteuerte °
Riickstellung
Spezielle, zeitgesteuerte P
Uberbriickung
Tippbetrieb

Ausgangserweiterung PS PS PY PY ° ° ° ° °

Abfallverzégerter Ausgang P ° ° °

)

Einkanalig, 1 SchlieBer
gegen +24 V
Kategorie 1, bis PL ¢

Der Eingang muss
geschlossen sein,

bevor die Ausgénge den
EIN-Zustand erreichen
koénnen. Ein Stoppbefehl
wird ausgelést, wenn der
Eingang gedffnet wird.

e

Zweikanalig, 2 SchlieBer gegen +24 V
Kategorie 3, bis PL d

Beide Eingange miissen geschlossen sein, bevor die
Ausgénge den EIN-Zustand erreichen. Ein Stoppbefehl
wird ausgeldst, wenn mindestens ein Eingang geoffnet
wird. Beide Eingénge miissen in ihre urspriingliche
Schaltstellung zuriickkehren um den EIN-Zustand erneut
zu erreichen. Die Kategorie 4, Pl e kann man nur bei
Anschluss einer Schutzeinrichtung mit kurzschlussiiber-
wachten Ausgéangen erreichen.
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Zweikanalig, 1 SchlieBer u. 1 Offner
gegen +24 V Kategorie 4 bis PL e

Ein Eingang muss geschlossen und einer
geoffnet sein, bevor die Ausgénge den
EIN-Zustand erreichen. Ein Stoppbefehl
wird ausgel6st, wenn mindestens ein
Eingang die Schaltstellung &ndert, oder
bei einem Querschluss. Beide Eingange
missen in ihre urspriingliche Schaltstel-
lung zuriickkehren um den EIN-Zustand
erneut zu erreichen.

ooy L)

Zweikanalig, 1 SchlieBer gegen 0 V und
1 SchlieBer gegen +24 V Kategorie 4,
bis PL e

Beide Eingédnge missen geschlossen
sein, bevor die Ausgange den EIN-
Zustand erreichen. Ein Stoppbefehl wird
ausgeldst, wenn mindestens ein Eingang
die Schaltstellung éndert, oder bei einem
Querschluss. Beide Eingénge miissen

in ihre urspriingliche Schaltstellung
zurlickkehren um den EIN-Zustand erneut
zu erreichen.



Sicherheitskategorie

Zweikanalig, 1 SchlieBer u. 1 Offner
gegen +24 V

Zweikanalig, 1 SchlieBer gegen 0V
und 1 SchlieBer gegen +24 V

Sicherheitsschaltleisten/Sicherheits-
schaltmatten, Schaltpuffer

Riickstell- und Eingang zur Uberwa-
chung externer Schiitze

Automatisch/nicht-iiberwacht,
manuell

Uberwachung von Schiitzen, Relais,
Ventilen usw.

Sicherheitsausgang

SchlieBer-Triggerausgange

Offner, Info-Ausgang

Breite (mm) 10A/250V
AC/1840VA/192W

Betriebsspannung

230VAC

*Zeigt den Status abfallverzdgerter Ausgange an
° Kategorie 4 je nach Anschluss (Bei Nutzung als Erweiterungsrelais mit Sicherheits-SPS Pluto: Kategorie 4)

** Ein Relaiskontakt pro Ausgang (andere Relais haben zwei Kontakte pro Ausgang)

1 Wahlweise mit Abfallverzégeru
T Feste Abfallverzégerung von 0,5 Sek.

Sicherheitsrelais Sicherheitstimer | Erweiterungsrelais
8
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Sicherheitsschaltleisten/Sicherheitsschaltmat-

ten Kategorie 3, bis PL d

Bei unbetatigter Matte/Leiste sind beide
Relaisausgange im EIN-Zustand. Bei beta-
tigter Matte/Leiste und kurzgeschlossenen
Eingangskreisen sind die Ausgéange im AUS-
Zustand. Eine Strombegrenzung verhindert,
dass das Sicherheitsrelais tiberlastet wird.

L E’g
Uberwachte manuelle Riickstellung

Uberwachte Riickstellung bedeutet, dass
das Sicherheitsrelais nicht riickgestellt
wird, wenn sich die Riickstelltaste beim
Betétigen verklemmt oder der Eingang
kurzgeschlossen ist. Fiir eine Riickstel-
lung muss der Eingang geschlossen und
gedffnet werden, bevor die Ausgange den
EIN-Zustand erreichen.

) |

Automatische/nicht-liberwachte Riick-
stellung

Automatische Riickstellung bedeutet,
dass die Ausgénge sofort den EIN-
Zustand erreichen, wenn sowohl die
Eingangsbedingungen erfiillt als auch die
Uberwachung geschlossen sind.

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101
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Uberwachen von Schiitzen, Relais

und Ventilen

Kann sowohl mit automatischer
als auch manueller Riickstellung

erfolgen.
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Sicherheitsrelais

Dann sollten Sie sich fur das Universalrelais RT6 entscheiden, das sowohl Schutzeinrich-
tung als auch die Uberwachung der internen Maschinensicherheit (ibernimmt. Da RT6
die meisten der Eingangsvarianten auf dem Markt abdeckt, kbnnen Sie wahlen, welche
Sicherheitsstufe fUr die jeweilige Installation erforderlich ist.

RT6 kann auf diese Art und Weise viele andere Relais ersetzen. Des Weiteren kdnnen

Sie als Anwender des RT6-Relais zwischen manueller und automatischer Riickstellung
wahlen. Manuell Uberwachte Ruckstellung wird beispielsweise verwendet fur Schutzvor-
richtungen, die passiert werden mussen, z.B. Schutztlren oder Lichtgitter. Automatische
Ruickstellung eignet sich fir kleine Offnungen, wenn dies aufgrund der Risikobeurteilung
akzeptabel ist. Dartber hinaus hat RT6 Info-Ausgénge, die dartiber Auskunft geben, ob
eine bewegliche trennende Schutzeinrichtung offen beziehungsweise geschlossen ist und
ob die Sicherheitsfunktion zurlickgestellt werden muss.

Beim RT6 konnte aufgrund seiner Konzeption auf eine Reihe von Bauteilen verzichtet
werden, um somit die Kosten in der Produktion und im Einkauf zu reduzieren.
Entscheiden Sie sich flr RT6! — Ihre Sicherheitsfunktionen werden

vereinfacht und Ihre Ausgaben gesenkt.
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- Not-Halt-Taster

- Lichtvorhé&nge/Lichtgitter

- Drei-Stellungs-Zustimmschalter

- \Verriegelte trennende Schutz-
einrichtungen

- Verriegelungsschalter mit
magnetischer Betatigung

— Lichtschranken

- Sicherheitsschaltmatten

- Sicherheitsschaltleisten

- Sicherheits-FuBschalter

Merkmale:

- FUnf Eingangsvarianten

- Ein- oder zweikanalige
Beschaltung

~ Uberwachte manuelle oder
automatische Ruckstellung

- Uberwachung externer
Schitze

- Breite 45 mm

- LED-Statusanzeige fur Be-
triebsspannung, Eingénge,
Ausgénge, Kurzschluss und
nicht ausreichende Betriebs-
spannung

- Relaisausgénge: 3 SchlieBer /
1 Offner

- Zwei potenzialfreie Transistor-
Info-Ausgénge

- Betriebsspannung 24 V DC,
24,115 oder 230 V AC

- Abnehmbare Kontaktblocke




RTO

Um die bendtigte Sicherheitsstufe zu erreichen und Gefahren auszu-
schlieBen, missen die Schutzeinrichtungen gemés einer der nachfolgend
beschriebenen Varianten an den Eingangen angeschlossen werden.

1. Einkanalig, 1 SchlieBer gegen +24 V, Kategorie 1, bis PL ¢

2. Zweikanalig, 2 SchlieBer gegen +24 V, Kategorie 3, bis PL d

3. Zweikanalig, 1 SchiieBer, 1 Offner gegen +24 V, Kategorie 4, bis PL e
4

. Zweikanalig, 1 SchlieBer gegen 0V und 1 SchlieBer gegen +24 V DC,
Kategorie 4, bis PL e

5. Sicherheitsschaltmatten/Sicherheitsschaltleisten 1 ,Kontakt” gegen
0Vund 1 ,Kontakt” gegen +24 V DC, Kategorie 3, bis PL d

Sind der Eingang/die Eingénge aktiviert und die Uberwachte Riickstellung
abgeschlossen, erreichen Relais 1 und 2 den EIN-Zustand. Sie erreichen
den AUS-Zustand, wenn die Eingédnge gemaB der gewahlten Eingangsva-
riante oder bei Spannungsausfall deaktiviert werden. Relais 1 und 2 mUs-
sen beide deaktiviert werden, bevor die Eingdnge wieder den EIN-Zustand
erreichen kdnnen.

Das RT6 verflgt Uber zwei potentialfreie Transistor Info-Ausgéange die an
eine SPS, einen Computer oder andere Ubergeordnete Systeme ange-
schlossen werden kénnen. Diese Info-Ausgange melden den Eingangs-
und Ausgangszustand des Relais.

Das RT6 hat zwei Ruckstelloptionen: manuell und automatisch. Die manu-
ell Uberwachte Rickstellung wird benutzt, wenn das RT6 Sicherheitsrelais
zum Schutz eines Geféhrdungsbereichs eingesetzt wird und in diesen
Bereich eingetreten werden kann. Die automatische Ruckstellung sollte
nur benutzt werden, wenn dies die Risikobeurteilung zulésst.

Darlber hinaus kann das RT6 Uberwachen, ob z.B. Schiitze, Ventile usw.
abgefallen/verklebt sind, bevor ein Wiederanlauf zuléssig ist.

Sinkt die Betriebsspannung unter das zulassige Niveau, wird dies durch
die Leuchtdiode ,ON* fUr die Betriebsspannung angezeigt, die dann von
Dauerleuchten auf Blinken wechselt. Das gleiche gilt bei Betatigung einer
Schaltmatte/-leiste, (s. Eingangsvariante 5).

Das RT6 besitzt interne redundante und Uberwachte Sicherheitsfunkti-
onen. Weder Kurzschluss, Spannungsausfall noch interne Bauteilfehler
oder externe Stérungen flihren zu Gefahrdungen bei den Beschaltungen
mit héchster Sicherheitsstufe. Manuelle Riickstellung bedeutet, dass der
Eingang fur die Rickstellung geschlossen und gedffnet werden muss,
bevor die Ausgéange des Sicherheitsrelais den EIN-Zustand erreichen
koénnen. Auf diese Art und Weise werden Kurzschllsse oder Fehler am
Ruckstellungstaster tberwacht. Wird das RT6 zweikanalig beschaltet,
mussen alle Eingangsbedingungen erfllt sein, bevor die Auswerteeinheit
rickgestellt werden kann.

Die Eingangsvarianten 3 und 4 bieten die hdchste Sicherheitsstufe, da
Querschlisse, Kurzschlisse und Spannungsausfélle erkannt werden.
Zusammen mit der internen Strombegrenzung ist das Relais somit ideal
zur Uberwachung von Sicherheitsschaltmatten und -leisten geeignet.

Das RT6 wurde nach den geltenden Richtlinien und Normen konstruiert
und zertifiziert. Mehr dazu in den technischen Daten.

Beispiele daflrr, wie unsere Sicherheitsrelais den verschiedenen Sicher-
heitsanforderungen gerecht werden kénnen, finden Sie im Abschnitt
LAnschlussbeispiele*.

Y13

A1 S13S53 S14S524 S34 544 1323 33 41

000 2000 X
Input circuit 1NN\
2 AR
[Test-reset  Autoreset | ;L l
— Y14Y24
A% 8%3 Lo OX1 Ox4 1424 34 42

**Nur fiir AC Betriebsspannung

DC-Versorgung AC-Versorgung

DC-Versorgung von AC-Geréaten

+24V.

Die Gleichspannungs-Ausfiihrung des
RT6 sollte mit +24 V an A1 und 0 V an A2 versorgt
werden.

Die Wechselspannungs-Ausfiihrung des RT6 bendtigt
die entsprechende WechseliP_annung an den An-
schliissen A1 und A2. S23/ — muss an den Schutz-
leiter angeschlossen werden.

Alle Wechselspannungs-Ausfiihrungen kénnen
auch mit +24 V DC an S53 (0 V DC an S23) versorgt
werden.

HINWEIS! Wird an den DC- und AC-Geréten eine Kabel-
schirmung verwendet, muss diese an den Schutzleiter
angeschlossen werden.
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Anschluss von Schutzeinrichtungen — RT6

s14 Js44 Js23 (Js24

ism %334 %314 O sa4 @524

S$13 S34

, ' ;
MSM %814 S44 m324

mgﬂ gsu B sa4 Lszs%sm

Der Eingang (S14) muss geschlossen sein, bevor die Ausgange den EIN-Zustand erreichen kénnen.
Ist der Eingangskreis gedffnet, erreichen die Ausgangskontakte des Sicherheitsrelais den AUS-Zustand.

Beide Eingangskreise (S14 und S34) mlissen geschlossen sein, bevor die Relaisausgange den EIN-
Zustand erreichen kdnnen. Die Kontakte des Sicherheitsrelais wechseln in den AUS-Zustand, wenn
einer oder beide Eingangskreise gedffnet wird. Beide Eingangskreise mussen gedffnet und wieder
geschlossen werden, bevor das Relais riickgestellt werden kann. Ein Querschluss zwischen den
Eingéngen S14 und S34 kann nur erkannt werden, wenn das an den Eingédngen angeschlossene
Gerét Uber kurzschlussgesicherte Ausgange verfligt, z.B. Focus-Lichtvorhange/Lichtgitter von ABB.

Ein Eingangskreis (S14) muss geschlossen und der andere (S44) gedffnet sein, bevor die Relaisausgange
den EIN-Zustand erreichen kénnen. Die Kontakte des Sicherheitsrelais wechseln in den AUS-Zustand,
wenn einer oder beide Eingénge ihren Zustand andern, oder bei einem Querschluss zwischen S14 und
S44. Beide Eingénge mulssen ihren urspriinglichen Zustand erreichen, bevor die Relaisausgange erneut
den EIN-Zustand erreichen konnen.

Dieselben Relaisfunktionen wie Variante 2, allerdings wird in diesem Fall ein Querschluss zwischen
den Eingéngen S14 und S24 erkannt (Sicherheitsausgénge werden gedffnet).

Beide Eingénge einer nicht-betatigten Sicherheitsschaltmatte/-leiste missen ihren urspringlichen
Zustand erreichen, damit die RT6 Relaisausgange den EIN-Zustand erreichen kénnen. Wird die
Schaltmatte/-leiste aktiviert oder ein Kurzschluss Uber S14-S23 erkannt, wechselt das Sicherheitsrelais in
den AUS-Zustand (Sicherheitsausgénge 6ffnen) und die LED blinkt. S13 ist auf 70 mA begrenzt, so dass
RT6 nicht Uberlastet wird, wenn in der Schaltmatte/-leiste der Kontakt geschlossen wird.

Uberwachte manuelle
Riickstellung

Automatische
Riickstellung

Q;SSS %X1 E§X4
issa %m D x4

*angeschlossen an S13 fiir
Sicherheitsschaltmatte/
Schaltleiste

Uberwachen des Zustands externer Schiitze

Der manuelle, Uberwachte Ruckstellkontakt, der am Eingang X1 angeschlossen wird, muss
geschlossen und wieder gedffnet werden, damit die Relaisausgange den EIN-Zustand erreichen
konnen.

Die automatische Ruckstellung ist konfiguriert, wenn S53, X1 und X4 verbunden sind. Die Relais-
ausgéange erreichen dann nahezu zeitgleich wie die Eingénge den EIN-Zustand.

Das Uberwachen von Schiitzen und Relais kann an den Eingangen S53 und X1 erfolgen. Dies gilt
sowohl fir automatische als auch manuelle Riickstellung.

Relaisausgange

?13 ?23 ?33 41
1 ,,,,,,,,,,,,,,,,,
ARSI
l14lz4 34 D42
Transistorausgéange

ek ek

Y13 Y14 Y24

**Hinweis: Diese Ausgénge sind nur zu Informationszwe-
cken vorgesehen und dirfen nicht mit den Sicherheits-
kreisen der Maschinen verbunden werden.
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Das RT6 verfiigt (iber drei SchlieBer Sicherheitsausgange und einen als Offner ausgefiihrten Info-
Ausgang.

Es wird empfohlen, alle geschalteten Lasten mit geeigneten Funkenldschgliedern und Sicherungen
zu sichern, um den Sicherheitskontakten zusatzlichen Schutz zu bieten.

Das RT6 hat zwei potenzialfreie Transistor Info-Ausgénge.

Die Transistorausgange werden Uber Y13 versorgt entweder von S53 (+24V) oder einer externen
Spannungsquelle mit 5-30 V DC. Y14 und Y24 arbeiten simultan zu den Relais-Ein- und Ausgéangen.
- Y14 wird leitend, wenn die Relaiseingangskreise geschlossen sind.

- Y24 wird leitend, wenn beide Relaiseausgange im EIN-Zustand sind.



2TLA010026R0000

RT6 24 V DC
RT6 24V AC | 2TLA010026R0200
RT6 48V AC ¢ 2TLJO10026R0300
RT6 115V AC  2TLA010026R0400
RT6 230 V AC | 2TLAO10026R0500
Grau
13359 (24 VDO)

£ 485 g (24-230 V AC)

Externe Versorgung an Y13
Y14

Y24

Maximale Last an Y14, Y24

Kurzschlusssicher

+5 bis +30 V DC

Zeigt an, dass die Eingangsbedingungen
erflllt sind

Zeigt an, dass die Relaisausgange

im EIN-Zustand sind

15 mA/Ausgang

2,4V

Dauerleuchten bei Betriebsspannung

: On H
Spannung (A1-A2) 24\ DC +15/-20 %, OK; lBI|nken bei mch} ausreichender
H i Betriebsspannung, Uberlast oder Strom-
: 24/116/230 V AC, ; begrenzung
+15/10%,50-60Hz m @ o | Zeigt an, dass die Eingangsbedingungen
; : erfullt sind.
DC-Versorgung, Bemessungsleistung 2,3W O O o i Zeigt an, dass die Relaisausgénge im
AC-Versorgung, Bemessungsleistung i 5,2 VA i EIN-Zustand sind
kurzschlussgeschutzter Spannungsausgang, 70 mA +10 % strombe- 3
Schiene DIN-Schiene, 35 mm

kurzschlussgeschitzter Spannungsausgang, interner Sicherungs-
automat 270 mA. Wird fur die Ruckstell- und Autortickstell-Eingédnge X1 und X4

0V Verbindung fir Eingang S24

£ 20 mA

S14 (+) Eingang

S24 (0 V) Eingang i 20mA
S34 (+) Eingang i 20mA
S44 (+) Eingang i 30mA
Spannungsversorgung fur Rickstell- +24\V DC

Eingang
Ruckstell-Strom

: 300 mA Stromimpuls bei Kontakt-
: schlieBung, dann 30 mA

Minimale Betatigungszeit flr Riickstellung 100 ms
S14, 24, 334 £ 300 Ohm
44, X1 £ 150 Ohm

Beim Einschalten DC/AC

<90 ms/<220 ms

Beim Aktivieren (Eingang-Ausgang) <20 ms
Beim Deaktivieren (Eingang-Ausgang) <20 ms

Pgi Spanqyngsausffall <t0ms
SchiieBer 3
Offner 1
Max. Schaltvermégen
Ohmsche Last, AC 6 A/250 V AC/1500 VA
Induktive Last, AC AC15240VAC 2 A
Ohmsche Last, DC 6 A/24V DC/150 W

Induktive Last, AC

Max. Gesamt-Schaltvermdgen
Ohmsche Last

Mindestlast

Kontaktmaterial
Externe Sicherung
Bedingter Kurzschlussstrom (1 kA)

DC1324VDC1A

12 A verteilt auf alle Kontakte

10 mA/10V

(bei max. 100 mA Kontaktbelastung)
Ag+Au Flash-Gold

5AglL/gG

6 AgG

>107 Schaltspiele

Max. Anzugsmoment flir die Schrauben
Max. Anschlussflache:
Einpoliger Leiter

1Nm

1x4mm?/2x1,5mm?/12 AWG
1x2,5 mm%/2x 1 mm?

IP40 IEC 60529
IP20 IEC 60529

{110 bis +55°C (ohne Eisbildung oder

Kondensation)

35 bis 85 %

i 2,5kV

2

“ PL e/Kat. 4 (EN 1SO 13849-1:2008) SIL 3

(EN 62061:2005)PFH, 1,35 E-08

| 2006/42/EC, 2006/95/EC,
| 2004/108/EC,
| EN 620612005, EN ISO 13849-1:2008

9)9‘)
E——

2999

Kontaktblécke sind abnehmbar

(ohne dass die Kabel gelost werden miissen)
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Sicherheitsrelais

Mit dem RT7 Universalrelais (iberwachen Sie sowohl Ihre Schutzeinrichtungen als auch die interne
Maschinensicherheit. Dartiber hinaus kénnen Sie flr jede Installation die bendtigte Sicherheitsstufe
wahlen. Das ist nur mdglich, weil das RT7 Uber die vielseitigsten Eingangsvarianten auf dem Markt
verfugt. Daher kann das RT7 viele andere Relais ersetzen.

Das RT7 hat vier redundante Sicherheitsausgénge (4 SchlieBer). Zwei davon kdnnen bis zu drei
Sekunden lang abfallverzdgert werden, um ein sicheres und sanftes Stoppen (Softstopp) zu realisie-
ren. Ein Softstopp erlaubt ein Abbremsen und sanftes Stoppen der Maschine, bevor die Spannung
abgeschaltet wird. Daraus ergeben sich mehrere Vorteile: die Lebensdauer der Maschine wird er-
hoht, es werden keine bearbeiteten Produkte beschadigt und ein Wiederanlauf von der gestoppten
Position aus wird einfacher mdglich.

Eine weitere Option bietet das RT7 mit der wahlweise manuellen oder automatischen Riickstellfunk-
tion. Eine manuelle Uberwachte Riickstellung wird fir passierbare Schutztliren und andere Schutz-
einrichtungen verwendet; eine automatische Rickstellung wird dagegen flr kleine Schutzklappen/-

hauben genutzt, wo dies die Risikobeurteilung zulésst.

Dartiber hinaus hat RT7 Info-Ausgénge, die dariiber Aufschluss geben, ob eine Schutztiir offen
beziehungsweise geschlossen ist und ob die Schutzfunktion riickgestellt werden muss.

Mit dem RT7 vereinfachen Sie Ihre Sicherheitskreise und senken Ihre Kosten.
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Sicf tsrelais fir:

- Not-Halt-Taster

- Lichtvorhange/Lichtgitter

- Drei-Stellungs-Zustimmschalter

- Verriegelte trennende Schutzein-
richtungen

- Verriegelungsschalter mit magneti-
scher Betatigung

- Lichtschranken

- Sicherheitsschaltmatten

- Sicherheitsschaltleisten

- Sicherheits-FuBschalter

Merkmale:

- Relaisausgénge: 4 SchlieBer /
1 Offner; 2 SchlieBer-Ausgange flir
Softstopp verwendbar

- Abfallverzbgerung
RT7A: 0;0,5;1,0; 1,5 Sek.;
RT7B: 0; 1,0; 2,0; 3,0 Sek.

- Finf Eingangsvarianten

- Ein- oder zweikanalige Beschaltung

- Uberwachte manuelle oder
automatische Ruckstellung

- Uberwachung externer Schiitze

- Breite 45 mm

- LED-Statusanzeige flr Betriebs-
spannung, Eingange, Ausgange,
Kurzschluss und nicht ausreichende
Betriebsspannung

- Drei potenzialfreie Transistor-
Info-Ausgénge

- Betriebsspannung 24 V DC;
24,115 oder 230 V AC

- Abnehmbare Kontaktblocke




RT7 A/B

Das RT7 kann flr den Betrieb mit einer der folgenden Eingangsvarianten
konfiguriert werden:

1. Einkanalig, 1 SchlieBer gegen +24 V DC, Sicherheitskategorie 1, bis
PLc

2. Zweikanalig, 2 SchlieBer gegen +24 V DC, Kategorie 3, bis PL d

3. Zweikanalig, 1 SchlieBer, 1 Offner gegen +24 V DC, Kategorie 4, bis
PLe

4. Zweikanalig, 1 SchlieBer gegen 0 V und 1 SchlieBer gegen +24 V DC,
Kategorie 4, bis PL e

5. Sicherheitsschaltmatten/Sicherheitsschaltleisten 1 ,Kontakt” gegen 0
Vund 1 ,Kontakt” gegen +24 V DC, Kategorie 3, bis PL d

Sind der Eingang/die Eingénge aktiviert und die Uberwachte Riickstellung
abgeschlossen, erreichen Relais 1, 2, 3 und 4 den EIN-Zustand. Relais 1
und 2 erreichen den AUS-Zustand an den Ausgangen entsprechend der
gewahlten Eingangsvatiante. Relais 3 und 4 erreichen den AUS-Zustand
sofort oder nach einer eingesteliten Abfallverzdgerungzeit. Alle Relais
(1/2/3/4) missen den AUS-Zustand erreichen, bevor das RT7 zurlickge-
stellt werden kann.

Das RT7 verflgt Uber drei (3) potentialfreie Transistor Info-Ausgange,
die an eine SPS, einen Computer oder andere Ubergeordnete Systeme
angeschlossen werden kénnen. Diese Info-Ausgange informieren Gber
Eingangs- und Ausgangszustand des Sicherheitsrelais.

Das RT7 hat zwei Rickstelloptionen: manuell und automatisch. Die
manuelle Uberwachte Ruckstellung wird benutzt, wenn das RT7 Sicher-
heitsrelais zum Schutz eines Gefahrdungsbereichs eingesetzt wird und in
diesen Bereich eingetreten werden kann.

Die automatische Ruckstellung sollte nur benutzt werden, wenn die
Risikobeurteilung dies zul&sst. Dartiber hinaus kann das RT7 Uber-
wachen, ob z.B. Schiitze, Ventile usw. abgefallen/verklebt sind, bevor ein
Wiederanlauf zuléssig ist.

Sinkt die Betriebsspannung unter das zulassige Niveau, wird dies durch
die Leuchtdiode ,ON* fUr die Betriebsspannung angezeigt, die dann von
Dauerleuchten auf Blinken wechselt. Das gleiche gilt bei Betatigung einer
Schaltmatte/-leiste, (s. Eingangsvariante 5).

Das RT7 besitzt interne redundante und Uberwachte Sicherheitsfunkti-
onen. Weder Kurzschluss, Spannungsausfall noch interne Bauteilfehler
oder externe Stérungen flihren zu Gefahrdungen bei den Beschaltungen
mit héchster Sicherheitsstufe. Manuelle Riickstellung bedeutet, dass der
Eingang fur die Rickstellung geschlossen und gedffnet werden muss,
bevor die Ausgéange des Sicherheitsrelais den EIN-Zustand erreichen
koénnen. Auf diese Art und Weise werden Kurzschllsse oder Fehler am
Ruckstellungstaster tberwacht.

Wird das RT7 Zweikanalig beschalten wird Uberprift, dass die Eingénge
in korrekter Reihenfolge betétigt wurden, bevor die Auswerteeinheit rick-
gestellt werden kann. Die Eingangsvarianten 3 und 4 bieten die héchste
Sicherheitsstufe, da Querschliisse, Kurzschliisse und Spannungsausfalle
erkannt werden. Zusammen mit der internen Strombegrenzung ist das
Relais somit ideal zur Uberwachung von Sicherheitsschaltmatten und
-leisten geeignet.

Das RT7 wurde nach den geltenden Richtlinien und Normen konstruiert
und zertifiziert. Mehr dazu in den technischen Daten.

Beispiele daflr, wie unsere Sicherheitsrelais den verschiedenen Sicher-
heitsanforderungen gerecht werden kénnen, finden Sie im Abschnitt
LAnschlussbeispiele*.

A1 S13S53 S14S24S34S544 TO T1 T2 Y13 1323 31 43 53

2 2@ @Inp?t ﬁcu?} |?|m?de€;{ ?? 3 ? ?

I ] AR

[Test-reset  Auto reset ll )l l
oo e e B

A2 s23 T 44 54

**Nur fiir AC-Betriebsspannung

DC-Versorgung AC-Versorgung

ov 0% N oV
Al A2 s23 513 Al a2 sl 553 st
o - EEE - TR Bl - g2 3

DC-Versorgung von AC-Geraten

+24V

=

|

Die Gleichspannungs-Ausfiihrung des RT7 sollte mit
+24 V an A1 und 0 V an A2 versorgt werden.

Die Wechselspannungs-Ausfiihrung des RT7 benétigt
die entsprechende Betriebsspannung an den
Anschliissen A1 und A2. S23/ — muss an den Schutz-

leiter angeschlossen werden.
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Alle Wechselspannungs-Ausfiihrungen kénnen auch mit
+24 V DC an S53 (0 V DC an S23) versorgt werden.

HINWEIS! Wird an den DC- und AC-Geréten eine Kabel-
schirmung verwendet, muss diese an den Schutzleiter
angeschlossen werden.
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Anschluss von Schutzeinrichtungen — RT7 A/B

Der Eingang (S14) muss geschlossen sein,
bevor die Ausgénge den EIN-Zustand erreichen
konnen. Ist der Eingangskreis gedffnet, errei-
chen die Ausgangskontakte des Sicherheitsre-
lais den AUS-Zustand.

S13 s34 (Js14 (JS44 Js23 (Js24

Beide Eingangskreise (S14 und S34) mussen
geschlossen sein, bevor die Relaisausgange
den EIN-Zustand erreichen. Die Kontakte des
Sicherheitsrelais wechseln in den AUS-Zustand,
wenn einer oder beide Eingangskreise gedfinet
werden. Ein Querschluss zwischen den Eingan-
gen S14 und S34 kann nur erkannt werden,
wenn das an den Eingédngen angeschlossene
Gerét Uber kurzschlussgesicherte Ausgange
verflgt, z.B. Focus-Lichtvorhange /Lichtgitter
von ABB.

ism %534 %314 O s4a4 észa ésm

Ein Eingangskreis (S14) muss geschlossen

und der andere (S44) gedffnet sein, bevor die
Relaisausgénge den EIN-Zustand erreichen. Die
Kontakte des Sicherheitsrelais wechseln in den
AUS-Zustand, wenn einer oder beide Eingange
ihren Zustand andern, oder bei einem Quer-
schluss zwischen S14 und S44.

' T
mm L. £544 Gz sas

Dieselben Relaisfunktionen wie Variante 2,
allerdings wird in diesem Fall ein Querschluss
zwischen den Eingdngen S14 und S24 erkannt
(Sicherheitsausgange werden gedffnet).

£s13 gseA gsm & sa4 Lsm%sm

Beide Eingange einer nicht-betatigten
Sicherheitsschaltmatte/-leiste missen ihren
urspringlichen Zustand erreichen, damit die
RT7 Relaisausgénge den EIN-Zustand errei-
chen. Wird die Schaltmatte/-leiste aktiviert oder
ein Kurzschluss Uber S14-S23 erkannt, wech-
selt das Sicherheitsrelais in den AUS-Zustand
(Sicherheitsausgange 6ffnen) und die LED ,ON“
blinkt. S13 ist Kurzschlusssicher und auf auf
70 mA begrenzt.

MSM S14 ®s44[%523g324

Automatische
Riickstellung

Uberwachte manuelle
Riickstellung

S53 X1 X4
S53 X1 X4 *angeschlossen an S13 fiir

Sicherheitsschaltmatte/
Schaltleiste

53 X1 xX4
4]

Uberwachung

Uberwachen des Zustands externer Schiitze

Der manuelle, Uberwachte Rickstellkontakt, der am Eingang X1 angeschlossen wird,
muss geschlossen und wieder gedffnet werden, damit die Relaisausgange den EIN-

Zustand erreichen kénnen.

Die automatische Ruckstellung ist eingestellt, wenn S53, X1 und X4 verbunden sind. Die
Relaisausgange erreichen dann nahezu zeitgleich wie die Eingdnge den EIN-Zustand.

Das Uberwachen von Schiitzen und Relais kann an den Eingangen S53 und X1 erfolgen.
Dies gilt sowohl fur automatische als auch manuelle Riickstellung.

?13 ?23 31 ?43 ?53
YO )

2NN 41;
lmlm 32 D44 P54

Das RT7 verflgt Uber vier SchlieBer
Sicherheitsausgénge, zwei davon wahlbar
abfallverzogert, und einen Info-Ausgang.
Es wird empfohlen, alle geschalteten Las-
ten mit geeigneten Funkenldschgliedern
und Sicherungen zu beschalten, um den
Sicherheitskontakten zuséatzlichen Schutz
zu bieten. Dioden sind der beste Schutz
gegen Funkenbildung, erhéhen allerdings
die Abschaltzeit der Last.

st iYM*** iv24*** iv34***

Das RT7 hat drei (3) potenzialfreie Transis-

tor-Info-Ausgéange.

Die Transistorausgange werden tber Y13

versorgt. Y14, Y24 und Y34 arbeiten si-

multan zu den Relais-Ein- und Ausgangen.

— Y14 wird leitend, wenn die Relaisein-
gangskreise geschlossen sind.

— Y24 wird leitend, wenn beide Relaisaus-
gange im EIN-Zustand sind.

— Y34 wird leitend, wenn beide abfallver-
z6gerten Relaisausgange im EIN-Zu-
stand sind.
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RT7ZART7B TO T1 T2
o D O
v o

RT7A RT7B 70 T1 T2

1.0s 2.0s é (%) b
155 305 F 5 @

0.0s 0.0s
0.5s 1.0s

Eine Abfallverzdgerung wird gewanhlt,
indem die entsprechenden Anschltisse TO,
T1 und T2 verbunden werden.

Wird ein Stoppbefehl erkannt, wird zu-
n&chst ein Programmstopp an die SPS/
Servos ausgegeben, wodurch die gefahr-
bringenden Maschinenfunktionen sanft und
kontrolliert gestoppt werden.

Erst dann unterbrechen die abfallverzdger-
ten Sicherheitsausgénge des Sicherheits-
relais die Spannungsversorgung zu den
Motoren, d.h. wenn die Maschine bereits
gestoppt ist. Normalerweise dauert dies
ca. 0,5 bis 3 Sekunden, bis eine gefahr-
bringende Funktion sanft gestoppt ist.



RT7B 24V DC 3 Sek. : 2TLA010028R1000
24V AC 3 Sek. 2TLA010028R1200
115V AC 3 Sek. 2TLA010028R1400
230V AC 3 Sek. 2TLA010028R1500

RT7A 24V DC 1,5 Sek. : 2TLAO10028R2000
24V AC 1,5 Sek. i 2TLA010028R2200
115V AC 1,5 Sek. 2TLA010028R2400

....................... 250VAC158ek.  .....2TLA010028R2500 .
Grau
405 g (24 V DC)
550 g (24-230 V AC)
Spannung (A1-A2) :24V DC +15/-20 %,
115/230 V AC,
+15 %, 50-60 Hz

DC-Versorgung, Bemessungsleistung
AC-Versorgung, Bemessungsleistung

kurzschlussgeschitzter Spannungsausgang, 70 mA +10 %

t. Wird flr die E

ange S14

kurzschlussgeschitzter Spannungsausgang

S34 und S44 det

interne Sicherung,

max. 270 mA. Wird fUr die Ruckstell- und Autoriickstell-Eingédnge X1 und X4

verwendet.
051155 525 0V Verbindung or Engang 524
S14 (+) Eingang
S24 (0V) Eingang
S34 (+) Eingang
S44 (+) Eingang

Spannungsversorgung flr Riickstell-
Eingang
Rickstell-Strom

Minimale Betatigungszeit fur
Ruckstellung

Beim Einschalten DC/AC

Beim Aktivieren (Eingang-Ausgang)
Beim Deaktivieren (Eingang-Ausgang)
Bei Spannungsausfall

SchlieBer direkt (Relais 1/2)

SchlieBer direkt oder abfallverzogert
(Relais 3/4)

Offner (Relais 1/2)

Max. Schaltvermégen

Relais 12 Ohmsche Last, AC
Induktive Last, AC

Ohmsche Last, DC
Induktive Last, DC

Induktive Last, AC

00 mA Stromimpuls bei Kontakt-
chlieBung, dann 30 mA

00 ms

300 Ohm

J800MM
<90/<140 ms

<20ms

<20ms

0;0,5; 1,0; 1,5 Sek.
0; 1,0; 2,0; 3,0 Sek.

6 A/250 V AC/1500 VA
AC15240VAC2A
6 A/24 V DC/150 W
DC1324VDC1A

AC15230VAC4 A

Ohmsche Last, DC
Induktive Last, DC

Externe Versorgung an Y13
Y14

6 A4V DC/144 W

+5 bis +30 V DC

i Zeigt an, dass die Fingangsbedingungen

erfullt sind

Y24

i Zeigt an, dass die Relaisausgénge 1/2 im

- EIN-Zustand sind

Y34

Zeigt an, dass die Relaisausgénge 3/4 im

“EIN-Zustand sind

Maximale Last an Y14, Y24, Y34
Max. Spannungsabfall bei max. Last

£ 156 mA/Ausgang

LED-Dauerleuchten: Betriebsspannung OK.

 Blinken: Nicht ausreichende Betriebsspan-
i nung oder Uberlast.

{ Zeigt an, dass die Eingangsbedingungen

erfullt sind.

Zeigt an, dass die Relaisausgénge 1/2 im

¢ EIN-Zustand sind.

On

In1 In2
B 1@ 2
T

Zeigt an, dass die Relaisausgange 3/4 im

IN-Zustand sind.

Schiene

Max. Anzugsmoment fir die Schrauben

Max. Anschlussfléache:

Einpoliger Leiter
Leiter mit Ader-Endhdise ..

Gehéuse

Kontaktblocke

24V DC

- DIN-Schiene, 35 mm

1x4mm?/2x 1,5 mm?/ 12AWG
dx25mm/2ximm?
IP40 IEC 60529

IP20 IEC 60529

i -10 bis +55°C

 (ohne Eisbildung oder Kondensation)

24-230V AC

Funktionstest: Die Relais sind mindes-
tens einmal j&hrlich zu betatigen.

{10 bis +45°C

ne Eisbildung oder Kondensation)

{ (EN ISO 13849-1:2008)
: SIL 3 (EN 62061:2005)

006/42/EC, 2006/95/EC, 2004/108/EC

{EN 62061:2005
ENISO 13849-1:2008

(ohne dass

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101

Kontaktblécke sind abnehmbar

die Kabel gelost werden miissen)
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Sicherheitsrelais

Dann sollten Sie sich fir das Universalrelais RT9 entscheiden, das sowohl Schutzeinrichtung als
auch die interne Maschinensicherheit Uberwacht. Da RT9 die meisten der Eingangsvarianten auf
dem Markt abdeckt, kénnen Sie wahlen, welches Sicherheitsstufe fir die jeweilige Installation erfor-
derlich ist. RT9 kann auf diese Art und Weise viele andere Relais ersetzen.

Des Weiteren kénnen Sie als Anwender des RT9-Relais zwischen manueller und automatischer
Ruckstellung wahlen. Manuell iberwachte Riickstellung wird beispielsweise verwendet fur Schutz-
vorrichtungen, die passiert werden mussen, z.B. Schutzttren oder Lichtgitter. Automatische Ruck-
stellung eignet sich fiir kleine Offnungen, wenn dies aufgrund der Risikobeurteilung akzeptabel ist.

Das RT9 verfligt zudem Uber einen Meldeausgang, der signalisiert, ob z.B. eine Schutzeinrichtung
geoffnet ist oder das Relais riickgestellt werden muss.

Beim RT9 konnte aufgrund seiner Konzeption auf eine Reihe von Bauteilen verzichtet werden, um
somit die Kosten in der Produktion und im Einkauf zu reduzieren.

Entscheiden Sie sich fir RT9! - |hre Sicherheitskreise werden vereinfacht und lhre Ausgaben
gesenkt.
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CE oro C@Ls

- Not-Halt-Taster

- Lichtvorhange/Lichtgitter

- Drei-Stellungs-Zustimmschalter

- Verriegelte trennende Schutzein-
richtungen

- Verriegelungsschalter mit magneti-
scher Betéatigung

- Lichtschranken

- Sicherheitsschaltmatten

- Sicherheitsschaltleisten

- Sicherheits-FuBschalter

Merkmale:

- Finf Eingangsvarianten

- Ein- oder zweikanalige Beschaltung

— Uberwachte manuelle oder
automatische Ruckstellung

— Uberwachung externer Schiitze

- Breite 22,5 mm

- LED-Statusanzeige flr Betriebs-
spannung, Eingange, Ausgange,
Kurzschluss und nicht ausreichen-
de Betriebsspannung

- Relaisausgénge: 2 SchlieBer

- Wechselkontakt fir den Info-Aus-
gang, Speisung 24 V DC

- Abnehmbare Kontaktblocke




RT9

Das RT9 kann flr den Betrieb mit einer der folgenden Eingangsvarianten
konfiguriert werden:

1. Einkanalig, 1 SchlieBer gegen +24 V, Sicherheitskategorie 1, bis PL ¢
2. Zweikanalig, 2 SchlieBer gegen +24 V DC, Kategorie 3, bis PL d

3. Zweikanalig, 1 SchlieBer, 1 Offner gegen +24 V DG, Kategorie 4, bis
PLe

4. Zweikanalig, 1 SchlieBer gegen 0V und 1 SchlieBer gegen +24 V DC,
Kategorie 4, bis PL e

5. Sicherheitsschaltmatten/Sicherheitsschaltleisten 1 ,Kontakt” gegen
0Vund 1 ,Kontakt” gegen +24 V DC, Kategorie 3, bis PL d

Sind der Eingang/die Eingénge aktiviert und die Uberwachte Riickstel-
lung abgeschlossen, erreichen die Relais 1 und 2 den EIN-Zustand.
Sie erreichen den AUS-Zustand, wenn der Eingang/die Eingdnge
entsprechend der gewahlten Eingangsvariante deaktiviert werden bzw.
bei einem Spannungsausfall.

Die Relais 1 und 2 missen beide den AUS-Zustand erreichen, bevor
das RT9 zurlickgestellt werden kann.

Das RT9 verfligt Uber einen Info-Ausgang der mit einer SPS, Leucht-
melder, einem PC usw. verbunden werden kann. Der Ausgang meldet
den Status des Relais.

Das RT9 hat zwei Ruckstelloptionen: manuell und automatisch. Die
manuelle Uberwachte Rickstellung wird benutzt, wenn das RT9
Sicherheitsrelais zum Schutz eines Gefahrdungsbereichs eingesetzt
wird und in diesen Bereich eingetretten werden kann. Die automati-
sche Ruckstellung sollte nur benutzt werden, wenn dies die Risiko-
beurteilung zul&sst.

RT9 wurde speziell konzipiert, um kurzzeitige Spannungseinbriiche zu
wiederstehen. RT9 kann auch Uberwachen, ob Schiitze oder Ventile
abgefallen/verklebt sind, bevor ein Wiederanlauf erteilt wird.

Sinkt die Betriebsspannung unter das zulassige Niveau, wird dies
durch die Leuchtdiode ,ON* fir die Betriebsspannung angezeigt, die
dann von Dauerleuchten auf Blinken wechselt. Das gleiche gilt bei
Betatigung einer Schaltmatte/-leiste, (s. Eingangsvariante 5).

Das RT9 besitzt interne redundante und Uberwachte Sicherheits-
funktionen. Weder Kurzschluss, Spannungsausfall noch interne
Bauteilfehler oder externe Stérungen flihren zu Gefahrdungen bei den
Beschaltungen mit héchster Sicherheitsstufe. Manuelle Rickstellung
bedeutet, dass der Eingang fur die Rickstellung geschlossen und
gedffnet werden muss, bevor die Ausgange des Sicherheitsrelais

den EIN-Zustand erreichen kénnen. Auf diese Art und Weise werden
Kurzschllsse oder Fehler am Ruckstellungstaster Uberwacht.

Wird das RT9 Zweikanalig beschalten wird Uberprift, dass die
Eingange in korrekter Reihenfolge betéatigt wurden, bevor die Aus-
werteeinheit rickgestellt werden kann.

Die Eingangsvarianten 3 und 4 bieten die héchsten Sicherheitsstu-
fen, da Querschlisse, Kurzschlisse und Spannungsausfélle erkannt
werden. Zusammen mit der internen Strombegrenzung ist das Relais
somit ideal zur Uberwachung von Sicherheitsschaltmatten und
-leisten geeignet.

Das RT9 wurde nach den geltenden Richtlinien und Normen kon-
struiert und zertifiziert. Mehr dazu in den technischen Daten.

Beispiele daflr, wie unsere Sicherheitsrelais den verschiedenen
Sicherheitsanforderungen gerecht werden kénnen, finden Sie im
Abschnitt ,Anschlussbeispiele*.

A1 813 S14 824 S34 S44 1323
@9

Input _circuit I 1 ??

1 N2 ! 2\\

[Test-reset  Autoreset | l ;

A% & x1 O x4 Y14 g9

DC-Versorgung

—0—@ S13

A1 G—
| Short circuit
protection
— g,
p {Z}' D Y14
§ Automatic
A2 Q‘ | fuse

RT9 solite mit +24 V .an A1 und 0 V an A2 versorgt werden.

Wird eine Kabelschirmung verwendet, muss diese an den
Schutzleiter angeschlossen werden.
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Anschluss von Schutzeinrichtungen — RT9

Der Eingang (S14) muss geschlossen sein,
bevor die Ausgénge den EIN-Zustand erreichen
konnen. Ist der Eingangskreis gedffnet, errei-
chen die Ausgangskontakte des Sicherheitsre-
lais den AUS-Zustand.

s13 MSM Zsa4 MSM

Beide Eingangskreise (S14 und S34) mussen
geschlossen sein, bevor die Relaisausgange
den EIN-Zustand erreichen. Die Kontakte des
Sicherheitsrelais wechseln in den AUS-Zustand,
wenn einer oder beide Eingangskreise gedfinet
werden. Beide Eingangskreise missen gedffnet
und wieder geschlossen werden, bevor das
Relais zurlickgestellt werden kann.

LSH %834 %sm & sa4 mSZ“

Ein Querschluss zwischen den Eingangen S14
und S34 kann nur erkannt werden, wenn das

an den Eingangen angeschlossene Gerét Uber
kurzschlussgesicherte Ausgénge verfligt, z.B.

Focus-Lichtvorhange/Lichtgitter von ABB.

Ein Eingangskreis (S14) muss geschlossen
und der andere (S44) gedffnet sein, bevor die
Relaisausgéange den EIN-Zustand erreichen
koénnen.

Die Kontakte des Sicherheitsrelais wechseln

in den AUS-Zustand, wenn einer oder beide
Eingénge ihren Zustand andern, oder bei einem
Querschluss zwischen S14 und S44. Vor einem
erneuten Aktivieren der Relaisausgédnge mussen
beide Eingange ihren urspringlichen Zustand
erreichen.

S13 S34 %814

1s Grag) Do

Dieselben Relaisfunktionen wie Variante 2,
allerdings wird in diesem Fall ein Querschluss
zwischen den Eingangen S14 und S24 erkannt
(Sicherheitsausgénge werden gedffnet).

:L gsm %314 B sa4 L ;324

Beide Eingange einer nicht-betatigten
Sicherheitsschaltmatte/-leiste missen ihren ur-
sprunglichen Zustand erreichen, damit die RT9
Relaisausgange den EIN-Zustand erreichen
kénnen. Wird die Schaltmatte/-leiste aktiviert
oder ein Kurzschluss Uber S14-S23 erkannt,
wechselt das Sicherheitsrelais in den AUS-
Zustand (Sicherheitskontakte 6ffnen) und die
LED ,ON“ blinkt. S13 ist auf 70 mA begrenzt,
S0 dass das RT9 nicht Uberlastet wird, wenn in
der Schaltmatte/-leiste der Kontakt geschlos-
sen wird.

ms&t éSM QSZ&%M(—)$S24

£A1(+) %m x4

A1(+) OX1 X4

X1 X4
1%}

" Uberwachung

Der manuelle, Uberwachte Riickstellkontakt, der am Eingang X1 angeschlossen wird, muss
geschlossen und wieder gedffnet werden, damit die Relaisausgange den EIN-Zustand erreichen

kénnen.

Die automatische Ruckstellung ist eingestellt, wenn A1(+), X1 und X4 verbunden sind. Die Relais-
ausgéange erreichen dann nahezu zeitgleich wie die Eingénge den EIN-Zustand.

Das Uberwachen von Schiitzen und Relais kann zwischen A1 (+) und X1 erfolgen. Dies gilt sowohl

fur automatische als auch manuelle Rickstellung.

Relaisausgéange

?13 ?23
AN

lm lm
Das RT9 verfligt Uber zwei SchlieBer Sicher-
heitsausgange.

Es wird empfohlen, alle geschalteten Lasten
mit geeigneten Funkenldschgliedern und
Sicherungen zu beschalten, um den Sicher-
heitskontakten zusétzlichen Schutz zu bieten.

'lT

Y14

Info-Ausgang

Das RT9 hat einen einzelnen Wechselkontakt-

Info-Ausgang. Der Relaisausgang Y14 ist intern

wie folgt mit O V und 24 V verschaltet:

- Y14 erreicht 0 V, wenn das RT9 nicht rtick-
gestellt wurde.

— Y14 erreicht +24 V, wenn das Relais riickge-
stellt wurde.
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| 2TLAO10029R0000

LED-Dauerleuchten: Betriebsspannung OK.

on i Blinken: Nicht ausreichender Betrigbsspan-
i nung, Uberlast oder Strombegrenzung
In1 In2 Zeigt an, dass die Eingangsbedingungen
¢ erfiillt sind.
v 1A o  Zeigt an, dass die Relaisausgénge im EIN-
¢ Zustand sind.
DIN-Schiene, 35 mm

Schiene

Max. Anzugsmoment flir die Schrauben
Max. Anschlussflache:

Einpoliger Leiter

Leiter mit Ader-Endhuise

1x4mm?/2x1,5mm?/ 12 ANG
1x2,5 mm?/ 2x1 mm?

Gehéuse
Kontaktbldcke

IP40 IEC 60529
IP20 IEC 60529

RT9 24V DC
Grau
210g
Spannung (A1-A2) | 24VDC 20%
Bemessungsleistung 2W
: Kurzschlussgeschitzter Spannungsaus-
gang 70 mA 10 % Strombegrenzung.
i Wird flr die Eingange S14, S34 und S44
¢ verwendet.
S14 (+) Eingang 30 mA
S24 (0 V) Eingang 20 mA
S34 (+) Eingang 20 mA
S44 (+) Eingang 25 mA
Spannungsversorgung flr Ruckstell- +24VDC

Eingang
Ruckstell-Strom

Minimale Betatigungszeit flr

300 mA Stromimpuls bei Kontakt-
i schlieBung, dann 30 mA

-10 bis +55°C
(ohne Eisbildung oder Kondensation)

Funktionstest: Die Relais sind mindes-
tens einmal j&hrlich zu betatigen.

PL e/Cat.
: SIL 3 (EN 62061:2005)PFH, 9,55E-09

2006/42/EC, 2006/95/EC, 2004/108/EC
¢ EN 62061:2005
: ENISO 13849-1:2008

Ruckstellung 80 ms

Minimale Betétigungszeit :

(bei Unterspannungsgrenze -20 %) 100 ms

S14, S24, S34 300 Ohm

S44, X1 150 Ohm

Beim Einschalten <100 ms

Beim Aktivieren (Eingang-Ausgang) <20ms

Beim Deaktivieren (Eingang-Ausgang) i <20ms

Bei Spannungsausfall <80ms

SchiieBer 2

Max. Schaltvermégen

Ohmsche Last, AC : 6 A/250 V AC/1500 VA
Induktive Last, AC AC15240VAC2A
Ohmsche Last, DC 6 A/24V DC/150 W

Induktive Last, DC
Max. Gesamt-Schaltvermdgen
Mindestlast

DC1324VDC 1A
8 A verteilt auf alle Kontakte

: 10mA/10V
i (bei max. 100 mA Kontaktbelastung)

-0V)

+(24 V)
Maximale Last an Y14

Kurzschlussschutz fir
Info-Ausgang

i Zeigt an, dass das RT9 nicht zuriick-

i gestellt ist.

i Zeigt an, dass das RT9 zurtickgestellt ist.
£ 250 mA

Interne Sicherung

e

'..

—
v = f

Kontaktblécke sind abnehmbar

(ohne dass die Kabel gelost werden miissen)
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Sicherheitsrelais

Durch den Einsatz von JSBRT11 kann der Konstrukteur mit einem
einzigen Sicherheitsrelais das Sicherheitsniveau selbst festlegen.
Ferner kann er zwischen manueller Uberwachung und automati-
scher Ruckstellung wahlen.

Die Auswerteeinheit kann fur den Betrieb mit einer der folgenden

Eingangsvarianten konfiguriert werden:

1.) Einkanalig (1 SchlieBer gegen +24 V), Kategorie 1, bis PL ¢

- 2.) Zweikanalig (2 SchlieBer gegen +24 V DC), Kategorie 3, bis
PLd

— 3.) Zweikanalig (1 SchlieBer, 1 Offner gegen +24 V DC),
Kategorie 4, bis PL e

— 4.)) Zweikanalig, (1 SchlieBer gegen 0 V und 1 SchlieBer gegen
+24 V DC), Kategorie 4.

DarUber hinaus kann mit diesem Modell auch Uberwacht werden,
ob Schitze oder Ventile abgefallen/verklebt sind, bevor ein neuer
Startbefehl gegeben wird.

Das Relais JSBRT11 hat redundante und Uberwachte interne
Sicherheitsfunktionen. Weder Kurzschluss noch interne Bau-
teilfehler oder externe Stérungen, flihren zu Gefahrdungen bei
den Beschaltungen mit der héchsten Sicherheitsstufe. Manuelle
Ruckstellung bedeutet, dass der Eingang fur die Ruckstellung
geschlossen und gedffnet werden muss, bevor die Ausgange des
Sicherheitsrelais den EIN-Zustand erreichen kénnen. Auf diese Art
und Weise werden KurzschlUsse oder Fehler am Ruckstellungs-
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Sicherheitsrelais filr-

— Not-Halt-Taster

— Lichtvorhange/Lichtgitter

— Drei-Stellungs-Zustimmschalter

— Verriegelte trennende Schutzein-
richtungen

— Verriegelungsschalter mit mag-
netischer Betatigung

— Lichtschranken

— Sicherheitsschaltmatten

— Sicherheits-FuBschalter

Merkmale:

— Waéhlbare Eingadnge und
Sicherheitsstufe

— Uberwachte manuelle oder
automatische Ruckstellung

— Breite 100 mm

— LED-Statusanzeige fur Betriebs-
spannung, Ein- und Ausgéange

— Relaisausgéange: 7 Schliefer u.
2 Offner

— Betriebsspannung 24 V DC;
115 oder 230 V AC

— Abnehmbare Kontaktbldcke

taster Uberwacht. Wird JSBRT11 zweikanalig eingesetzt, wird
Uberwacht, dass die Eingénge vor jedem Wiederanlauf gedffnet
wurden. Die hoéchste Sicherheitsstufe ist in Beschaltungen 3 und 4
garantiert, da hier alle Kurzschlisse und Unterbrechungen erkannt
werden.

Das JSBRT11 wurde nach den geltenden Richtlinien und Normen
konstruiert und zertifiziert. Mehr dazu in den technischen Daten.

Beispiele daflr, wie unsere Sicherheitsrelais den verschiedenen
Sicherheitsanforderungen gerecht werden kénnen, finden Sie im
Abschnitt ,,Anschlussbeispiele*.



A1 S13 S53 S14 S24 S34 S44

13 23 33 41 53 63 73 83 91
g 99 2 9 9 9

+24VDC ????????

=22 S

A2 823 — X1 14 24 34 42 54 64 74 84 92

Versorgung

*Eingangkreis **Kreis zum Uberwachen und automatischen Riickstellen
***Nur fur AC Betriebsspannung

Die Betriebsspannung wird an die Klemmen A1 und A2 angeschlossen.
Die gewtnschte Eingangskonfiguration und Ruckstellfunktion wird durch
den Anschluss des Relais entsprechend der nachfolgend abgebildeten
Schaltungsbeispiele ausgewahlt.

Werden der Eingang oder die Eingange sowie die Uberwachte Ruckstel-
lung aktiviert, sind Relais K1 und K2 im EIN-Zustand. Im AUS-Zustand
sind sie dagegen, wenn die Betriebsspannung unterbrochen oder ent-
sprechend den unten aufgefihrten Eingangsbeschaltungen ein Stopp-
befehl gegeben wird. Sowohl K1 als auch K2 mlssen den AUS-Zustand
erreicht haben, bevor die Ausgange wieder den EIN-Zustand erreichen
kdnnen.

— Konfigurationsvariante 1.

Wenn der Eingangskontakt &ffnet, sind die Relais K1 und K2 im AUS-
Zustand.

- Konfigurationsvariante 2.

Beide Eingdnge mlssen geschlossen sein, damit die Auswerteeinheit
den EIN-Zustand erreichen kann. Ein Stoppbefehl wird ausgeldst, wenn
einer oder beide Eingénge gedffnet werden. Beide Eingédnge missen
geoffnet werden, bevor die Ausgénge wieder den EIN-Zustand erreichen
kdénnen. Ein Querschluss zwischen den Eingangen S14 und S34 wird
nicht erkannt, daher sollte zur Erreichung der héchsten Sicherheitsstufe
Beschaltung 3 oder 4 verwendet werden.

- Konfigurationsvariante 3.

Ein Eingang muss geschlossen und der andere gedffnet sein, damit die
Auswerteeinheiten EIN-Zustand erreichen kann. Ein Stoppbefehl wird
ausgeltst, sobald einer oder beide Ausgéange ihren Zustand &ndern oder
ein Querschluss zwischen S14 und S44 erfolgt. Beide Eingédnge miissen
wieder in ihren urspringlichen Zustand zurtickkehren, damit ein erneuter
Start nach dem Stopp maglich ist.

- Konfigurationsvariante 4.

Funktion wie Variante 2, jedoch flhren Querschliisse zwischen den
Eingéngen zu einem sicheren Zustand, d. h. K1 und K2 sind im AUS-
Zustand. Anschluss flr Uberwachte Riickstellung Eingang X1 (siehe
Beispiel unten) muss geschlossen und wieder gedffnet werden, damit die
Auswerteeinheit den EIN-Zustand erreichen kann.

- Anschluss flr automatische Ruckstellung

Wenn eine Verbindung zwischen X1 und X4 hergestellt wird, erfolgt eine
automatische Ruckstellung. Wenn X1 an S13 oder S53 angeschlossen
wird, erreichen die Ausgange nahezu gleichzeitig mit den Eingdngen den
EIN-Zustand.

- Uberwachung

Die Uberwachung der Leistungsschiitze und Relais kann an den Eingan-
gen S53 und X1 erfolgen.

JSBRT11 24 V DC 2TLA010025R0000
JSBRT11 115V AC 2TLA010025R0400
JSBRT11 230V AC 2TLA010025R0500
Grau
24V DC +15 %

115, 230 V AC +15 %, 50-60 Hz

Ohmsche Last, AC
Induktive Last, AC
Ohmsche Last, DC
Induktive Last, AC

6 A/250 V AC/1500 VA

AC15240VAC 2 A
6 A/24 V DC/160 W
DC1324VDC 1A

10 mA/10V
(bei max. 100 mA Kontaktbelastung)

200 Ohm (S14, S24, S34, X1, X4);
100 Ohm (S44)

Einpoliger Leiter
Leiter mit Ader-Endhuise

x4 mm?/ 2x1,5 mm?
1x2,5 mm?/ 2x1 mm?

IP40 IEC 60259

Gehause
Kontaktbldcke IP20 IEC 60259
ssungsstc 25K
e
10bis+55°C

(ohne Eisbildung oder Kondensation)

Betriebsspannung, Eingang 1 und 2,
Relaisausgénge 1 und 2

Funktionstest: Die Relais sind mindes-
tens einmal j&hrlich zu betatigen.

PL e/Kat. 4
(EN ISO 13849-1:2008)

. SIL 3 (EN 62061:2008) PFH, 1,69E-08

2006/42/EC, 2006/95/EC, 2004/108/EC,
EN 62061:2005 EN ISO 13849-1:2008

EINKANALIG*, 1 SchlieBer gegen +24 V

Lsm éwsm Dsaa MSM
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Sicherheitsrelais

Das JSBR4 verfugt Uber zwei Eingange, die beide geschlossen
sein mussen, damit die Sicherheitsausgange den EIN-Zustand er-
reichen kdnnen. Ein Querschluss zwischen den Eingédngen bewirkt
einen sofortigen Stoppbefehl, da diese verschiedene Potentiale
haben. Die Eingdnge k&nnen ohne Beschadigung des Relais dau-
erhaft kurzgeschlossen sein.

FUr einen EIN-Zustand der Sicherheitsausgéange muss der Rick-
stelleingang geschlossen und wieder gedffinet werden. Damit wird
eine unbeabsichtigte Ruckstellung bei Kurzschllissen im Kabel,
der Ruckstelltaste oder einem Verklemmen der betétigten Taste
ausgeschlossen. Der Riickstelleingang kann auch zum Uberwa-
chen von z.B. Schiitzen oder Ventilen genutzt werden, die in ihren
urspringliche Zustand (aus/ein) zurlickgekehrt sein missen, bevor
das Sicherheitsrelais ein Wiederanlauf freigeben kann.

Beim Einsatz des JSBR4 flr Zweihandschaltung missen beide
Tasten innerhalb von 0,5 Sekunden synchron betatigt werden,
damit die Ausgange den EIN-Zustand erreichen.

Wenn das JSBR4 flUr Sicherheitsschaltmatten und Sicherheits-
schaltleisten eingesetzt wird, tritt der Stoppbefehl ein, sobald
Kanal A und B kurzgeschlossen werden. Schaltmatte, -leiste und
das Relais werden durch einen dauerhaften Kurzschluss nicht
beschadigt. Daraus ergibt sich der zusatzliche Vorteil, dass eine
fehlerhafte Installation der Eingédnge zu keiner Beschadigung am
Sicherheitsrelais fuhrt.

6/20 2CDC001125C0101 | ABB-Sicherheitshandbuch

TOV
NORD

C€ @

— Zweihandschaltung vom Typ llic

— Not-Halt-Taster

- Drei-Stellungs-Zustimmschalter

— Verriegelte trennende
Schutzeinrichtungen

- Sicherheitsschaltleisten

- Sicherheitsschaltmatten

- Sicherheits-FuBschalter

Merkmale:

- Zweikanalig mit
Uberwachung der synchronen
Betatigung von 0,5 Sek.
— Uberwachte Ruickstellfunktion
- Uberwachung externer Schiitze
— Breite 45 mm
- LED-Statusanzeige fur Betriebsspan-
nung, Ein- und Ausgange
— Relaisausgénge: 3 SchlieBer / 1 Offner
— Betriebsspannung:
24V DC
24V AC, 115V AC oder 230 V AC
- Abnehmbare Kontaktbldcke

Das JSBR4 verfligt Uber eine redundant Uberwachte Sicherheits-
funktion. Weder Kurzschluss, Spannungsausfall noch interne
Bauteilfehler oder externe Stérungen fuhren zu Geféhrdungen bei
den Beschaltungen zur hdchsten Sicherheitsstufe. Dies gilt sowohl
fur die beiden Eingdnge A und B als auch fur den Rickstellein-
gang. Das JSBR4 arbeitet mit der hdchsten fur Sicherheitsrelais
geltenden Sicherheitsstufe (PL e gemal EN ISO 13849-1).

Das JSBR4 wurde nach den geltenden Richtlinien und Normen
konstruiert und zertifiziert. Mehr dazu in den technischen Daten.
Es erflllt gemaB EN 574 die héchste Sicherheitsstufe zum An-
schluss einer Zweihandschaltung vom Typ llic.

Beispiele daflr, wie unsere Sicherheitsrelais den verschiedenen
Sicherheitsanforderungen gerecht werden kénnen, finden Sie im
Abschnitt ,Anschlussbeispiele*.
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*Nur fiir AC-Versorgung

Die Betriebsspannung wird an A1 und A2 angeschlossen. Nach der
Spannungsanpassung und Gleichrichtung (Wechselspannungs-
Ausflihrungen) bzw. Polaritatsschutz (Gleichspannungs-Ausflihrung)
entsteht ein Schutz, der die Gerate vor Uberlastung schitzt.

Nach SchlieBen der Eingédnge S13 - S14 und S23 - S24 und durch-
geflhrter Rickstelllung erreichen die Relais K1 und K2 den EIN-Zu-
stand. Bei einem Querschluss zwischen den Eingangen, beim Offnen
eines Eingangs oder bei Spannungsausfall wird ein Stoppbefehl erteilt
und K1 und K2 sind im AUS-Zustand. Wenn ein Eingang &ffnet, muss
auch der andere gedffnet werden, damit K1 und K2 wieder den EIN-
Zustand erreichen kénnen.

Die Uberwachung stellt sicher, dass K1, K2 korrekt arbeiten, sowie
dass der Ruickstellkreis (Reset) an X2 schlieBt und 6ffnet, bevor K1
und K2 den EIN-Zustand erreichen kénnen. Die Stopp- und die
Ruckstellfunktion erflllen die Anforderungen, dass bei einem Kom-
ponentenfehler, einem Kurzschluss oder &uBeren Stérungen keine
Gefahrdung entstehen kann.

Die Sicherheitsausgange 13 - 14, 23 - 24 und 38 - 34 sind intern
redundant und werden flr das Unterbrechen der Spannungseinspei-
sung zu Bauteilen und damit zur Verhinderung oder zum Stoppen
geféhrlicher Bewegungen eingesetzt. Die zu unterbrechenden Bau-
teile sollten mit einer Schutzbeschaltung versehen werden, um die
Ausgénge zu schitzen. Es wird empfohlen, alle geschalteten Lasten
mit geeigneten Funkenldschgliedern und Sicherungen zu beschalten,
um den Sicherheitskontakten zusatzlichen Schutz zu bieten.

Ausgang 41-42 ist lediglich als Info-Ausgang vorgesehen,
z.B. um eine gedffnete Schutztir anzuzeigen.
Zwischen S14 und S24 darf keine Last anliegen.

I
@r ———————% E)] RESET /Uber- O— -
wachung

©
S13 S14 S24 S23 X3 X2

Verriegelte trennende Schutzeinrichtung
mit manueller Riickstellung.

%)
S13 S14 S24 S23 X3 X2
Not-Halt-Taster mit manueller Riick-
stellung.

| — |
5 REET \lljvgecrt;ung E E_B waclimz
4

©
S13 S14 S24 S23 X3 X2

Zweihandschaltung, beide Tasten miissen
synchron innerhalb von 0,5 Sek. betétigt
werden.

S13 S14 S24 S23 X3 X2

Schaltmatte/-leiste mit manueller Riick-
stellung.

JSBR4 24 V DC 2TLA010002R0000

JSBR4 24 V AC 2TLA010002R0200

JSBR4 115V AC 2TLAO010002R0400

JSBR4 230 V AC 2TLA010002R0500
Grau

1 24VDC£15%

 24/115/230 V AC 15 %, 50 - 60 Hz

Ohmsche Last, AC
Induktive Last, AC
Ohmsche Last, DC
Induktive Last, AC

6 A/250 V AC/1500 VA
AC15240VAC2A

6 A/24 V DC/150 W
DC1324VDC 1A

10 mA/10V
(bei max. 100 mA Kontaktbelastung)

Einpoliger Leiter
Leiter mit Ader-Endhiise

1x2,5mm?/2x1 mm?
1x4mm?/2x15mm2

-10 bis +65°C

(ohne Eisbildung oder Kondensation)

£ 350 g (24 V DC),

460 g (24-230 V AC)

(bei 1-jahrigem Intervall der Funktions-
prufung)

PL e/Kat. 4 (EN 1SO 13849-1)
SIL 3 (EN62061)
PFH, 1,35E-08

wachung

|
Eﬁ] RESET/ler-

i 2006/42/EC, 2006/95/EC, 2004/108/
i EC,EN 62061:2005
i ENISO 13849-1:2008

L], =
zA g D wachung

S13 S14 S24 523 X3 X2

Drei-Stellungs-Zustimmschalter,
JSHDA4. Stoppbefehl wird sowohl
bei oberster, unterster Schaltstel-
lung ausgegeben.

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101

_A]l_A]l_ A]l— -\A-- &girr;ung

X2

—

=z

Kontrolle und Uberwachung
eines externen Schiitzes, Relais,
Ventils oder Erweiterungsrelais
von ABB.
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Sicherheitsrelais

Das JSBT4 verflgt Uber zwei Eingange, die beide geschlossen
sein mussen, damit die Sicherheitsausgange den EIN-Zustand
erreichen kdnnen. Ein Querschluss zwischen den Eingdngen A
und B bewirkt den AUS-Zustand der Ausgangskontakte. Dauer-
haft kurzgeschlossene Eingénge flihren zu keiner Beschadigung
des Relais.

Fir den EIN-Zustand der Ausgénge muss der Eingang zur Uber-
wachung externer Schiitze geschlossen sein. Mit dem Eingang
zur Uberwachung externer Schiitze kann sichergestellt werden,
dass Schitze oder Ventile abgefallen bzw. auf ihren urspringli-
chen Zustand zurtickgekehrt sind, bevor ein erneuter Anlauf der
Maschine freigegeben wird.

Die Uberwachung ist nicht mit der Ruckstellfunktion zu verwech-
seln, die flr von Personen passierbare Schutztliren verwendet
wird, und fUr die hohe Sicherheitsanforderungen gelten (siehe
JSBR4).

Wird das JSBT4 zusammen mit Sicherheitsschaltmatten und
-leisten verwendet, erfolgt der Stoppbefehl bei einem Kurz-
schluss. Ein dauerhafter Kurzschluss beschadigt weder die
Sicherheitsschaltmatte/-leiste noch das Relais selbst. Daraus
ergibt sich zudem der Vorteil, dass eine fehlerhafte Installation der
Eingénge A und B zu keinem Schaden am Relais fuhren kann.
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Sicf tsrelais fir:

- Not-Halt-Taster

- Drei-Stellungs-Zustimmschalter

- Verriegelte Schutzklappen/-hauben
- Sicherheitsschaltmatten

- Sicherheitsschaltleisten

- Sicherheits-FuBschalter

Merkmale:

- Zweikanalig 0,5 Sek. Gleichzeitigkeit
- Uberwachung externer Schiitze
— Breite 45 mm
— LED-Statusanzeige flr Betrieb,
Ein- und Ausgénge
- Relaisausgénge: 3 SchiieBer / 1 Offner
— Betriebsspannung 24 V DC,
24V AC, 230V AC
- Abnehmbare Kontaktbldcke

Das JSBT4 verfugt Uber eine redundant Uberwachte Sicherheits-
funktion. Weder Kurzschluss, Spannungsausfall noch interne
Bauteilfehler oder externe Stérungen fuhren zu Geféhrdungen bei
den Beschaltungen mit héchster Sicherheitsstufe.

Der Vorteil einer zweikanaligen Sicherheitsfunktion besteht darin,
dass der sicherheitsbezogene Verdrahtungsaufwand sinkt, da ein
Querschluss zwischen den Eingangen sofort zum AUS-Zustand
der Relaisausgénge flhrt.

Das JSBT4 wurde nach den geltenden Richtlinien und Normen
konstruiert und zertifiziert. Mehr dazu in den technischen Daten.

Beispiele daflr, wie unsere Sicherheitsrelais den verschiedenen
Sicherheitsanforderungen gerecht werden kdnnen, finden Sie im
Abschnitt ,,Anschlussbeispiele*.
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*Nur fiir AC Betnebsspannung

Die Betriebsspannung wird an A1 und A2 angeschlossen. Nach der
Spannungsanpassung und Gleichrichtung (Wechselspannungs-
Ausflihrungen) bzw. Polaritatsschutz (Gleichspannungs-Ausflihrung)
entsteht ein Schutz, der die Gerate vor Uberlastung schitzt.

Werden die Eingange S13-S14 und S23-S24 innerhalb von

0,5 Sek. geschlossen, erreichen die Relais K1 und K2 den EIN-
Zustand. Bei einem Querschluss zwischen den Eingangen, bei
getffneten Eingange oder einem Spannungsausfall wird ein redun-
danter Stoppbefehl ausgegeben; K1 und K2 sind im AUS-Zustand.
Ist ein Eingang gedffnet, muss auch der andere Eingang gedffnet
werden, bevor K1 und K2 erneut den EIN-Zustand erreichen kdn-
nen. Die Uberwachung, X1 - X2, muss geschlossen sein, damit die
Ausgange den EIN-Zustand erreichen kénnen; anschlieBend kann
die Uberwachung dauerhaft gedffnet oder geschlossen sein. Wird
der Uberwachungskreis nach den Eingangen geschlossen, miissen
diese nicht im Abstand von max. 0,5 Sek. geschlossen werden.

Der Uberwachungskreis kontrolliert K1, K2 und die Eingénge, bevor
K1 und K2 den EIN-Zustand erreichen kénnen. Die Stoppfunktion
erfUllt somit die Anforderungen, dass ein Komponentenfehler, ein
Kurzschluss oder duBere Stérungen nicht zu einer gefahrlichen
Situation fUhren durfen.

Die Sicherheitsausgénge 13 - 14, 23 - 24 und 33 - 34 sind intern
redundant und werden fUr das Unterbrechen der Spannungsein-
speisung zu Bauteilen und damit zur Verhinderung oder zum Stop-
pen gefahrlicher Bewegungen eingesetzt. Die zu unterbrechenden
Bauteile sollten mit einer Schutzbeschaltung versehen werden, um
die Ausgéange zu schitzen. Es empfehlen sich korrekt dimensio-
nierte VDR- oder RC-Schaltkreise, da diese die Abschaltdauer der
Bauteile im Vergleich zu Dioden nur vernachlassigbar verlangern.

Ausgang 41-42 ist lediglich als Info-Ausgang vorge-
sehen, z.B. um eine gedffnete Schutztlr anzuzeigen. Zwischen S14
und S24 darf keine Last anliegen. Die Ausgangskontakte bleiben
solange geschlossen, bis das Modul rlickgestellt wird.

| 2TLAOT0004R0000

JSBT4 24V DC
JSBT4 24 V AC 2TLJO10004R0200
JSBTZ}‘ 230V AC ZT!:\'J‘Q10004ROSOO """""
Gau
24V DC +15 %
1 6W/38 v

Ohmsche Last, AC
Induktive Last, AC
Ohmsche Last, DC
Induk‘g@ve Last, HAC

| 6A/250V AC/1500 VA
| AC15240V AC 2 A
- 6A/24V DC/150 W

:DC1324VDC 1A

£ 10 A0V
(bei max. 100 mA Kontaktbelastung)

¢ <20 ms, 145 ms bei Verlust der Betriebs-

Einpoliger Leiter
Leiter 'mit Ader—HEnthIsg

spannung/Spannungsausfall

x4 mm?/ 2x1,5 mm?
1x2,5 mm?/ 2x1 mm?

-10 bis +55°C
(ohne Eisbildung oder Kondensation)

(bei 1-jahrigem Intervall der Funktions-
prufung)

© PLe/Kat. 4 (EN 1SO 13849-1)
 SIL 3 (EN62061)
© PFH, 1,51E-08

© 2006/42/EC, 2006/95/EC, 2004/108/EC,
: EN 62061:2005,
i EN SO 13849-1:2008

Uber- Uber-
wachung wachung

Em, R S

s13 S14 S24 s$23 X1 X2 s13 S14 S24 s23 X1 X2
Not-Halt-Taster mit automatischer Riick-

stellung.

Verriegelte Schutzklappe mit automatischer
Riickstellung.

Uber-
wachung

5525

S13 S14 824 s23 X1 X2

Drei-Stellungs-Zustimmschalter, JSHD4. Stoppbefehl wird sowohl bei
oberster, unterster Schaltstellung ausgegeben.

Uber- Uber-

S13 S14 S24 S23 X1 X2

Schaltmatte/-leiste mit automatischer
Riickstellung.

Kontrolle und Ubewvachung eines externen Schiitzes, Relais,
Ventils oder Erweiterungsrelais von ABB.

X1

Ubewvachung, die sicherstellt, dass die Reset-
taste nicht in betatigter Stellung festklemmt. Ein
Kurzschluss (iber den geschlossenen Kontakt
wird nicht tiberwacht. Die RT-Serie und das
JSBR4 verfligen liber eine eingebaute, kurz-
schlussgeschiitzte Riickstellung.
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Sicherheitsrelais/Erweiterungsrelais

Das BT50 erlaubt den Anschluss von Schutzeinrichtungen wie Not-Halt-
Taster direkt im Versorgungsstromkreis des Relais. Trotz seiner geringen
Einbaubreite von 22,5 mm ist das Relais duBerst leistungsfahig.

Mit drei SchlieBer-Sicherheitsausgangen, einem Offner-Ausgang (fiir
Meldesignale), einem Eingang zur Uberwachung externer Schiitze bietet
das BT50 eine einzigartige Funktionsvielfalt. Dartiber hinaus ist es mit
abfallverzdgerten Ausgangen erhéltlich (BT50T).

Damit die Ausgénge den EIN-Zustand erreichen, muss die Betriebsspan-
nung, z.B. Uber einen Not-Halt-Tasters, an A1 und A2 anliegen; auBer-
dem muss die Uberwachung geschlossen sein. Nach dem Erreichen
des EIN-Zustands des Relais kann der Uberwachungseingang wieder
gedffnet werden.

Mit der Uberwachung kann sichergestellt werden, dass Schiitze oder
Ventile abgefallen bzw. ihren urspringlichen Zustand erreichen, bevor
ein erneuter Anlauf der Maschine freigegeben wird. AuBerdem kann die
Uberwachung zum Starten verwendet werden, wobei der Resettaster
Uberwacht wird (siehe Anschlussbeispiel auf der nachsten Seite).

Durch den Anschluss von BT50 an ein Sicherheitsrelais/SPS erhdht man
die Anzahl der sicheren Ausgange auf einfache Weise. Dadurch kann eine
unbeschrénkte Anzahl gefahrlicher Maschinenbewegungen und Funk-
tionen mit einem Sicherheits-SPS-Ausgang gestoppt werden.
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- Not-Halt-Taster
- Verriegelte Schutzklappe/-haube
- Erweiterung fur Pluto

Merkmale:

- Ein- und ,zwei“-kanalig

- Uberwachung externer Schiitze

— Breite 22,5 mm

- LED-Statusanzeige

- Relaisausgénge: 3 SchlieBer / 1
Offner

- Betriebsspannung 24 V DC

— Abnehmbare Kontaktbldcke

- BT50 - zuséatzliche Stromversor-
gungsklemmen

— BT50T - Ein Wechselkontakt mit
doppeltem Info-Ausgang (Y14)

- BT5B0T - Abfallverzégerung wéhlbar
von O bis 1,5 Sek.

BT50 verfugt Uber eine interne redundante und Uberwachte Sicher-
heitsfunktion. Weder Spannungsausfall noch interne Bauteilfehler oder
externe Stérungen flihren zu Gefahrdungen.

Einspeisung nur tber A1 ist nicht querschlusssicher, weshalb die An-
schlussart fir die Sicherheitsstufe entscheidend ist. Fur eine moglichst
hohe Sicherheitsstufe kann ein abgeschirmtes Kabel benutzt werden,
und/oder man schlieBt die Einspeisung an A1 und A2 an (siehe Beispiel
auf der nachsten Seite).

Das BT50 wurde nach den geltenden Richtlinien und Normen konstruiert
und zertifiziert. Mehr dazu in den technischen Daten.

Beispiele daflr, wie unsere Sicherheitsrelais den verschiedenen Sicher-
heitsanforderungen gerecht werden kénnen, finden Sie im Abschnitt
LAnschlussbeispiele*.



% x4 13 235 33 41 BT50 2TLAO10033R0000
? % BT50T 2TLAO10033R 1000
Uberwachungskreis | \K1 Grau
XQ gQ gz 524VDC+15%/25%
@ K1 14 WA8W

3 SohlleBeru 1 Offner

Liegt die Betriebsspannung an A1 und A2 an, sind die Relais K1 und K2
im EIN-Zustand. K1 und K2 sind im AUS-Zustand, wenn die Betriebs-
spannung unterbrochen ist. Vor einer erneuten Aktivierung missen beide
Relais, K1 und K2, im AUS-Zustand sein. Als weitere Bedingung muss flr

Ohmsche Last, AC
Induktive Last, AC
Ohmsche Last, DC
Induktive Last, DC

6 A/250 V AC/1500 VA
AC15240VAC2A

6 A/24V DC/150 W
DC1324VDC 1A

den EIN-Zustand der Ausgange die Uberwachung A1 - X4 geschlossen

12 A verteilt auf alle Kontakte

sein. AnschlieBend kann A1 - X4 gedffnet oder geschlossen sein.

Der Ubervvachungskreis stellt sicher, dass K1 und K2 beide im AUS-

10 mA/10V
(bei max. 100 mA Kontaktbelastung)

Zustand sind, bevor sie erneut den EIN-Zustand erreichen kdnnen. Die

¢ Ag+Au Flash-Gold

Stoppfunktion erflllt die Forderung, dass bei einem Bauteilefehler, einem

5Agl/gG

Kurzschluss oder einer uBeren Stérungen keine Gefahrdung entstehen

6AgG

kann.

200 Ohm

Die Sicherheitsausgénge 13-14, 23-24 und 33-34 sind redundant und
werden fUr die Unterbrechung der Einspeisung zu Geraten benutzt,

Ausfuhrung B: <20 ms oder max. 1500 ms
Abfallverzégerung (alte Ausf. BT50: <60 ms)

um die gefahrlichen Bewegungen zu stoppen. Die geschalteten Lasten
sollten ein Funkenldschglied enthalten, um die Ausgénge zu schiitzen. Es
empfehlen sich korrekt dimensionierte VDR- oder RC-Kreise, da sie, im

Einpoliger Leiter
Leiter mit Ader-Endhuise

2x1,5 mm?
2><1 mm?

Vergleich zu Dioden, die Abschaltdauer der Gerate nur vernachléssigbar

DIN Schlene 35 mm

verlangern. | IP40/IP20 IEC 60529
. . , f25kV
Der Offner-Ausgang 41 - 42 ist nur zu Informationszwecken vorgesehen, -
z.B. fUr eine Meldeleuchte bei betatigtem Not-Halt-Taster. 8 -
-10 bis +55°C
(ohne Eisbildung oder Kondensation)
+24V (A1) A2 T1 T2 A2 T1 T2  35Dis 85 %
— | :
sk @ B D' sk b O D ‘
Y14 ' : Betrlebsspannung, Relals und X4
0V (A2) 055k 5 5 &, 155k F S O '

200g

Max. Last 250 mA

Funktionstest: Die Relais sind mindes-
tens einmal jahrlich zu betatigen.

PL e/Kat. 4 (EN ISO 13849-1:2008)
SIL 3 (EN 62061:2005)
PFH, 1,22E-08

o Ub o ub
Uber- Uber-
~ wachung (CH wachung
- q-227
. Q@ i @
Al A2 = Al X4 Al = Al X4

Not-Halt-Taster mit automatischer
Riickstellung.

Schutzklappe/-haube mit automatischer
Riickstellung.

Ub .
Uber-

EMSTOPF~_~ waturg

START [

stop f---

! =X *
@
Al A2 ]-: A1 X4

‘ﬁ‘ﬁ‘ﬁl‘“v‘ o

A1 X4

BT50 als Not-Halt- und Steuerrelais
mit Start- und Stopp-Funktion.

*Das BT50 verfugt Uber zusétzliche AnschlUsse fir die Betriebsspannung A1 und A2.

Not-Halt-Taster mit redundanter
Verbindung direkt zur Betriebs-
spannung.

Uberwachung eines externen
Schiitzes, Relais, Ventils oder
Erweiterungsrelais von

ABB.

Uberwachung, die sicherstellt, dass
die Resettaste nicht in betatigter
Stellung festklemmt. Ein Kurzschluss
Uber den geschlossenen Kontakt wird
nicht iberwacht.
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Sicherheitsrelais/Erweiterungsrelais

BT51 24VDC
0 |

i

) i

T1 14 34

Das BT51 erlaubt den Anschluss von Schutzeinrichtungen wie Not-Halt-
Taster direkt im Versorgungsstromkreis des Relais. Trotz seiner geringen
Einbaubreite von 22,5 mm ist das Relais duBerst leistungsfahig.

Mit vier SchlieBer-Sicherheitsausgéngen, einem Eingang zur Uberwa-
chung externer Schiitze bietet das BT51 eine einzigartige Funktions-
vielfalt. DarUber hinaus ist es mit abfallverzdgerten Ausgangen erhéltlich
BT51T).

Damit die Ausgénge den EIN-Zustand erreichen, muss die Betriebsspan-
nung, z.B. Uber einen Not-Halt-Tasters, an A1 und A2 anliegen; auBer-
dem muss die Uberwachung geschlossen sein. Nach dem Erreichen des
EIN-Zustands des Relais kann der Eingang zur Uberwachung wieder
gedffnet werden.

Mit der Uberwachung kann sichergestellt werden, dass Schiitze oder
Ventile abgefallen bzw. ihren urspringlichen Zustand erreichen, bevor
ein erneuter Anlauf der Maschine freigegeben wird. AuBerdem kann die
Uberwachung zum Starten verwendet werden, wobei der Resettaster
Uberwacht wird (siehe Anschlussbeispiel auf der nachsten Seite).

Durch den Anschluss von BT51 an ein Sicherheitsrelais/SPS erhéht man
die Anzahl der sicheren Ausgange auf einfache Weise. Dadurch kann eine
unbeschrénkte Anzahl geféhrlicher Maschinenbewegungen und Funktio-
nen mit einem Sicherheits-SPS-Ausgang gestoppt werden.
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- Not-Halt-Taster
- Verriegelte Schutzklappe/-haube
- Erweiterung fur Pluto

Merkmale:

- Ein- und ,zwei“-kanalig

- Uberwachung externer Schiitze

— Breite 22,5 mm

- LED-Statusanzeige

- Relaisausgénge: 4 SchlieBer

- Betriebsspannung 24 V DC

- Abnehmbare Kontaktbltcke

- BT51 - zusétzliche Stromversor-
gungsklemmen

- BT51T - Ein Wechselkontakt
mit doppeltem Info-Ausgang (Y14)

- BT51T - Abfallverzégerung wéhlbar
von 0 bis 1,5 Sek.

BT51 verflgt Uber eine interne redundante und Uberwachte Sicherheits-
funktion. Weder Spannungsausfall noch interne Bauteilfehler oder externe
Storungen flhren zu Gefahrdungen.

Einspeisung nur tber A1 ist nicht querschlusssicher, weshalb die An-
schlussart fir die Sicherheitsstufe entscheidend ist. Fur eine moglichst
hohe Sicherheitsstufe kann ein abgeschirmtes Kabel benutzt werden,
und/oder man schlieBt die Einspeisung an A1 und A2 an (siehe Beispiel
auf der nachsten Seite).

Das BT51 wurde nach den geltenden Richtlinien und Normen konstruiert
und zertifiziert. Mehr dazu in den technischen Daten.

Beispiele daflr, wie unsere Sicherheitsrelais den verschiedenen Sicher-
heitsanforderungen gerecht werden kénnen, finden Sie im Abschnitt
LAnschlussbeispiele*.



Al

Liegt die Betriebsspannung an A1 und A2 an, werden die Relais K1 und
K2 im EIN-Zustand. K1 und K2 sind im AUS-Zustand, wenn die Be-
triebsspannung unterbrochen ist. Bevor der EIN-Zustand wieder erreicht
werden kann mUssen beide Relais, K1 und K2, im AUS-Zustand sein. Als
weitere Bedingung muss fiir den EIN-Zustand der Ausgénge die Uber-
wachung A1 - X4 geschlossen sein. AnschlieBend kann A1 - X4 ge6ffnet
oder geschlossen sein.

Der Ubervvaohungskreis stellt sicher, dass K1 und K2 beide im AUS-
Zustand sind, bevor sie erneut den EIN-Zustand erreichen kénnen. Die
Stoppfunktion erflillt die Forderung, dass bei einem Bauteilefehler, einem
Kurzschluss oder einer duBeren Stérungen keine Gefahrdung entstehen
kann.

Die Sicherheitsausgénge 13-14, 23-24, 33-34 und 43 - 44 sind red-
undant und werden flr die Unterbrechung der Einspeisung zu Geréaten
benutzt, um die gefahrlichen Bewegungen zu stoppen. Die geschalteten
Lasten sollten ein Funkenldschglied enthalten, um die Ausgénge zu
schitzen. Es empfehlen sich korrekt dimensionierte VDR- oder RC-Krei-
se, da sie, im Vergleich zu Dioden, die Abschaltdauer der

0 Sek.
+24V (A1) 058ek. A2 T1 T2 A2 T1 T2
D) Y14 o 3 O : 108k 8 & O
S o, 155 8 B ¥

Max. Last 250 mA

Ub Ub
e vy &
( ::::}—J (
* @ *
Al X4

A1 A2 =

i Uber-
wachung
= Al X4

Schutzklappe/-haube mit automatischer
Rickstellung.

Not-Halt-Taster mit automatischer
Riickstellung.

Ub 13 14

E—\ ol bt
v

@ wac[:ﬁjenz U

( T AT A -
e ul c

Al A Al X4

z

A1 X4

Uberwachung eines externen Schiitzes,
Relais, Ventils oder Erweiterungsrelais
von ABB.

Not-Halt-Taster mit redundanter Verbin-
dung direkt zur Spannungsversorgung.

*Das BT51 verflgt tber zusétzliche Anschllsse fur die Betriebsspannung A1 und A2.

BT51 2TLA010033R2000
BT51T 2TLA010033R3000
Grau
§ 24V DC + 15 %/-25 %
1,4W/1,8W
i 4 SchlieBer
Ohmsche Last, AC 6 A/250 V AC/1500 VA
Induktive Last, AC AC15240VAC2A
Ohmsche Last, DC 6 A/24V DC/150 W

Induktive Last, AC

DC1324VDC 1A

12 A verteilt auf alle Kontakte

10 mA/10V
(bei max. 100 mA Kontaktbelastung)

¢ Ag+Au Flash-Gold

5Agl/gG

6AgG

200 Ohm

<20 ms oder max. 1500 ms Abfallverzo-
gerung (BT51)

2x1,5 mm?
2x1 mm?

DIN-Schiene, 35 mm

| IP40 /P20 IEC 60529

25KV

2

-10 bis +55°C
(ohne Eisbildung oder Kondensation)

- 35bis 85 %

Betriebsspannung, Relais und X4

2009

PL e/Kat. 4 (EN ISO 13849-1:2008)

© 2006/42/EC, 2006/95/EC, 2004/108/EC,
© EN 62061:2005
" ENISO 13849-1:2008

Ub

Uber-
EMSTOPE =~ START [\ wachung

stop f---
Al A2 = Al X4

BT51 als Not-Halt- und Steuerrelais mit
Start- und Stopp-Funktion.

@ Uber-
START EAV__‘ wachungL1
L]

(

©
A oxa =N

Uben/vachung, die sicherstellt, dass die
Resettaste nicht in betétigter Stellung
festklemmt. Ein Kurzschluss Uber den
geschlossenen Kontakt wird nicht
Gberwacht.
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Sicherheitsrelais

Das JSBTS erlaubt den Anschluss von Schutzeinrichtungen wie Not-Halt-
Taster direkt im Versorgungsstromkreis des Relais. Trotz seiner geringen
Einbaubreite von 22,5 mm ist das Relais duBerst leistungsfahig.

Mit drei SchlieBer-Sicherheitsausgéngen, einem Offnerkontakt, Eingang
zur Uberwachung externer Schiitze bietet das JSBT5 eine einzigartige
Funktionsvielfalt. Darliber hinaus ist es mit abfallverzdgerten Ausgangen
erhaltlich (JSBT5T).

Damit die Ausgange schlieBen, muss die Betriebsspannung, z.B. iber
einen Not-Halt-Tasters, an A1 und A2 anliegen; auBerdem muss der
Eingang zur Uberwachung externer Schiltze geschlossen sein. Nach
dem Erreichen des EIN-Zustands des Relais kann der Eingang zur Uber-
wachung externer Schiitze wieder gedffnet werden.

Mit dem Eingang zur Uberwachung externer Schiitze kann sichergestellt
werden, dass Schiitze oder Ventile abgefallen bzw. auf ihren urspriing-
lichen Zustand zurtickgekehrt sind, bevor ein erneuter Anlauf der Ma-
schine freigegeben wird. AuBerdem kann der Eingang zur Uberwachung
externer Schiitze zum Starten verwendet werden, wobei der Resettaster
Uberwacht wird (siehe Anschlussbeispiel auf der nachsten Seite).

Das JSBTS verflgt Uber eine redundante, Uberwachte interne Sicher-
heitsfunktion. Weder Spannungsausfall noch interne Bauteilfehler oder
externe Stérungen fuhren zu Geféhrdungen.
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- Not-Halt-Taster
- Verriegelte Schutzklappe/-haube

Merkmale:

- Ein- und ,zwei“-kanalig
- Uberwachung externer Schiitze
— Breite 22,5 mm
- LED-Statusanzeige
— Relaisausgénge: 3 SchlieBer / 1 Offner
— (T) = Abfallverzégerten Ausgange,
0,5 Sek.
- Betriebsspannung 12 V DC,
24\ DC/AC

Der Eingang Uber A1 selbst ist nicht querschlusssicher, sodass die Instal-
lation entscheidend fUr die bendtigte Sicherheitsstufe ist. Um eine hdhere
Sicherheitsstufe zu erreichen, kann ein abgeschirmtes Kabel verwen-
det werden und/oder der Anschluss erfolgt an A1 und A2 (siehe
Beispiel auf der nachsten Seite).

Das JSBT5 wurde nach den geltenden Richtlinien und Nor-
men konstruiert und zertifiziert. Mehr dazu in den technischen
Daten.

Beispiele daflr, wie unsere Sicherheitsrelais den verschiedenen
Sicherheitsanforderungen gerecht werden kénnen, finden Sie im
Abschnitt ,Anschlussbeispiele”.



23 33 41

5 JSBT5 24 VAC/V DC 2TLAO010005R0100
\m \m 1 JSBT5 12V DC 2TLA010005R0700
K2 JSBTST 24 V AC/V DC 2TLA010005R1100
Xz Xz gz - ) .
14 24 34 42 H
. . . . . . JSBTS: 24V DC/AC + 156-25 %, 50-60 Hz
Liegt die Betriebsspannung an A1 und A2 an, erreichen die Relais K1 und JSBTST: 12V DG, 24V DG/AC + 15-25 %, 50-60

K2 im EIN-Zustand. K1 und K2 sind im AUS-Zustand, wenn die Betriebs-
spannung unterbrochen ist. Vor einer erneuten Aktivierung mussen beide
Relais, K1 und K2, im AUS-Zustand sein. Als weitere Bedingung muss flr
den EIN-Zustand der Ausgange die Uberwachung X1 - X2 geschlossen

sein. Der Ubervvachungskreis stellt sicher, dass K1 und K2 beide im AUS-

Zustand sind, bevor sie erneut den EIN-Zustand erreichen kénnen. Die Ohmsche Last, AC 6 A/250 V AC/1500 VA
) . ) o ) . Induktive Last, AC AC15240VAC2A
Stoppfunktion erflillt die Forderung, dass bei einem Bauteilefehler, einem Ohmsche Last. DG 6 A/24 V DCA50 W

Kurzschluss oder einer duBeren Stérungen keine Gefahrdung entstehen Induktive Last, DC DC1324VDC 1A

kann.
9 A verteilt auf alle Kontakte
Die Sicherheitsausgénge 13-14, 23-24 und 33-34 sind redundant und 10 mA/10V
werden fiir die Unterbrechung der Einspeisung zu Geréten benutzt, um (bei max. 100 mA Kontaktbelastung)
die geféhrlichen Bewegungen zu stoppen. Die geschalteten Lasten sollten AgCuNi
ein Funkenloschglied enthalten, um die Ausgange zu schitzen. Es wer- 5AglL/gG
den korrekt dimensionierte VDR- oder RC-Kreise empfohlen, da diese im 6AgG
Vergleich zu Dioden die Abschaltzeiten nur vernachléssigbar verlangerm. /0. | ciinaemidoreiond o Eraans
200 Ohm

Der Offner-Ausgang 41 - 42 ist nur zu Informationszwecken vorgesehen,
z.B. flir eine Leuchtmelder bei betétigtem Not-Halt-Taster.

Ub

©) Uber-

Ej g wachung

q-_C T
Al A2 = X1 X2

Not-Halt-Taster mit automatischer
Riickstellung.

Ub Uber-

wachung
: ©

q--- T
Al A Al X4

Not-Halt-Taster mit redundanter Verbin-
dung direkt zur Spannungsversorgung.

Ub Uber-

MSTOPE~_~ STRTE wachung

stop f-——

Al A2 = X1

JSBTS5 als Not-Halt- und Steuerrelais mit
Start- und Stopp-Funktion.

@ Uber-
h
&7 wachung

¢7g |
Al A X1

Schutzklappe/-haube mit automatischer
Riickstellung.

13 14

o R

] Uber-

- N*N* N** =7 wachung
N X1 X2
Uberwachung eines externen Schiitzes,
Relais, Ventils oder Erweiterungsrelais
von ABB.

X1

Uberwachung, die sicherstellt, dass die
Resettaste nicht in betétigter Stellung
festklemmt. Ein Kurzschluss tber den
geschlossenen Kontakt wird nicht
Uberwacht. Das JSBR4 verfigt tber
eine eingebaute, kurzschlussgeschiitzte
Riickstellung.

<60 ms oder max. 500 ms Abfallver-
z6gerung (JSBTST)

Einpoliger Leiter
Leiter mit Ader-Endhtilse

-10 bis +55°C
(ohne Eisbildung oder Kondensation)

Funktionstest: Die Relais sind mindes-
tens einmal jahrlich zu betatigen.

PL e/Kat. 4
(EN ISO 13849-1:2008)
SIL 3 (EN 62061:2005) PFH, 1,22E-08

: 2006/42/EC, 2006/95/EC, 2004/108/EC,
i EN 62061:2005
i ENISO 13849-1:2008
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Sicherheitstimer

JSHT1A
24VDC

Die spezielle, zeitgesteuerte Rickstellung kann ein ungewolltes Ruckstellen von Sicherheitssys-
temen verhindern, solange sich noch Personen im Geféhrdungsbereich aufhalten. Innerhalb einer
festgelegten Maximalzeit missen zum Rickstellen ein oder mehrere Taster betétigt werden. Die
Taster sollten rdumlich so angebracht sein, dass die Bediener den gesamten Uberwachten Bereich
einsehen kénnen. Die spezielle, zeitgesteuerte Rickstellung wird durch eine Kombination aus einem
Sicherheitsrelais und dem Timer-Relais JSHT1A/B realisiert.

Das JSHT1 kann ebenso fiir die zeitabhangige Uberbriickung von Lichtschranken verwendet wer-
den, z.B. fur fahrerlose Transportsysteme im Gefahrdungsbereich.

Die Ausgangskontakte sind im EIN-Zustand entweder, sobald die Eingénge geschlossen werden
oder nach Ablauf einer bestimmten Zeitspanne. Die Zeitspanne lasst sich durch die Verdrahtung
an den Klemmen T1, T2 und T3 fest einstellen. Die gewahlte Zeit ist die Maximalzeit. Der ein- oder
zweikanalige Betrieb ist ebenfalls per Verdrahtung wahlbar.

Das JSHT1A/B wurde nach den geltenden Richtlinien und Normen konstruiert und zertifiziert. Mehr
dazu in den technischen Daten.

Beispiele daflir, wie unsere Sicherheitsrelais den verschiedenen Sicherheitsanforderungen gerecht
werden kénnen, finden Sie im Abschnitt ,Anschlussbeispiele”.

6/30 2CDC001125C0101 | ABB-Sicherheitshandbuch

- Sperzielle, zeitgesteuerte Riickstell-
funktion
— Zeitabhangige Uberbriickung

Merkmale:

— Festverdrahtete Zeitauswahl,
5-40 Sek.

- Ein- oder zweikanalige Beschaltung

- Uberwachung externer Schiitze

— Breite 45 mm

— LED-Statusanzeige flr Betriebs-
spannung, Ein- und Ausgénge

- Relaisausgénge: 1+1 SchlieBer

- Betriebsspannung 24 V DC

— Abnehmbare Kontaktblocke

Eine Lichtschranke, die liber eine voreingestellte
Maximalzeit (z.B. 5 Sek.) vom JSHT1 fiir das Betreten
und Verlassen des Bereichs tiberbriickt wird, zusammen
mit dem Drei-Stellungs-Zustimmschalter JSHD4.

Vorgehensweise der speziellen, zeitgesteuerten
Riickstellfunktion: Erst Taster 1 betétigen, dann den
Gefahrdungsbereich verlassen und Tir schlieBen, dann
Taster 2 betatigen (Taster 1 und 2 missen innerhalb der
vorgegebenen Zeitspanne betatigt werden). Nach dieser
Prozedur kann die Maschine sicher gestartet werden.
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g 813 x1 x2 121 1323
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Anschluss
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Die Betriebsspannung erfolgt tber die Klemmen A1 und A2. Der interne
Uberwachungskreis ist aktiviert, sobald die Spannung anliegt. Die
Eingénge A und B missen beide geschlossen und dann wieder gedffnet
werden. Erst danach erreichen K1 und K2 den EIN-Zustand, sodass die
Ausgange schlieBen. K1 und K2 werden Uber die per Verdrahtung ausge-
wahlte Zeitdauer aktiviert (wahlbar Uber den Anschluss an die Klemmen
T1, T2 oder T3). Bei einem Querschluss zwischen den Eingdngen oder
einem SchlieBen der Eingange vor Ablauf der eingestellten Zeit errei-
chen die Ausgénge den AUS-Zustand. Damit die Ausgange wieder den
EIN-Zustand erreichen, missen beide Eingédnge geschlossen, die beiden
internen Relais K1 und K2 deaktiviert (Steuerung mittels Uberwachungs-
kreis) sowie die Eingdnge dann wieder gedffnet werden.

Je nach externen, festverdrahteten Anschliissen arbeitet das JSHT1 mit
ein- oder zweikanaligem Eingang (siehe nachfolgende Abbildung).

Uber-

T [

Al A2 S13 814 5§24 823 534 X1 X2 13 14 23 24

Uber-
wachung

Inputs

JSHT1A JSHT1B
5s ]0s 15s 20s 55 30s 40s

1o m ®

20 20 gj §> S

BO O IENN

*Es wird empfohlen, alle geschalteten Lasten mit geeigneten Funkenldschgliedern
und Sicherungen zu beschalten, um den Sicherheitskontakten zusatzlichen Schutz
zu bieten. Die Abbildung zeigt die Uberwachung von zwei Schiitzen am Eingang zur
Uberwachung externer Schiitze.

JSHT1A 24V DC
JSHT1B 24 \ DC

. 2TLAO10011R0000
. 2TLAO10011R1000

rau

4VDC+15%

Induktive Last, AC
Ohmsche Last, DC
Induktlve Last AC

| 4 A/250 V AC/1000 VA
| AC15250VAC3A
| 4 A/24V DCHOOW
. DC1324VDC2A

1omAToV
(oei max. 100 mA Kontaktbelastung)

i AgCuNi

3AgLAG oder 4A ﬂlnk

Einpoliger Leiter
Leiter mlt Ader Endhulse

1x4 mm2, 2x1,56 mm?
- 1x2,5 mm?, 2x1 mm?

i DIN- Soh|ene 35 mm

IP20 / IP40 IEC 60529

25KV

-10°C bis +55°C
(ohne EISbI|dUI’]g oder Kondensatlon)

 35Dbis 85 %

; Betnebsspannung Elngange /-\usgange

24V DC: 3309
24/48/115/230 V AC: 430 g

Funktionstest: Die Relais sind mindes-
tens einmal jahrlich zu betatigen.

© PLe/Kat. 4 (EN 1SO 13849-1:2008)
. SIL 3 (EN 62061:2005)
| PFH, 4,42E-09

2006/42/EC, 2006/95/EC, 2004/108/EC
© EN 62061:2005
{ ENISO 13849-1:2008
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Sicherheitstimer

— Zeitabhangige Uberbriickung
— Tippbetrieb

SHT2A

VDO

Merkmale:

- Festverdrahtete Zeitauswahl

- 0,2 -40 Sek.

- Ein- oder zweikanaliger Beschaltung

- Uberwachung externer Schiitze

- Breite 45 mm

— LED-Statusanzeige flr Betriebs-
spannung, Ein- und Ausgénge

— Relaisausgange: 1+1 SchlieBer

- Betriebsspannung 24 V DC

— Abnehmbare Kontaktbldcke

Sensoren zur Erkennung des fahrerlosen Transportsystems sind mit dem JSHT2 verbunden,
das die Sensoren Uberwacht und die Lichtschranke eine festgelegte Zeitlang Uberbrickt.

Fir den Tippbetrieb missen die Sicherheitsausgénge eine festgelegte Zeit lang geschlossen
werden, sodass die Maschine bei jeder Aktivierung des Befehlsgebers nur eine kurze Bewe-
gung durchfihren kann. FUr jede weitere Aktivierung muss der Befehlsgeber, z.B. ein Druck-
taster oder FuBpedal, losgelassen und erneut betatigt werden.

Die Ausgangskontakte 6ffnen entweder, wenn die Eingdnge geschlossen werden oder nach
Ablauf einer bestimmten Zeitspanne. Die Zeitspanne lasst sich durch die Verdrahtung an den
Klemmen T1, T2 und T3 fest einstellen. Die gewahlte Zeit ist die Maximalzeit. Der ein- oder
zweikanalige Betrieb ist ebenfalls per Verdrahtung fest wahlbar.

Die Lichtschranke wird nur solange tiberbriickt, wie das
fahrerlose Transportsystem zum Durchfahren benétigt.

Das JSHT2A/B wurde nach den geltenden Richtlinien und Normen konstruiert und zertifiziert.
Mehr dazu in den technischen Daten.

Beispiele daflr, wie unsere Sicherheitsrelais den verschiedenen Sicherheitsanforderungen
gerecht werden kénnen, finden Sie im Abschnitt ,Anschlussbeispiele”.

Die Welle dreht sich bei jeder Betétigung des Tasters nur
um wenige Zentimeter weiter.
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Die Betriebsspannung erfolgt tber die Klemmen A1 und A2. Der interne
Uberwachungskreis ist im EIN-Zustand, sobald die Spannung anliegt. Die
Eingénge A und B missen beide gedffnet und dann wieder geschlossen
werden. Erst danach erreichen K1 und K2 den EIN-Zustand, sodass

die Ausgange schlieBen. K1 und K2 werden Uber die per Verdrahtung
ausgewahlte Zeitdauer aktiviert (wahlbar Uber den Anschluss an die Klem-
men T1, T2 oder T3). Bei einem Querschluss zwischen den Eingdngen
oder einem Offnen der Eingénge vor Ablauf der eingestellten Zeit sind die
Ausgange im AUS-Zustand. Damit die Ausgénge wieder den EIN-Zustand
erreichen, mussen beide Eingange gedffnet, die beiden internen Relais

K1 und K2 deaktiviert (Steuerung mittels Uberwachungskreis) sowie die
Eingange dann wieder geschlossen werden.

Je nach externen, festverdrahteten Anschllissen arbeitet das JSSHT2 mit

Sw

J
14

5

N
Sw

ein- oder zweikanaligem Eingang (siehe nachfolgende Abbildung).

Anschluss fur einkanaligen Eingang

Input
Supply.

Al A2 513 §14 524 §23 S34 X1 X2 13

Auswahl der Zeit per Festverdrahtung

JSHT2A JSHT2B
0.2s 05s 07s 10s 58 10s

Mo §> mo
20 § 3 2
B S IERN]

Inputs
Supply

;

Al A2 §13 814524 §23 S34 X1 X2

*Es wird empfohlen, alle geschalteten Lasten mit geeigneten Funkenldschgliedern
und Sicherungen zu beschalten, um den Sicherheitskontakten zusatzlichen Schutz
zu bieten. Die Abbildung zeigt die Uberwachung von zwei Schiitzen am Eingang zur

Uberwachung externer Schiitze.

093

Anschluss fur zweikanaligen Eingang

wachung

14

5
23 24

JSHT2C

5s
Mo

20
B

5% 6

14 23 24

15s 30s

X

. 2TLAO10012R0000

JSHT2A 24V DC
JSHT2B 24V DC | 2TLAO10012R1000
JSHT2C 24V DC | 2TLA010012R2000

e

24VDC5%

18wWBsvA

| JSHT2A:0,2-0,5-0,7 - 1,0 Sek.
© JSHT2B: 5-10-15-20 Sek.
| JSHT2C: 5-15-30-40 Sek.

Ohmsche Last, AC
Induktive Last, AC
Ohmsche Last, DC
Induktive Last, AC

| 4 A/250 V AC/1000 VA
| AC15250VAC 3 A
| 4 A/24V DCHOOW
. DC1324VDC2A

10 mA/10V

(bei max. 100 mA Kontaktbelastung)

Einpoliger Leiter
Leiter mit Ader-Endhiise

1x2,5 mm? oder 2x1 mm?

i 1x4 mm? oder 2x1,5 mm?

: ~10°C bis +55°C
i (ohne Eisbildung oder Kondensation)

24VDC:310g

24/48/115/230 V AC: 410 g.

Funktionstest: Die Relais sind mindes-
tens einmal j&hrlich zu betétigen.

 PL e/Kat. 4 (EN 1SO 13849-1:2008)

SIL 3 (EN 62061:2005) PFH, 4,42E-09

{ 2006/42/EC, 2006/95/EC, 2004/108/EC
{ EN 62061:2005
{ ENISO 13849-1:2008
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Erweiterungsrelais
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Durch den Anschluss eines Erweiterungsrelais an ein Sicherheitsrelais
kann die Anzahl der sicherheitsbezogenen Ausgéange auf einfache Weise
erhéht werden. Das heiBt, mit nur einem Sicherheitsrelais kénnen unbe-
grenzt viele gefahrbringenden Maschinenbewegungen und -funktionen
gestoppt werden.

Beim Offnen einer Schutztiir wird zundchst ein Programmstopp an die
SPS/Servos ausgegeben, wodurch die gefahrbringenden Maschinenfunk-
tionen sanft und kontrolliert gestoppt werden. Erst dann, d.h. wenn die
Maschine bereits gestoppt ist, unterbrechen die abfallverzdgerten Sicher-
heitsausgange die Spannungsversorgung zu den Motoren. In vielen Fallen
genligen 0,5 bis 1 Sekunde, um eine gefahrbringende Maschinenfunktion
sanft abzubremsen.

Ein Softstopp bietet zahlreiche Vorteile:

— Die Lebensdauer der Maschine wird erhéht.

- Eine Beschadigung der bearbeiteten Werkstlicke wird vermieden.

- Ein Wiederanlauf aus der gestoppten Position wird einfacher
maglich.

Ein sicherer Softstopp erfolgt Uber ein Sicherheitsrelais, das den Pro-

grammstopp ausgibt, sowie ein Erweiterungsrelais, E1T, fUr die sicheren,

abfallverzdgerten Stoppbefehle. Mehr dazu im Abschnitt ,, Anschlussbei-

spiele”. Die Abfallverzégerung an einem E1T kann standardmaBig von O

bis 3 Sekunden eingestellt werden. Durch die Schaltung mehrerer E1Ts in

Reihe kénnen auch langere Zeiten erreicht werden.

Abfallverzdgerte Maschinen-Stoppbefehle kénnen fir Not-Halt-Situatio-
nen gemaB EN ISO 13850:2008 § 4.1.4, Stopp-Kategorie 1 gesteuertes
Stillsetzen, verwendet werden: Die Maschine wird in einen sicheren

6/34 2CDC001125C0101 | ABB-Sicherheitshandbuch
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- Zusétzliche Sicherheitsausgénge
- Abfallverzdgerte Sicherheitsaus-
gange

Merkmale:

- Breite 22,5 mm

— Betriebsspannung 24 V DC

— LED-Statusanzeige der Ausgange
— Relaisausgange: 4 SchlieBer

- Ein- oder zweikanalige Beschaltung
- Abnehmbare Kontaktbldcke

Zustand versetzt; dann erst wird die Energie zu den Antriebselementen,
die das Abbremsen durchfihren, endguiltig getrennt.

Die Stopp-Kategorie 1 kann auch dann zuléssig sein, wenn ein Zugang

zur Maschine Uberhaupt erst nach dem sicheren Stoppen maéglich ist,

z.B.:

- Schutztlren, die Zugangszeit liegt normalerweise Uber 1 Sek.

- Abdeckungen und Schutztiren mit einer Zuhaltung bis zum Stoppen
der Bewegungen und Funktionen.

- GroBer Abstand zwischen Schutzeinrichtung und gefahrbringender
Maschinenfunktion.

Das E1T verfugt Uber zwei Stopp-Funktionen, d.h. zwei Relais mit
mechanisch betatigten Kontakten. Um eine Uberwachte Stopp-Funktion
herzustellen, kann die Uberwachung (Klemmen X1 und X2) der Uber-
wachung des zugehdrigen Sicherheitsrelais verbunden werden.

Eine Voraussetzung flir sicheres Stoppen ist, dass sich die Abfallver-
z6gerung bei Fehlern nicht erhdht und die eingestellte Zeit konstant
bleibt. Diese Anforderung wird von E1T erfuillt.

Das E1T wurde nach den geltenden Richtlinien und Normen konstruiert
und zertifiziert. Mehr dazu in den technischen Daten.

Beispiele dafr, wie unsere Sicherheitsrelais den verschiedenen Sicher-
heitsanforderungen gerecht werden kénnen, finden Sie im Abschnitt
L#Anschlussbeispiele”.
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Um die geltenden Sicherheitsanforderungen zu erflillen, muss das E1T
an ein Sicherheitsrelais angeschlossen werden (siehe nachfolgende
Anschlussbeispiele). Das Sicherheitsrelais steuert und Uberwacht das E1T
(das fur den ein- oder zweikanaligen Betrieb konfiguriert werden kann

- siehe unten). Wenn die Eingange S14 und S24 schlieBen, erreichen
die Relais K1 und K2 den EIN-Zustand. Bei gedffneten Ausgangen oder
einem Spannungsausfall wird ein Stoppbefehl ausgegeben, K1 und K2
erreichen den AUS-Zustand. K1 und K2 erreichen den AUS-Zustand
direkt oder nach einer Abfallverzégerung* (sofern konfiguriert). Die Abfall-
verzbgerung des Moduls ist fest eingestellt und wird an der Vorderseite
angezeigt. Die Abfallverzogerung ist so ausgelegt, dass die vorgesehene
Zeit nicht Uberschritten werden kann.

Um sicherzugehen, dass die Relais K1 und K2 beim Stoppbefehl beide
den AUS-Zustand erreichen, mussen sie Uberwacht werden. Dazu
werden die Klemmen X1 und X2 mit der Uberwachung des zugehérigen
Sicherheitsrelais verbunden (siehe unten). Bei K1 und K2 handelt es
sich um mechanisch betatigte Relais: sollte also einer der Ausgangs-
kontakte im geschlossenen Zustand kleben, I&sst sich der Relaiskontakt
auf X1-X2 nicht schlieBen, sodass das Sicherheitsrelais nicht freigege-
ben wird.

Zum Schutz der Ausgangskontakte sollten induktive Lasten mit einer
Lichtbogenunterdrlickung ausgestattet werden.

Dioden bieten den besten Schutz gegen Funkenbildung, erhéhen aller-
dings die Abschaltzeit der Last.

S

T [ e

IS13 S14 S23 S24 S34 853 X1 ! 713 14 75%375423 s34 s53 X1 !
| |
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Einkanalige Erweiterung der Ausgénge fiir ein ZWeikanalige Erweiterung mit abfallver-

Sicherheitsrelais, das mit einem Not-Halt-  z0gerten Sicherheitsausgéngen fir ein

Taster verbunden ist. Sicherheitsrelais, das eine Schutztiir
Uiberwacht.

120

Kontaktbl6cke sind abnehmbar
(ohne dass die Kabel gelést werden miissen)

oood] !
N2 & %)
225

E1T 0 Sek. 24 VDC
E1T 0,5 Sek. 24V DC
E1T 1 Sek. 24 VDC
E1T 1,5 Sek. 24 VDC
E1T 2 Sek. 24 VDC
E1T 3"Sek. 24 V DC

| 2TLA010030R0000
. 2TLAO10030R1000
. 2TLA010030R2000
. 2TLAO10030R3000
. 2TLA010030R4000
. 2TLA010030R5000

Ohmsche Last, AC
Induktive Last, AC
Ohmsche Last, DC
Induktjve Last,'DO

6 A/250 V AG/1500 VA
| AC15240VAC 2 A
. 6A/24V DCA50W
. DC1324VDC 1A

S 10mA/0V
(bei max. 100 mA Kontaktbelastung)

Einpoliger Leiter
Leiter mit Ader-Endhtilse

1x2,5 mm?/ 2x1 mm?

1x4 mm?/ 2x1,5 mm?

Gehause
Konta}gtb\éckeu

IP40 IEC 60529
IP20 IEC 60529

© -10 bis +55°C
(ohne Eisbildung oder Kondensation)

Funktionstest: Die Relais sind mindes-
tens einmal jahrlich zu betatigen.

' PLe/Kat. 4

* (EN1SO 13849-1:2008)
© SIL 3 (EN 62061:2005)
. PFH, 1,55E-08

| 2006/42/EC, 2006/95/EC, 2004/108/EC
© EN 62061:2005
{ ENISO 13849-1:2008
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Erweiterungsrelais
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Durch den Anschluss eines Erweiterungsrelais an ein Sicherheitsrelais
kann die Anzahl der sicherheitsbezogenen Ausgéange auf einfache Weise
erhéht werden. Das heiBt, mit nur einem Sicherheitsrelais kénnen unbe-
grenzt viele gefahrbringenden Maschinenbewegungen und -funktionen
gestoppt werden.

Beim Offnen einer Schutztiir wird zundchst ein Programmstopp an die
SPS/Servos ausgegeben, wodurch die gefahrbringenden Maschinenfunk-
tionen sanft und kontrolliert gestoppt werden. Erst dann, d.h. wenn die
Maschine bereits gestoppt ist, unterbrechen die abfallverzdgerten Sicher-
heitsausgange die Spannungsversorgung zu den Motoren. In vielen Fallen
genligen 0,5 bis 1 Sekunde, um eine gefahrbringende Maschinenfunktion
sanft abzubremsen.

Ein Softstopp bietet zahlreiche Vorteile:
— Die Lebensdauer der Maschine wird erhéht.
- Eine Beschadigung der bearbeiteten Werkstlicke wird vermieden.
- Ein Wiederanlauf aus der gestoppten Position wird einfacher

maglich.
Ein sicherer Softstopp erfolgt Uber ein Sicherheitsrelais, das den Pro-
grammstopp ausgibt, sowie ein Erweiterungsrelais, JSR1T, fir die siche-
ren, abfallverzégerten Stoppbefehle. Mehr dazu im Abschnitt ,,Anschluss-
beispiele”. Die Abfallverzogerung an einem JSR1T kann standardmaBig
von O bis 10 Sekunden eingestellt werden. Durch die Schaltung mehrerer
JSR1Ts in Reihe kénnen auch langere Zeiten erreicht werden.

Abfallverzdgerte Maschinen-Stoppbefehle kénnen fir Not-Halt-Situatio-
nen gemaB EN ISO 13850:2008 § 4.1.4, Stopp-Kategorie 1 gesteuertes
Stillsetzen, verwendet werden: Die Maschine wird in einen sicheren Zu-

6/36 2CDC001125C0101 | ABB-Sicherheitshandbuch

- Zusétzliche sichere Ausgénge
- Abfallverzdgerte Sicherheitsausgange
- Info-Ausgang

Merkmale:

- Breite 45 mm

— Betriebsspannung 24 V DC

- LED-Statusanzeige

- Relaisausgange: 4 SchiieBer / 1 Offner
— Ein- und zweikanalig

- Abnehmbare Kontaktbldcke

stand versetzt; dann erst wird die Energie zu den Antriebselementen, die

das Abbremsen durchfuhren, endgultig getrennt.

Die Stopp-Kategorie 1 kann auch dann zuléssig sein, wenn ein Zugang

zur Maschine Uberhaupt erst nach dem sicheren Stoppen mdéglich ist,

z.B.:

- Schutztiren, die Zugangszeit liegt normalerweise Uber 1 Sek.

- Abdeckungen und Schutzttiren mit einer Zuhaltung bis zum Stoppen
der Bewegungen und Funktionen.

- GroBer Abstand zwischen Schutzeinrichtung und gefahrbringender
Maschinenfunktion.

Das JSR1T verfugt tber zwei Stopp-Funktionen, d.h. zwei Relais mit
mechanisch betétigten Kontakten. Um eine Uberwachte Stopp-Funktion
herzustellen, kann die Uberwachung (Klemmen X1 und X2) mit der Uber-
wachung des zugehdrigen Sicherheitsrelais verbunden werden.

Eine Voraussetzung flr sicheres Stoppen ist, dass sich die Abfallverzo-
gerung bei Fehlern nicht erhdht und die eingestellte Zeit konstant bleibt.
Diese Anforderung wird von JSR1T erflllt.

Das JSR1T wurde nach den geltenden Richtlinien und Normen konstru-
iert und zertifiziert. Mehr dazu in den technischen Daten.

Beispiele daflr, wie unsere Sicherheitsrelais den verschiedenen Sicher-
heitsanforderungen gerecht werden kénnen, finden Sie im Abschnitt
+#Anschlussbeispiele”.



S14 Al X1 13 23 33 43 51
? ? ? ? JSR1T 0 | 2TLA010015R0000
- [P K1
ot Pt . QY \— —\ SY JSRIT 0,5 | 2TLAO10015R1000
i i K2 K2} JSRIT 1 i 2TLA010015R3000
JSR1T 1,5 2TLAO010015R0500
A2 s24 X2 4 52 JSRIT2 : 2TLAO10015R4000
. . . i JSRIT 3 © 2TLAO10015R5000
Um Id|e geltend('en S|§herhe|tsanforderungen zu eﬁullen, muss das JSR1T JSRITS STLAO10015R6000
an ein S|cherhe|tsrela|s gngesohlosseh werden (3|eh? nachfolgende An- JSRIT8 STLAO10015R0600
schlussbeispiele). I?as S|ch§rhe|tsrela|s Isteuerlt und ub(larwachtldasl JSRIT. JSRIT 10 Sek. | OTLAO10015R2000
(Das JSR1T kann flir den ein- oder zweikanaligen Betrieb konfiguriert ) ) Gray
werden - siehe unten.) Wenn die Eingange S14 und S24 schlieBen, er- AN DG g
H x 0
reichen die Relais K1 und K2 den EIN-Zustand. Bei gedffneten Ausgangen f Yoy
oder e|r'1em Spannungsausfall wird ein Stoppbefghl ausgegeben, K1 und B B
K2 erreichen den AUS-Zustand. K1 und K2 erreichen den AUS-Zustand e

entweder direkt oder nach einer Abfallverzigerung* (sofern konfiguriert). Die
Abfallverzogerung des Moduls ist fest eingestellt und wird an der Vorder-
seite angezeigt. Der Abfallverzdgerung ist so ausgelegt, dass die vorgese-
hene Zeit nicht Uberschritten werden kann.

Induktive Last, AC
Ohmsche Last, DC
Induktive Last, DC

| 6A/250V AG/1500 VA
| AC15240VAC 2 A
6 A/24V DCH50 W
| DC1324VDC 1A

16 A verteilt auf alle Kontakte

Um sicherzugehen, dass die Relais K1 und K2 beim Stoppbefehl beide
den AUS-Zustand erreichen, mlssen sie Uberwacht werden. Dazu werden

- 10mA0V
(bei max. 100 mA Kontaktbelastung)

die Klemmen X1 und X2 mit der Uberwachung des zugehdrigen Sicher-

© Ag+Au Flash-Gold

heitsrelais verbunden (siehe unten). Bei K1 und K2 handelt es sich um

5AgLAG

mechanisch betatigte Relais: sollte also einer der Ausgangskontakte im

geschlossenen Zustand kleben, 1&sst sich der Relaiskontakt auf X1-X2 nicht
schlieBen, sodass das Sicherheitsrelais nicht freigegeben wird.

“BAQG

150 Ohm (514, 524)

Zum Schutz der Ausgangskontakte sollten induktive Lasten mit einer Licht-

<0,020; 0,5; 1; 1,5; 2; 3; 5; 8; 10 Sek.

bogenunterdriickung ausgestattet werden.

Dioden bieten den besten Schutz gegen Funkenbildung, erhdhen allerdings ~ Einpoliger Leiter

die Abschaltzeit der Last.

Leiter 'mit Aderf‘EnthIsg

L 420%

1x2,5 mm?/ 2x1 mm?

1x4 mm?/ 2x1,5 mm?

 DIN-Schiene, 35 mm

£ 1P40 / IP20 IEC 60529

i 25kV
@ E RESET 2
N OfF-q-- : B
(S W e W U I S i -10 bis +55°C
IS13 514 823 524 §34 83 X1 | (S13 514 S23 S24 534 S53 X1 | - )
3 SIGHERHEITSRELAIS RT6 3 : stERHEITSRELAIs RTe 3 § (ohne Eisbildung oder Kondensation)
| : :
DoY) EF 1 ! 1 . 35bis 85 %
! | I OSSOSO OSSOSO
:,l.:% 14123 [24 |33 [34 [41 42 } 13 |14 )23 [24 )33 34 41 42w © Speisung durch Relaisausgange
PROGRAMM STOPP i pag e
: g

i v \

! | A1 S14 Az 524 x1 xz :

i

|

! i
A1 S14 A2 S24

Funktionstest: Die Relais sind mindes-
tens einmal jahrlich zu betétigen.

| PL e/Kat. 4 (EN 1SO 13849-1:2008)
- SIL 3 (EN 62061:2005)
: PFH, 1,55E-08

P oo ! ABFALLVERZOGERUNG MASCHINEN STOPP

Erweiterung der Ausgéange fiir

ein an einem Not-Halt-Taster mit
automatischer Riickstellung ange-
schlossenes Sicherheitsrelais.

=120

- A

74

— 45— mm

wZwei“-kanalige Erweiterung mit
abfallverzégerten Sicherheitsaus-
gangen fir ein Sicherheitsrelais,
das eine Schutztiir iiberwacht.

Kontaktblécke sind abnehmbar
‘ (ohne dass die Kabel gelost werden missen)

2006/42/EC, 2006/95/EC, 2004/108/EC
{ EN 62061:2005
{ EN SO 13849-1:2008
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Erweiterungsrelais

— Zusatzliche sichere Ausgéange
— GroBeres Schaltvermdgen
— Info-Ausgang

Merkmale:

— Schaltvermbdgen bis zu
10 A/250 V je Ausgang

— Breite 45 mm

— LED-Statusanzeige

— Relaisausgénge: 4 SchlieBer /
1 Offner

— 5 Versorgungsmaoglichkeiten

— Betriebsspannung 24 V DC
115V AC, 230V AC

— Abnehmbare Kontaktbldcke

Das Erweiterungsrelais JSR2A wird verwendet, um ein Sicherheitsrelais mit einer erhdhten Schalt-
vermogen und zusatzlichen Sicherheitsausgéngen auszustatten. Das heiBt, mit nur einem Sicher-
heitsrelais kdnnen unbegrenzt viele gefahrbringenden Maschinenbewegungen und -funktionen
gestoppt werden.

Mit dem JSR2A Erweiterungsrelais kénnen pro Ausgangskontakt bis zu 10 Ampere geschaltet
werden.

Das JSR2A verflgt Uber zwei Stopp-Funktionen, d.h. zwei Relais mit mechanisch betatigten
Kontakten. Um eine iberwachte Stopp-Funktion herzustellen, kann die Uberwachung (Klemmen X1
und X2) mit der Uberwachung des zugehérigen Sicherheitsrelais verbunden werden.

Das JSR2A wurde nach den geltenden Richtlinien und Normen konstruiert und zertifiziert. Mehr
dazu in den technischen Daten.

Beispiele daflir, wie unsere Sicherheitsrelais den verschiedenen Sicherheitsanforderungen gerecht
werden kénnen, finden Sie im Abschnitt ,Anschlussbeispiele”.
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Uberwachung Ausgange

A2 824 X1 13 23 33 43 51

Versorgung

A1 S14 X2

14 24 34 44 52

Um die geltenden Sicherheitsanforderungen zu erflillen, muss das
JSR2A an ein Sicherheitsrelais angeschlossen werden (siehe nachfol-
gende Anschlussbeispiele). Das Sicherheitsrelais steuert und Uberwacht
das JSR2A. (Das JSR2A kann fiir den ein- oder zweikanaligen Betrieb
konfiguriert werden — siehe unten). Wenn die Eingénge auf S14 und S24

schlieBen, erreichen K1 und K2 den EIN-Zustand. Bei gedffneten Ausgan-

gen oder einem Spannungsausfall wird ein Stoppbefehl ausgegeben, K1
und K2 erreichen den AUS-Zustand.

Um sicherzugehen, dass die Relais K1 und K2 beim Stoppbefehl beide
den AUS-Zustand erreichen, mlssen sie Uberwacht werden. Dazu
werden die Klemmen X1 und X2 mit der Uberwachung des zugehdri-
gen Sicherheitsrelais verbunden. K1 und K2 verfligen Uber mechanisch
zwangsbetatigte Kontakte: sollte also einer der Ausgangskontakte im
geschlossenen Zustand kleben, 1&sst sich der Relaiskontakt auf X1-X2
nicht schlieBen, sodass das ans Sicherheitsrelais nicht freigegeben wird.

Einkanalige Erweiterung des RT6 mit

1 1
1
i RT6 , angeschlossenem JSR2A fir manuelle
1 — 1 -
[N Rickstellung.
, gs 14 S53 X1 X4
_____ A S S A B A
L1 N

Zweikanalige Erweiterung des RT6 mit

Riickstellung.

Kontaktblocke sind abnehmbar

- A
0000000 ‘
(ohne dass die Kabel gelést werden miissen)

74

-

—45— mm

JSR2A 10 A 24V AC/V DC
JSR2A 10A 115V AC
JSR2A 10 A230VAC

. 2TLA010027R0100
. 2TLA010027R0400
. 2TLA010027R0500

| 24V DC/AC, 115,
: 230 V AC +15 %, 50-60 Hz

4 SchlieBer u. 1 Offner

Ohmsche Last, AC
Induktive Last, AC

Ohmsche Last, DC
Induktjve Last, HAC

| 8A/230 V AC/1840 VA
| 10 A/115V AC/48 V AC/24 V/ AC/1840 VA
| AC15 230 V AC 4 A (SchiieBer)
L 15A (Offnen

| 8A/24VDC/92 W

- DC13 24 V DC 1,2A (SchlieBer/Offner)

£ 10 mA/10 V100 mW

(bei max. 100 mA Kontaktbelastung)

Deaktivierung (Eingang-Ausgang)
Aktivierung (Eingang-Ausgang)

Max. Anzugsmoment fir die Schrauben% 1Nm

Einpoliger Leiter
Leiter mit Ader-Endhtilse

© 1x4 mm? oder 2x1,5 mm? / 12AWG
i 1x2,6 mm? oder 2x1 mm?

| IP40 IEC 60529

angeschlossenem JSR2A fiir automatische

Gehéuse

Kontaktblécke i IP20 IEC 60529

on Betriebsspannung

v 1A » Relaisausgéange 1 und 2

£ 10 bis +55°C

(ohne Eisbildung oder Kondensation)

£ 313

tens einmal jahrlich zu betatigen.

PL e/Cat.

Funktionstest: Die Relais sind mindes- SIL 3 (EN 62061:2005) PFH, 1,55E-08

£ 2006/42/EC, 2006/95/EC,
| 2004/108/EC EN 62061:2005
i ENISO 13849-1:2008
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Erweiterungsrelais

Durch den Anschluss des Erweiterungsrelais JSR3T an ein kompatibles
Sicherheitsrelais kdnnen auf einfache Weise sichere abfallverzdgerte
Ausgange generiert werden.

Mit dem JSR3T sind Konstrukteure in der Lage, per Festverdrahtung die
Abfallverzégerung in Schritten zwischen 0,5 und 10 Sekunden einzustellen.

Es gibt zahlreiche Anwendungen, in denen abfallverzdgerte Ausgange

notwendig und zuléssig sind. Abfallverzdgerte Maschinen-Stoppbefehle

kdénnen z.B. fur Not-Halt-Situationen gemaB EN ISO 13850:2008 § 4.1.4,

Stopp-Kategorie 1 gesteuertes Stillsetzen, verwendet werden (Die Ma-

schine wird in einen sicheren Zustand versetzt; dann erst wird die Energie

zu den Antriebselementen, die das Abbremsen durchflhren, endguiltig

getrennt). Die Stopp-Kategorie 1 kann auch dann zulassig sein, wenn

ein Zugang zur Maschine Uberhaupt erst nach dem sicheren Stoppen

mdglich ist, z.B.:

- Abdeckungen und Schutztlren mit einer Zuhaltung bis zum Stoppen
der Bewegungen und Funktionen.

— GroBer Abstand zwischen Schutzeinrichtung und gefahrbringenden
Maschinenfunktionen.

- Diese Methode, eine Maschine anzuhalten bietet vielféltige Vorteile:

- Die Maschinen sind langlebiger, da sie bei einem Stoppbefehl keinen
Ubermé&Bigen Belastungen ausgesetzt werden.

- Eine Beschadigung der bearbeiteten Werkstticke wird vermieden.

- Der Wiederanlauf der Maschine aus dem Stillstand ist einfacher.

Ein sicherer Softstopp erfolgt Uber ein Sicherheitsrelais, das den Pro-

grammstopp an die Steuerung der Maschine ausgibt. Das kann z.B. beim

Offnen einer Schutztlr oder der Betétigung eines Not-Halt-Tasters der

Fall sein. Der Ausgang des Sicherheitsrelais wird verwendet, um einerseits

einen Stoppbefehl an die Maschinensteuerung auszugeben (z.B. mittels

SPS, die das kontrollierte Abbremsen/Stoppen der Maschine bewirkt)

6/40 2CDC001125C0101 | ABB-Sicherheitshandbuch

- Sichere Abfallverzégerung von
Stoppbefehlen mit einstellbarer Zeit

- Abfallverzdgerte Sicherheitsaus-
gange

Merkmale:

— Breite 22,5 mm

- Betriebsspannung 24 V AC/DC

- LED-Statusanzeige

- Relaisausgénge: 2 x 1 SchlieBer

- Einstellbare Abfallverzbgerung
(0,5 - 10,0 Sek.) durch festver-
drahtete Anschlisse und Trimm-
Potentiometer

und andererseits ein Erweiterungsrelais mit Abfallverzogerungsfunktion
wie das JSR3T zu aktivieren. Die abfallverzdgerten Sicherheitsausgén-
ge des JSR3T Erweiterungsrelais sorgen dann flr eine sichere Unter-
brechung der Spannungsversorgung zu den Antriebseinheiten, Motoren
usw. der Maschine.

Das JSR3T verfligt Uber zwei Stopp-Funktionen mit Hilfe von zwei
zwangsgeschalteten Kontaktrelais.

Um die benttigte Sicherheitsstufe zu erreichen, muss das JSR3T mit
einem geeigneten Sicherheitsrelais wie dem JSBR4 oder dem RT6
verbunden werden. Die Uberwachung des JSR3T (Klemmen X1 und X2)
ist dazu mit dem Eingang zur Uberwachung externer Schiitze des zu
erweiternden Sicherheitsrelais zu verschalten (siehe Anschlussbeispiele).

Eine Voraussetzung flir sichere Stoppen ist, dass sich die Abfallverzo-
gerung z.B. von JSR3T bei Fehlern nicht erhéht und die eingestellite Zeit
konstant bleibt. Diese Anforderung wird von JSR3T erflillt.

Das JSR3T wurde nach den geltenden Richtlinien und Normen konstru-
iert und zertifiziert.

Beispiele dafiir, wie unsere Sicherheitsrelais den verschiedenen Sicher-
heitsanforderungen gerecht werden kénnen, finden Sie im Abschnitt
L#Anschlussbeispiele”.



Y1 Y2 Y3 Y4 X1 13 2

3 1771 T
K2
K1 ‘1
A2
Liegt die Betriebsspannung an A1 und A2 an, erreichen die Relais K1 und
K2 den EIN-Zustand. Wird die Betriebsspannung unterbrochen, bleiben
die Relais K1 und K2 Uber einen Zeitraum im EIN-Zustand, der durch die

gewahlte Festverdrahtung (Anschluss an die Klemmen Y1, Y2, Y3 und Y4)
sowie durch Einstellen des Trimm-Potentiometers ausgewahlt wurde.

@

Die per Festverdrahtung gewahlte Zeit kann durch das
Trimm-Potentiometer (um bis zu ca. 30 %) reduziert werden.

Beide Ausgangskontakte von K1 und K2 (Klemmen
13-14 und 23-24) missen verwendet werden. Die Ausgangskontakte
mussen entweder in Reihe geschaltet werden (sodass sie einen
Sicherheitsausgang bilden) oder parallele Schaltkreise bilden, um die
erforderliche Redundanz herzustellen.

©)
-

3| !

Y
AT A2 S13514524 523 S34 $53 X1 Al A2, Y1 Y2 Y3 Y4 X1 X2
Suoply A InB Gher- oo U |
Supply 0,51,02,56,0 (ber-
RT6 wachung 24 VAC/DC Wechung
\ \ \'_ JSR3T
b L] vl
13 14 23 24 33 34 4142 13 14 3 24
- T
Direct + Delayed
outputs outputs
05s 1,508 75s 90s 100s

1
v Z>

Y3y
vapy

GATE o@—,;

3.0 40s 655
1%}
(%]

7]

Reset
24VDC | e i
Ja — Pl Jut
Al A2 S13514524523 X3X2 Al A2, Y1 Y2 Y3 Y4 X1X2
aligats AR
Supply A InB Resef Supply 0,51,02,56,0 {ber-
JSBR4 24 VAC/DC wachung
\ \ \ JSR3T
Vo))
13142324:)3 34 142 13 14 3 24
Direct ) | S—
outputs + Delayed
outputs

JSR3T 24 V AC/V DC

2TLA010017R0100

Grau

Ohmsche Last, AC
Induktive Last, AC
Ohmsche Last, DC
Induktive Last, AC

4 A/250 V AC/1000 VA
AC15 240 V AC 3A

4A /24N DC /100 W
DC13 24V DC 2A

10 mA/1O \
(be| max. 100 mA Kontaktbelastung)

AgN|

6/—\gG

100 Ohm

<20ms

<0,5-10,0 Sek. bei Bemessungsspan-
nung. Die ausgewahlte Abfallverzdgerung
kann Uber ein Trimm-Potentiometer an
der Vorderseite um ca. 30 % reduziert

werden.

Einpoliger Leiter 2x1,5 mm?
Le|ter mit Ader-Endhdilse 2x1 mm?.

DIN Schlene 35 mm

: IP4O /1P20 IEC 60529

2,5 kV

2

-10°C bis +55°C
(ohne Eisbildung oder Kondensation)

- 35bis 85 %

Ausgénge

1589

Funktionstest: Die Relais sind mindes-
tens einmal jahrlich zu betatigen.

 PLe/Cat.
| SIL 3 (EN 62061:2005) PFH, 3,67E-09

2006/42/EC, 2006/95/EC, 2004/108/EC
* EN 62061:2005
¢ ENISO 13849-1:2008

Auswahl der Abfallverzdégerung per Festverdrahtung (Y1, Y2, Y3, Y4).

Die ausgewahlte Abfallverzdgerung kann Uber einen Trimm-Potentiometer
an der Vorderseite um ca. 30 % reduziert werden.

Es wird empfohlen, alle geschalteten Lasten mit geeigneten Funkenldsch-
gliedern und Sicherungen zu beschalten, um den Sicherheitskontakten

zusatzlichen Schutz zu bieten.
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Anschlussbeispiele

HA5400A Anschlussbeispiele JSBR4 6/44
HAB400A Anschlussbeispiele JSBT4 6/44
HAB500A Anschlussbeispiele JSBT5 6/45
HAB500B Anschlussbeispiele BT50 6/45
HAB501B Anschlussbeispiele BT50T 6/46
HAB500C Anschlussbeispiele BT51 6/46
HAB501C Anschlussbeispiele BT51T 6/47
HA7100A Anschlussbeispiele JSSBRT11 6/47
HA7600A Anschlussbeispiele RT6 6/48
HA7600B Anschlussmdglichkeit RT6 6/48
HA7672A Drei-Stellungs-Zustimmschalter JSHD4 - EX mit RT6 6/49
HA7700A Anschlussbeispiele RT7 6/49
HA7900A Anschlussbeispiele RT9 6/50
HE3811B Sicherheits-Lichtschranke mit abfallverzégertem Rucksetzen 6/50
HE3824C-01 Lichtschranke mit zeitbegrenztem Uberbriicken 0,2-40s  6/51 )

HE3824E-01 Lichtschranken mit zeitbegrenztem Uberbriicken 0,2-40 s

6/51

HG7636B Focus Lichtgitter mit Drei-Stellungs-Zustimmschalter 6/52

HG7611A Verriegelte Tur mit RT6 mit spezieller,

zeitgesteuerter Ruckstellung 6/52

HG7636A Verriegelte Tur mit Drei-Stellungs-Zustimmschalter 6/53

HG7646A Verriegelte Tur mit Drei-Stellungs-Zustimmschalter

und zeitbegrenztem Eingang/Ausgang 6/53

HG7654A Verriegelte Tur mit RT6 und Ausgangserweiterung JSR1T 6/54

HG7658A Verriegelte Tur mit RT6 und Ausgangserweiterung JSR2A 6/54

HHOO00O0C Drei-Stellungs-Zustimmschalter JSSHD4

mit verschiedenen Auswerteeinheiten 6/55

HI8552A Anschlussbeispiele JSHT2 mit Abfallverzogerung 6/55

HK7600A Sicherheitsschaltmatte/Sicherheitsschaltleiste mit RT6 6/56

HN7660A Abfallverzbgerte Ausgange-RT6

mit Ausgangserweiterung JSR3T und RT7 6/56

HP7600A Maschinensteuerung -

Potentialtrennung von SPS-Ein- und Ausgéngen 6/57

HP7600B Maschinensteuerung -

Potentialtrennung von SPS-Ausgangen 6/57

HR7200B Focus Lichtvorhang/Lichtgitter mit RT9 und JSBRT11 6/58

HR7800B Focus Lichtvorhang/Lichtgitter mit RT6 und RT7 6/58

HT5400A Zweihandschaltung mit Sicherheitsrelais JSBR4 6/59

HBOOOB8A Focus Lichtvorhang/Lichtgitter mit RT9 und M12-3D 6/59
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Anschlussbeispiele

“NOTE: Always use transient suppressors, e.g. VDR's!

0 1T ] 2 ] 3 4 5 6 7 | 8 [ s 10
24VDC/
24VAC/
48VAC/ EMERGENCY STOP  RESET INTERL. DOOR/HATCH ~ RESET SAFETY MAT/STRIP  RESET
115VAC/
230VAC
|
==7/- —-E 3] e 7l 3] TEST E 3] TEST
|
TEST } l
a | Al A2 S13514524523 X3 X2 Al A2 S13S14524523 X3 X2
A SSasass w e } | Supply InA InB Reset Supply InA InB Reset
Supply InA InB Resef | } B)\mer\uckmg door/hatch with manual reset C)Scmy mat/strip with manual reset
Type:JSBR4 } |
|
\ \ \ } | THREE POSITION DEVICE JSHD4 TWO HAND DEVICE
;!
\ B : Tl
13 14 23 24 33 34 41 42 } | E7 - E Lj TEST
JJ | } A /\c ) TEST
L 111 A
L ‘ ‘ ‘ } | Al A2 S13S14524523 X3 X2 Al A2 SI3514524523 X3 X2
*) K1 ! Supply InA InB Reset Supply InA InB Reset
T - | . N R
| [ ) Enabling device JSHD4. Stop in both top and bottom  F ) Twohand device with PB's in common or separate enclosures
A2 | positions
|
|
> A |
* K2 _ B V|
@ — — At least one switch
a2 &) must be pos. mech. act.
4 o/ TEST from manipulation point of view. Endast AC—varianter
= Only AC-relays
) Emergency stop with manual reset and
monitoring of extemnal contactors/relays

Al A2 S‘WIS S$14 824 823 X3 X2
Supply  InA  InB Reset

F)Aummauc reset, no simultaneousness

Al A2 S13 514 524 5‘23 X3 X2
Supply  InA  InB Reset

G) On AC—reloys. S23 must be connected to earth.

Anmarkning Remark Konstr DesigniGodk Appr [Datum _Date Blod Sheel
ANSLUTNINGSEXEMPEL JSBR4 990120
CONNECTION EXAMPLES JSBR4 Ritad Drawn [Sidor Pages [Ritn nr _ Drawing no Forfs  Cont
JS 1 HA5400A -

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/requlations. Specifications subject to change without notice.

) Emergency stop with outomatic reset and

T

monitoring of external contactors/relays

*)NOTE: Always use transient suppressors, e.g. VDR's!

Al A2 S13S514524523 X1 X2
Supply  InA  InB Test

F)Aummauc reset, no simultaneousness

0 1 2 3 [ 4 ] s 6 7 8 9 10
24VDC/
24VAC
45\/,;9; EMERGENCY STOP EMERGENCY STOP INTERLOCKING HATCH %) START
115VAC/ NOTE: not supervised!
230VAC
Y TEST g; 7 S)
=/-1- =L = /— TEST of- 3} TEST
| +)
TEST } l—l
T Al A2 S13514 524525 X1 X2 Al A2 S13S14524525 X1 X2
o609 } Ly Supply  InA  InB Test Supply  InA  InB Test
Al A2 S13S14524523 X1 X2| |
Supply InA InB Test | | } B)Emergency stop via supply. Drop out time 145 ms. C)\mer\eck;ng hatch with automatic reset
Type:JSBT4 } |
|
\ \ \ } | SAFETY MAT/STRIP THREE POSITION DEVICE JSHD4
;!
R ||
P i
13 14 23 24 33 34 o 42l } TEST k1) ﬂ TEST
AJ | A c &0
L BB
{ ;! |G ! - ! !
" ‘ ‘ ‘ Pl Al A2 S13S14524523 X1 X2 Al A2 S13S14S24525 X1 X2
N K1 R ] } Supply  InA  InB Test Supply  InA  InB Test
v | D)Scfe\y mat/strip (norm. open) with automatic reset E)Encbﬁng device JSHD4. Stops in both top and bottom positions.
4 |
|
? |
At |
A K2 VA
At least one switch
a2 must be pos. mech. act
4 from manipulation point of view.

Only AC-relays

Al A2 S13S14 5245‘23 X1 X2
Supply  InA  InB Test

C)On AC—relays, S23 must be connected to earth.

[Anmarkning Remark Konstr DesigriGodk Appr [Datum Date Blad Sheet
ANSLUTNINGSEXEMPEL JSBT4 991206 1
CONNECTION EXAMPLES JSBT4 Ritad Drawn [Sidor Pages [Ritn nr_Drawing no Forls Cont

HA6400A -

Tt Is the user's responshklity o ensure that all control devices are correctly Installed, cared for and operated to meet all applicable European, notional and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.
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Anschlussbeispiele

*)

A K2 _

A ) Emergency stop ond control reloy with stort/stop—
function and monitoring of external contactors/reloys

D)Hctch with manual start (no supervised reset)

E)Scfety strip (normally closed) with automatic reset

NOTE:

1) START pushbutton not supervised

2) START pushbutton supervised for component faults

o [ 1+ [ 2 T 3 4 5 6 7 8 9 10
24VDC/ +
24VAC
(ES TEST.
—‘ EM. STOP INTERLOCKED HATCH
EMERGENCY STOP g
TeST } ==/- TEST TEST
START |
STOP E" |
2 —
) —} | Al A2 X1 X2 Al A2 X1 X2
I ‘ Suppl Test Suppl Test
Al A2 X1 X2 | } pply pply
Supply: Input Test| | | B)Emergency stop with dual contacts and autom. reset. C)\Mer\ccked hatch with outomatic reset
24VAC/DC | |
Type:JSBTS  JOKAB SAFETY [ | | : :
} \
VYL !
| | LUCKA BRYTLIST
\ | | INTERLOCKED HATCH START STRIP (NC)
13 14 23 24 33 34 41 42 } | Nk TEST €] TesT
|
o
,,,,,,,, a0y
! Al A2 X1 X2 Al A2 X1 X2
} Supply Test Supply Test
|
|
|
|
|
|
J

Al A2 X1 X2
Supply Test
*)NOTE: Always use transient suppressors, e.g. VDR's! F)
|Anmdrkning Remark [Konstr Design[Godk  Appr [Datum  Date Blod  Sheet
ANSLUTNINGSEXEMPEL JSBTS JS 990120 1
CONNECTION EXAMPLES JSBTS Ritad _Drawn [Sidor _Pages |Ritn nr_ Drawing no Forts Cont.
Js 1 HAB500A -

It s the user's responsibilly to ensure thal all control devices are comectly installed, cared for and operaied to meet all opplicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject 1o change without nofice.

1 2 3 5 6 8 9 10
24vDC * * + +
@Bf TEST
—
EMERGENGY STOP EM. sToP INTERLOCKED HATCH
TEST (=77 TEST TEST
START e
SToP B- 2)? ]7 a |
I Al A2 X4 Al A2 X4
— | | Supply Test Supply Test
AT +A1 —A2 —A2 x4
Supply: Input Test| | ‘ B)Emergency stop with dual contacts and autom. reset. C)\n(er\ccked hatch with automatic reset
24VDC
Type:BTS0  JOKAB SAFETY } |
13 14 23 24 33 34 41 42| | | ¥ - y
| .
| INTERLOCKED HATCH START EXPANSION | /\
Nk TEST I/ TEST
\ L
_
Al A2 X4 Al A2 X4
Supply Test Supply Test
D)Hctch with manual stort (no supervised reset) E)Expcns\'on with automatic reset
A)Emergency stop and control relay with start/stop— NOTE:
function and monitoring of external contactors/relays
1) START pushbutton not supervised
*)NOTE: Always use transient suppressors, e.g. VOR's! 2) START pushbutton partly supervised
[Anmdrkning Remark Konstr Design[Godk Appr [Datum Date Blad  Sheet
ANSLUTNINGSEXEMPEL BT50 JS 20070823
CONNECTION EXAMPLES BT50 Ritad Drawn [Sidor Pages [Rkn nr_Drawing no Forts Cont
Js 1 HA65008

It is the user’s responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.
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Anschlussbeispiele

1 2 3 4 5 3 7 8 9 10
24v0c + T M M
(F‘B TEST
- EM. STOP INTERLOCKED HATCH
I
EMERGENCY STOP | 7 Test &) -
TEST |
START =
TP g 2\ —— a1 ‘
[ | A A2 X4 Al A2 X4
— | | Supply Test Supply Test
Supply: A1 Az TI T2 X4 |
24vDC  Input 05-+0\5 Test| | |1 B)Emergency stop with dual contacts and autom. reset. C)\n(er\ocked hotch with outomatic reset
Type:BT50T 'fw'o | | ‘
JOKAB SAFETY o8 [ | + + 1
-+ | - B ‘
VIO Ry -
\ \ | | | INTERLOCKED HATCH START EXPANSION | /\
13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 \ ‘ \ 1)@ TEST ‘ ‘ TEST
| [ | L
777777 1 ‘ ‘
| | Al A2 X4 Al A2 X4
‘ ‘ ‘ ‘ ‘ Supply Test Supply Test
] |D)Hc(ch with manual start (no supervised reset) E)Expcnsiun with automatic reset
‘ 1aav (A1) A2 T1 T2 A2 T T2
3 71— s @ @ @ 10s6 © ®
M | — Y14
*) Ko T — —\\ -\ — 3 v (A2) 0556 ® @ 1556 ¥ ®
A2
F) BTS0T Info. output G) BTS0T Delay times
A)Emergency stop and control reloy with stort/stop— NOTE:
function and monitoring of external contactors/relays )
1) START pushbutton not supervised
#)NOTE: Always use transient suppressors, e.g. VDR's! 2) START pushbutton partly supervised
[Anmidrkning Remark Konstr DesignGodk Appr [Datum  Date Blad Sheet
ANSLUTNINGSEXEMPEL BTS0T Js S 20070823
CONNECTION EXAMPLES BT50T Ritod Drown [Sidor _Pages |[Ritn nr_ Drawing no Forts Cont
HAB501B

It is the user's responsibility to ensure that oll control devices ore correctly installed, cared for and operoted to meet oll opplicable European, national and local

codes/requlations. Specifications subject to change without notice.

1 2 3 4 5 6 7 8 9
24VDC T .
Fg TEST
- EM. STOP INTERLOCKED HATCH
EMERGENCY STOP ‘ ! o
o /o
TEST ‘ G TEST TEST
1
STP g 1 I
| ‘ | Al A2 X4 Al A2 X4
L - Supply Test Supply Test
A 2z X4 | | I
Supply: Input Test | | ‘ B)Emergency stop with dual contacts and autom. reset. C)\mer\ocked hatch with automatic reset
24vDC
Type:BTS1  JOKAB SAFETY | | [ |
BRERERERIRE
13 14 23 24 33 34 43 44 } \} +
‘ ‘ INTERLOCKED HATCH START EXPANSION ‘ ‘
| 1k TEST TEST
_Jl
! A A2 X4 Al A2 X4
I Supply Test Supply Test
M ‘ D) Hatch with manual start (no supervised reset) E)Expcns'\cn with automatic reset
[ K2 A\
A2
A) NOTE:
Emergency stop ond control reloy with start/stop— N
function and monitoring of external contactors/relays 1) START pushbution ot supervised
*)NOTE: Always use transient suppressors, e.g. VDR's! 2) START pushbutton partly supervised
[Anmirkning Remark Konstr Design[Godk Appr [Dotum Date Blad  Sheef
ANSLUTNINGSEXEMPEL BT51 20070828
CONNECTION EXAMPLES BT51 Riad Drawn [Sidor Pages [Rin i Drawing o Forts Cort
HA6500C

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are corectly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.
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Anschlussbeispiele

A)Emergency stop and control relay with start/stop—
function and monitoring of external contactors/relays

*)NOTE: Always use tronsient suppressors, e.g. VDR's!

F) BTS1T Info. output

NOTE:

1) START pushbutton not supervised

2) START pushbutton portly supervised

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
24v0C + 7 M . M
(%g TEST
- EM. STOP INTERLOCKED HATCH
I
EMERGENCY STOP | =7 . Test
TEST |
START e
TP gy 2N+ —— 1 H
[ | A1 A2 X4 Al A2 X4
— | | Supply Test Supply Test
Supply: A1 —A2 T1 T2 X4 |
24ypCc  Input 05-+0\5 Test| | |1 B)Emergency stop with dual contacts ond outom. reset. C)\nter\ucked hatch with outomatic reset
Type:BT51T 'jw'o | | ‘
JOKAB SAFETY o8- [ | + + 1
-+ | B B ‘
BRI an
\ \ \ \ | | | INTERLOCKED HATCH START EXPANSION | /\
13 14 23 24 33 34 43 44 Y14 | | ‘ | 1)@ TEST | ‘ TEST
| [ | L
| | Al A2 X4 Al A2 X4
‘ ‘ Supply Test Supply Test
iy D)Hc\ch with manual start (no supervised reset) E)Expcnsion with automatic reset
roav (A1) A2 T T2 A2 T T2
71— s e @ 0 1.0s6 © ®
J— Y14
oV (A2) 0556 ® o 155¢ ¥ »

G) BTS1T Delay times

(Anmirkning Remork
ANSLUTNINGSEXEMPEL BT51T
CONNECTION EXAMPLES BT51T

Konstr Design[Godk Appr _[Datum _ Date Blad Sheet
Js Js 20070910

Ritod Drown|Sidor _Poges [Riln nr  Drowing nio Fors Cont
HA6501C

It is the user's responsibility to ensure that all control devices ore correctly installed, cored for and operoted to

mest all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

24v0/
24VAC/
4BVAC/
115VAC/
230VAC/ EMERGENCY STOP RESET
INTERL, DOOR/HATCH RESET INTERL. HATCH
@ ]
—— R L — 7 [3 K1 TEST
S ‘ - -
B S13S14534 544 524523 S53 X1 X4 1 A2 S13514 534544 524 523 53 X1 X4
. - | | Sueply Test/Auto  Supply Test/Auto
1 A2 S13S14S34 544  S24 523 S53 X1 X4 Reset
Supply Jestfauto| || B)‘"w‘ door/hatch with manual reset. C) Interl. hatch with outomatic reset
Type:SBRT11 JOKAB SAFETY I
IRER P R
VL) IERERNE I eveRoecy 0P
13142324 33 34 41 42 53 54 63 64 73 74 83 84 91 92 | | |
Il ‘
‘ ‘ TEST
[ £
I EFETTTE TR TE Ep T
| Test/Auto
| D)Emevgency stop with automatic reset.
Emergency stop with manual reset and
monitoring of external contactors; reloys
#)NOTE" Always use transient suppressors, e.g VDR's!
+)0nly AC—Relays
[Anmarkning Remark [Konstr Design[Godk  Appr [Datum  Date’ Blad Sheet
ANSLUTNINGSEXEMPEL JSBRT11 JS 990120 1
CONNECTION EXAMPLES JSBRT11 [Ritod Drawn [Sidor _Pages [Rin nr_ Drawing no Forts Cont
Js 1 HA7100A -

It is the user's resoonsibility o ensure that all control devices ore correctlv installed. cared for and ooerated to meet all aoolicable Euroean. national and local codes/reaulations. Soecifications sublect fo chanae without notice.
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Anschlussbeispiele

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
24vDC/
24VAC/
48VAC/
115VAC/ EMERGENCY STOP RESET
230vAC/ INTERL. DOOR /HATCH RESET INTERL. HATCH
@ )
- 3 BT 7 O f— 3 TEST TEST
JEST ‘
1 Al A2 SI13S14S34S44 S23S24 Y13 S53 X1 X4 Al A2 S13514S34S44 S23524 Y13 S53 X1 X4
-~ — : Suppl Test/Auto  Suppl Test/Auto
RT6 g\ A‘Z S13S14S34 S44 523524 Y13 S5 X1 X4 ‘ ‘ il Rese/t i Resél
upply T;:s‘g’\““’ I B) Interl. door/hatch with manual reset. C) Interl. door/hatch with automatic reset.
TypeiRT6  JOKAB SAFETY I
o I
\1 Y Y 1 in) 1&2 |
2 2 \2 I EMERGENCY STOP SAFETY MAT/STRIP
13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24 | RESET
I INFORMATION | | l
STYRSYSTEM ‘ ‘ TEST B TEST
| I Al AZ S13S14534544 S23524 Y13 S53 X1 X4 Al AZ  S13514 534544 S23524 Y13 S53 X1 X4
" ‘ ‘ ‘ (| Supply Test/Auto  Supply Test/Auto
Reset o Reset
K1 o\ ——— — 1 | D) emergency stop with automatic reset E )satety mat/strip with manual reset
R |
) \
" ERYTU?T , SAFETY MAT/STRIP
STRIP (NC]
[T K2 N\ J
2
i © TEST TEST
A)Emergancy stop with manual reset and
monitoring of extemal contactors/relays -
L
Al A2 SI3S14S34S44 S23524 Yi3 53 X1 X4 Al Az 13514534544 S23524 Y13 53 X1 X4
*+)NOTE: Always use transient suppressors, e.g. VDR's! Supply TRes(/‘Au(u Supply TRESK/‘Au(u
ese o ' ese
F)Safety strip (normally closed) with automatic reset G Safety mat/strip with automatic reset
+#)0nly AC—Relay
|Anmdrkning Remark Konstr DesignGodk  Appr [Datum — Date Blad  Sheet
ANSLUTNINGSEXEMPEL RT6 Js 990120 1
CONNECTION EXAMPLES RT6 Ritad Drawn|Sidor _Pages [Ritn nr_Drawing no Forts Cont
J— Js 1 HA7600A -

It is the user's resconsibilitv to ensure that all control devices are correctly installed. cared for and ooerated to meet all aoolicable Eurooean. national and local codes/reaulations. Soecifications subiect to chanae without notice.

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
24vDC/
24VAC/
48VAC/
115VAC/
230VAC RESET
r
SAFETY MAT ‘ @%
L
EM. STOP =7
HATCH =\ —
A1[A1 A2 S13S14S34S44 S23524 Y13 S53 X1 X4 The drawing shows how to_cannect several
Test /At safety components to a RT6-relay
est/Auto with ‘maintained safety level.
Rese When the guards are in the closed position
Type:RT6  JOKAB SAFETY the two inputs (S13/S14 and S$23/S24) are
closed, and reset of the module is enabled.
] ] . Actuating one of the guards will trip the module.
\ \ \ 1 in) 1&2 See also RT6 product sheet.
2 \2 \2
13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24

[Anmarkning Remark Konstr Design/Godk Appr |Dalum Date Blad Sheel
KONTAKTMATTA, NODSTOPP OCH LUCKA TILL RT& 990409
SAFETY MAT, EM. STOP AND HATCH WITH RT6 RRad Drawn [Sdor Pages [Nn m Drawing no[Forts ot
PRINCIPRITNING /PRINCIPLE DRAWING HA76008 _
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Anschlussbeispiele

e
\ A
L CABLE TYPE “oLFLEX EB-CY” 4x0.75
- 7\7 T E 77777777777 c T D
( —
,,,,,,,,,,,,, -] ____HAZARDOUS AREA__ _ __
SAFE AREA ®
o
24VDC O
ZENER- ZENER-
BARRER ¥ BARRIER
DMTL7087+ D JMT\JOBH
1 1
) S— . ¢
A1 A2 S13S14 S34 S44 S23S24 Y13 S53 X1 X4
Test/Autq|
24VDC Reset
Type:RTE  JOKAB SAFETY
Y Y Y 1 n) 1&2
Ly
13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24
[Anmdrkning Remark [Konstr Design[Godk Appr [Datum Date [Blad  Sheet
TRELAGESDON JSD4—EX MED RT6 JS 990120 1
ENABLING DEVICE JSHD4—-EX WITH RT6 Rifad Drawn|Sidor _Pages|Ritn nr_ Drawing no Forts Cont
HA7672A -

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice

24vDC/

24VAC/

48VAC/

115VAC// INTERL. HATCH

230VAC/ EMERGENCY STOP RESET

INTERL. DOOR/HATCH RESET
o €] €]
[3 TEST -1 o E TEST TEST
st |
T Al A2 SI3S14534S44 S2352¢ T0 T 12 YI3 X Al Az SI3S14S34544 523524 TO T1 T2 VI3 X1 X4
— o . | Supply 0s. | Test/Auto  Test/Auto Supply | Test/Auto Test/Auto
A A st3siesssi s o T vis s X +1,0s. | Reset 41,05, | Reset Reset
upPly " 1hos, ‘ I B)mm door/hateh manual reset +2.08 Interl. hatch with automotic. resst +20s.
Type:RT7  JOKAB SAFETY +2,0s. I
1 1 3 3 } !
L (e e \
2 \2 ):\4 ):\4 I EMERGENCY STOP SAFETY MAT/STRIP
13 14 25 24 31 32 43 44 33 54 via 24 v || | RESET
TIMEDELATED SIRSYSTEM |1
OUTRUTS 0-35 ] T8t 3 K1
I
} } e e [ G T G kb snweais wvet 5 e e 6
Supply Os. ‘ Test/Auto Test/Auto Supply Os ‘ Test/Auto Test/Auto
‘ ‘ ‘ N +10s. | Reset Reset +105. | Reset eset
—————————— | +2,08 +2,08.
| D)Emergcnq stop with automotic reset E)Suf:(y mat/strip with manual reset
| BRYTLIST SAFETY MAT/STRIP
i STRIP (NC)
A)Emevgzncy stop with manual reset and TEST TEST
monitoring of extemal contactors/relays
1 A2 SI3S14534544 S23S24 10 11 12 _ Y13 S5 X1 X4 1 AZ  S13514534 544 S23524 T0 T1 12 VI3 53 X1 X4
4)NOTE: Always use transient suppressors, e.g. VOR's! Supply u"+ ‘o ‘ Test/Auto Test/Auto Supply Os, ‘ Test/Auto Test/Auto
0. | Reset Reset s | Reset Resel
+2,05. +2,0s.

[Anmrkning Remark Konstr DesignjGodk Appr[Dotum Date Biod  Sheel
ANSLUTNINGSEXEMPEL RT7 Js 990120 1
CONNECTION EXAMPLES RT7 Ritad Drown|Sidor Pages [Rtn nr_ Drawing no Forts Gont

HA7700A -

It in the user's resoonsibiity to ensure that all control devices are comacy installed. cared for and ooerated to mest all anolieable Furanean. nafional and locnl cades/maulations. Soecifications subiact ta chanae withaut nofice.
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24VDC & T T
EMERGENCY STOP
3 RESET INTERL. DOOR/HATCH [ RESET INTERL. HATCH
) TEST ©) TEST ) TEST
=~y . o-f—
TEST |
j ‘ A1 A2 S13S14S34S44 S24 X1 X4 A1 A2 S13 5‘\4 S34 S44 S24 X1 X4
— e | | Supply Test/Auto Supply Test/Auto
Al A2 S13S14534544 S24 X1 X4 Reset Reset
Test/Autol I | B) Interl. door/hatch with manual reset. C) Interl. door/hatch with automatic reset.
24VDC Reset |
Type:RT9  JOKAB SAFETY L
-+ o
I B T
2 \z \ I !
EMERGENCY STOP SAFETY MAT/STRIP B RESET
13 14 23 24 Y14 ‘ ‘
INFORMATION (] G_g TEST TEST
STYRSYSTEM
PLC |
+24VDC (| — ‘s
A1 A2 S13S14S34S44 S24 X1 X4 A1 A2 S13514S34 S44 524 X1 X4
- ‘ ‘ ‘ (| Supply TReesSte/‘Aute Supply TReessté(Auto
K1 A\ ] . .
| D)) emergency stop with automatic reset. E ) sotety mat/strip with manual reset
a2
*) }
Ll BRYTLIST
[ K2 PR W W VR J STRIP (NC)
2 TEST
A) °
Emergency stop with manual reset and
monitoring of external contactors/relays
Al A2 S13S14S34S44 S24 X1 X4
“NOTE: Always use tronsient suppressors, e.g. VDR's! Supply Test/Auto
) y: PP 9 iy
F) Safety strip (normally closed) with automatic reset
|Anmdrkning Remark Konstr Design[Godk  Appr [Datum  Date Blad  Sheet
ANSLUTNINGSEXEMPEL RT9 JS 980120
CONNECTION EXAMPLES RT9 Ritad Drawn |Sidor _Poges [Ritn nr _Drawing no Forls Gont
HA7900A

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for ond operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Notel Refer to the Vitol 1 manuol
TRANSMITTER RECEIVER for internal configuration of Y14
when used together with light
SPOT.T SPOT.R beam Spot 10,35
N, <
RESET (2)
3w —
2406 B<\» \ TIMER START (1)
e[+ e
HHEAHER
HEHEL
24vDC 24vDC 24vDC
1/4
M Ta e st 81 B2 R1 x1 /X" A2 A1 S14 A2 S24 X1 X2 A3[ A A2 S13514523524534 X1 X2 T1 T‘z T3
+ - Test/Autol + - H
24700 Reset sevoe JOKAB SAFETY s &
Type: VITALT  JOKAB SAFETY Typer E1T TypeuSHTT
- [E—
VLY e [o )jw )jw )EY )jw JOKAB SAFETY
IR L\ =z | =z | Mz | = \’ \2
13 14 23 24 14 Info
13 14 23 24 33 34 43 44 13 14 23 24
1/5 1/3 1/3
After you have pressed and released the
Info PLC "TIMER START" —button(1) , you have up to
40 seconds to get outside the lightbeom
and reset it with the Reset—button (2)
The limit is set 0,2 — 40 sec.
by interconnections T1-T3 on JSHT1
[Anmérkning Remark [Konstr Design[Godk  Appr [Dotum  Dote [Blod Sheet
LJUSBOM SPOT MED TIDSATERSTALLNING JS 20110318
SAFETY LIGHT BEAM SPOT WITH TIME—-UMITED RESET Ritod Drown |[Sidor Pages|Riin nr Drowing no [Forts  Cont
HE3811B-01
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Anschlussbeispiele

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
EDEN 1 TRANSMITTER 1 RECIEVER 1
S,
o
SPOT.T SPOT..R
Ny LIMIT SWITCH
@ — D
o | € e =3 oo ]
RESET MUTING
HENE o o o\
+ - + - 2w 24VDC
|~ e e |- |a]m]v]e
5|5 5(5(12|13|6 |[B|%5(2|2|%
24VDC % l l 1° l % li 24VDC
. J
1l [ 11 J L]

A1 A1 A2 St BI T1 B2 R1 X1 X4 A2| a1 st A2 S2 S3 L1 L2 |A3 | A1 A2 S13S14S24 S23S34 X1 X2 T1 T2 T3
+ Test/Autol + J;L - HJ;L + - InA InB Test s |
24VDC Reset 24VDC e
Type: VITALT ~ JOKAB SAFETY 24VDC Type:JSHT2 ’
1 1] e e Type:TINA SA JOKAB SAFETY e

Voo Ll JOKAB SAFETY
\2 \2 1 )\ 2
13 14 23 24 Yi4 Y14 13 14 23 24
_ 1T T
On actuating both sensors the lightbeam is
Info PLC Info PLC bypass connected. It remains so until the
sensors are de—actuated but no longer than
the selected time limit. When the bypass
*) Colour coding refers to JOKAB cable. connection has ceased both sensors must be
de—actuated and actuated for the bypass
to start again.
i The circuit can be used to achieve possibility
Note! Refer to the Vital 1 manual ! .
for internal configuration of Y14 to pass the lightbeam with e.g. an AGV
when used together with the light while it must trip when a person tries to
beam Spot 10/35 cross.

(Anmirkning Remark Konstr Oesign[Godk Appr [Dotum  Dote Blod Sheet
LJUSBOM MED TIDSFORBIKOPPLING 0,2—40 SEK. Js 20110318
LIGHTBEAM WITH TIME—LIMITED BYPASS 0,2—40 S. Rtad Drawn |Sidor _Pages [Ritn nr_Drawing no Forls Cont

Js HE3824C—01
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
TRANSMITTER 1 RECIEVER 1 TRANSMITTER 2 RECIEVER 2
SPOT..T SPOT..T SPOT..R
X X,
— D — D
‘4 ‘1 ‘7 ‘3 ‘4 ‘1‘2‘3‘4‘5 SENSOR
MUTING
+ - + - U1 1-5W =
« w0 |- |wm <] 2400¢
§ HHHHEEHHEEE
3 HHEEIEEHEIERS
24VDC 1 1 24VDC
T o o o o T T o T T o o~ o T [l o O
info info
m ar s _strj_sLL\ 12 |A3 [A1 A2 S13514 524 523 534 X1 X2 T1 T‘Z 3
- + - A InB Test s
L 2 24VDC |
Al Al A2 st BT TI B2 Rl X1 X4 24VDC Type:JSHT2 ’
+ - Test,/Aut :
Test/Auto Type:TINA 54 JOKAB SAFETY
28000 RESeT JOKAB SAFETY
Type: VITALT  JOKAB SAFETY W ] A
24vDC
1 1 T e )\ )ﬁ
\ \ BT Yi4 13 14 23 24
2 2 T T
1142324 4 On actuating both sensors the lightbeam is
Info, PLC  bypass connected. It remains so until the
sensors are de—actuated but no longer than
the selected time limit. When the bypass
Info PLC connection has ceased both sensors must be
de-actuated and actuated for the bypass
*) Colour coding refers to JOKAB cable. to start again. i -
The circuit can be used to achieve possibility
Note! Refer to the Vital 1 manual to pass the lightbeam with e.g. an AGV
for internal configuration of Y14 while it must trip when a person tries to
when used together with the light cross.
beom Spot 10/35
[Anmérkning Remark Konstr Design[Godk  Appr [Dotum  Dote Blod Sheet
LJUSBOMMAR MED TIDSFORBIKOPPLING 0,240 SEK. S 20110318
LIGHTBEAMS WITH TIME—-LIMITED BYPASS 0,2-40 S. Rilod Drown [Sidor Poges [Rn i Drowing 7o Fors Cont
S HE3824E-01
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Anschlussbeispiele

24VDC

THREE—POSITION DEVICE

LIGHTBEAN//CURTAN SAFETY SWITCHES ON HOLDER JoRAS SAFETY
FOR THREE-POSITION DEVICE THREE-POSITION PB ADDITIONAL PB'S
FOCUS Focus JSNYS JSNY5 (ToPP) (FRONT)
TRANSMITTER

N
°

-

-
-
-
-

RECEVER
: i (;)\33 \ 1 \721 ! . &
r ( 12 (22 3 \ ﬁ }
1 Ys s Ye IS3 5 S5 S6 s7

8
of T1 of g2 Y7 T Ve
= 2 © ° z ®© 2 H 5 > x
2 8| 8| £ 8| 3| £ 8 s s 8 £
s 8 3 5 3| 3| -5 3 B § § A 4B de g J
!
07 HE x K
o7 of 2| ¢ o > c|l o 2
2 5§ 2 3 e gl 2
{ [ [ = b i T
1 I
mutinglomp
Reset or resistor B-delay

o ©

FREE FOR CUSTOMER CONN.

—/ Reset E

[ 1]

1
A2 | A1 A2 S$13 514534 544 S23S24 Y13 S53 X1 X

:
Al a A2 13814534544 S23S24 WIS 553 X1 xe ENTRANCE/EXIT WITH THREE—POSITION DEVICE S ) y
» upply Test/Auto|
Supply TR'E:S(E/AMO When the three—position device is removed from it's Esé
holder module the fightbeam,/curtain is bypassed so
Type:RT6  JOKAB SAFETY thot entrance through the lightbeam /curtain is possible. | Type:RT6  JOKAB SAFETY

If the PB is pushed or released module A2 gives
1 1 1 ] a safe stop signal. \1 \1 \1 A
\ \ \ *) This contact can be used to reduce
\2 \2 \2 velocity, prevent automatic cycles etc. \2 \2 \2

In) 1&2 InJ 1&
13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24 13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24

[Anmdrkning Rermork Konstr Design/Godk Appr _[Dotum _Dote. Blad Sheet
FOCUS LJUSBOM/RIDA MED TRELAGESDON JS 050215
FOCUS LIGHTGRID/CURTAIN WITH THREE—POSITION DEVICE Ritod Drawn [Sidor _Pages [Ritn nr_Drawing no Forts Cont
JS 1 HG76368B -

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed. cared for ond operated to meet all applicable European. national ond local codes/reaulations. Specifications subiect 1o chane without notice

0 1 2 3 4 S 6 7 8 9 10

24VDC/
24VAC/
48VAC/
115VAC/
230VAC/ “

h A2
1/B
PRE—RESET 42 INTERLOCKED DOOR RESET
Pushing and releasing S1
enables reset of A2 via S3
within 5-20 seconds. The limit

€]
RN--1- is set to 5, 10, 15 or 20 sec. Cf-f- g
s2

s by interconnection on T1-T3.

A1l A1 A2 SW‘JS 4Sé4S 3834 X1 X2 T T2 T3 A2| A1 A2 S$13 514 S34 S44 Sé} $24 Y13 553 X1 X4
Supply InA InB Test Ss. ‘ Supply Test/Auto|
+5s. Reset
+10s.|

Type:RT6  JOKAB SAFETY

Type:WSHT1A
JOKAB SAFETY L Ll \1 \T Eﬂ
V'Y Ly
| )

In) 1&2
1
3 14 23 24 3 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24

LT ] /s

°

“)Only AC—Relais

Anmarkning Remark Konstr Design|Godk Appr [Datum _Date Blad Sheet
GRIND MED RT6 OCH TIDSATERSTALLNING Js 990120
INTERLOCKED DOOR WITH RT6 AND PRE—RESET Ritad Drawn [Sidor Pages [Ritn nr Drawing no Forts Cont
Js 1 HG7611A -

It is the user's responsibiity to ensure thot oll control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice
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Anschlussbeispiele

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
24vDC/
24VAC/
48VAC/
115VAC/
230VAC/ THREE—POSITION DEVICE
— SAFETY SWITCHES ON HOLDER
INTERLOCKED DOOR RESET FOR THREE-POSITION DEVICE mreg-posmon pa O E SAFETY oo res
JSNYS JSNY5 (T0PP) (FRONT)
Q Q |33 \721 O |33 1] |21
AN E— B a Tall O < E4) |y By | B
st s2 S3 |34 121 |22 sq4 |34 12| |22 S5 S6 s7
*) )
A &8 §C o 3 b de &n &
<l < x
2 o =z x 1
o o o 3 3 = o
2 5| 5 = g s 8 3l =
EHENEYNERS O N 2 a0
38 g s 3 83 3%
S| 5| o o o) 2| = I a
N.C.
FREE FOR CUSTOMER CONN.
]
| 511 . [T
A1l Al A2 S13S14S34S44 S23S24 Y13 S53 X1 X4 A2| A1 A2 S13S14S34S44 S23S24 Y13 S53 X1 X4
Supply TReeSste/tAuw ENTRANCE/EXIT WITH THREE—POSITION DEVICE Supply TReeSStE/(A““’
When the three—position device is removed from it's
Type:RTB  JOKAB SAFETY holder module AT is bypossed so that entronce through| Type:RTE JOKAB SAFETY
— the door is possible as long as the three—pos. PB is
held in it's middle position. If the PB is pushed or
\‘ \7 \1 4 n) a2 released module A2 gives a safe stop signal. Y Y \‘ 4 n) 1a2
\2 \2 \2 *) This contact con be used to reduce 2 \2 \2
velocity, prevent automatic cycles etc.
13 14 23 24 33 34 41 42 Yi4 Y24 - A 13 14 23 24 33 34 41 42 14 Y24
)Only AC—Reldis
|Anmdrkning Remark [Konstr Design[Godk  Appr [Datum  Date’ Blad  Sheet
GRIND MED TRELAGESDON Js 040311 1
INTERLOCKED DOOR WITH THREE—POSITION DEVICE Ritad Drawn [Sidor Poges [T i Drawing no Forls Cont
HG7636A -

It Ts the user's responsibility to ensure that all

control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/requiations. Specifications subject to change without notice.

JSNY5

12k

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
24vDC/
24VAC/
48VAC/
115VAC/- i
ZJOVAC/ THREE—POSITION DEVICE JSHD4
SAFETY SWITCHES ON HOLDER
INTERLOCKED DOOR RESET FOR THREE-POSITION DEVICE

|
¥ e
Al[ A1 A2 S13 514834 544 523524 Y13 SS3 1 X4 A2 A1 A2 S13S14S524823834 X1 X2 T1 12 T3 A3 A1 A2 S13514S34 S44 S23S24 Y13 S53 X1 X4
Supply Test,/Auto| Supply InA B Test 55 | ‘ Supply Test /Autol
Reset +a | Reset
+10s]
Type:RT6  JOKAB SAFETY Type:JSHT1A = Type:RT6  JOKAB SAFETY
1 B : JOKAB SAFETY 4 1 4
IEREE ) e R ) e
2 \z \z \2 \2 \z
13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24 3 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24
TIME-LIMITED ENTRANCE,/EXIT
After lifting the three—position
device out of it's holder the
*) This contact can be used to reduce door can be opened and shut for
velocity, prevent automatic cycles etc. entrance to the safety zone
within 5-20 sec. To exit zone
**)Only AC—Relais push S3. The time limit is set
to 5, 10, 15 or 20 seconds
by interconnections on T1-13.
[AnmBrkning Remark [Konstr Design[Godk Appr |Datum _ Dote Blad Shest
GRIND MED TRELAGESDON OCH TIDS—IN/UPPASSAGE 040311
INTERLOCKED DOOR WITH THREE—POSITION DEVICE Ritad Drawn [Sidor Pages [Ritn nr_ Drawing no Forts Cont
AND TIME—LIMITED ENTRANCE/EXIT HG7646A _

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101

6/53



Anschlussbeispiele

o [ 1 2 3 4 5 6 7 8 9 [ 10
: O
24VDC 8
INTERLOCKED DOOR RESET
3 B
S1 s2
A[ A1 A2 S13S14S34544 S23S24 Y13 S83 X1 X4 A2| A1 A2 s14 s24 X1 X2
2avDC Test/Auto g:\%\é A InB Test
Type:RT6  JOKAB SAFETY Type:SR1T JOKAB SAFETY
1 1 1
ISR 1o ERERER
rLelr VIl
13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24 13 14 73 24 33 34 43 44 51 52
OUTPUT EXPANSION
Expansion module JSR1T can be equipped with switch—off
deloy up to 10 seconds.

[Anm&rkning Remark [Konstr Design[Godk  Appr [Datum  Date Blad  Sheet
GRIND MED RTE OCH EXPANSION JSR1T Js 990120 1
INTERLOCKED DOOR WITH RT6 AND OUTPUT EXPANSION JSRIT Riad Drawn [Sdor Pages [Rin nr_ Drawing o Forls Gont

HG7654A -

It s the user's responsibiity to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/requlations. Specifications subject to change without notice.

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

24vDC/
24VAC/
48VAC/
115VAC/
230VAC/

INTERLOCKED DOOR RESET

o ]

St s2 \ A1
1/2

34

Al | A1 A2 513 514 534 544 S‘ZJ S24 Y13 553 X1 X4 A2 | A1 Az S14 524 X1 X2
Supply Test/Auto Supply  InA B Test
Type:RTS  JOKAB SAFETY TyperSR2A JOKAB SAFETY

] 1 M F

R |on) e IBRERER

LYY VL)L)

13 14 23 24 33 3‘4 41 42 Y14 Y24 13 14 23 24 33 34 43 44 51 52
1/6

OUTPUT EXPANSION

Expansion module JSR2A output contacts can each switch a maximum current 10A.
Total moximum current, all output contacts 26A.

#+)Only AC—Relais Refer to JSR2A Dota Sheet for output contact rating detail.
Anmbrkning Remork Konstr DesigniGodk Appr [Datum _Date Blod Sheel
GRIND MED RT6 OCH EXPANSION JSR2A Js 990120
INTERLOCKED DOOR WITH RT6 AND OUTPUT EXPANSION JSR2A Rilod Drawn [Sidor _Pages [Ritn nr_ Drawing no Forts Cont
JS 1 HG7658A -

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.
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Anschlussbeispiele

0 1 2 3 4 5 6 8 9 10
24vDC/
24VAC/ 24vnc
48VAC/ -
1svac/ | | o
230VAC
ADDTIONAL PB'S | &
(TOPP)  (FRONT) \J
| 8 4C 40 &E
3
& I l N.C.
| | J — -
S3 ] Al A2 S13S14524S23 X3 X2 Al A2 S13524514 S34S44 X1 X4
e Pl i w8 Supply InA InB Reset Supply Test/ Auto
Reset
B)JSHM with safety module JSBR4 C) JSHD4 with safety module RT9
£ 8 o 8
a 3 & s
FREE FOR CUSTOMER CONN.
A1[A1 A2 S13S14S34S44 S24523 Y13 S53 X1 X4
Supply Test/Autol — ‘
Reset Al A2 SI3S14S24523 X3 X2
Type:RT6  JOKAB SAFETY Supply In Test/Auto
Reset
E) JSHD4 with sofety module JSBT4

CELE]

13 14 23 24 33 34

in) 1&2
41 42 Y14 Y24

A

RT6. Push—buttons S2 and S3 can

in various standard lengths.

* Only AC—Relais

Three—position device JSHD4 with safety module
be used for

other functions such as cycle start/cycle stop.

Colour coding refers to JOKAB cables JSHK,

A 4B §C @D

OE

F)Normc\ internal LED-connection

Anmarkning Remark Konstr Design[Godk Appr_[Datum _Date Blad  Sheet
TRELAGESDON JSHD4 TILL OLIKA SAKERHETSMODULER Js 050112 1
THREE—POSITION DEVICE JSHD4 WITH VARIOUS SAFETY MODULES [Ritod Drawn [Sidor _Poges [Ritn nr_ Drawing nio Forts Cont

1 HHOOOOC -

It is the user's responsibility to enaure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice

0 1 2 3 4 5 6 8 9 10
24VDC/
24VAC/
48VAC/
115VAC/
230VAC/
@ K1
S1
K2
A1 [Al A2 S13S14524523S34 X1 X2 T1 12 T3
Supply InA InB Test 0.2s. |
+0,3s.
+0,5s;
Type:SHT2A
[E—
JOKAB SAFETY
\ 1 \ 2 3X380V
13 14 23 24
1 ‘T T T
On pushing S1 outputs 1 and 2 are closed. They remain closed
until S1 is released but no longer than the specified time limit. Al
When the outputs have opened S1 must be released and pushed
for the outputs to close again. K1 |
This example shows intermittent running of motor M via contactors v
K1 and K2 and safety module JSHT2A. Contactors are doubled and Al
supervised by the JSHT2A to achieve a high level of safety. K2 _
A2
**)Only AC—Relais
Anmarkning Remark Konstr Design[Codk Appr | Datum Dot Blad  Sheel
ANSLUTNINGSEXEMPEL JSHT2 RYCKORNING 990120
CONNECTION EXAMPLE JSHT2 INTERMITTENT RUNNING Riod Drawn|Sidor Pages|Ritn nr Drawing no Forts Cont
HI8552A -
It s the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/requlations. Specifications subject to change without notice.
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Anschlussbeispiele

0 1 2 K) 4 5 6 7 8 9 10
24VDC/
24VAC/ ®
48VAC/ -
115VAC/ S
230VAC Safety mat
—— SAFETY MAT/CONTACT STRIP
RESET
Mo
L[—\d
A[A1 A2 S13S14S34544 23524 Y13 53 X1 X4 |A2[A1 A2 S13S14534544 S23S24 YI3 S53 X1 X4 While the moat is unactuated the two inputs
Tast/Aut Supply Test/Auto] (S13/S14 and S23/524) are closed, and reset
Supply est/Autol est/Aute (81 s s
Reset Resat of the mcd;\etws_enqt{)\id.‘ Actuctt;‘ng‘the r;at ‘
applies a short circuit between the two channels

Type:RTE  JOKAB SAFETY Type:RT6  JOKAB SAFETY and the module trips.

] ] See dlso RT6 product sheet.

Y Y Y ! I’ 1&3 \1 Y \1 1 In) 182 *)Only AC—Relais

\2 \2 \2 \2 \2 \2

13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24 13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24
|Anmarkning Remark [Konstr Design[Godk  Appr  [Datum  Date Blod Sheet

KONTAKTMATTA/KONTAKTLIST TILL RT8 Js 990120 1

SAFETY MAT/CONTACT STRIP WITH RT6 REGd Drawn [Sdor Poges [Rn o Drawing mo Forfs Cont

PRINCIPRITNING /PRINCIPLE DRAWING Js 1 HK7600A _

It is the user’s responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject 1o change without notice.

O®

24VDC

(0JC)

ALT.1 ALT.2

EM. STOP EM. STOP

! ‘ !
G’Bigi - g] RESET (}’B* - B RESET

r

A[A1 A2 Si3i14S34944 23524 Y13 953 X1 x4 | A2[ a1 az W1 Y2 v5 v&  x1 xz2| A3[Al A2 S13514S34 544 S23S24 TO T1 T2 Y13 S53 X1 X4
Test/Autol S 05102560 T 0s.
24vDC Reset 24vRC/0C Test 24VDC +1,0s.
Type:RT6  JOKAB SAFETY Hpewbrar  JOKAB SAFETY Type:RT7  JOKAB SAFETY L +20s.
1 1 1 1 1 3 3
1 in) &2 1
PRl Y Pl slla)
13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24 13 14 23 24 13 14 23 24 31 32 43 44 53 54
1/4
QUTPUT EXPANSION DELAY OQUTPUT EXPANSION DELAY
Expansion module JSR3T can be hardwired Safety relay RT7 can be hardwired
to provide delays of up to 10 seconds. fo provide delays of up to 3 seconds.
|Anmdrkning Remark [Konstr Design[Godk Appr [Datum  Date’ Blad  Sheel
ALT.1 FORDROJDA UTGANGAR RT6 MED EXPANSION JSR3T/ ALT.2 RT7 Js 990120 1
ALT.1 DELAYED OUTPUTS RT6 WITH OUTPUT EXPANSION JSR3T/ e Drown [Sor Poges [ Drawing 7o [Fors ot
ALT.2 RT7 Js 1 HN7660A -

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for ond operated to meet all applicable European, national and local codes/requlations. Specifications subject to change without notice.
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Anschlussbeispiele

6] 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
- ®
24VDC
S H C)
\ Al
MONITORING 1/0
EM. STOP ; /
14
!
=7~ — K1 Y14 Y24 STOPP
1/3 1/3  START SToP
K2 s s
k] ©
£ £
PLC—-OUTPUTS k) S PLC—INPUTS
£ £
r————— 7"~ t— " ———t————t
A1[A1 A2 S13S14S34S44 sS23524 Y13 53 X1 x4 | | | CPU | N N N AN
Test/Auto ‘ 3[: =3 ‘ ‘
24VDC Reset
Type:RT6  JOKAB SAFETY e N _
I ‘
in) 1&2
LY
13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24 K1|a1 K2 o1
1/4 1/6 1/7 A2 A2
MOTOR CONTACTORS
[Anmdrkning Remark [Konstr Design[Godk  Appr [Datum  Date Blad  Sheet
MASKINSTYRNING — BORTKOPPLING AV PLC IN— OCH UTGANGAR Js 990120
MACHINE CONTROL — ISOLATION OF PLC INPUTS AND OUTPUTS Ritad—Drawn [SdorPages [Rin i Drawing o [Forts Cort
HP7600A -

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

0 1 2 3 4 5 7 8 9 10
& &®
<24VDC ~
O o
CONTROL GUARD MONITORING
O]
v Y14 Y24 STORP
Y1 1/3 143 starT sToP
c c E
S S
Y2 3 3
£ E
S S
PLC—OUTPUTS £ E PLC-INPUTS
T - ol s Sl el sl ey
| L 1 eyl W ¥ 3 ¥ |
AT[ Al A2 S13S14S34S44 S23S24 Y13 S53 X1 X4 | | |
Test/Auto
24VDC Reset |
Type:RT6  JOKAB SAFETY L A ST A L L -t - - - - -
1 ; ; \ A1 \ Al
\ \ \ 1 In) 1&2 1/0 1/1
\2 \2 \2 14 24
13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24 Ylm Y2 |
/4 1/5 /6 1/7 X A2 A2
SOLENOID VALVES
High risk application for example manually operated presses.
|Anm3rkning Remark Konstr Design[Godk Appr [Dafum  Date’ Blad  Sheel
MASKINSTYRNING — BORTKOPPLING AV PLC—STYRDA UTGANGAR 990120
MACHINE CONTROL — ISOLATION OF PLC OUTPUTS Rtad Drawn [Sidor Pages |Ritn nr_ Drawing no Forts Cont
HP7600B -
It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.
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Anschlussbeispiele

24v00 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
o . o
FOCUS FOCUS FOCUS FOCUS
RECIVER TRANSMITTER RECVER TRANSMITTER
7 1 4 8 5 6 1 3 2 7 1 3 4 8 5 1 3
o er2 T7 1 3 T4 Ta 3 o et 3 o T2 T7 1 3 .J4 T8 [5 T6 ol T 3
S| 5| o 2 gl 2 sl 5| e sl 5| o & ¢ 2 x 3 5| o
g e 3| E| g ¢ 3 z gl 2 g e 3 E g s 3 £ £ gl 2
% 5 s S| S 8 ¢@ G 5 = % 5 3| §| & & ¢ d G 5| 5
*K) — ~—A~—— HKXK) HKK) — *K) —
muting muting
I k%% T
Test/Reset 1 Test/Reset 1
+ T ox
#7 *) )
‘ Test/Reset 2
[ Tost/Rosot 2 N
|
% T %
! > & o4
AT[A1 A2 S13S14S34S44 S24 X1 X4 A2[ A1 A2 S13 514 S34 544 S24 523 S53 X1 X4
Test/Auto| Supply Test/Auto
24VDC Rese 24VDC eset
Type:RTS  JOKAB SAFETY Type:JSBRT1 1 JOKAB SAFETY
; ; ] ] ]
I | IR IR
Py H L
13 14 23 24 Y14 13 14 23 24 33 34 41 42 53 54 63 B4 73 74 83 84 91 92
*) Automatic reset (safetyrelays)
*kk H 1 1 . .
)Reset of the Safety Light Curtain/Barrier *+) The cable shield should only be connected at the cabinet end.
For more information se The Focus Manua
[Anmidrkning Remark Konsir Design[Godk  Appr [Datum  Date Blad Sheef
FOCUS LJUSRIDA/LJUSBOM 040311
FUCUS LIGHT CURTAIN/BEAM | [Rad Drawn [Sdor _Pages [Rtn nr _ Drawing 1o Forts Cont
1 HR7200B
It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operoted to meet all applicable European, national and local codes/requlations. Specifications subject to change without notice.

13 14 23 24 31 32

S 2 [ 3 T 4 [ 5 1 & T 7 8 | 9 | 10
24vDC
ov '
FOCUS FOCUS FOCUS FOCUS
RECIVER TRANSMITTER RECIVER TRANSMITTER
2 7 1 3 4 8 5 1 1 3 4 8 3
- T2 7 1 3 4 8 5 6 o T1 3 - T2 7 1 3 4+ V8 5 6 ol T1 3
sl 5| e 2 s 3 . < 1 sl 5| e 2 g & « sl §| o
s 5| 3| S| 5 3 @ & % 5| 2 s 5| 3| §| 5 3 B = & 5 2
*%) —= | *%) *%) —= *X) —=
- muting muting
: I e s I e
‘ Test/Reset 1 Test/Reset 1
1% + )
‘Tes(/ﬁess\ 2 | Test/Reset 2
- J
T Tox
. o~ b )\ &
A1[A1 A2 S13S14S34S44 S23S24 Y13 S53 X1 X4 A2[ A1 A2 SI3S14S34S44 S23S24 10 TI T2 Y13 S53 X1 X4
Test/Auto| Os. Test/Auto
24VDC Reset 24vSC +1.0s.
Type:RT6  JOKAB SAFETY Type:RT7  JOKAB SAFETY +2,05.
(B ]
SRR Ape T S
43 44 53 54 Y14 Y24 Y34

13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24

*)Automatic reset (safetyrelays)

**¥)The cable shield should only be connected at the cabinet end.

***)Reset of the Safety Light Curtain/Barrier
For more information se The Focus Manual
|Anmirkning Remark Konstr Design[Codk Appr [Datum  Date Blod  Sheel
FOCUS LJUSBOM/LJUSRIDA JS 20040831
FOCUS LIGHTBEAM/CURTAIN Rifad Drawn |[Sidor Pages |[Rin nr _ Drawing no Forts  Cont
JS HR7800B
It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice
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Anschlussbeispiele

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
24vDC/
24VAC/
48VAC/
115VAC/
230VAC
TWO—HAND DEVICE
TWO—HAND DEVICE SAFEBALL
x
S w
]
3 o
JSTDL <7
LEFT \ 3
8 g s
N 2.2l UsTDL
ol 8
ol g E‘*] 7_\
B |
1
RIGHT ! \
> J
s 3
gl ¢
R
\ 9
| ] = | ] |
AT[ Al A2 S13514S24523 X3 X2 A2[ Al A2 S13514524S23 X3 X2
Supply InA InB Reset Supply InA InB Reset
Type:)SBR4  JOKAB SAFETY Type:JSBR4  JOKAB SAFETY
\ \ \ m +)0nly AC—Relais \ \ \ m
13 14 23 24 33 34 41 42 13 14 23 24 33 34 41 42
Alt. 1 Al 2
Two—hand device SAFEBALL with two contacts in each Two—hand device JSTD13, older type, or other
SAFEBALL. two—hand device with four contacts per push—button.

[Anmérkning Remark [Konstr Design[Godk  Appr  [Dafum  Date Blad  Sheel
TVAHANDSDON MED SAKERHETSRELA JSBR4 Js 000228
TWO—HAND DEVICE WIT SAFETY RELAY JSBR4 Rtad Drawn [Sidor Foges [REn nr Drawing 1o Forls Cont

Js 1 HT5400A -

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet oll

applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
CURTAIN
+24V +24V
FOCUS R FOCUS T
SO1RA— (X) MUTING MUTING
RESER24V A B OUT DUT 20V LAMP +24V v
Ui 32 T3 8 35 s U7 T 1 3
A % 3
TEST [
£ 3 |3 |% 3 |2
X01
Ao1 ‘ 1 1
oo o O o o
L3
RTO N
13714 237 24
a o o o o
ov ov
Anmarkning Remark Konstr Design|Godk Appr |Dotum _ Dote Blod  Sheet
Js 20080402
FOCUS WITH M12-3D TO RT9 Ritod Drown [Sidor Poges [Ritn nr_ Drowing no Forts Cont
Js HBOOOBA

It ia the user's responsibilty to ensure that all control devices are

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101

correctly installed, cared for and operated to meet all applicoble Eurcpean, national and local codes/reguiations. Specifications subject to change without notice.
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Lichtvorhange, Lichtgitter und Lichtschranken

Wozu benétigt man Lichtgitter und Lichtvorhange? 772
Rickstellung - Die 3 Mdglichkeiten 74
Muting und Blanking 75
Lichtvorhang fUr geringe Sicherheitsabstande 7/6
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Wozu bendtigt man Lichtgitter und Lichtvorhange?

Lichtgitter und Lichtvorhange sind produktionsfreundliche Sicherheitskomponenten, die dem Maschinenbediener
barrierefreie Bedienung ermdglichen. Lichtschranken eignen sich auch gut als Schutzeinrichtungen, wenn Giiter in einen
Gefahrdungsbereich hinein oder heraus beférdert werden miissen.

Wie funktioniert ein Lichtgitter/Lichtvorhang?

Sowohl Lichtgitter als auch Lichtvorhange verwenden optische Sender
und Empfanger. Der Sender Ubertragt Infrarotstrahlen an den Empfanger.
Wird das Schutzfeld unterbrochen, erhalten die Maschinen im Gefahr-
dungsbereich, der von den Lichtgittern/-vorh&ngen geschiitzt wird, einen
redundanten Stoppbefehl.
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Was ist der Unterschied zwischen einem Lichtvorhang und
einem Lichtgitter?

Ein Lichtvorhang besteht aus mehreren eng beieinander liegenden
Strahlen, wahrend ein Lichtgitter nur aus zwei, drei oder vier Einzel-
strahlen besteht. Bei Lichtvorhdngen zur Detektion von Fingern haben
die Gerate eine Aufldsung von 14 mm und somit das beste Sensor-
detektionsvermdgen. Bei Lichtgittern betrégt der Strahlenabstand
normalerweise 300 bis 500 mm. Die Entscheidung, ein Lichtgitter oder
einen Lichtvorhang zu installieren, hangt haufig vom zur Verfligung
stehenden Sicherheitsabstand, von der Reichweite und vom Preis

ab. Lichtvorhange werden haufig eingesetzt, wenn man nahe an den
Gefahrdungsbereich muss und der Sicherheitsabstand gering sein
muss. Lichtgitter kommen bei gréBeren Mindestabstédnden zum Ein-
satz, wenn man nicht nahe an den Geféhrdungsbereich muss und der
Sicherheitsabstand keine sehr groBe Rolle spielt. Mit einem Lichtgitter
kann eine groBBe Reichweite von bis zu 40 m erreicht werden, des
Weiteren sind Lichtgitter kostengunstig.




Lichtgitter far groBe
Schutzfelder

Lichtvorhang fiir geringe Sicherheitsabstande

Lichtgitter mit Gtberwachter
Uberbriickungsfunktion zum Materialtransport

Lichtvorhang zum Schutz bei dem Taktbetrieb

In der Norm EN 61496-1 fUr berUhrungslos wirkende Schutzein-
richtungen sind hohe Sicherheitsanforderungen festgelegt. Das
Hauptaugenmerk betrifft das sichere Stoppsignal. AuBerdem wird
festgelegt, dass Licht von anderen Lichtquellen als dem

Sender bzw. andere Stérungen die Sicherheitsfunktion nicht
beeintrachtigen durfen.

Focus Il erreicht mit seiner Architektur Kategorie 4/Ple e geman
EN ISO 13849-1.

Typ 4 entspricht der hochsten Sicherheitsstufe und besagt, dass
ein Fehler die Sicherheitsfunktion nicht beeintrachtigen darf, und
dass dieser Fehler an den Ausgéngen einen AUS-Zustand zur Fol-
ge hat. Des Weiteren mussen Fehler an den Ausgangen erkannt
werden, und ein Wiederanlauf muss demzufolge verhindert wer-
den. Der maximal zulassige Streuwinkel des Lichts betragt +2,5°.

Lichtgitter und Lichtvorhange zéhlen zu den Sicherheitsbauteilen
in Anhang 4 der Maschinenrichtlinie, was bedeutet, dass eine
Baumusterpriifung durch eine offiziell anerkannte Stelle erforder-

lich ist.
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Wird ein Lichtvorhang/-gitter unterbrochen, erhalten die Maschinen im
geschutzten Gefahrdungsbereich einen Stoppbefehl, und ein Signal zur
Anzeige in Form einer Leuchte kann aktiviert werden. Nach der Einleitung
eines Stoppbefehls durch eine Schutzeinrichtung muss der Stoppzustand
aufrechterhalten bleiben, bis eine manuelle Riickstelleinrichtung betatigt
wird und der sichere Zustand fur einen Wiederanlauf gegeben ist. Dies
erfolgt mit der Rickstelleinrichtung, die auBerhalb des Gefahrdungsbe-
reichs und an einer sicheren Position mit guter Einsicht zur Uberpriifung,
dass sich keine Person im Gefahrdungsbereich befindet, angebracht ist.
An die Ruckstellfunktion werden hohe Anforderungen gestellt — weder
ein Kurzschluss noch ein Fehler in einem Bauteil dirfen eine automati-
sche Ruckstellung auslosen. Nach Betéatigen der Ruckstelleinrichtung
wechseln die Ausgange in den EIN-Zustand und das Signal zur Anzeige
in Form einer Leuchte erlischt.

Die Verwendung der speziellen, zeitgesteuerten Riickstellung (Pre-Reset)
hat zum Ziel, keine Ruckstellung von auBerhalb des Gefahrdungsbereichs
zu ermdglichen, ohne zunéchst bestatigt zu haben, dass sich niemand

in dem Gefahrdungsbereich aufhalt. Zur Rickstellung des Schutzfeldes
(siehe Abbildung) muss zuerst Riickstelleinrichtung 1 betatigt werden und
dann Ruckstelleinrichtung 2 innerhalb von z.B. 5 Sekunden betétigt wer-
den. Dies ist besonders wichtig, wenn nicht der gesamte Gefahrdungsbe-
reich von der Position der Ruckstelleinrichtung 2 einzusehen ist.

Bei der automatischen Ruckstellung wird die berlhrungslos wirken-

den Schutzeinrichtung zur Positionstiberwachung eingesetzt. Wird die
Schutzeinrichtung unterbrochen, bedeutet das, dass sich z.B. ein Ro-
boter in dem Bereich befindet. Der Roboter erhalt ein Stoppbefehl, wenn
eine Person denselben Bereich z.B. durch eine beweglichen trennenden
Schutzeinrichtung betritt. Wenn das Schutzfeld wieder frei ist, wird die
Steuerung automatisch riickgestellt.
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Rickstelleinrichtung mit Signal zur Anzeige in Form einer
Leuchte.

Ruckstelleinrichtung 1 wird betétigt und danach innerhalb von z.B.
5 Sekunden wird die Ruckstelleinrichtung 2 zum Ruckstellen der
bertihrungslos wirkenden Schutzeinrichtung betatigt.

Eine Lichtschranke b zeigt an, dass sich der Roboter in Bereich
A befindet. In dieser Position kann eine Person durch die
beweglichen trennenden Schutzeinrichtung Bereich B betreten,
ohne dem Roboter einen Stoppbefehl zu erteilen.




Die Uberbriickungsfunktion kann aus verschiedenen Griinden Akzeptanz
finden. Einer der haufigsten Anwendungen fiir eine Uberbriickungs-
funktion ist die Zufihrung und der Abtransport von Material auf einem
Férderfahrzeug oder einem fahrerlosen Transportsystem usw. Die Uber-
briickung beim Passieren mit einem Drei-Stellungs-Zustimmschalter in
den Gefahrdungsbereich ist ebenfalls eine géngige Anwendung.

Wichtig ist bei der Uberbriickungsfunktion, dass diese zuverlassig funktio-
niert, nicht falschlicherweise aktiviert wird und schwer zu umgehen ist.
Mit anderen Worten: eine zuverlassiger Uberbriickungsfunktion bei der
Einfahrt eines Transportfahrzeugs ist gefordert, dabei darf diese aber
nicht Personen den Zutritt gewahren. Um die hdchste Sicherheitsstufe zu
erreichen, ist eine redundante und Uberwachte Uberbriickungsfunktion
erforderlich (Ublicherweise mit mindestens zwei unabhéngigen festver-
drahteten Muting-Signalquellen). Wird dies Uber Sensoren realisiert, wird
empfohlen, unterschiedliche Typen einzusetzen, da zwei gleiche Muting-
Signalquellen mit gewisser Wahrscheinlichkeit aus demselben Grund
versagen (z.B. infolge einer gemeinsamen Ursache). Abhilfe kann hier ein
mechanischen Endschalter in Kombination mit einem Fotozellen-Sensor
schaffen.

Um eine vorsétzliche Umgehung/Manipulation der Muting-Signalquellen
zu vermeiden, wird ein Sicherheitsrelais oder eine Sicherheits-SPS ange-
schlossen, wobei Uberwacht wird, dass beide Muting-Signalquellen aktiv
sind und in jeder Uberbriickungsfunktion unterbrochen werden.

Die Variationsmdglichkeiten bei Uberbriickungsfunktion sind nahezu
unbegrenzt. Die Auswahl héngt von den spezifischen Anforderungen von
der jeweiligen Anlage/Maschine ab. Fir Focus Il stehen eine Reihe
implementierter Uberbriickungsfunktionen zur Verfiigung.

Blanking bedeutet das dauerhafte Ausblenden einiger Strahlen

im Schutzfeld eines Lichtvorhangs. Diese Funktion ist zuldssig
und wird eingesetzt, wenn sich ein Gegenstand, der gréBer ist als
das Sensordetektionsvermdgen des Lichtvorhangs, dauerhaft im
Schutzfeld befindet, ohne dass die Sicherheitsausgange (OSSD)
in den AUS-Zustand wechseln. Wird der Gegenstand aus dem
Schutzfeld entfernt, wechseln die Sicherheitsausgange in den
AUS-Zustand.

Das Blanking bietet unterschiedliche Einstellungsmoglichkeiten,
die eine Bewegung oder Vibration der Gegensténde tolerieren,
welche sich im Schutzfeld befinden.

Eine Blankingfunktion ist ,Floating Blanking®, was bedeutet, dass
sich der Gegenstand der sich im Schutzfeldes befindet hin und

Automatische Uberbriickungsfunktion des Lichtgitters beim Passieren
eines fahrerlosen Transportsystems.

her bewegen kann, wahrend die Maschine in Betrieb bleibt. Ande-
re Strahlen sind aktiv und bilden so den Personenschutz, jedoch
mit verringertem Sensordetektionsvermogen.

Beim Einsatz einer Blankingfunktion ist es auBerst wichtig, dass
der Lichtvorhang Schutz bietet und je nach Sensordetektionsver-
maogen Gegenstande in der GroBe eines Fingers oder einer Hand
an beliebigen Punkten auBerhalb des ausgeblendeten Schutz-
feldes erfassen kann, weil sich die Gefahrdung an dieser Stelle
befinden kann. Das Blanking kann sowohl eine zusétzliche festste-
hende trennende Schutzeinrichtung als auch gréBere Sicherheits-
abstande zum Gefahrdungsbereich erforderlich machen.

Die Blankingfunktion darf nur mit einem Schlilissel, Passwort oder
Werkzeug wahlbar sein.
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Lichtvorhang fur geringe Sicherheitsabstande

Ein Lichtvorhang kann an einer Maschine oder Fertigungsanlage anstatt
einer beweglichen trennenden Schutzeinrichtung eingesetzt werden.

Bei der Risikobeurteilung wird jedoch ein entscheidender Unterschied
deutlich. Ist ein Lichtvorhang mit einem geringen Sicherheitsabstand vor
einer Maschine mit vorhandenen Gefahrdungen installiert, besteht ein
hohes Risiko, dass der Bediener spontan in die Maschine eingreift, was
héufig als verninftigerweise vorhersehbare Fehlanwendung bezeichnet
wird. Wird der geféahrlichen Bewegung der Maschine bei einer solchen
vorhersehbaren Fehlanwendung nicht rechtzeitig ein Stoppbefehl erteilt,
besteht nur noch eine geringe Chance, Verletzungen zu vermeiden.

Daher ist es auBerst wichtig, den gesamten Sicherheitskreis der Sicher-
heitsfunktion redundant und Uberwacht auszufiihren. Selbst Ventile und
Schlitze, die gefahrliche Bewegungen steuern, missen im Regelfall
redundant vorhanden sein und Uberwacht werden.

Hilfestellung zu Sicherheitsabstanden sind in spezifischen Typ-C-Normen
wie z.B. EN 692 fUr mechanische Pressen enthalten. Falls keine spe-
zifische Typ-C-Norm zur Verfligung steht, gilt die Norm EN ISO 13855.

Fir Lichtvorh&nge an automatisierten Maschinen muss eine Ruckstellein-
richtung vorhanden sein, die bei Automatikbetrieb der Maschine aktiv ist,
unabhéngig davon, ob dies ein barrierefreier Zugang ist oder nicht. Nach
Ausldsen eines Lichtvorhangs muss zundchst eine Ruckstelleinrichtung
betétigt werden, darauf folgt der Neustart des Zyklus mit einer separaten
Starteinrichtung. Dasselbe Ruckstellungsverfahren gilt fir Maschinen mit
halbautomatisiertem Antrieb.

Maschinen im Handbetrieb, an denen ein oder mehrere Bediener zwi-

schen den Bearbeitungszyklen Teile einlegen und herausnehmen, sind die

kniffligste Anwendung von Lichtvorhdngen, da oft mehrmals pro Minute in
den Gefahrdungsbereich der Maschine hineingegriffen wird.

Lichtvorhange waren schon immer eine géngige Schutzeinrichtung an
Pressen, detaillierte Informationen Uber den Einsatz von Lichtvorhangen
an Pressen stehen seit langem zur Verfligung (siehe nachsten Abschnitt
»1aktbetrieb mit einem Lichtvorhang"). Fr Pressen sind nur Lichtvorhan-
ge des Typs 4 zulassig.

Auf der Bedienerseite, d.h. der Seite bzw. den Seiten, auf der ein Bedie-
ner Teile einlegt und entnimmt, muss eine separate Ruckstelleinrichtung
fur den Lichtvorhang vorhanden sein, Gblicherweise eine Taste. Sind
mehrere Lichtvorh&nge installiert, z.B. auf der Vorder- und Ruickseite, ist
eine Ruckstelleinrichtung pro Seite vorzusehen. Wird ein Lichtvorhang
wahrend einer gefahrlichen Bewegung ausgeldst, darf die Presse ohne
Rickstellung nicht wieder anlaufen durfen. Erfolgt die Auslésung nach
Abschluss des Bearbeitungszyklus, ist keine Ruckstellung erforderlich.
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Taktbetrieb mit einem Lichtvorhang

Bei dem Taktbetrieb wird die Maschine so eingestellt, dass ein neuer
Zyklus durch Ausldsen des Lichtvorhangs beginnt. Ein Zyklus ist definiert
als der Vorgang, bei dem die Hand einmal in die Maschine hinein greift
und wieder zurlickgezogen wird. In vielen Fallen kann man zwischen
dem Eintaktbetrieb und dem Zweitaktbetrieb wahlen. Beim Eintaktbetrieb
beginnt eine neue Aktion nach einmaligem Ausldsen und beim Zweitakt-
betrieb nach zweimaligem Ausldsen des Lichtvorhangs. Hierbei bedient
der Bediener die Maschine, indem er Teile einlegt und wieder entnimmt.

Bei Pressen ist der , Taktbetrieb” weit verbreitet. Da die Presse ohne be-
sonderen Befehl anlauft, besteht ein Restrisiko, weshalb mehrere Bedin-
gungen erflllt sein mussen, fr ein erneutes Ingangsetzen der Maschine.

Fur Kleinere Pressen ohne Zutrittsmaoglichkeit gelten bestimmte Vor-
schriften, was zu einigen Einschrédnkungen fuhrt: Die Tischhdhe muss
mindestens 750 mm betragen, die Hubléange darf héchstens 600 mm
und die Tischtiefe maximal 1000 mm betragen. Der Lichtvorhang muss
ein Sensordetektionsvermdgen von 30 mm oder kleiner aufweisen. Wird
die Presse nicht innerhalb von ca. 30 Sekunden nach Zyklusende gestar-
tet, wird eine manuelle Ruckstellung erforderlich um einen neuen Zyklus
zu starten.

Anmerkung: Fir Maschinen mit Einrichtfunktion muss die Installation
des Lichtvorhangs geméB der Maschinenanforderung sowie samtlicher
relevanten Normen und Vorschriften erfolgen.

Der Lichtvorhang ist so zu installieren, dass der Bediener den Gefahr-
dungsbereich nicht erreichen kann ohne den Lichtvorhang auszulésen,
und das seine korperliche Unversehrtheit garantiert ist. Am wichtigsten
ist, dass es wahrend des Zyklus unterhalb, seitlich und Uberhalb keine
Eingriffsmaglichkeiten gibt. Das Schutzfeld des Lichtvorhangs muss
daher etwas unterhalb der Pressentischkante beginnen. Wenn Uber dem

Freiraum unter dem Lichtvor-
hang. Der Bediener kann in die
Maschine greifen, ohne den
Lichtvorhang auszulbsen.

Der Bediener kann nicht in die
Maschine greifen, ohne den
Lichtvorhang auszulbsen.

7
obersten Strahl des Schutzfeldes ein Freiraum vorhanden bleibt, muss .

die Hohe so angepasst werden, dass man nicht Uber das Schutzfeld
hintiberreichen kann (siehe EN ISO 13855). Physische Einstellméglichkei-
ten mussen begrenzt werden, damit gefahrliche Bewegungen auBerhalb
der Reichweite erfolgen.

Zwischen dem Schutzfeld der Lichtvorhange und den mechanischen
Teilen darf der Abstand max. 75 mm betragen, damit Personen sich nicht
im Geféhrdungsbereich aufhalten kdnnen. Um diese Anforderung in der
Praxis zu erflllen und den notwendigen Sicherheitsabstand einzuhalten,
mussen Ublicherweise zusétzliche z.B. feststehende trennende Schutz-
einrichtungen oder horizontale Lichtvorhénge vorgesehen werden, die
durch Eintreten ausgeltst werden. Ein anderer Losungsansatz kénnte
aus einem parallelen oder angewinkelt angebrachten Lichtvorhang
bestehen.

Freiraum Uber dem Lichtvor-
hang. Der Bediener kann in die
Maschine greifen, ohne den
Lichtvorhang auszulbsen.

Lichtvorhang mit zuséatzlichem
parallelen Lichtvorhang zur
Erfassung des Bedieners.
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Anordnung von beruhrungslos wirkende Schutzeinrichtungen

gemafl EN ISO 13855

Der Sicherheitsabstand ,S* gibt einen Mindestabstand zwischen einem Lichtvorhang und einem

Gefahrdungsbereich an. Dieser Sicherheitsabstand soll daftir sorgen, dass Personen den Geféhr-
dungsbereich nicht erreichen kénnen, bevor die Maschine still steht. Berechnet wird dies mit der
Formel aus der Norm EN ISO 13855 - Sicherheit von Maschinen - Anordnung von Schutzeinrich-

tungen im Hinblick auf Ann&herungsgeschwindigkeit von Korperteilen.

S=KxT)+C

S = Mindestabstand in mm

K = Parameter flr die Anndherungsgeschwindigkeit (z.B. Hand) in mm/s
T=t1+12

wobei

t1 = Ansprechzeit der Schutzeinrichtung in Sekunden

t2 = Anhaltezeit der Maschine in Sekunden

C = Abstand, um den sich ein Kérperteil (Ublicherweise eine Hand) an der
Schutzeinrichtung vorbei in Richtung des Gefahrdungsbereichs bewegen
kann, bevor die Schutzeinrichtung ausgeltst wird.

Sensordetektionsvermdégen zur
Fingererkennung (<14 mm) ergibt C = 0

Anmerkung: Kann man Uber die Lichtschranke hinUberreichen in den
Gefahrdungsbereich, wird die Formel ergénzt. Tabelle 1 der Norm

EN ISO 13855 gibt einen Aufschlag zum Sicherheitsabstand (C,,) fur die
Formel S = (Kx T) + C an. Der gréBte Wert von C und C,, ist zu ver-
wenden, um ein Hinlberreichen in den Gefahrdungsbereich Uber den
Lichtvorhang/das Lichtgitter zu betrachten.

S = Mindestabstand in mm
H1 = Die Unterkante des Schutzfeldes darf nicht groBer als 300 mm zur
Bezugsebene sein
H2 = Die Oberkante des Schutzfeldes darf nicht kleiner als 900 mm zur
Bezugsebene sein

S=(2000xT) + 8 x (d-14)
wobei d das Sensordetektionsvermégen des Lichtvorhangs in mm ist.
Kist hier 2000 mm/s, was der Anndherungsgeschwindigkeit einer Hand

entspricht. Der errechnete Wert (8 x (d-14)) darf nie kleiner als O sein. Der
absolute Mindestabstand S betragt 100 mm.

S = (1600 x T) + 8 x (d-14)

Kiist hier 1600 mm/s, was der Anndherungsgeschwindigkeit des Korpers
entspricht. Der Mindestabstand gemé&B dieser Formel betrégt 500 mm.
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S = Mindestabstand in mm
H = Die Hohe des Schutzfeldes des Lichtvorhangs muss sich zwischen
0 und 1000 mm zur Bezugsebene sein

S =(1600 x T) + (1200 - 0,4 x H)

wobei H die Hohe des Schutzfeldes zur Bezugsebene ist, z.B. dem
Boden

(1200 - 0,4 x H) darf nicht kleiner werden als 850 mm. Je nach Sens-
ordetektionsvermdgen d des Lichtvorhangs darf das Schutzfeld nur
Uberhalb einer Mindesthdhe angebracht werden. Diese wird wie folgt
berechnet:

H=15x(d-50).

H darf nicht kleiner O sein. Bei einem Sensordetektionsvermégen d = 14
oder 30 mm kann man daher den Lichtvorhang ab einer Hohe H = 0 und
héher anbringen. Je hoher, desto geringer wird der Sicherheitsabstand.
Die maximal zulassige Héhe H des Schutzfeldes betragt 1000 mm.

Bei der parallelen Anbringung eines Lichtvorhangs als Zutrittsschutz muss
die Schutzfeldhdhe des Lichtvorhangs mindestens 750 mm betragen, um
Personen am unbeabsichtigten Zugang durch Ubertreten zu hindern. Der
voraussichtliche Mindestabstand wird gemessen vom Gefahrdungsbe-
reich der Maschine bis zum duBersten Strahl des parallelen Lichtvorhangs
(von der Maschine aus gesehen).



Fur Einzelstrahlen wird der Mindestabstand wie folgt berechnet:
S=(1600 x T) + 850 mm

Der Aufschlag wird in den meisten Fallen tber 850 mm
liegen, da man Uber das vertikale Schutzfeld hintiberreichen kann (C,,).

Die Formel gilt beim Einbau von 2, 3 oder 4 Einzelstrahlen. Die Risikobe-
urteilung entscheidet Uber die Anzahl der einzusetzenden Einzelstrahlen.
Folgende Szenarien missen dabei betrachtet werden:

— Durchkriechen unterhalb des niedrigsten Strahles;

— HinUberreichen Uber den obersten Strahl;

- Hindurchreichen zwischen zwei Strahlen;

- Durchsteigen zwischen zwei Strahlen.

Zur Erfullung der Anforderungen sind die Strahlen auf folgenden Hohen
anzubringen:

400, 900

Fur neue Pressen mit CE-Kennzeichnung bestehen spezifische Anforde-
rungen aus den Normen EN 692 Werkzeugmaschinen — Mechanische
Pressen - Sicherheit und EN 693 Werkzeugmaschinen — Sicherheit —
Hydraulische Pressen.

Dieselben Anforderungen gelten flr orthogonale Montage an Pressen
sowie fUr orthogonale Montage an anderen Maschinen, mit dem Unter-
schied, dass C aus folgender Tabelle entnommen wird:

<14 0
>14 -20 & Zulassig
>20 -30 10
>30 T 240 [ NICht ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
>4O ss0 zulassig

Die Vorschriften fir Pressen kénnen auch auf andere &hnlich funktio-
nierende Maschinen mit den selben Gefahrdungen angewandt werden.
Keine andere Norm enthélt so viele detaillierte Angaben zum Einsatz von
Lichtvorhéngen.

Fir den Taktbetrieb muss das Sensordetektionsvermogen des Lichtvor-
hangs d < 30 mm betragen. Dies gilt sowohl fir alte als auch fur neue (mit
CE-Kennzeichnung versehene) Pressen.

Anmerkung: Bei alten Pressen gelten fUr jedes Land unterschiedliche
Vorschriften.
Die hier angewandte Formel lautet:

S=(2500xT)+C

Der zusétzliche Aufschlag C fir unterschiedliche Sensordetektionsver-
mdgen des Lichtvorhangs ist in der nachfolgenden Tabelle angegeben

<16 0
16 ......................................................... 70 ‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘
20 ......................................................... 110 ‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘
25 ......................................................... 130 ,,,,,,,,,,,,
30 ......................................................... 140 ,,,,,,,,,,,,
35 ......................................................... 240 ,,,,,,,,,,,,
40 ......................................................... 270 ,,,,,,,,,,,,
45 ......................................................... 300 ,,,,,,,,,,,,
50 ......................................................... 330 ,,,,,,,,,,,,
55 ......................................................... 360 ,,,,,,,,,,,,
>55 ....................................................... 850 ,,,,,,,,,,,,
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Sicherheitslichtgitter und
Sicherheitslichtvorhange

Focus Il ist eine neue Version unseres Focus-Lichtgitters/Licht-
vorhangs. Merkmale wie z.B. Muting und Muting-abhangige
Uberbriickungsfunktion sind bei allen Focus Il Lichtvorhangen und
Lichtgittern im Standardumfang enthalten. Bei Lichtvorh&ngen
sind Blanking und diverse Schaltfunktionen ebenfalls Standard.
Focus Il verfligt auBerdem Uber eine variable Kodierung. Bei den
Focus lI-Geréten handelt es sich um Sicherheitsgitter/-vorhdnge
fur Anwendungen, bei denen es auf den Schutz von Personen
vor einer gefahrlichen Maschine, einem Roboter oder anderen
automatisierten Systemen ankommt und wo Zugang zu einem
Gefahrdungsbereich besteht.

Focus Il schafft mit Infrarotstrahlen ein Schutzfeld. Sobald ein
Strahl unterbrochen ist, wird ein Stoppbefehl ausgeldst und die
gefahrliche Bewegung wird gestoppt. Focus Il erflllt die Anfor-
derung fur berthrungslosen wirkenden Sicherheitseinrichtungen
Typ 4 gemé&B der international geltenden Norm EN 61496-1.

Es stehen Gerate mit Schutzfeldhéhen zwischen 150 und

2400 mm zur Verfligung. S&dmtliche elektronischen Steuer- und
Uberwachungsfunktionen sind in den Profilen des Lichtvorhangs
enthalten. Der externe Anschluss erfolgt Uber einen M12-An-
schluss am Ende des Profils. Die Synchronisation zwischen Sen-
der und Empféanger wird optisch realisiert. Zwischen den Geraten
sind keine elektrischen Verbindungen erforderlich. Steuerung und
Uberwachung der Emission der Infrarotstrahlen erfolgt Uber zwei
Mikroprozessoren, die auBerdem durch mehrere LEDs Informatio-
nen zu Status und Ausrichtung des Lichtvorhangs bieten.
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— Barrierefreier Schutz einer
Offnung oder um einen Gefahr-
dungsbereich herum

Merkmale:

— Typ 4 gemaB EN 61496

— Flexibler Aufbau

— LED-Statusanzeige

— Hohe Schutzart (IP65)

— Reichweite 0,20 - 40 m

— Spezielle, zeitgesteuerte Ruck-
stellung

— Fixed / floating Blanking

— Muting

— Eintakt-/Zweitaktbetrieb

- Externe Uberwachungsein-
richtung (EDM)

— Mit verschiedenem Sensor-
detektionsvermdgen erhéltlich

— PLegemaB EN ISO 13849-1

Die Muting- und Muting-abhéngige Uberbriickungsfunktion stehen
bei samtlichen Focus Il Lichtgittern/-vorhangen zur Verfligung

und werden freigegeben, wenn ein Muting-Statussignal oder ein
Leuchtmelder angeschlossen wird. Muting bedeutet, dass ein
oder mehrere Segmente bzw. der gesamte Lichtvorhang bei Ein-
fuhren oder Abflihren von Material Uberbrickt werden kénnen.

Beim Focus Il mit eingestellten Muting steht auch eine Muting-
abhangige Uberbriickungsfunktion zur Verfigung, die es ermdg-
licht, das Lichtgitter/den Lichtvorhang zu Uberbriicken, d.h. die
Ausgéange zu aktivieren, wenn ein Anlauf der Maschine bei einem
oder mehreren unterbrochenen Einzelstrahlen notwendig ist. Dies
ist der Fall, wenn die Mutingfunktion eingestellt ist und die Eingéan-
ge A und B aktiviert sind. Ist z.B. wahrend des Muting-Betriebs
eine Palette nach einem Spannungsausfall im Schutzfeld stehen
geblieben, wird die Muting-abhéngige Uberbriickungsfunktion
benutzt, um die Palette herausfahren zu kdnnen.



Die Focus lI-Lichtvorh&nge sind mit der Funktion Blanking ausgestattet.
Floating Blanking ist eine Einstellungsmoglichkeit, die es erlaubt, eine
festgelegte Anzahl Strahlen aus dem Schutzfeld ,auszublenden®. Das Ob-
jekt kann sich dann frei im Schutzfeld bewegen, ohne dass die Schutzein-
richtung ausgeldst wird. Eine andere Einstellung erlaubt keine Bewegung
des Gegenstands. Beim Blanking kann eine zusétzliche feststehende
trennende Schutzeinrichtung sowie ein gréBerer Sicherheitsabstand zu
dem Gefahrdungsbereich erforderlich sein.

Focus Il verfligt Uber zwei PNP-Halbleiterausgénge: OSSD1 und OSSD2.
Ist die zu schaltende Last Wechselspannung oder wird ein Strom groBer
500 mA benétigt, sollte ein Sicherheitsrelais wie z.B. das RT9, Pluto
Sicherheits-SPS oder FRM-1 von ABB eingesetzt werden (dies wan-

delt die Halbleiterausgange in Relaiskontakte um). FMC-Tina und Tina
10A/10B/10C konvertieren die Ausgéange in ein dynamisches Signal zum
Anschluss an Pluto oder Vital um. Die OSSD-Ausgange kénnen jedoch
auch direkt an Pluto angeschlossen werden.

Diese Funktion wird bei Pressen eingesetzt, wenn der Bediener regelma-
Big einen Gegenstand entnimmt oder Vorbereitungen im Gefahrdungsbe-
reich vornimmt. Mit dem Eintaktbetrieb ermoglicht der Lichtvorhang den
erneuten Betrieb nach dem Unterbrechen und dem folgenden Freiwerden
des Lichtvorhangs. In dhnlicher Weise ermdglicht der Zweitaktbetrieb

ein zweimal aufeinander folgendes Unterbrechen und Freiwerden des
Schutzfeldes um danach wieder den Betrieb aufzunehmen.

Fur alle Lichtgitter und Lichtvorhange steht eine EDM-Funktion zur Ver-
flgung, mit der Focus Il Uberpriifen kann, ob das externe Schiitz korrekt
arbeitet und nicht etwa verklebt. Das jeweilige Schiitz wird Uberwacht
durch eine Ruckflhrung, um Fehler zu finden und eine Ruckstellung
gegebenenfalls zu verhindern.

Ruckstell-Eingéange sind an jedem Focus Il vorhanden. Die Riickstell-
Funktion wird Uber DIP-Schalter im Focus II-Empfanger konfiguriert. Im
Auslieferungszustand ist der Focus Il auf automatische Ruckstellung
eingestellt.

- Automatische Ruckstellung - Ist das Schutzfeld frei, erreichen die Aus-
gange den EIN-Zustand (Auslieferungszustand).

— Manuelle Riickstellung — Ist das Schutzfeld frei, kann die Ruickstell-
einrichtung betétigt werden, damit die Ausgange den EIN-Zustand
erreichen kdnnen.

- Spezielle, zeitgesteuerte Rickstellung — Zum Riickstellen des Focus
I muss zun&chst die Pre-Ruckstelleinrichtung betétigt werden und
danach innerhalb von 8 Sekunden die Ruckstelleinrichtung auBerhalb
des Gefahrdungsbereichs betétigt werden.

Standardmerkmale:
— Muting (Uberbriickung), teilweise oder vollstandig
— Uberwachter Ausgang fir ein Muting-Statussignal
oder einen Leuchtmelder
— Muting-abhéngige Uberbriickungsfunktion
— Manuelle Ruckstellung oder automatische Rickstellung
— Spezielle, zeitgesteuerte Ruckstellung
— Blanking
— Eintakt-/Zweitaktbetrieb
- EDM

Standardmerkmale:

— Muting (Uberbriickung) von einem, zwei, drei oder vier Einzel-
strahlen

- Uberwachter Ausgang fiir ein Muting-Statussignal oder einen
Leuchtmelder

— Muting-abhéngige Uberbriickungsfunktion

— Manuelle Ruckstellung oder automatische Rickstellung

— Spezielle, zeitgesteuerte Ruckstellung

- EDM

Option:
— Lichtgitter mit doppelten Einzelstrahlen verbessern die Zu-
verlassigkeit in anspruchsvollen Umgebungsverhaltnissen.

JSM 66
2TLA022090R1300

Mit den DIP-Schaltern an der Unterseite des
Focus Il kann die gewiinschte Funktion
konfiguriert werden.

(%) O

EEREERE 4N
EEEEREER

JSM 66-Montagewinkel fir Focus Il

JSD-M67

2TLA910068R0000

JSD-M67 Halterung zur prazisen,
nachtréglichen Justierung
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Focus Il Lichtvorhang/-gitter, Typ 4 (Fll-4)

Fll-4-14-zzzz : Fll-4-30-zzzz Fll-4-K4-zzzz Fll-4-K3-800 Fll-4-K2-500
14 30
: 300 | 400 400 500
150 150
300 300
450 : 450
600 600
750 750
900 900
1050 1050
1200 : 1200 :
1350 1350 900 1200 800 500
1500 1500
7 1650 1650
1800 1800
1950 H 1950
2100 2100
2250 2250
2400 2400
0,2-3 0,2-7 0,5-20 0,5-20 0,5-20
3-6 7-14 20-40 20-40 20-40
18-103 14-47 13 13 13
138-104 141-119 142 142 142
° ° ° ° °
° ° ° ° °
° ° ° ° °
° ° ° ° °
° ° ° ° °
° ° ° ° °
o /e /e o /o /e o /e /e o/e /e o /e /e
o/e]e o/e /e -/-1- -/ - -/-1-
ole  efe -1~ - /- -/~
° ° ° ° °
¢ ¢ ¢ ¢ ¢

e Standard

4 Bei Tina 10A/10B/10C oder FMC-Tina

Bestelldaten und Artikelnummer entnehmen Sie bitte der Produktliste. Weitere Informationen finden Sie in der Betriebs-
anleitung oder auf unserer Homepage.

7/12  2TLC172001C0202 | ABB-Sicherheitshandbuch



Fll-4-K4-zzzzD | FIl-4-K3-800D FI-4-K2-500D | Fll-4-K2C-zzzz |  FI-4-K2C-800 FIl-4-K1C-500

300 = 400 400 5 500 . 300 @ 400 400 5 500

900 1200 800 500 900 1200 800 500

0,5-20 0,5-20 0,5-20 0,5-7 0,5-8 0,56-12
20-40 20-40 20-40

142 142 142 142 142 142

o[o/o .......... o /e /e o/e /e o/uo/o o/e /e o /e /e
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Lichtvorhange
Fll-4-14-150
FlI-4-14-300
Fll-4-14-450
Fll-4-14-600
Fll-4-14-750
FlI-4-14-900
Fll-4-14-1050
Fll-4-14-1200
Fll-4-14-1350
Fll-4-14-1500
Fll-4-14-1650
FlI-4-14-1800
Fll-4-14-1950
Fll-4-14-2100
Fll-4-14-2250
Fll-4-14-2400

Fll-4-30-150
FlI-4-30-300
Fll-4-30-450
Fll-4-30-600
Fll-4-30-750
Fll-4-30-900
FlI-4-30-1050
FlI-4-30-1200
Fll-4-30-1350
Fll-4-30-1500
Fll-4-30-1650
Fll-4-30-1800
Fll-4-30-1950
Fll-4-30-2100
Fll-4-30-2250
FlI-4-30-2400

Lichtgitter
FlI-4-K2-500
FlI-4-K3-800
Fll-4-K4-900
Fll-4-K4-1200
Fll-4-K2-500D
FlI-4-K3-800 D
Fll-4-K4-900 D
Fll-4-K4-1200 D
Fll-4-K1C-500
FlI-4-K2C-800
FlI-4-K2C-900
Fll-4-K2C-1200

2TLA022200R0000
2TLA022200R1000
2TLA022200R2000
2TLA022200R3000
2TLA022200R4000
2TLA022200R5000
2TLA022200R6000
2TLA022200R7000
2TLA022200R8000
2TLA022200R9000
2TLA022201R0000
2TLA022201R1000
2TLA022201R2000
2TLA022201R3000
2TLA022201R4000
2TLA022201R5000

2TLA022201R6000
2TLA022201R7000
2TLA022201R8000
2TLA022201R9000
2TLA022202R0000
2TLA022202R1000
2TLA022202R2000
2TLA022202R3000
2TLA022202R4000
2TLA022202R5000
2TLA022202R6000
2TLA022202R7000
2TLA022202R8000
2TLA022202R9000
2TLA022203R0000
2TLA022203R1000

2TLA022204R0000

2TLA022204R1000
2TLA022204R2000
2TLA022204R3000
2TLA022204R4000
2TLA022204R5000
2TLA022204R6000
2TLA022204R7000
2TLA022204R8000
2TLA022204R9000
2TLA022205R0000
2TLA022205R1000
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Sender

Empfanger

Schutzfeldhéhe

Sensordetektionsvermdgen

max. 70 mA

max. 100 mA

' Lichtvorhénge: 150 mm - 2400 mm
| Lichtgitter: 500 mm - 1200 mm

: Lichtvorhange: 14 mm und 30 mm

2,5x10

Infrarot-LEDs, Wellenlange 880 nm

: Profil: Aluminium, gelb lackiert
: Front: Polycarbonat
Anschluss: Polyamid

Endkappe: Polyamid

: 37 x 48 mm

P65

-10 bis +65° C

: -25 bis +70° C

i Zwei PNP-Halbleitersicherheitsaus-
i génge, je 500 mA 24 V DC, kurz-
© schiussfest.

i M12 8-polig, Stiftstecker

| LED-Statusanzeige am Sender und
Empfanger zur Anzeige von Ausrich-

tung, Verschmutzung, Spannungsver-

sorgung und den Ausgangen

EN/IEC 61496

EN ISO 13849-1

IEC 61508

Typ 4
PL e/Cat. 4

EN ISO 12100-1:2010,

EN ISO 13849-1:2008,

EN 62061:2005,

EN 60204-1:2007+A1:2009,
EN 61496-1/AC:2010,

EN 60664-1:2007,

EN 61000-6-2:2005,

EN 61000-6-4:2007

48

22,30
16,70

pA°

? 15

>
N

N

18,50




Focus Il

- T-Muting. Vier SchlieBer-Mutingsensoren werden jeweils als Paar einge-
setzt (ODER-Funktion) und ermdglichen so den bidirektionalen Trans-
port von Material. Die maximale Mutingzeit betrégt 600 s. Muting A und
Muting B erfordern bei der Aktivierung einen Zeitversatz von 30 ms.

- L-Muting. Zwei SchlieBer-Mutingsensoren arbeiten mit der Schutz-
einrichtung zusammen und ermdglichen so den Transport aus dem
Geféhrdungsbereich heraus. Die maximale Mutingzeit betragt 600 s.
Muting A und Muting B erfordern bei der Aktivierung einen Zeitversatz
von 30 ms.

- X-Muting. Ein SchiieBer- und ein Offner-Mutingsensor werden als Kreuz

- \Vorgefertigte Mutingeinheiten MF-T und MF-L mit integrierten Fotozellen.
- Anschluss der Mutingsensoren Uber einen FMC-Anschlussblock.
- Separater Anschluss der Mutingsensoren (Mute R) direkt am

Focus ll-Empfanger.

Am Focus Il-Empfanger kann auch eine externes Muting-Statussignal
oder ein Leuchtmelder direkt angeschlossen werden. Der Anschluss
dieses Muting-Statussignals oder des Leuchtmelders kann ebenso Uber
einen FMC-Anschlussblock erfolgen. Ist die Uberbriickung aktiv, leuchtet

angeordnet und kreuzen das Schutzfeld, somit wird der bidirektionalen  der Leuchtmelder auf. Die Uberbriickungsfunktion kann nur dann aktiviert
Materialtransport ermdglicht. Ein alternatives X-Muting (nur bei Focus- werden, wenn das Muting-Statussignal oder ein Leuchtmelder funktioniert
Lichtgittern) mit 2 SchlieBer-Mutingsensoren ist ebenfalls moglich, oder stattdessen ein 220 Ohm-Widerstand eingesetzt wird.

jedoch ist beim Aktivieren ein Zeitversatz von 30 ms fur die Mutingsen-

soren notwendig. Beide Losungen bieten eine unbegrenzte Mutingzeit.

MF-T und MF-L sind Mutingeinheiten mit integrierten Fotozellen in einem
Aluminumprofil, welche mit allen Focus II-Lichtgittern und -vorh&ngen Die Mutingeinheit MF-T besteht aus einem Sender und einem Empfénger mit
kompatibel sind. Zusatzliche Sensoren sind nicht erforderlich, da die vier Fotozellen A1, B1, B2 und A2. A1 und A2 sind parallel geschaltet, B1
Mutingeinheiten bereits die notwendigen Komponenten enthalten. MF-T/ und B2 sind ebenfalls parallel geschaltet. Damit ist die Schutzeinrichtung flir

MF-L wird zwischen dem Focus Il und der Auswerteeinheit (z.B. Sicher- Applikationen konfiguriert, in denen Material in Geféhrdungsbereiche hinein-

heitsrelais, Sicherheits-SPS) angeschlossen. Das Kabel fur Focus Il und bzw. aus diesen heraustransportiert werden mussen.

MF-T/MF-L liegt dem Mutinggerét bei.

Die Mutingeinheit MF-L besteht aus einem Sender und einem Empfanger mit

MF-T MF-L zwei Fotozellen A1 and B1. Die Sensoren A1 und B1 werden nacheinander
? ? aktiviert, bevor das Material durch das Lichtgitter/den Lichtvorhang
0 0 transportiert wird. Das Lichtgitter spielt eine aktive Rolle beim Aufrechterhalten
c c der Mutingfunktion, nachdem das Material A1 und B1 passiert hat. Das
u u Lichtgitter/der Lichtvorhang wird genau so lange Uberbriickt, wie das Material
S s zum Verlassen des Schutzfeldes benétigt. Die Mutingeinheit MF-L ist in
II I erster Linie flr den Materialtransport aus einem Gefahrdungsbereich heraus
Focus MFE-T ‘ Focus MF-L konzipiert worden.
Aus dem/in den Gefahr- Aus dem Geféhrdungsbe-
dungsbereich reich heraus Die Mutingeinheit MF-T Reflex besteht aus einer Sender-/Empféngereinheit

und einer Reflektoreinheit. Auf der aktiven Seite befinden sich vier Sender-/
Empfanger-Fotozellen. Die MF-T Reflex funktioniert wie MF-T jedoch mit
begrenzter Reichweite (6 m). Diese Kombination bietet zusammen mit einem
Lichtgitter mit einer aktiven und einer passiven Einheit eine sinvolle, gute
Losung, bei der elektrische Anschllisse nur auf einer Seite notwendig sind!

M12-Anschluss zwischen
Focus Il und MF-T Reflex

Die Mutingeinheit MF-L Reflex besteht aus einer Sender-/Empfangereinheit
und einer Reflektoreinheit. Auf der aktiven Seite befinden sich zwei Sender-/
Empfanger-Fotozellen. Die MF-L Reflex funktioniert wie MF-L jedoch mit
begrenzter Reichweite (6 m). Diese Kombination bietet zusammen mit einem
Lichtgitter mit einer aktiven und einer passiven Einheit eine gute L&sung, bei
der elektrische Anschltisse nur auf einer Seite notwendig sind!
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Focus Il

Mogliche Bewegungsrichtung - in den Gefahrdungsbereich hinein bzw. heraus

< e e
A2 B2 i Bl A1

[ i |
I Gefahrdungsbereich
| N |
d2 =260 mm
> d2 [ d2 1< D =760 mm
—> : <— D

...........................................................................

Gefahrdungsbereich
d2 =260 mm
D =300 mm

Die Mutingsensoren A und B sind so anzuordnen, dass Sensor A
stets mindestens 30 ms vor Sensor B aktiviert wird.

D: Gibt die Mindestlange des Materials an, das bendétigt wird um die Mutingfunktion
des Lichtgitters/-vorhangs aufrecht zu halten.

d2: Gibt das MalB zwischen den zwei/vier vormontierten Mutingsensoren in den
MF-L und MF-T Einheiten an.
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Mutingsensor — Mute R

Mute R 2TLA022044R0000

10,15 ... 2,50 m (mit Reflektor FZR 1)
5 0,15 ... 5 m (mit Reflektor FZR 2A)

Sichtbares Rotlicht, 660 nm, gepulst

mit Polarisationsfilter

. A”eteCthChenDaten be|25ocund 24\/ T e

M12-Stecker

2
8 1 —
10...30 V DC ;
PNP —
4 Dunkelschaltender
Ausgang

Cce

Merkmale:

— Reichweite einstellbar

— Warnanzeige zur Lichtreserve

— Transistorausgang, PNP

— 1000 Hz Schaltfrequenz

— Kurzschlussschutz,
Verpolungsschutz und
Unterdrickung des
Ausgangsimpulses
beim aktivieren der
Betriebsspannung

- M12-Anschluss

— EMV-Priufung gemaB IEC 801
und EN50081-1/EN 50082-2

M18X1 1. M12-Anschluss

2. Reichweiteneinstellung und

32

50

Funktionsanzeige

[ ﬂ 3. Kunststoffgehduse

max. 15

[Fa}
=

1 (+) Spannungsversorgung

10..30V
——1—> 4 Dunkelschaltender Ausgang
—2—< 3 (-) Spannungsversorgung
—4 1 4
_[E 3 > Dunkelschaltender Ausgang
Der Ausgang wird aktiviert,
wenn ein Gegenstand das
Schutzfeld unterbricht
FZR 1 2TLA022044R0100 FZR 2A 2TLA022044R0400
Reflektor @ 80 mm einschl. Reflektor 100 x 100 mm ein-
Schraube MC6S M5 x 14 schl. Schraube MC6S M5 x 14
+ Sicherungsmutter M5. + Sicherungsmutter M5.
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Muting mit Mute R

4 H Mégliche Bewegungsrichtung - hinein (Auch heraus ist méglich).

U d3
” ~

f a4 BII ‘-

B ig A d3 > 500 mm

...........................................

d4 so gering wie méglich

S = Sicherheits-Lichtvorhang/Lichtgitter

Mégliche Bewegungsrichtung - hinein.
E g

—'_'_i_-_.

Gefahrdungsbereich

«—L2>

B2 A2

d1 <200 mm
d2 > 250 mm
= (d1x2)+d2+40

L < f >
_-_._I_-_'

Z D S
< r d

Gefahrdungs-
bereich
; A2 B2
d1 <200 mm
d2 > 250 mm
= (d1x2)+d2+40
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H Mégliche Bewegungsrichtung - hinein/heraus.

D: Gibt die Mindestlange des Materials an, das benotigt wird
um die Mutingfunktion des Lichtgitters/-vorhangs aufrecht zu
halten.

d1 sollte so gering wie moglich sein, in jedem Fall unter 200 mm
d2: Abstand zwischen A1 und B1



Muting-Zubehor

Die Tina-Versionen verfliigen Uber dynamische Sicherheitsaus-
gange fur Vital/Pluto.

FMC-1(2)

FMCA
(2) Tina

mit Anschllissen flir Mutingsensoren (A+B), Rickstellung,
Spannungsabschaltung und Leuchtmelder (R) und Leucht-
melder (M).

: mit Riickstellung, Spannungsabschaltung und internem

Widerstand fir die Leuchtmelder.

; als Pre-Reset mit Anschluss an A (A2) von FMC-1(2) (Tina).

mit Rickstellung und internem Widerstand fiir den Leucht-
\der

Adapter zum Anschluss von Focus Il an Vital oder Pluto.

Ruckstellung.

 konvertiert die beiden OSSD-Ausgénge in Relais-Ausgénge
¢ (sowie Spannngsversorgung).

 Adapter fir FMG-Anschlussbldcke zum Einsatz anstelle von
FMI-1B oder -1D am Anschluss (R) mit integriertem Widerstand
falls Muting-Statussignal benétigt wird.

£ nur mit Leuchtme\der

: wie FMC 1( ) aber mit Anschluss flir Vital oder Pluto.

‘ vereinfachte Version von FMC-1(2) Tina mit Anschluss (R) zur

: vereinfachter FMC-1(2) Tina mit Spannungsversorgung am
¢ Anschluss Nr. 3 fir Sender.

FMC-1
2TLA022
042R0000

M12-8[]

FMC-2
2TLA022
042R1000

[

ce

— FMC: Muting-Anschlussblock

— FMI: Muting-Statussignal/
Leuchtmelder

Merkmale:

- Klein
— Einfacher Anschluss

FMI-1A FMI-1B FMI-1C FMI-1D
2TLA022 2TLA022 2TLA022 2TLA022
043R0000 ~ 043R0100 043R0200 043R0300
Mutlng
// lame 77 77
LMS LMS
Reset Reset Reset
Powerl[l~~Il| Power[l/~| Powen i~
Off Off Off

H-g

FMC-1 TinaFMC-2 Tina

2TLAO22
045R0000

2TLAO22
046R0000

000
=f

=

Tina 10A
2TLAO22
054R1 200

Tina 10B

2TLA022
054R1300
-8

2

-5

2TLA022 !
054R1500 |

=

=

FRM-1A FMI-1E
2TLAO22 2TLA022
048R0000 043R0400

=

Reset

-5

S
N e ———

Reset

JS SP-1
2TLA022
070R0000

=

JS AP-1
2TLA022
070R1000

FMI-1G
2TLA022
043R0500

N
N e ———

-5
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Muting mit FMI und FMC

Beispiel 1: Anschluss eines Lichtvorhangs mit Anschlussblock
FMC-1, Test-/Ruckstelleinrichtung und Taster fUr die Span-
nungsabschaltung im (beim) Schaltschrank.

Schaltschrank

Muting-Statussignal/
Leuchtmelder

N
—

Spannungs-
abschaltung

Test/
Riickstellung

Anschluss-
block FMC-1

Muting-
Fotozellen

- Die Test- / Rickstelleinrichtung ist so anzuordnen, dass der
Bediener den Gefahrdungsbereich wahrend des Ruckstellens,
eines Tests und einer Uberbriickungsfunktion einsehen kann.
Es darf nicht méglich sein, die Rickstelleinrichtung von inner-
halb des Gefahrdungsbereichs zu betatigen.

— Das Muting-Statussignal beziehungsweise der Leuchtmelder
sind so anzuordnen, dass sie aus allen Richtungen sichtbar
sind, aus denen Zugang zum Gefahrdungsbereich besteht.

— Werden Fotozellen als Mutingsensoren eingesetzt, sollten die
Sensorempfanger auf der Senderseite des Lichtvorhangs mon-
tiert werden, um das Stérungsrisiko zu verringern.

— Das System erkennt Fehlfunktionen die auf beschadigten
Sender- bzw. Empfangerkabeln zurlickzuftihren sind. Wir
empfehlen jedoch, die Kabel zusatzlich zu schitzen, damit
physische Fehlerquellen minimiert werden kénnen.
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Beispiel 2: Anschluss eines Lichtvorhangs mit Anschlussblock
FMC-1. Die Ruckstelleinrichtung FMI muss auBerhalb der
Reichweite des Geféahrdungsbereichs angeordnet werden.

Schaltschrank

Muting-Statussignal/
Leuchtmelder

& Riickstellung
Spannungs-
abschaltung

Anschluss-
block FMC-1

Muting-
Fotozellen

Kabel zum
Leuchtmelde:
Versorgungs-
kabel

Test- und Riick-
stelleinrichtung

Schutz von —| Muting-Kabel
Kabeln | FR-Kabel
l —| FT-Kabel

o



Zubehor
MFII-Spiegel fur Lichtvorhange

Technische Daten - Spiegel E 125
Hohe Spiegel- Gesamthohe | |
Typ Artikelnummer glas in mm in mm I ﬁ l
MFII-300 2TLA022041R0200 356 361 ]—-
MFII-450 2TLA022041R0300 506 511
MFII-600 2TLA022041R0400 653 658
MFII-750 2TLA022041R0500 796 801 %
MFII-900 2TLA022041R0700 953 958
MFII-1050 2TLA022041R1200 1103 1108
MFII-1200 2TLA022041R0800 1253 1258
MFII-1350 2TLA022041R1300 1403 1408 ~
MFII-1500 2TLA022041R0900 1546 1551
MFII-1650 2TLA022041R1000 1703 1708
Halterung fir : 2TLA022041R2000
MFII-Spiegel ﬂ E
L - |

Halterung flr '

MFII-Spiegel. Pro

Spiegel werden B 30

2 Stuck bendtigt. 33

30
< |
- of B8
]

Justierplatte
JSM 70

2TLA040001R1500

170

20°
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Geratesaule Anwendung:

— Schutzt Lichtvorhang, Lichtgit-
ter und Spiegel

— Robust
— Justierbar

Bjorn ist eine sehr stabile und flexible Gerateséaule, in dem Focus lI-Lichtgitter/-
vorhange eingebaut werden kénnen oder in denen Spiegel eingebaut sind. Die
Befestigungen der Spiegel in der S&ule sind einstellbar, damit jeder senkrechte und
waagrechte Winkel nach Bedarf eingestellt werden kann. Der robuste Werkstoff der
Bjorn Gerateséaule schiitzt Focus Il vor direkten Kollisionen und verhindert so unnéti-
ge Materialschaden sowie Produktionsausfalle.

e -‘#‘
Empfanger ]
i’ i
,
M3 g
I . s
M4 Sender |
/!
- s
ME i s Bjorn N2
. M1
Bjorn V2
vertikal o, P

Bjorn H2
horizontal
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Bjorn H2 | 2TLA022041R4000

Bjorn V2 | 2TLA022041R4100
Bjorn H3 2TLA022041R4200
Bjorn H4-1 i 2TLA022041R4300
Bjorn H4-2 | OTLA022041R4400
Bjorn N2 2TLA022041R4500
Bjorn N3 i 2TLA022041R4600
Bjorn N4-1 { 2TLA022041R4700
Bjorn N4-2 2TLA022041R4800
Bjorn N5 i 2TLA022041R4900
H = Horizontale Umlenkung

V = Vertikale Umlenkung

Ur Lichtvorhéange

Querschnitt

FuB
N2 14 kg/Stiick
H2, V2 - 15 kg/Stiick
N3 17 kg/Stiick
H3, N4-1 © 18 kg/Stiick
H4-1 © 20 kg/Stlick
N4-2: {22 kg/Sttick
H4-2 ! 24 kg/Stiick
N5 | 27 kg/Stlick
: ~10 % pro Spiegel
230
8|3
N
181
132 ° 131 146 ﬂ N
50, R %0 100 m m
’ 5 I § s §
Bjorn N2 Bjorn N3 Bjorn N4-1 Bjorn N4-2 Bjorn N5 Bjorn H2 Bjorn V2 Bjorn H3 Bjorn H4-1 Bjorn H4-2

2TLA022041R4500  2TLA022041R4600 2TLA022041R4700  2TLA022041R4700  2TLA022041R4900 2TLA022041R4000 2TLA022041R4100 2TLA022041R4200 2TLA022041R4300 2TLA022041R4400
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Schutz vor Wasser und Staub
Anwendung:

— Schutz in anspruchsvollen
Umgebungen

P,
-
s

— Justierbar
- |P68

Wet wird zum Schutz vor Wasser (oder Staub) eingesetzt, wenn
intensive Reinigungen durchgefuhrt werden mussen. Dank der

Wet-150 Fl| 5TLA022038R4000 Schutzart (IP68) kdnnen Focus lI-Lichtvorhdnge und Lichtgitter flr
Wet-300 FlI 2TLA022038R4100 Anwendungen wie z.B. in der Nahrungsmittelindustrie eingesetzt
Wet-450 FlI 2TLA022038R4200 werden, wo Hochdruckreinigung der Maschinen eine Rolle spielt.
Wet-600 FlI 2TLA022038R4300

Wet-750 Fll 2TLA022038R4400 Wet wird auf Anfrage mit Focus Il Lichtvorhdngen oder Lichtgittern
Wet-900 FIl 2TLA022038R4500 komplett einschlieBlich vorkonfektionierter Verkabelung vormon-
Wet-1050 Fll 2TLA022038R4600 tiert. Beim Anbau an einer Maschine kann ein Wet Gehause mit
Wet-1200 Fll 2TLA022038R4700 der beiliegenden Winkelhalterung um + 20° eingestellt werden.
Wet-1350 FII 2TLA022038R4800

Wet-1500 FII 2TLA022038R4900

Wet-1650 FlI 2TLA022038R5000

Wet-1800 FII 2TLA022038R5100

Wet-K-500 FII 2TLA022038R5200

Wet-K-800 FlI 2TLA022038R5300

Wet-K-900 FlI 2TLA022038R5400

Wet-K-1200 FlI 2TLA022038R5500

Wet-L FII 2TLA022038R5600

Wet-T FlI 2TLA022038R5700

Rohre PC
Deckel . PEHD-300
Winkelhalterung Edelstahl
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Blankingprogrammierer

— Blanking-Programmierung

— Einfacher Anschluss
— Kann wahrend des Betriebs
integriert bleiben

Das Blankingprogrammieren wird mit dem Blankingprogrammie-

: rer BP-1 zum Kinderspiel. Der BP-1 I8sst sich einfach zwischen
BP-1 Blankingprogrammierer 2TLA022090R2300 Empféanger des Lichtvorhangs und dem an den Empfanger

' gelo / schwarz angeschlossenen Kabel anschlieBen. Der Blanking Gegenstand

wird im Schutzfeld des Lichtvorhangs platziert und dann der Taster
am BP-1 betétigt. 11 Sekunden spéter ist das Blanking fur den
Gegenstand programmiert.

Falls der Gegenstand ausgetauscht werden muss, ist eine erneute
Programmierung erforderlich.

Das Gerat kann wahrend des Betriebs bei Bedarf integriert bleiben.
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Ausrichthilfe far Lichtvorhange und
Lichtgitter

\

Micro- ~—|-
battery
2x15V .

< )

Die Laser-Ausrichthilfe JSD-RL4 ist fur Lichtvorhange und Lichtgitter der Baureihe
Focus Il geeignet. Die Ausrichthilfe empfiehlt sich vor allem dann, wenn groBere
Entfernungen ausgerichtet werden oder mit Umlenkspiegeln gearbeitet wird.

Anwendung:

— Zum Ausrichten von
Lichtvorhangen und
Lichtgittern

Merkmale:

— GroBe Reichweite dank
leistungsstarkem Laser

— Passt auf alle Focus |l
Profile

A Nicht in den Strahl blicken - auch nicht mit optischen Instrumenten! &

LASER Klasse 2
Pout <1mW 630-680 nm

1. Zum Montieren des Lasers an Focus Il die Unterkante aufsetzen, in Pfeilrichtung
klappen und einrasten lassen.

2. Laser einschalten und Ausrichtung des Focus Il vornehmen.

3. Durch Verfahren des Lasers am Focus II- Profil kann die Ausrichtung an jeder
Position kontrolliert werden.
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Technische Daten JSD-RL4

Artikelnummer 2TLA910069R0000

Artikelbezeichnung JSD-RL4

Betriebsspannung 3V

Betriebsdauer der Batterien ca. 10 Stunden

Material Gehause Aluminium

Schutzart IP20

Max. Reichweite ca. 60m

Gewicht ca. 174g

Umgebungstemperatur Betrieb: 0°C bis 40°C

Lagerung: 0°C bis ... 55°C

Wellenlange 630-680 nm Rotlicht

Laserklasse, Laserleistung Laserklasse 2, <IimW
2

70

O
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Anschlussbeispiele

o | v T 2 7 3 ] 4 | s T e [ 7 1 8 1 9 T o
Focus light curtain/grid default connection. | Focus light curtain/grid with muting.
5 >712 ‘r \‘ Brown ————— +24VDC | @ 12 ‘( \‘ Brown 24VDC
= =
?g‘ )ﬁ White ‘E‘ )ﬁ White
@ )ﬁ Blue —— oV ‘ 7 )ﬁ Blue ~——— ov
S o> Black S o= Black
R 5 h 5
=TT Crey ‘ =T 1 Crey
L Screen - — — l Ground (W Screen — — — 1 Ground
ERENEE T | ()
F—>———— White ﬁ Test/ Reset F—>———— White Test/ Reset
2 2
%)# Brown +24VDC — L Brown +24VDC
Il \ Il
3 3
E k)ﬁ Green 3 k)ﬁ Green Muting A
4 4
% *)ﬁ Yellow % *)ﬁ Yellow Muting B
5 5
8 k)ﬁ Grey ———— 0OSSD 1 (RL 500mA max.) ‘ 8 k)ﬁ Grey OSSD 1 (RL 500mA max.)
6 6
oY FO—T T Pink ————— 0SSD2 (RL500mA max.) Y T Pink 0SSD 2 (RL 500mA max.)
7 7
F>—t— Blue ——— OV | —>——— Blue ov
8 8
—>——++ Red —>—+—+ Red Muting Lamp
— \F Screen - — — l Ground ‘ (S Screen Ground
\
[Anmarkring Remark Rorstr DevtoGadk Appr ook Do o Sheet
Focus Js 070411
Connection without and with muting function Ritod Drown [Sidor Poges [Ritn nr  Drawing no Forts Cont
ling utan och med muting funktion. Js 1 HR7000C-01

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/requlations. Specifications subject to change without notice.

0 1 2 [ 3 ] 4 ] s [ s [ 7 ] s 3 10
Focus light curtain/grid pre-reset connection.
1
‘q_,) ( w Brown +24VDC
+— 2 | ’
= )ﬁ White
g PR Blue =i oV
g > T Black
= [—>——+—+ Grey
k f Screen — — — — — — l Ground
1 ()
— T White Jj: Test/ Reset
2
— ] Brown +24VDC
3
B — 7 +— Green Jj: Pre-reset
% —>——+—+ Yellow
5
8 Fo>—LL Grey 0SSD 1 (RL 500mA max.)
6
oo pink 0SSD 2 (RL 500mA max.)
7000
— T Blue oV
8
F>—T— Red
— o Screen — — — — — — l Ground
(Anmtrkning Remark Kanstr Design|Codk Appr [Dotum Date Blod Sheel
Focus Js 070411
Connection with pre-reset function. Riod Drown [Sidor Poges [Ritn nr  Drowing no [Forts Cont
med pre-reset funktion Js 1 HR7000E-01

It is the user's responsibilty to ensure that all control devices ore correctly installed, cared for and operated to meet all opplicable European, national and locol codes/regulotions. Specifications subject to change withaut notice.
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Anschlussbeispiele

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
DY
A B c D | Test/
| Reset
=1 1 (] A J J J J ! -
o, Brown +24VDC R R PRI £F YR R S (A
2L 5% L L white + - Test/Auto
g >3 1l Be —2 oy Type:RT6  JOKAB SAFETY Reset
4
S o Biack
5
S|
= Grey \ \ \ In L1&2
| - Sereen — — — 1 Groung \ \ \
= 13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24
1 () A
> ——— white Test/ Reset
A 4
L Brown +24VDC
3
O 1L Green Muting A
4
% Fo>——LL velow Muting B
5
S Grey 0SSD 1 (RL 500mA max.) . . L L&D
& 7)_1_L Pink 0SSD 2 (RL 500mA max.) Al 2 S13 514 534 S44524 X1 X4
. + - Te;(/Ax{Ao
[y Bue ov Type:RTo  JOKAB SAFETY ese
o= Red Muting Lamp
| f- Screen - — — 1 Ground \ \ HI
13 14 23 24 YLA
[nmarkeing Remak et DesigCad e 0ok et LEmey
Focus Js 070411
Connection with muting to safety relay. Rifad Drawn [Sidor Pages [Ritn nr Drawing no Forfs Cont
Inkoppling med muting till sl 5 Js 1 HR7000F-01

It Ts the user's responaibilty to ensure thot all control devices are correctly installed, cared for and operoted to meet oll applicable European, national ond local codes/reguidtions. Specifications subject to change without notice.

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
T
A B c Db ey
Reset
Fr A A -
_9 Brown +24VDC - *)
=] 2 ) I
'é 7)—‘_LB White 8 Al A2 5135145354 523524 Y13 S53 X1 X4
[ + - Test/Auto
27 :::k = v TypeRTE  JOKAB SAFETY .
S 5
S
—>—+—+ Grey
'_
\ f Screen - — — l Ground ; ; ; In 182
: 13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24
1
—)# White Test/ Reset A
A
S L L Brown +24VDC 4
sl 8
O Green
2
.% Fo—LL velow
5
O F>—++ Grey c 0SSD 1 (RL 500mA max.)
6
& o Pk D| 0SSD2 (RL500mA max.) Al R ST3STASIH SaSze
s Blve Bl o TypeiRTS  JOKAB SAFETY
—>—+—+ Red Muting Lamp
| J- Soreen - — = 1 Ground \ \
13 14 23 24
[Anmérkning Remark: [Konstr Design[Godk Appr [Datum Date Blad  Sheet’
Focus 070411
Connection with MF-T / MF-L units. [Ritod Drown [Sidor Poges [Riin nr Drowing no. Forts Conl
Inkoppling med MF-T / MF-L enheter. 1 HR7000G-01

I is the user's responsibiity to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.
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Anschlussbeispiele

HR7000H-01 Focus Il - Anschluss mit FMC/Tina-Schnittstelle

! +24VDC

ov

Transmitter

\r Screen — — — l Ground

1
—>—— White

—>——— Brown
%)i Green
*)i Yellow

N

FMC-1 Tina

w

FMC-2 Tina

[T

+24VDC 0V

| |

—0—@
A1 A2 ST
+ -

BT T

Tina-10A

Receiver
S| w

Tina-10B

Tina-10C

i

Type:Vital 1

13 14 23 24

B2 R1

X1

Te!

JOKAB SAFETY

)

+

Y14
Py

st/Auto
Reset

|

[Anmérkning Remork
Focus
Vital connection with FMC / Tina interface.
Vital med FMC / Tina interface.

Konstr Desian]

[Godk Appr

0

otum _Date
070411

Blad Sheel

Ritad Drawn

[Sidor Pages
1

o

fin i Drawing no
HR7000H-01

Forts Cot

It s the user's responsibility to ensure thot all control devices are correctly instolled, cared for ond operated to meet all applicable European, notionol ond local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

FMC - Anschlussmadglichkeiten

o | 1 [ 2 ] 3 [ 4 5 6 7 8 3 10
FOCLS Connection unit FMC-1(2) / FMC-1(2) TINA/ TINA 10 AB.C AR B
Satery Light Curme / e _______1 Pre Rasst.
e, { = | et s S
———— R A1 M2 Al 3T AL4* ALS* ot
= b oYy
([e—— wan ok s .:'.:. T T Rt
,/\J' 5w o 4 g ] Praruset
Bo= & oot raed ‘Serncr A = et Syt | 8 LT
1 1
U bt v B <
.ﬁlzss‘o‘u‘zmr_ 1 e (o) wizas Saracen |WT30
g i it i B I " Trarueines 8 " o y e
AL = i el
M om 2™ b = D= P o
\
1 T
= B e e B
FMC-1(2) TINA [ s | i , oS
EE
el |5 i3 R e 1 : ekl
T -l S |
. g - \l/k B 1 o i 1 —
e 2 2wty
B 3 i
E‘"ﬁlﬁn ..5351 = ] e o | s
e e S s
Mng - Led g Mty Li:\“ :
L on g
osmon &w;E : K Noad et 3¢ NTZ. Fpod Msla ot e RN
FMC-1(2) or FMC-1(2) TINA | [Tina 10A7B1C Tina 10 B .
o e
7 1 ] 0 0 ] 0 T T ¥ T ¥ Ta 10 A gy o
ek e ] [ o oy g o g [ R s
§ E < - - - E.M-M
U {},f\__f\ LYY e SR
1 1 c’ *2 0550 cutput »
i pempmpey v T IR RS 22 e JLov L
3 Mucable possisity:
Tor FMC.
Remark Corey UesguGods Aope [Cotem  Dove B Shesl
FMC connection pessibdities.
Wiod rown Sdor  Foges [Riin i Crowng ne s Conl
1

It is the user's meponsibify to ensure that ol conirel devices are cormectly insloled, fored for and operated bo mest ol oppkootie European, noiomal ond locsl codes,/reguiations. Specifications Fubject to change withowd notice.
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Anschlussbeispiele

0 1 2 [ 3 [ 4 5 6 7 8 9 10
Focus
Safety Light Curtain / Grid Muta 1 Muting sensor A 2;%57101 2};!7\@4—;%1

22-044-00

- M12, 8pol. Female
—

M12-C112 (1m)

20-056-20
JS AP-1
i FZR1 22-070-10
zyﬂﬁgo Muting sensor B 22.044-01

M12-C112 (1m) -
20-056-20

\\/I\ ¥z

M12-C312 (3m)

20-056-21
- JS SP-1 Power supply for
22-070-00 transmitter

ﬁ OR with cable
M12-C1012 (10m)

20-056-23
FMC-1 \FMC-1 TINA
22-042-00 22-045-00

M12, 8pol. Male M12, 5pol. Male
T [ 7 | 1 S+ [ & [ 5 ¢ Tz [ 5 [ ¢ 5
screen|sromn | eLue |white | oreen |vetow| reo | crev | pine screen| Brown | wHiTe | BLue | Buack | Grev
88 8 3 g g -
8 ozl 0zl HE 5 5 g g g toptonal connecton
S Either cabinet or FMC.
S ‘ 1 \ *2 0SSD outy
, put
- 3 T2 T2 Rmesoom oo Lo LT L
*3 Mixable possibility:
= Cabinetand /or FMC. =
(Connection to Safety relay or Pluto) (Connection to Vital or Pluto)
[Anmérkning Remark Konstr Design[Godk  Appr [Datum  Date Blad  Sheet
FMC-1 or FMC-1 TINA with muting sensors and reset unit s 070411
FMC-1 eller FMC-1 TINA med muting sensorer och aterstaliningsenhet. Rifod  Drown [Sidor Poges [Ritn nr Drowing no Forts Cont
Js 1 HR7000J-01

It is the user's responsibily to ensure that oll control devices are correctly installed, cared for and operated to meet il applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

0 1 2 [ 3 [ 4 5 6 7 8 9 10

Focus
Safety Light Curtain / Grid
*

- M12, 8pol. Female
)

M12-C1012 (10m)
FMI-1C 20-056-23

JS AP-1 2204302
2207010 zz,

RESET

PWROFF

O

M12-C112 (1m)
20-056-20

-
SP-1 Power supply for
22-070-00 transmitter
E OR with cable
M12-C1012 (10m)
20-056-23
FMC-1 FMC-1 TINA
22-042-00 22-045-00
M12, 8pol. Male M12, 5pol. Male
T T2 [ 7 T 3 4 0 T T ] 2 NI 5
| | bLue | whiTe | oreen |verow| Rep | orev | pink | | whiTe | BlUE | BLack | GREY
i 8 ¢ I
b I 8| @] 1 Optional connection:
° Either cabinet or FMC..
*2 OSSD output:
2 2 “Rimeaom oo Lo LT L
*3 Mixable possibility:
= . Cabinetand /or FMC. = i X
(Connection to Safety relay or Pluto) (Connection to Vital or Pluto)

(Anmarkning Remark Konstr DesigrjCodk Appr [Dofum  Date Blod Sheet
FMC-1 or FMC-1 TINA connected with Pre Reset. R 070411
FMC-1 eller FMC-1 TINA kopplade for tidsaterstalining. Rilod Drown [Sidor Pages [Rin ir_Drawmg o [Forts Cont

Js 1 HR7000K-01

It is the user’s responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/requlations. Specifications subject to change without notice.
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Anschlussbeispiele

M12-C101 (10m)
o 2005610~y

S

0 [ 2 s ] a4 ] s [ s ] 7 8 9 10
Focus Receiver Focus Transmitter
. . ; B " ; With muting With muting
Safety Light Curtain / Grid Safety Light Curtain / Grid famp ind resistor ing.
FMI-1C FMI-1B FMI-1D
22-043-02 2210:!11—01 22-043-03
A
M12-C134 (1m)
20-056-50 / M12-C312 (3m) s
(or connected ' M12:C134 (1m) 20-056-21
drecty) N 20-056-50
i /" (or connected directly)
/ ReseT
212, 8pol
Tina 10 A Female Tina 10 B [—j4M12.8p0l.  Tina 10 C [—aM12 8pol.
20-054-12 20-054-13 @Femae 20-054-15 Female POWER
M12, 5pol
M12, 5pol. Male-" M12, 5pol. Male ¥ ®M12, 5pol. M12, 5pol”” Female
Female ~ Male !

7 2 3 @ 5
SCREEN| BROWN | WHITE | BLUE | BLACK | GREY

enoe [ o LT L

(Connection to Vital or Pluto)

M12-C312 (3m)
20-056-21

r 1
} Alt. when MF-T / MF-L Muting grids are used }

Anmarkning Remoark
TINA 10A, 10B and 10C connection example.
TINA 10A, 10B and 10C inkopplingsexempel.

Konsir Design[Godk Appr [Dotum Dt [Blod Sheet
070411
Rifod Drown [Sidor Pages [Rin nr_ Drawing no Foris Cont
Js HR7000L-01

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are corractly installed, cared for and operated to meet dil applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Focus
Safety Light Curtain / Grid
2 7 1 3 4 N s s Female M12
connector pin no.

e ) e e R I e

I I

I 1T

I b

| |
I o
| I } I
I

FRM-1 ! BEEE

22-048-00 | AR O

I P

I [

I .

B I

I I

I I

L{soneen[swomn] v [ wire | oneen[eaeon] neo | anev | onc J—- —- —!

2 7 1 3 4 8 5 6 Male M12
b connector pin no.
Out 2
(K2)
@ =TEST/RESET
24VDC 0V
|Anmérkning Remark Konstr Design[Codk Appr [Datum  Date Blad Sheef
FRM—1. Konverterar OSSD utgéngar till reldkontakter. 20090310
FRM—1. Changing OSSD outputs to relay contacts. Riiod Drawn [Sidor Poges [Rin v Drawing 1o Foris Cont

JS HR7000M
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Anschlussbeispiele

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
(Transmitter)/ (Transmitter)/ (Transmitter)/ (Transmitter)/
Receiver Transmitter Receiver Transmitter Receiver Transmitter Receiver Transmitter
FOCUS — —
(I (I
(I ‘ (I ‘
‘ Lg
Tina 10C ‘ | ‘
|
©|[Reset | Sensor
~|Power | Mute A
| Mute B
1
7

FMC-
‘ 1,2 Tina'

|Anmérkning Remark Konstr Design[Godk  Appr  [Datum Date [Blad — Sheet
Kopplingsexempel FMC / FMI Js 070411
Connection example FMC / FMI. Rid Drawn|Sidor Poges R v Drawing mo[Forts Cont
Js 1 HR70000-01

It is the user's responsibiity to ensure thot oll control devices are correctly installed, cared for and operated to meet ol applicable Europeon, notionol and local codes/regulations. Specifications subject to chonge without notice.

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Focus light curtain/grid Focus light curtain/grid 1 White
g;:;\;r:rmer)/ Transmitter 2 Brown
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Anschlussbeispiele
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Sicherheits-Lichtschranke
Spot

Eine Lichtschranke fiir héchste Sicherheitsanforderungen
Die Lichtschranke ist in zwei Ausfihrungen erhaltlich: Spot 10 fr Reich-
weiten bis zu 10 m und Spot 35 fiir bis zu 35 m. Die Lichtschranken
kdnnen in unterschiedlichen Héhen montiert, der Einzelstrahl kann dann
mit unseren Spiegeln und Montagewinkeln um eine Maschine umgelenkt
werden.

Spot und Vital/Pluto erfullen kombiniert die Anforderungen an PL e ge-
maB EN ISO 13849-1 und Typ 4 gemaB EN 61496. Mehrere Lichtschran-
ken, Eden-Sensoren und Not-Halt-Taster konnen kaskadiert werden und
ermdglichen so ein hohes Sicherheitsniveau fir die Sicherheitsfunktionen.
Fur die Uberbriickung von Lichtschranken beim Materialtransport stehen
zahlreiche Mdglichkeiten zur Verflgung.

Zur Anzeige sind LEDs am Sender und am Empféanger vorhanden, die die
+Kommunikation* zwischen Sender und Empfanger sowie den Sicher-
heitsstatus anzeigen. Die ,Kommunikations*-Anzeige steht oberhalb des
Anschlusskabels des Lichtschranken-Empfangers zur Verflgung.

Arbeitsweise

Die Lichtschranke Spot wird durch das Sicherheitsmodul Vital oder

von der Sicherheits-SPS Pluto Uberwacht. Die Auswerteeinheit sendet
ein spezielles kodiertes Signal an den Sender (Spot T). Das vom
Empfanger (Spot R) zurlickkommende Signal wird dann durch Vital/Pluto
ausgewertet. Wird das korrekte kodierte Signal empfangen, wechselt die

TUOV
NORD

C€ @

— Uberwachung eines Zugangs zu
einem Gefahrdungsbereich oder
um diesen herum

Merkmale:

— Sicherheitskategorie Typ 4
geman EN 61496

— Flexible Montage

— LED-Statusanzeige

- P67

— Reichweite 10 m oder 35 m

— Uberbriickungsfunktion méglich

— Lichtschrake, Not-Halt-Taster
und Eden im selben Sicher-
heitskreis zusammen mit
Vital/Pluto erreichen PL e
gemanl EN SO 13849-1

Auswerteeinheit Vital/Pluto in den EIN-Zustand, somit kann die Maschine
betrieben werden. Die Kodierung gewéhrleistet, dass keine fehlerhaften
Ausgangssignale durch Licht aus anderen Quellen, durch Interferenzen
oder Funktionsfehler im Sender oder Empfénger erzeugt werden kénnen.
Die Lichtschranke wird dynamisch Uberwacht, d.h. wenn das Signal nicht
mehr mit der richtigen Frequenz anliegt, wird dies sofort erkannt. Durch
die Kodierung kann das Signal bis zu 6 Paare Sender und Empfénger
passieren, von denen jedoch nur ein Paar elektrisch an Vital/Pluto
angeschlossen werden muss.

Sender 1 Empfanger 1 Sender 2 Empfanger 2
Spot T Spot R Spot T Spot R
35m . 35m
L M T N L A
Kodierte Impuls-Ubertragung
Kodierte
Impuls- * 24V DC Die Spannungsver-
{ibertragung _ sorgung muss nicht zwangs-
laufig die des Vitals sein.
pd
<

"\ Kodierte Impuls-Ubertragung

Vital-Sicherheitsmodul kann bis zu
6 Spot-Systeme lGberwachen.
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Spot

Das Grundprinzip ist, dass gefahrliche Bewegungen der Maschine ge-
stoppt werden, bevor eine Person in den Gefahrdungsbereich gelangen
kann, der mindestens 850 mm von den Lichtschranken entfernt sein
muss. Beim Festlegen der richtigen Sicherheitsabstande missen auch
die Nachlaufzeit der Maschine sowie die Risikobeurteilung berticksichtigt
werden (siehe auch EN ISO 13855).

Die Lichtschranke Spot kann mithilfe zahlreicher Halterungen, Geréte-
pfosten und Umlenkspiegel montiert und ausgerichtet werden.

Spiegel, Montagehalterungen und Profile sind in unterschiedli-
chen GréBen erhaltlich.

Jeder Spiegel verringert die Reichweite der
Schutzeinrichtung um ca. 20%.

Beim Ausrichten der Lichtschranke kénnen Sie sich am Sender orientie-
ren. In der Linse sehen Sie ein starkes rotes Licht. Wenn dieser Strahl am
Empfanger ankommt (ggf. Uber Spiegel), ist die Lichtschranke grund-
sétzlich ausgerichtet. Die LED am Empfanger leuchtet auf, wenn der

Empfanger zum Sender ausgerichtet ist. Durch Auf- und Abbewegen bzw.

Bewegen des Senders nach links/rechts lasst sich die optimale Ausrich-
tung justieren.

Bei vertikaler Montage (wie in der Abbildung dargestellt) sollte der Emp-
fanger oberhalb des Senders angebracht werden, da so das Ausrichten
vereinfacht und das Risiko von Stéranfalligkeit durch Fremdlicht mini-
miert wird. In auBergewdhnlich anspruchsvollen Umgebungen kann die
Empfindlichkeit des Empfangers Uber eine Schraube an der Rickseite
des Spot 35-Empféangers justiert werden. Bei der Lichtschranke Spot 10
erfolgt diese Einstellung am Sender.
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2TLA020009R0600

2x21g

Spot 10 /R Spot 10
Spot 35 T/R : 2TLA020009R0500 Spot 35 . 2x100g
EN/IEC 61496 Typ 4 mit Vital/Pluto Sender:
EN ISO 13849-1 [PL e/Kat. 4 Braun (1) £ +24VDC
11 4‘)'(‘10,8 """ WeiB (2) { Eingang dyn. Signal
£ 17 — 27 V DC, Welligkeit +10% Blau (3 ovpe
Son Empfanger:
Een fr <25 mA Braun (1) 24V DC
mpfénger < 15 mA WeiB (2)
Blau (3) ‘ovDC
Info-Ausgang 10 mA max. Schwarz (4) Ausgang dyn. Signal
Dynamisches Ausgangssignal 30 mA max. Grau (5) Info-Ausgang

Spot 10
Spot 35

<01 mw
F<02mW

{24V DC wenn LED grin ist oder
blinkt (Toleranz -2 V DC)

0V DC wenn LED aus ist

" (Toleranz +2 V DC)

Grine LED am Sender (Span-

nungsversorgung)

Grine LED am Empfanger Status
Ein

Spannungsversorgung OK

Ausrichtung OK, Sicherheitskreis im
EIN-Zustand

EN ISO 12100:2010,
EN ISO 13849-1:2008,
EN 62061:2005, EN 61508:2010,

EN 60204-1:2006+A1:2009,

EN 61496-1:2004+A1:2008,

EN 60664-1:2007, EN 61000-6-2:2005,
EN 61000-6-4:2007

TUV Nord, cCSAus

Blinken Ausrichtung OK, vorgeschalteter
Sicherheitskreis unterbrochen
Aus Schutzfeld unterbrochen, Sicher-
heitskreis am Sensor unterbrochen
P67
Spot 10 0-10m
Spot 35 f0-35m
Spot 10 Trimm-Potentiometer am Sender
Spot 35 Trimm-Potentiometer am Empfanger
Spot 10 | 2xM18 Muttern (enthalten)
Spot 35 Entweder Gber Montagebohrungen
im Gehause oder mit Montagewinkel
: JSMB3 (enthalten)
| -25°C - +65°C
© M12 Anschluss
Spot 10 Stahlgehéduse mit Linsenschutz aus
Polyacryl.
Spot 35 . Polyamid-Gehzuse mit Linsenschutz
* aus Polyacryl.
Spot 10 Stahlgrau
Spot 35 © Gelb/schwarz

Spot 10 T/R

Spot 35T/R
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Anschlussbeispiele

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
TRANSMITTER RECENVER TRANSMITTER 1 RECEIVER 1 TRANSMITTER 2 RECEIVER 2
SPOT..T SPOT..R SPOT..T SPOT..R
Y ¢ N x4
(=] (=} (=]
RESET RESET
3w B 3w
S T BEEERD HEEERD Javbe
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24vDC 24vDC
> > =R
= s s 5 &=
info
A1 Al A2 S1 B1 T B2 R1 X1 X4 A2 Al A2 S1 BIT B2 R1 X1 X4
+ - Test/Autol + - Test/Auto|
24v0C Reset 24900 Reset M12 Connector/Cable
TypeVITALT  JOKAB SAFETY TypeVITALT  JOKAB SAFETY Pin 1 = brown +
Pin 2 white nin
-+ -+ Pin 3 blue -
\‘ \‘ EQL\\E‘ \‘ \‘ BZR\B‘ Pin 4 = black T out
, ) \2 , Pin 5 = grey or yellow 1 info
13 14 23 24 Y14 Info 13 14 23 24 Y14 Info
Info PLC Info PLC
Note! Refer to the Vital 1 manual
for internal configuration of Y14
when used together with the light
beam Spot 10/35
Anmérkning Remark Ronstr Design[Godk Appr[Datum Dole Blcd Sheet
VITAL1 MED LJUSBOM SPOT.. 20110318
VITAL1 WITH SAFETY LIGHTBEAM SPOT [Rifod Drown [Sidor Pages [Ritn nr  Drawing no Forts Cont
HD3800A-01
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
TRANSMITTER 1 RECEIVER 2 TRANSMITTER 3 RECEIVER 3 TRANSMITTER 2 RECEIVER 1

SPOT..T 1 >->>->->->->->[]|SPOT.R 1 | | 7
>
| Al A2 ST Bl T1 B2 Rl X1 X4 Info |
SPOT.R 2 |[] < << < << << []|SPOT.T 2 oo (A2)  Test/Autol SPOT with
| |24voc (from Spot 3) | M12 Connector
| | Type:TALY JOKAB SAFETY |
. M12 Connector/Cable
SPOT.T 3 |[] >—=>—>—>-—>-—>-—>->[][SPOT.R 3 | \1 \1 B2 |1 | Pin 1 = brown .
| [\2 > | Pin 2 = white fin
| | B 3 Black T out
in 4 = blac 1 ou
13 14 23 24 Y14 Info Pin 5 = grey or yellow 1 info
. S ——— |
|Anmarkning Remark: [Konstr Design[Godk Appr [Datum Date Blad  Sheet
VITAL1 MED 3 LJUSBOMMAR SPOT... 020722
VITAL1 WITH 3 LIGHTBEAMS SPOT... Rtad—Drawn [Selor—Poges R i Drawing o [Fors ot
Js HA3306D

*“Mehr Anschlussbeispiele finden Sie in den Kapiteln tiber Vital bzw. Pluto
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Nachlaufzeitmessgerat und Maschinen-Diagnosetool
Smart

Warum sollte eine Nachlaufzeitmessung durchgefiihrt werden? 8/2.
Smart 8/3
Smart Manager 8/4.
Smart Kalibrierung 8/6
Aufschlisselung der Kalibrierung 8/7
Smart und Zubehdr 8/8

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101  8/1




Nachlaufzeitmessung

Der Sicherheitsabstand (die Enfernung zwischen Gefahrdungsbereich und
Schutzeinrichtung) héngt von der Nachlaufzeit der Maschine ab. Grund-
satzlich muss eine Schutzeinrichtung so weit vom Gefahrdungsbereich
entfernt sein, dass der Gefahrdungsbereich erst erreicht werden kann,
wenn die Maschine zum Stillstand gekommen ist.

Die Nachlaufzeit fur Maschinen im Handbetrieb spielt eine besondere
Rolle, wenn Lichtschranken und Lichtvorhange als Schutzeinrichtung
eingesetzt werden. Der Bediener reagiert haufig reflexartig auf Stérungen
an der Werkzeugmaschine und versucht, selbst bei bereits angelaufener
Maschine etwas nachzubessern oder nachzustellen. Genau dann ist es
extrem wichtig, dass die Maschine gestoppt wird, ehe die Hand in den
Gefahrdungsbereich eindringen kann. Ein kurzer Anhalteweg ist auch
wichtig, um die Ergonomie zu gewahrleisten.

Das Eingreifen oder Nachbessern ist auch bei automatisierten Maschinen
keine Seltenheit. So soll durch eine schnelle Korrektur des Werkstuicks ein
Produktionsausfall vermieden werden. Die Nachlaufzeit spielt auch eine
maBgebende Rolle, wenn jemand stolpert und in die Maschine fallt.

Nachlaufzeit, Anndherungsgeschwindigkeit Schritttempo (1,6 m/s) und
Annéherungsgeschwindigkeit bei Zugriff (2,0 m/s) werden zur Berech-
nung der Sicherheitsabsténde verwendet. In manchen Fallen wird auch
ein fester Mindestabstand verwendet. Zu weiteren Einzelheiten und zur
Berechnung von Sicherheitsabstédnden siehe die Normen EN ISO 13855
und EN ISO 13857

Bel Sicherheits-Schaltleisten ist eine Uberwachung des Anhaltewegs
besonders wichtig. Ein falscher Anhalteweg fiihrt hdufig zu sehr groen
Gefahren. Der Anhalteweg wird auch zur Bereichsbegrenzung bendtigt,
wenn beispielsweise der Arbeitsbereich von Robotern in Sektoren einge-
teilt werden soll.

Kontakt!

Bei Sicherheitsschaltleisten ist es wichtig, dass der Nachlaufweg geringer ist als die
Knautschzone der Schaltleiste.

Die Nachlaufzeit zu messen ist nicht zuletzt wichtig, um die Anforde-
rungen der Normen, Richtlinien und Vorschriften zu erflllen, die flr die
jeweiligen Maschinen gelten. Dabei kénnen wir lhnen behilflich sein: Wir
haben langjahrige Erfahrung mit der praktischen Umsetzung von Richtlini-
en und Normen, sowohl mit Behorden als auch in der Praxis bei unseren
Kunden. AuBerdem sitzen wir in den Ausschissen und Gremien, in
denen Normen erarbeitet werden. Ein Beispiel ist die EN ISO 13855, die
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Bei einem kleinen Sicherheitsabstand kann man beispielsweise nah an der
Maschine arbeiten, wie das Bild links zeigt. Bei gréBerem Sicherheitsabstand
kann es sein, das sich der Bediener der Maschine fiir einen Eingriff ndhern
muss und somit kdnnen eventuell zusatzliche Schutzeinrichtungen notwendig
werden, damit die Maschine nicht anlaufen kann, wenn sich Personen im
Gefahrdungsbereich aufhalten.

sich damit beschaftigt, wie Schutzeinrichtungen an einer Maschine ent-
sprechend der Nachlaufzeit angeordnet werden mussen. Die Norm gilt fur
alle Maschinentypen, es gibt jedoch einige Ausnahmen: Bei Maschinen,
fUr die eine harmonisierte C-Norm existiert, gelten deren Anforderungen
an Sicherheitsabsténde und an Nachlaufzeitmessungen. Bei beispiels-
weise mechanischen Pressen sind die Anforderungen zur Durchfihrung
von Nachlaufzeitmessungen nach der Norm EN 692 zu beachten, bei
hydraulischen Pressen gilt die Norm EN 693.

Verschlei kann sich negativ auf Bremsen und Motoren auswirken und
dazu fuhren, dass sich die Nachlaufzeit einer Maschine im Laufe der Zeit
verandert. Auch wenn sich beispielsweise das Gewicht des Werkstlicks
oder der Druck in der Pneumatik veréndert, kann sich dies auf die
Nachlaufzeit negativ auswirken. Nicht zuletzt deshalb ist es wichtig, die
Nachlaufzeit jahrlich zu Gberprufen.

Ein Textilunternehmen hatte uns beauftragt, die Nachlaufzeit zweier Wal-
zen zu messen. Um zu verhindern, dass Maschinenbediener im Material
hangen bleiben und mit in die Maschine gezogen werden, plante das
Unternehmen, Lichtschranken oder einen Lichtvorhang vor den Walzen
zu installieren. Unsere Nachlaufzeitmessung ergab, dass es eine gute
Sekunde dauerte, bis die Walzen zum Stillstand kamen. Da das Material
in dieser Zeit fast zwei Meter in die Maschine eingezogen wurde, hatten
die Lichtschranken fUr einen ausreichenden Sicherheitsabstand fast

drei Meter und der Lichtvorhang ca. 2 Meter von der Maschine entfernt
angeordnet werden missen. Dafur war die Produktionshalle nicht groB
genug, und auch sonst erschienen diese Abstande utopisch. Die Ldsung
in diesem Fall waren vertikale Schiebeturen.



Nachlaufzeitmessgerat und Maschinen-
Diagnosetool c€

Smart zeigt Messkurven/

Nachlaufzeit

Nachlaufweg
Geschwindigkeit

Position des Stoppbefehls

Merkmale:

— Einfache Bedienung

— Messung mit oder ohne
Spannungsversorgung vor Ort

— Ideal flr die Diagnose von
Maschinen

— Berechnung des absolut
minimalen Sicherheitsabstands

Smart besitzt zahlreiche nitzliche Eigenschaften zur Maschinendiagnose:

- Graphische Darstellung der Messkurve

- Einfache Analyse von Nachlaufeigenschaften und Bewegungen

- Ausgabe von Sicherheitsparametern (z.B. Nachlaufzeit)

- Berechnung des absolut minimalen Sicherheitsabstands

- Anzeige der moglichen Optimierung des Nachlaufwegs

- Elektrische Ansprechzeit und mechanische/hydraulische Bremsen kénnen identifiziert und
analysiert werden

- Digitale Ein-/Ausgangssignale und Analogeingange kénnen ausgewertet werden

Smart ist ideal flr wiederkehrende Priifungen von Sicherheitsparametern und anderen Bedingun-
gen flr die Wartung und Instandsetzung von Maschinen. Da Smart alte und neue Messkurven ver-
gleichen kann, wird es leicht, die Griinde fUr Fehlfunktionen der Maschine zu detektieren. Man kann
auch Maschinen wahrend des Betriebs Uberprifen und ihre Leistungsdaten Uber eine Zeitspanne
vergleichen.

Smart ist eine Weiterentwicklung unseres Nachlaufzeitmessgerats JSSM1. Das gesamte Zubehdr
wie Sensoren fir JSSM1 kénnen auch fur Smart verwendet werden. Die Anzahl der Anschluss-
maglichkeiten wurde jedoch erhéht. Smart hat insgesamt 9 Eingange, davon vier digitale E/A, einen
Eingang fUr einen Inkrementalgeber (flr Position und Geschwindigkeit) und zwei analoge Eingénge.
Dies macht es einfach, Sequenzen zu messen die im Zusammenhang mit den Bewegungsablaufen
und anderen Analogwerten stehen.
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Smart Manager

_Nutzen:

— Einfache Bedienung

— Zeigt die gesamte Stopp-
Smart wird von einem Computer mit dem Programm Smart Manager in funktion
Echtzeit bedient. Dieses Programm fuhrt Messungen durch, deren Ergeb- — Liefert einen ,Fingerabdruck®
nisse gespeichert und analysiert werden konnen. Die Messungen werden der Maschinenbewegung
in einer SQL-Datenbank abgelegt und kénnen bei Bedarf in eine Microsoft — Vergleicht Messungen
Excel-Datei exportiert werden. Die Software berechnet Nachlaufzeit und — Berechnung des absolut
Sicherheitsabstéande und kann die ermittelten Messdaten zusammen minimalen Sicherheitsabstands
mit einer Messkurve darstellen und ausdrucken. Smart Manager enthalt — Speichert Messungen in einer
mehreren Sprachen: Englisch, schwedisch, danisch, deutsch, franzdsisch, Datenbank
tschechisch, italienisch und polnisch. Ubersetzungen in andere Sprachen — Exportiert Messdaten in eine
konnen bei Bedarf einfach veranlasst werden. Die Software ist kostenlos Excel-Datei
und kann bei einem Kauf von Geraten zur Erfassung von Nachlaufzeit von — Ausdruck eines vollstandigen
unserer Website heruntergeladen werden. Messberichts

Startmen( Pt

Cl
e o

e rn re [ [Fe rn
rero rao rere |rm
rwrs rm | ru e | e
Fe ro o |Fe rie ra
Konfigurationsfenster

Stoppbefehl erteilt
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| — Aktuelle Werte von Sensoren und System
.| - Start der Messung
Bedingung fur den Stoppbefehl

e
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Relaiskontakte gedffnet Maschine  Berechnungen
gestoppt

— Minimal-, Maximal- und Mittelwert sowie Mittelwert plus drei Normalb-
weichungen aus einer Messreihe werden automatisch ermittelt
— Sicherheitsabstand kann automatisch berechnet werden



x
I5; 110:
Enter the value
comesponding to 20 mé: |4UU |2
Enter the value
coresponding to 4 mé: IU IU,4
Enter the unit of the values
[bar, kpa, mm/s, etc.]: Ibar IkN
ok | Cancel |

— Auswahl zwischen verschiedenen Messreihen
— Zusétzliche Informationen, wie Bedingungen und besondere Umstande bei den
Messungen.

Suchfilter
— Speichern von Messungen
— Exportieren von Messungen

Smart kann mit Hilfe der 0/4-20 mA-Eingange gleichzeitig mit zwei unterschiedlichen Analogsen-
soren messen und Messkurven darstellen. Die Skalierung der gemessenen Stromwerte erfolgt
automatisch. Hierzu werden Minimal- und Maximalwerte sowie die Einheiten fir die Eingénge ange-
geben. So kénnen beispielsweise die Ergebnisse von einem analogen Drucksensor mit 0-400 bar
oder die eines Kraftmesssensor mit 0-2 kN anstatt 4-20 mA angezeigt und berechnet werden. Das
bedeutet auch, dass eine Kraft, bei der das System ausgelést werden soll, definiert werden kann,
ohne dass der simultane Stromwert berechnet werden muss.

Der Ausdruck des Messberichts ist eine der wichtigsten Funktionen des Programms. So lassen sich alle Informationen flr jahrliche Kontrollen oder
die CE-Kennzeichnung einer Maschine erforderlichen Messdaten Ubersichtlich darstellen. Da der gesamte Messverlauf als Kurvendiagramm ausge-
druckt werden kann, wird direkt ersichtlich, warum die Nachlaufzeit einen bestimmten Wert hat. Des Weiteren geht aus der Kurve auch hervor, welche
MaBnahmen erforderlich sind, um die Nachlaufzeit zu verkirzen. Das Kurvendiagramm fungiert ferner als eine Art Fingerabdruck fir die Maschinenbe-
wegung: Mithilfe von Vergleichen kénnen Sie auswerten, wie der Nachlauf von Mal zu Mal oder von Jahr zu Jahr variiert. So erhalten Sie z.B. wertvolle
Hinweise darauf, ob die Bremsen Verschlei3 aufweisen oder die Systemsteuerung der Maschine beeintrachtigt ist. Um das Ergebnis einer Messung
optimal auswerten zu kénnen, ist es wichtig anzugeben, von welchen Vermutungen ausgegangen wurde und welche Voraussetzungen bei der Wahl
des Zeitpunkts und der Art des Stoppbefehls herrschten.

Auf dem Ausdruck finden Sie u.a. Angaben zu Person, die die Messung durchgefuhrt hat, Messausristung, Maschine, Berechnungen und Sicherheits-
abstanden sowie ein austauschbares Logo, wo Sie Ihr Firmenlogo einpflegen kénnen und ein Feld flr zusatzliche Informationen.
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Smart Kalibrierung
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Ein Kalibrierschein dokumentiert die Rickfuhrung auf nationale Normale zur Dar-
stellung der Einheiten in Ubereinstimmung mit dem Internationalen Einheitensystem
(SI). Somit kann auf Dauer garantiert werden, dass das Messgerat ordnungsgeman
funktioniert.

Wichtig ist hierbei, dass das Messgerat von einem akkreditierten Pruflaboratorium
nach EN ISO/IEC 17025:2005 gepruft wird

Grundsétzlich gibt es zwei verschiedene Moglichkeiten der Kalibrierung, zum einen
die ISO-(Werks)Kalibrierung und zum anderen die DAkkS-Kalibrierung.

Welche Kalibrierung bendtigt wird ist abhangig von der Branche sowie von Kunden
und Endkunden. Je nachdem welche Erwartungen an das Messgerat gestellt
werden kann dann die passende Kalibrierung gewahlt werden. Wir empfehlen immer
die DAkkS-Kalibrierung.

Die DAKKS ist Unterzeichner der multilateralen Ubereinkommen der eurpéischen
Kooperation fur Akkreditierung (EA) und dem internationalen Labor fur Akkreditie-
rung Kooperation (ILAC) zur gegenseitigen Anerkennung der Kalibrierscheine. Somit
findet die DAkkS-Kalibrierung auch internationale Anerkennung, welche in vielen
Féallen fundamental wichtig ist. Fur die Einhaltung einer angemessenen Frist zur
Wiederholung der Kalibrierung ist der Benutzer selbst verantwortlich. Wir empfehlen
unseren Kunden die jahrliche Kalibrierung des Messgerats.
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DKD (pads,

Akkreditierungsstelle

— Um den Ansprichen der
wiederkehrenden Prufungen
gerecht zu werden

Merkmale:

— Je nach Anforderungen kann ent-
schieden werden zwischen einer
ISO-Kalibrierung oder DAKkS-
Kalibrierung




Aufschlisselung der Kalibrierung

2TLA990015R0000 — DAKkS-Kalibrierung SM1 - Kalibrierung Digitaleingdnge
- Kalibrierung Analogeingange
- Uberpriifung Weg-und Zeitmessung
..‘éfLA990015HRO1OO _ ISO-Kalbrierung SM1 :‘Kalibrierurgg Digitale'i‘ngénge S
- Kalibrierung Analogeingange
..‘éfLA99001é‘ROOOO i — DAKkS-Funktionskontrolle SM2
“‘éfLA99001é‘RO1OO - 1SO-Funktionskontrolle SM2 ‘
méfLA990017HRO1OO - ISO-Funktionskontrolle SM3 - Kontrolle LED und Kontakte
méfLAQQOOG‘ROOOO _ DAKKS-Funktionskontrolle SM5 1250 :‘Messung éurUckgelégter Weg H H -
- 5 Messpunkte bis 200 mm Aufldsung 0,01 mm
- 5 Messpunkte 200-1250 mm Aufldsung 0,06 mm
..‘éfLA99001E'3‘RO1OO _ISO-Funktionskontrolle SMs 1250 . :‘Messung éurUckgeIégter Weg H -
- 5 Messpunkte bis 200 mm Auflésung 0,01 mm
- 5 Messpunkte 200-1250 mm Aufldsung 0,056 mm
méfLA99001Q‘ROOOO _ DAKKS-Funktionskontrole SM5 2500 - Messung éurUckgeIégter Weg H -
- 5 Messpunkte bis 200 mm Auflésung 0,01 mm
- 11 Messpunkte 200-2500 mm Auflésung 0,05 mm
..‘éfLA99001§‘RO1OO _ ISO-Funktionskontrolle SM5 2500 - Messung %uonkgeIégter Weg H H -
- 5 Messpunkte bis 200 mm Auflésung 0,01 mm
- 11 Messpunkte 200-2500 mm Auflésung 0,05 mm
..‘éfLAQQOOQ(')‘RmOO _ISO-Funktonskontrole SME :Funktionskontrolle H H H -
- BGV A3 Wiederholungsprifung
.HéfLAQQOOZ{ROOOO - DAKKS-Funktonskontrole SM7 :Wegmess't‘mg anb Messpunktén H -
— Uberpriifung der Geschwindigkeit
méfLAQQOOZ{RMOO _ ISO-Funktionskontrole SM7 :Wegmess'L‘mg anb Messpunktén """""""
— Uberpriifung der Geschwindigkeit
Wéi’LAQQOOQéROOOO H i — DAKKS-Funktionsprifung SM11 :“:Messung Eier Zeit bié VoIIausIeﬁ‘kung """""""
WéfLA99002§RO1OO H _ ISO-Funkfionsprifung SMHT :N:Messung aer Zeit bié VoIIausIeﬁ‘kung '''''
méfLA990025ROTOO - ISO-Aufrischung- Kapazitdtsmessung SM13 H H H H
méfLAQQOOZQiRMOO """ ;:Funktionskontrolle H H H I

¢ — 1SO-Funktionskontrolle SM14

- BGV A3 Wiederholungsprufung
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Smart und Zubehor

{ 2TLA070300R0100

mart Logger ist die zentrale Recheneinheit fUr die Erfassung von

aten. Das Geréat wird Gber einen USB-Anschluss an einen PC

ngeschlossen und hat 8 M12-Eingange: einen fUr die Stromversor-

ung, einen fir den Anschluss von Inkrementalgebern, zwei Eingénge

ir Analogsensoren und vier Eingange fur digitale E/A-Signale. Das
............................................. . TSSO ehause ist wasserdicht in Kombination mit den M12-Steckern, die

‘‘‘‘‘‘‘ 4 Eingénge, 4 Ausgénge (NPN OC) chutz vor Staub und Wasser bieten. Zum Schutz vor Fehl- und

berspannungen durch externe Geréte sind alle Ein- und Ausgénge

i 1 Anschluss flir einen Inkremental- owie externen Gerate dank Optokopplern galvanisch vom Prozessor
‘ geber {im Smart Logger getrennt. :

£ 2TLA070300R0200

: Die SM2 Tastereinheit wird zusammen mit dem Smart Logger zur

Messung von einem manuellen Stoppbefehl ohne elektrische Verbin-

dung zur Maschine verwendet. Wird die SM2 Tastereinheit beispiels-

i Zweihandschaltung, Not-Halt-Taster

usw weise gegen einen Not-Halt-Taster gedrickt um die Maschine zu

stoppen, schickt die SM2 Tastereinheit ein Signal zum Smart Logger,

Versorgung durch Smart Logger - um die Messung zu starten. Eine LED auf der SM2 leuchtet auf, wenn

die gewlinschte Stoppposition erreicht ist. SM2 wird Uber einen M12-
: Anschluss mit dem Smart Logger verbunden.

: 2TLAQ070300R0300

ie SM3 Relaiseinheit wird mit Smart Logger flr die Nachlaufzeit-

essungen mit elektrischer Verbindung zur Maschine verwendet.

¢ Alle Abschalt- und Sicherheits-
funktionen.

er Stoppbefehl wird entweder von Hand oder automatisch erteilt.
e ei Erteilung eines Stoppbefehls vom Smart Logger wechselt ein

rsorgung durch Smart Logger
2 SchlieBer, 2 Offner, 6A/250 V AC.

elais in SM3 den Zustand. Daraufhin Ubertragt SM3 zum einen ein

ignal an den Smart Logger, der daraufhin die Messung einleitet,

nd zum anderen werden die Relaisausgange zum Stoppen der
aschine aktiviert. Die Relaiseinheit in SM3 wird vor einer erneuten
essung Uber die Software zurlickgestellt. Anschluss erfolgt an den
i Smart Logger Uber einen M12-Anschluss. :

£ 2TLA070300R1100

145 x 85 x 37 (BxHXT). Der Smart Logger wird zusammen mit der SM11 Fahneneinheit

Welle @3 x 45 mm

zur automatischen Messung von Nachlaufzeit und Nachlaufweg

verwendet. Das Gerat wird so in einem Lichtvorhang platziert, dass

die Fahne parallel zu dem Schutzfeld ist. Bei Aktivierung der Fahne

wird das Lichtgitter/Lichtvorhang unterbrochen und die Maschine
i erhélt einen Stoppbefehl. Die SM11 Fahneneinheit wird Gber einen

- M12-Anschluss mit dem Smart Logger verbunden.
ax 1200 mAN (ca. 200 Schal
0 bis +45°C.
Tischmontage oder Standard-%4"-

... Kamerastatiy
{SM14
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SM5/1250 Linearsensor 2T A070300R0400 : Der SM5 ist ein Inkrementalgeber zum Anschluss an den Smart

SM5/2500 Linearsensor | 2TLA070300R0500

Logger. Das robuste Gehause das mit magnetischen Halterungen

:1250: 106 x 88 x 100 mm (BxHXT) :
: 500: 114 x 125 x 116 mm (BxHXT) dunne Stahldraht, welcher mit einem Magnet versehen ist,

ersehen ist schitzt den Sensor im inneren des Gehauses. Der

M5/1250: 1 kg SM5/2500: 1,4 kg “ist fUr die Befestigung am beweglichen Teil der Maschine kon-

inearbewegung, z.B. Pressenstempel  zipiert worden. Anschluss an Smart Logger erfolgt tiber einen
Versorgung durch Smart Logger | M12-Anschluss.
£ 1250 oder 2500 mm :

| 2TLA070300R0700 _
............................................................ Aomessungen Senser: 48 % 40x 59 Der SM7 ist ein Inkrementalgeber zum Anschluss an den Smart
(BxHXT) Logger. Der Sensor erkennt Drehbewegungen Uber ein Rad, das

Abmessungen Halterung: Ausgespreizt, gegen eine Welle abrollt. Das Gestell sichert den Sensor mit einer

¢ dafr vorgesehen Halterung. Das Gestell selbst wird mit einem
tarken Magneten an der Maschine angebracht. SM7 wird Gber

9

i einen M12-Anschluss mit dem Smart Logger verbunden.

SM13 ist ein Batteriepack fur Smart Logger. Flr optimale Mobilitat

pei Nachlaufzeitmessungen. Mit SM13 sind Sie bei Messungen

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, PO . nichtmehrauf Steckdosen angewiesen, sondern kbnnen sich frei
r Minuspol ist in der Mitte des Lade- ! zwischen den Maschinen bewegen. Da der Batteriepack SM13
....................................................... OIS die gleichen Abmessungen hat wie SM11, lasst er sich problemlos

____________________________________________________ Maximal 0,98
100 mAh. Bei normalem Gebrauch ca.
10-12 Stunden Betrieb méglich. (Héhere

Kapazitat auf Anfrage)

m Koffer SM9 verstauen. SM14 ist das Ladegerét fir SM13. Die
i Ladezeit betragt ca. 3 Stunden und 15 Minuten (2100 mAh). SM14 |
‘ kann bei Bedarf als Schnellladegerat fur SM11 verwendet werden.

0 Akkus 1,2 V NIMH GréBe AA (RO6).

‘Insgesamt 24 V

£ 2TLAO70300R0900 :

535 x 155 x 430 mm (LxBxH)  Der SM9 ist ein praktischer Tragekoffer mit Fachern fir die
35kg 7 verschiedenen Smart-Gerate. Ein Teil des Schaumstoffeinsatzes

im Deckel kann herausgenommen werden und bietet somit Raum
fur einen Laptop. Alle bendtigten Gerate kdnnen dann in einem ‘

einzigen Koffer transportiert werden.

¢ 2TLA070300R0600
{ 2TLAO70300R2400

C/ DC Netzgerat fir Smart

Ladegerat fur Fahneneinheit SM11 und Batteriepack SM13

“horteile
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Sensoren/Verriegelungseinrichtungen/Zuhaltungen

Weshalb sollten Sie Sensoren und Verriegelungseinrichtungen verwenden? 9/2

Beriihrungsloser Sicherheitssensoren

Eden 9/4
Eden AS-i 9/6
Sicherheitsmagnetschalter — Sense7 9/12

Elektromagnetische Prozesszuhaltung
Magne 9/14

Prozesszuhaltung
Dalton 9/20

Sicherheits- und Prozesszuhaltung
Knox 9/26

Mechanische Sicherheitsschalter

Sicherheitsverriegelungsschalter — Mkey5 9/32

Sicherheits- und Prozesszuhaltung

Sicherheitsverriegelungsschalter — MKey8 9/34

Sicherheitsverriegelungsschalter — MKey9 9/38
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Weshalb sollten Sie Sensoren und Schalter verwenden?

- Zur Uberwachung von Tiiren und Hauben an gefahrlichen
Maschinen!

Dass eine Maschine beim Offnen einer Tir oder Haube stoppt, lasst sich
durch verschiedene Arten von Schaltern und Sensoren erreichen, die
mithilfe eines Sicherheitsrelais oder der Sicherheits-SPS Pluto Uberwacht
werden. Das Angebot an Schaltern und Sensoren reicht von berthrungs-
losen Ausflihrungen (dynamisch oder magnetisch) bis zu verschiedenen
Arten von Zuhaltungen. Zuhaltungen kdnnen eingesetzt werden, wenn
Prozesse wahrend bestimmter Vorgange nicht angehalten werden sollen.
Dabei wird die Tur durch ein Signal zugehalten. Sichere Zuhaltungen
werden bei Maschinen mit langer Nachlaufzeit verwendet, um zu verhin-
dern, dass jemand den Arbeitsbereich betritt, bevor die Maschine wirklich
gestoppt hat. Dabei wird die TUr spannungslos zugehalten.

- Zum Aufrechterhalten oder Einnehmen einer sicheren
Position!

Eine sichere Position kann in manchen Fallen Uber einen Sicherheits-
sensor (iberwacht werden. Anstelle der Uberwachung des physischen
Schutzes um eine Maschine werden dann speziell die geféhrlichen
beweglichen Maschinenteile tberwacht. Beispielsweise kann ein Roboter
in einer Uberwachten Position stillstehen, ohne dass die Stromzufuhr
unterbrochen ist. Der Arbeitsbereich des Roboters lasst sich dann
betreten, um Wartungsarbeiten vorzunehmen,; verlasst der Roboter die
sichere Position, wird die Stromzufuhr sofort unterbrochen.

- Zur Gewahrleistung der Sicherheit in rauen Umgebungen!
Berlihrungslose Sensoren haben eine lange Lebensdauer, da sie keinem
mechanischen Verschlei unterliegen. Sie halten auerdem sehr rauen
Umgebungsbedingungen stand, wie Kalte, Hitze oder Hochdruckreini-
gung; dies ist beispielsweise in der Lebensmittelindustrie ein wichtiger
Faktor. Aufgrund ihrer geringen GroBe lassen sich die Sensoren sehr
einfach einbauen und kénnen sogar in Turen und Hauben unsichtbar
integriert werden.
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Sicherheitsstufe

A

Unsere Empfehlung ist es, den Sensor Eden einzusetzen, da dies die
sicherste und zuverléssigste Losung ist. Der Sensor Eden ist ein berlh-
rungsloser Schalter und hat eine dynamische Funktion. AuBerdem ist es
maglich, bis zu 30 Eden-Sensoren in Reihe zu schalten und dennoch
PL e gemé&B 13849-1 zu erreichen.

Eden -
Sensor mit
dynamischem Signal

Die Sensoren und Schalter missen sowohl in Bezug auf die
Sicherheit als auch auf den Betrieb zuverlassig sein.

— Bediener mussen sich darauf verlassen kénnen, dass gefahr- MagnetSChalter
liche Bewegungen und Funktionen von den Sensoren und
Schaltern sicher gestoppt werden. ; :
— Aus Sicht der Maschinenverfligbarkeit sind unbeabsichtige Slcherhelts-
Stopps zu vermeiden. verriegelungs- . .
Die Norm EN ISO 13855 beinhaltet die Anforderungen an schalter ZUVGF'&SSngelt

Sicherheitsabstande fUr verriegelte trennende Schutzein-
richtungen ohne Zuhaltung.

-

Um der Sicherheitsfunktion zu vertrauen, ist es wichtig, sich dartiber im Klaren zu sein, dass ein Sicherheitssensor/-schalter
entsprechend den Spezifikationen eingebaut und eingesetzt werden muss. Die Zulassungsbehdrden prifen das Produkt nur
gemaR den einschldgigen Normen und den Spezifikationen des Herstellers.

Bei mechanischen Schaltern mit Betétiger bedeutet dies,
dass eine Schutztlr oder Haube sehr enge Toleranzen ein-
halten muss, damit der Schalter, der Betéatiger oder die Be-

festigungswinkel die vom Hersteller spezifizierte Lebensdauer

erreichen. Die Schrauben, welche die Teile halten, miissen
so gesichert werden, dass sie sich nicht I6sen kénnen. Um
zu verhindern, dass Material in den Schilitz fiir den Betatiger
gelangt, muss das Umfeld sauber sein. Wenn eine Tur durch
Verschlei3 auBerhalb der Toleranzen gerat, lockern sich die
Schrauben oder es kommt Material in den Schlitz, was dazu
flhren kann, dass der verriegelte Schalter keinen Abschalt-
befehl erteilt, wenn die Tlr gedffnet wird. Selbst zwei
mechanische Schalter an einer TUr kénnten in einen un-
sicheren Zustand wechseln, falls die TUr irgendwie auBerhalb
der Toleranzen des Schalters gerat. Um Unfalle zu verhindern,
erfordert der mechanische Schalter normalerweise standige
Uberpriifungen des Schalters und der Installation.

Flr berlihrungslose Sensoren mit mechanischen Schaltern
(siehe oben) bestehen nicht die gleichen Risiken. Wenn
Schrauben, Halterungen oder Sensoren sich lockern, fihrt
dies zu einem Abschaltbefehl. Daher bendétigt man nur einen
Sensor mit redundanter oder dynamischer Funktion, um die

hdchste Sicherheitsstufe zu erreichen. Es gibt zwei Arten von
berlihrungslosen Sensoren - aktive und passive. Der aktive
Sensor Eden kommuniziert stdndig mit einem dynamischen
Signal zwischen den beiden Teilen, und jeglicher Fehler 10st
sofort einen Abschaltbefehl aus. Der passive Typ, ein Mag-
netschalter, hat zwei Reedkontakte, die mit einem kodierten
Magnet betatigt werden. Sowohl die passiven als auch die
aktiven Sensoren werden jedes Mal geprtift, wenn eine TUr
geoffnet wird. Vom Sicherheits-Standpunkt betrachtet ist der
aktive Sensor Eden vorzuziehen, da er permanent Uberpriift
wird, wahrend der passive Sensor nur geprUft wird, wenn
sich eine Tur offnet.

Hinsichtlich der Zuverlassigkeit ist ein groBer Schaltabstand
mit groBen Toleranzen und einer gut definierten Ein- und
Ausschaltposition erforderlich. Der aktive Sensor Eden
erfUllt diese Anforderungen. Ein Magnetschalter hat engere
Toleranzen und eine mittlere Position, in der nur ein Kontakt
offnet. Ein schlechter Einbau oder Vibrationen kénnen eine
ungewollte Abschaltung auslésen, wenn ein Kontakt sich 6ff-
net und wieder schlieft. Die Uberwachung eines zweikanali-
gen Systems beruht darauf, dass beide Kontakte deaktiviert
werden mussen, um einen Wiederanlauf zu ermdaglichen.

In einer dynamischen Sicherheitsschaltung gibt es nur ein
gepulstes Signal und daher keine mittlere Position.

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101
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BertUhrungsloser Sicherheitssensor

Eden - Adam und Eva ist ein berlihrungsloser Sicherheitssensor fir den
Einsatz an verriregelten Turen, Hauben usw. Der Sicherheitssensor Eden
beruht auf dem Prinzip eines dynamischen Sicherheits-Signals, das durch
ein Vital-Steuergeréat oder die Sicherheits-SPS Pluto erzeugt und interpre-
tiert werden kann. Der maximale Schaltabstand zwischen Adam und Eva
betréagt 15 mm + 2 mm.

An ein Vital kénnen bis zu 30 Eden-Sensoren angeschlossen werden und
an Pluto kénnen 10 Eden-Sensoren pro Eingang angeschlossen werden
und trotzdem die gleiche Sicherheitsstufe fur die Sicherheitsschaltung
erreichen.

Adam ist lieferbar mit einem M12-Anschluss oder mit einem integrierten
Kabel mit bis zu 20 m L&nge. Eden E ist fur raue Umgebungen vorgesehen
und erreicht mit seinem Schutzgehduse Schutzart IP 69K (maximaler
Schaltabstand fir Eden E ist 12 +/- 2 mm).

Zusétzlich zum sicheren Ausgangssignal von Adam existiert auch ein
nicht sicheres Statussignal (an Pin 5), das den Kontakt bzw. Nicht-Kon-
takt zwischen Adam und Eva anzeigt.

Die LED von Adam leuchtet bei Kontakt zwischen Adam und Eva griin
auf, bei Nicht-Kontakt rot. Schnelles Blinken zeigt an, dass eine Sensor-
Ausrichtung erforderlich ist. Blinkt die LED rot und griin, empfangt der
Sensor kein dynamisches Signal von vorhergehenden Sensor bzw. von
Vital/Pluto.
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Tdren und Hauben
Positionstberwachung
Sektorerfassung
Schlitzerfassung

Merkmale:

PL e/Kat. 4 geméB

EN ISO 13849-1 zusammen mit
Vital oder Pluto

Berthrungslose Erfassung,
groBer Schaltabstand,
0-15mm +/- 2 mm

Bis zu 30 in Reihe geschaltete
Sensoren mit der héchsten
Sicherheitsstufe PL e

Variable Befestigung,
360°-Abtastung

Schutzart IP67/IP69K
Dynamisches Signal dringt
durch Holz und Kunststoff (nicht
durch Metall)

Statusinformation durch LED
am Sensor und Uber das An-
schlusskabel,

Kleine Hysterese (< 1mm)

Flexible Montage



2TLA020046R0000

Eva
EvaE 2TLA020046R0600
Adam M12 (mit 4 DA1) 2TLA020051R0000
Adam 3 m 2TLA020051R0200
Adam 10 m 2TLA020051R0400
Adam 20 m 2TLA020051R0500
Adam E 10 m 2TLA020051R0600
Adam E 0,5 M12 2TLA020051R0700
Adam E20 m : 2TLA020051R0800
IEC/EN 61508-1...7 SIL3
EN 62061 ‘slL3
EN ISO 13849-1 PLe/Kat. 4

4,50x10°

Gelb oder grau, je nach Modell,

schwarzer Text

Eva: 26 g

EvaE: 369

“ Adam M12:30 g

Adam 3 m: 220 g einschl. Kabel

¢ Adam 10 m: 650 g einschl. Kabel

Adam E10 m: 660 g einschl. Kabel

i Adam E 0,5 m + M12: 100 g einschl. Kabel

24 V DC +15%-25%

* Adam: ohne Info-Ausgang 45 mA

mit Info-Ausgang max. 55 mA

siehe Technische Daten Vital

Eden -25°C ... +70°C (Betrieb)
-25°C ... +70°C (Lagerung)

Eden E -40°C ... +70°C (Betrieb)
-25°C ... +70°C (Lagerung)

Eden ‘P67

Eden E

Installation von Eden

Installation von Eden E

| IP6OK

M4-Schraube, z.B. Sicherheitsschraube
2TLA020053R4200. Max.
Anzugsdrehmoment 2 Nm. Die Schraube

i mit Loctite 0.4. sichern.
i M4-Schraube, z.B. Sicherheitsschraube

2TLA020053R4300. Max. Anzugsdreh-
moment 0,8 Nm. Die Schraube mit Loctite

0.4. sichern.

Adam/Eva 15 +2 mm

Adam E/Eva E 12 £ 2 mm

Hysterese ca. 1 mm

Blinkt 2 mm vor roter Position.
Blinkt 2 mm vor roter Position.

Metall kann den Schaltabstand beeinflussen.
Dies I&sst sich durch DAT Schutzplatten verhindern.

Adam/Eva Eine Seite  Mehrere Seiten
Adam E/Eva E i0mm 2,5 mm
EOmm 0mm
somm
A0 Schalizyklen

Eden: Macromelt
Eden E: Polyurethan (PU)

Macromelt:

PU (EdenE):

Schneiddle, pflanzliche und tierische Ole,

: Wasserstoffperoxid,

verdlnnte Séuren und Laugen: gut
Alkohol und starke S&uren:

¢ nicht empfohlen

Schneiddle, pflanzliche und tierische Ole,

i Wasserstoffperoxid, verdlinnte Séauren und

Laugen,
Alkohole: gut

Grln:

Blinken:

Rot:

Schnelles Blinken:

i Stark oxidierende Séuren: nicht empfohlen

Eva im Erfassungsbereich, Sicherheitsschalt-
kreis geschlossen (Tur geschlossen)
Eva im Erfassungsbereich, vorgeschalteter

 Sicherheitsschaltkreis gedffnet (Tur geschlossen)
{ Eva auBerhalb vom Erfassungsbereich,

Sicherheitsschaltkreis gedffnet (Tur gedffnet)
Evaist innerhalb von 2 mm vom maximalen

Schaltabstand (Tur geschlossen)

3,10 oder 20 m, & 5,7 mm, schwarz, PVC

5x 0,34 mm?2 + Abschirmung, UL 2464

M12: 5-poliger Stiftstecker

Braun (1)
WeiB (2)
Blau (3)
Schwarz (4)
Grau (5)

+24 VV DC

Dynamisches Signal, Eingang
0 VDC

Dynamisches Signal, Ausgang
Info-Ausgang, siehe unten

24V DG, wenn LED griin aufleuchtet oder blinkt
(Toleranz -2 V DC), 10 mA max
0 V DC beiroter LED (Toleranz +2 V DC)

| 2006/42/EG
“ENISO 12100, EN 60204-1,
{ENISO 13849-1, EN 14119

Eden
SO ===
45-50
21
© |I.®©
3 1= 2
J1e || @

g
N 30
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BerlUhrungsloser Sicherheitssensor

mit integriertem AS-i Knoten

Der Eden AS-iist ein berlihrungsloser Sicherheitssensor flr den Einsatz
an verriegelten Tlren, Hauben usw. Eden AS-i besteht aus zwei sich
erganzenden Teilen, Adam und Eva. Der Sensor wird nur dann aktiviert,
wenn die TUr bzw. Haube geschlossen wird, z.B. wenn Adam und Eva
sich innerhalb des Schaltabstandes befinden. Der Eden AS-i kommuni-
ziert standig zwischen den beiden Teilen, und jeglicher Fehler 16st sofort
einen Abschaltbefehl aus.

Eden AS-i verflgt Uber einen integrierten AS-i Knoten und wird per M12-
Stecker direkt an das AS-i Kabel angeschlossen.

Eden AS-i besitzt eine Schutzumhtillung, dank der Eden auch in rauen
Umgebungsbedingungen eingesetzt werden kann. Jeder Eden Sensor
verfligt Uber einen individuellen Code zum Schutz vor Manipulation.

Ein groBer Vorteil von AS-i besteht im leichten Einbau, da die Sicher-
heitskomponenten lediglich an das Buskabel angeschlossen werden. Die
Funktion der Sicherheitskomponenten wird durch das Softwareprogramm
im Sicherheitsmonitor/-Master festgelegt. Jede Sicherheitskomponente
(Knoten) besitzt eine eigene Adresse und einen eindeutigen Sicherheits-
code.

Das Hinzuftigen, Versetzen und Entfernen von Sicherheitskomponenten
am AS-i Bus ist ebenso einfach wie die Erweiterung des AS-i Busses. Bei
herkémmlichen Sicherheitssystemen muss flr jede neue Sicherheitskom-
ponente vom Schaltschrank ein neues Kabel gelegt werden. Bei Eden
AS-i gestaltet sich der Anschluss sehr einfach, da alle Einheiten miteinan-
der verbunden werden.
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Tdren und Hauben
Positionstberwachung
Sektorerfassung
Schlitzerfassung

Merkmale:

— PL e/Kat. 4 gemaB
EN ISO 13849-1 mit sicher-
heitsgerichtetem
Master/Monitor

— BerUhrungslose Erfassung
0-15 mm +/- 2 mm

— Variable Montage, 360°

— Schutzart IP69K

— Signal dringt durch Holz und
Kunststoff (nicht-metallische
Werkstoffe)

— LED-Statusanzeige am Sensor

— Geringe Hysterese (< 1 mm)

— Individuell codiert

Flexible Montage und Uberbriickung groBer Distanzen méglich



Anschluss an den AS-i Bus

AS-i macht Unfallschutz einfach

Die Installation ist problemlos, da sémtliche
Gerate an dasselbe gelbe AS-i Buskabel ange-
schlossen werden. Dartber hinaus verringert
dies das Risiko falscher Anschltsse. Jeder
Sicherheitsknoten hat seine eigene Adresse und
einen einmaligen Sicherheitscode.

Eden AS-i hat einen eingebauten AS-i Sicher-
heitsknoten und wird mit 30 V DC aus dem
AS-i Bus versorgt.

Der Anschluss an den AS-i Bus erfolgt Gber
einen Flachkabelstecker auf M12, so dass Eden
AS-i schnell und einfach an das AS-i Kabel
angeschlossen werden kann.

Unser Pluto ist der flexibelste AS-i Sicherheits-
Controller auf dem Markt. Pluto kann als
Sicherheits-Master, Monitor oder E/A-Geréat
verwendet werden und steuert und Gberwacht
gleichzeitig die Sicherheit einer Maschine.

Manuelle LED-Statusanzeige

LED Einstellung (hex) Einstellung (binar) Beschreibung

LED an Adam AS-i i1 0,0,0,1 LED leuchtet rot
2 :0,0,1,0 : LED leuchtet griin
Alle anderen Alle anderen LED AUS

Automatische LED-Statusanzeige

LED Anzeige Beschreibung

LED an Adam AS-i : Gru i Evainnerhalb des Schaltabstandes von Adam

Rot Eva nicht im Schaltabstand von Adam

LED-Statusanzeige (unabhangig von der manuellen oder automatischen Steuerung)

LED Anzeige Beschreibung
LED an Adam AS-i Grin-Rot (Blinken) Kein Kontakt mit dem AS-i Master
i Rot (Blinken) Interner Fehler. Ein- und ausschalten, ansonsten austauschen

AS-i LED und Fehler-LED in Kombination

AS-i (grun) Fehler (rot) Beschreibung

AUS AUS AS-i keine Stromversorgung

: Normalbetrieb

: Kein Datenaustausch mit dem Master
BLINKEN CEIN . Kein Datenaustausch weil Adresse = 0
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Adam AS-i mit 4 DA1

AS-i Profil
Slave-Adresse bei Auslieferung
Adressierung Uber

. 2TLA020051R6000
| 2TLA020051R8000

| S7BE
0
© M12-Anschluss

PFHp
Intervall der Wiederholungspriifung
(Lebensdauer)

6,0*10e-10

20 Jahre

30 VDC, AS-i Bus.
Toleranz 26,5-31,6 V DC

$154/-2mm

Lagerung: -40...+85°C
Betrieb: -25...+455°C

i Gehause: Polybutylen-
 terephthalat (PBT)

Einsatz: Epoxidharz

' Bis PL e/Kat.

BisSIL3

Européische Maschinenrichtlinie
2006/42/EG
EN ISO 12100

- ENISO 13849-1:2008,
¢ EN 62061:2005,

EN 60204-1:2006+A1:2009,
EN 60664-1:2007,
EN 61000-6-2:2005,

| EN 61000-6-4:2007,

EN 60947-5-1:2003+A1:2009,

{ ENISO 14119
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M12-Anschluss:
© sl e © (Stiftstecker 4-polig)
=ll= 1) Braun: AS-i +
e 2) WeiB: Nicht angeschlossen
© © | 3) Blau: AS-i-
ADAM EVA
4) Schwarz: Nicht angeschlossen
11T 1
ASH ASH
F——
1 2 3 4

Elektrische Anschliisse Eden AS-i

e \Q
[ © @) _
% F e
- L} .'Q :F:I
- 36 -
60

Abmessungen

Zubehor:

1. Schutzplatte DA1: 2TLA020053R0000

2. Sicherheitsschrauben, SM4 x 20: 2TLA020053R4200

3. SBITS: 2TLA020053R5000

4. DA2B, Abstandshalter: 2TLA020053R0300

5. M12-C112 1 m Kabel, 5-adrig, 0,34 mm?, M12 Buchsen- und Stiftstecker:
2TLA020056R2000,

M12-C312 3 m Kabel, 5-adrig, 0,34 mm?, M12 Buchsen- und Stiftstecker:
2TLA020056R2100

6. AS-i T-Anschluss mit M12, Flachkabelstecker auf M12: 2TLA020073R0000




Eden und Eden AS-i

Adam und Eva kénnen eingesetzt werden, um zu gewahrleisten, dass
eine sichere Position eingehalten/erreicht wird. Wenn der maximale
Schaltabstand von 15 mm Uberschritten wird, wird der Kontakt
zwischen Adam und Eva unterbrochen.

Metall unterbricht das Signal zwischen Adam und Eva. Zuséatzliche Eden
Sensoren kénnen angebracht werden, um die Position von Metallplatten
zu erfassen.

Holz, Kunststoff und andere nicht-metallische Werkstoffe lassen das
Signal zwischen Adam und Eva hindurch.

Aufgrund der kleinen BaugréBe kann Eden problemlos in Rahmen oder
Abdeckungen versteckt werden.

Eva kann im Verhaltnis zu Adam auf unterschiedliche Weise gedreht
werden. Je nach Kabelstecker, der fir den Anschluss von Eden
verwendet wird, kénnen unterschiedliche Distanzplatten erforderlich
sein, um Beschédigungen an Adam zu vorzubeugen. Die mit den Adam
M12-Anschlissen mitgelieferten Distanzplatten (DA1) werden hierfir
empfohlen, siehe Bild unten. AuBerdem mussen die mitgelieferten
Abstandshalter verwendet werden, um Eden mechanisch vor
Beschadigung zu schitzen.

- Montage mit einer Schutzplatte (DA1) fir Adam M12 mittels vorver-
drahtetem und gegossenem M12-Stecker. Fiir einen M12-Anschluss
wird ein gerader Kontakt empfohlen.

- Montage mit zwei Schutzplatten (DA1) fir Adam M12 mit einem M12-
Anschluss mit Kabel und Kabelstutzen.

- Falsche Montage ohne Schutzplatte kann dauerhaften Schaden am
Sensor verursachen.

Schaltabstand zwischen Adam und Eva: 0-15 mm +/- 2 mm
Mindestabstand zwischen zwei Eden-Paaren: 100 mm

=" Holz,
Kunststoff &tc.

—

115
o
DA1
120
i
9]

DA1,
Schutzplatte 2,5 mm
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Adam M12
Abmessungen

Adam M12

ch
i
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Eden

2%
2
Dynamic signal
L 5 TSI
5 <
3 35 °
5 2° 2
2
=
3 _
N © brown (1)
=3 white (2) m
o o g
z e bue (3) 3
= S ° black (4) -
s 2
5 kS ey 9
G @ ]
2 %
= &
< 5 m [ =
S ~ < brown (1)
b
'); =2 - N white (2) 0
g o _ blue (3) o
{ [
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ki arey (5) < ~
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©
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Iy brown (1) R 2
white (2) 9 983
- J/ S m
blue (3) w a8
8 — 25
black (4) S ’N
e G @
|
EMERGENCY STOP
EMERGENCY STOP SMILE 11EA TINA/INCA TINA
Tz[3]4]s 3w
24VDC
s RESET
HHBEHE Test wro
1
nfo ~
- TEST
Suppl
5 ‘ upply 1 1 ‘ ‘ Supply Supply 1 |
Al A2 S1 B1 Tl B2 R1 X1 X4 Y14 1 A2 1 1 X1 X4 Al A2 S1 Bl T1B2 Rt X1 X4 Y14
| %2 Reset Al A2 ST et T1 B2 R oot + = Test/Auto
‘ Test N Test/Auto Reset
i E cy stop with SMILE TINA and autom. reset.
MR st BT R X Xe ‘ ‘ B)EDEN with monuol reset C) Emergency stop with TINAZA and autom. reset. F) mergency stop wi nd autom.
+ - Test/Auto| ‘
24vDC Reset ‘
Type: VITAL 1 JOKAB SAFETY ‘ ‘
1 -
\\ \v szL\‘*aw ‘ |
2 2
\ \ | TRANSMITTER  RECEIVER
13 14 25 24 vi4 Info ‘ ‘ SPOT..T SPOT.R EM
INFORMATION 3,
—L T e \
| 3w PLC ‘
A1 RESET ‘ 4
g -
g K - B1 +24VDC H‘ | ‘ S50 B W
- - = 2 24VDC
T\ ‘ HHHI] RESET
A
- | f
& K2 TEST —> INFO
a a2 PLC
A)EDEN with monual reset ond
monitoring of external contactors/relays
Supply Supply 1
Al A2 STBl T B2 R T X# Y14 Al A2S1 BT TIB2Z RIXI X4 Y14 M12 Connector/Cable
. . + - Test + - Test/Auto Pin 1 brown
*+)NOTE: Always use transient suppressors, e.g. VDR's! i 0 +
D)smty Lightbeam SPOT with manual reset <°%°t Reset E}Q % m;e in
Note! Refer to the Vital 1 Pin 4 = blask 1 out
manual for internal E)Emerqem:y stop with TINA3A and autom. reset. P:’n 5 = grey gy

configuration when used
together with the light beam
Spot 10/35
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Sicherheitsmagnetschalter

Die kodierten bertihrungslosen Schalter der Reihe Sense7 wurden fir
die Verriegelung von Hange- und Schiebe- sowie von abnehmbaren
(Schutz)Turen konzipiert. Ihre Bauweise pradestinieren sie flr den
Einsatz in Umgebungen, in denen die hdchste Sicherheitsstufe
erforderlich ist.

Der Magnetschalter ist kompakt, lasst sich sehr leicht anbringen und
vollig hinter Abdeckungen und Toren verstecken. Sense7 vertrégt sowohl
Schmutz als auch Wasser und hat keine staubanziehenden Einbuchtun-
gen, weshalb er sich auch flr Bereiche mit hohen Reinheitsanforderun-
gen eignet. Da der Magnetschalter nicht mechanisch beeinflusst wird
(berlihrungsfreie Funktion), hat er eine lange Lebensdauer. Der Schalt-
abstand von Sense7 betrégt 14 mm bei einer hohen Versatztoleranz des
Schalters. Der Betatiger wird stets zusammen mit dem beriihrungslosen
Schalter geliefert.

Der Senser-Schalter ist sowohl in UL-zugelassenem Polyester als

auch in nichtrostendem Stahl 316 erhaltlich. Das Geh&use aus
nichtrostendem Stahl hat eine spiegelblank polierte Oberflache (Ra4), die
fUr CIP-Reinigung geeignet ist - Bereiche, in denen es gemaB EHEDG-
Richtlinien zu Lebensmittelspritzern kommt.

Um zu verhindern, dass Unbefugte den Sense7-Schalter manipulieren,
kann der kodierte Magnetschalter nur mithilfe des kodierten Magneten
betatigt werden. Andere Magneten, Schraubendreher oder sonstige
Werkzeuge haben keinen Einfluss auf die Schalterausgénge.
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— Tore und Turen
— Hauben
— Positionstiberwachung

Merkmale:

— Kileine BaugréBe

— Bis zu IP69K

— LED-Statusanzeige
- 2 Offner + 1 SchlieBer
— Halbleiterausgéange

Der Sense7 verflgt Uber zwei Offner und einen SchlieBer. Um die
héchste Sicherheitsstufe PL e/Kat 4 gemalB EN ISO13849-1 zu
erreichen, missen zusammen mit einem Sicherheits-Relais oder einer
Pluto Sicherheits-SPS zwei Kontakte Uberwacht werden.

Sense7 wurde gemaB den maBgeblichen Normen konzipiert und verfligt
Uber die entsprechenden Zulassungen.

Beispiele maBgeblicher Normen sind die EN1088, IEC/EN 60947-5-3,
EN 60204-1, EN ISO 13849-1, EN 62061 und UL 508.

"y

Schaltabstand 14 mm

Schnellanschluss-Variante mit 250
mm Kabel und M12.

Die Ausfuhrungen von Sense7? haben zwei Offner und

einen SchlieBer. Bei allen Schaltern der Reihe Sense? sind die
Offner geschlossen, wenn die Schutzvorrichtung geschlossen und
der Betatiger angefahren ist.



88 88
s 78 78
Kunststoff | e 50 .‘
|
Sense7 - 2 m Kabel 2TLAO050056R4100 I H Q
L { [T
Sense? - 5 m Kabel 2TLA050056R5100 “m’ & @] & -
1 L
Sense7 - 10 m Kabel 2TLAO050056R6100 o5 20;4*‘
Sense7 - 250 mm Kabel mit M12 2TLA050056R2100 =
Nichtrostender Stahl 4
i 7 M T “\
Sense7Z - 2 m Kabel 2TLA050056R4120 Fl |
Sense7Z - 5 m Kabel 2TLA050056R5120
Sense7Z — 10 m Kabel 2TLA050056R6120
Abmessungen Sense7
Sense7Z - 250 mm Kabel mit M12 2TLA050056R2120

EN ISO 13849-1 Bis PL e/Kat. 4, abhéngig von der 38 38
Systemarchitektur 460 8 8
EN 62061 Bis SIL3, abhangig von der Systemar- : '\l | | o
e R G, |l e lg | [g |2
LEele | B ol 9
Mechanische Lebensdauer 3,3 x 10° Betatigungen bei 100mA Last 0540/
Sicherheitsdaten - 8 Zyklen pro Stunde/24 Stunden pro Tag/ @l ml
i
jahrliche Verwendung : 365 Tage) 31 N ﬁj S| R, /
PFH, 2,52x10°
Intervall der Wiederholungspriifung 47 Jahre Abmessungen Sense7Z
(Lebensdauer)
MTTF, 470 Jahre
ROT BLAU
|Ij b SCHwaRZ | Offner-
STROMVERS. n Kontakt 1
b WEISS  _|
p GELE | Offner-
! & |_‘)<:' GRON Kontakt 2
¢ ~]SchlieBer-
L TT & 4 ORANGE 1% -
T “— BRAUN kontakt ﬂ
{EMPFANGE+—1— —EMPFANGEFiz

Sao 10 mm geschlossen (ein

B )

Sar 20 mm offen (aus)
........................................................................................ l AKTOR
¢ 5 mmin allen Richtungen von
5 mm Spaltmal Elektroanschluss
P Sense7 - 250 mm Kabel mit Farben
M12 8-polig (Pin vom Schalter aus gesehen)
8 1 WeiB
2 1 2 Rot
3 7 3 Blau
: 4 Gelb
PVC, 8-adrig, 4 i 6 5 Braun
_______________________________________________________________________________________ 6mm AuBendurchmesser . 6 Grin
7 Schwarz
Sense7 -25° C bis +80° C 8 Orange
SenserZ -25° C bis +105° C
ORANGE] Schlefer
Sense? Polyester mit UL-Zulassung BRAUN ontakt
. GELB Offner-
Sense7Z Nichtrostender Stahl 316 GRUN ] Komlii 2
Rot oder nichtrostender Stahl S WEISS ] Bffner-
........................................................................................................................................................................... Koot
Beliebig SCHWARZ | Konta
...................................................................................................................................................... _BLAU ]V Externe
P 2x M4 ersorgung
: ] ) +ROT 24 VDC
£ (1,0 Nm) Kabelkonfiguration
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Elektromagnetische Prozesszuhaltung

CE nomo

- Elektromagnetische Zuhaltung
von Turen und Hauben zu
Fertigungsprozessen, die bezuglich
unbeabsichtigter/unnétiger
Abschaltungen kritisch sind.

— Fr eine sichere Uberwachung hat
Magne 2 einen integrierten Eden-
Sensor.

Merkmale:

- Keine beweglichen Teile

— Starke magnetische Zuhaltekraft:
1500N

- Aufstellung und Betrieb in rauer
Umgebung mdglich

- Anzeige: Zugehalten/nicht

Magne ist eine elektromagnetische Zuhaltung, die fur den Einsatz in zugehalten

Industrieanwendungen und sonstigen rauen Umgebungen ausgelegt ist. - Serienschaltung mit TUrlber-

Da keine beweglichen Teile vorhanden sind, ist eine lange Lebensdauer wachungssensor Eden mdéglich

gewdhrleistet. Das Geréat hat den Zweck, unnétige Prozessunterbrechun- - Keine Stromspitzen beim

gen zu verhindern, d.h. es handelt sich hier nicht um eine Sicherheits- Einschalten

zuhaltung. Magne kann mit seinem Elektromagneten eine Tur mit einer - Zusammen mit Handgrifforofil ergibt

Kraft von bis zu 1500 N geschlossen halten. Wenn die Betriebsspannung Magne 2 eine komplette Turldsung.

abgeschaltet ist, bleibt auf der Magnetfléche keinerlei magnetisches

Material haften.

Der Einsatz von M12-Steckern macht es leicht, mehrere Magne-Gerate
und Eden-Sensoren in Reihe zu schalten und somit die Steuerung und
Uberwachung entweder mit einer Sicherheits-SPS Pluto oder einem
Sicherheitsmodul Vital zu ermdglichen. Uber das Anschlusskabel ist es
auch moglich, ein Anzeigesignal zu erhalten, das dariber Aufschluss gibt,
ob das Magne-Gerat zugehalten ist oder nicht.

— Montagekit fir herkémmliche Tiren, mit Beschldgen und Schrauben
fur die Befestigung an einem Zaunsystem QuickGuard® von ABB
(5...15 mm Turspalt)

- Kunststoffhandgriff

— Handgriffprofil fur die Befestigung an herkémmlichen Turen mit dem
Zaunsystem Quick-Guard® von ABB (5-15 mm TUrspalt)

Magne lasst sich durch die T-Nut
des Zaunsystems Quick-Guard® einfach
montieren, einstellen und demontieren.
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Magne

Modelle und Zubehdr

Magne 1A mit Montagekit
JSM D21B und JSM D27.

Magne 2A mit Montagekit
JSM D21B, JSM D24 und JSM D27.

JSM D28 Handgriffprofil, das Magne
bei geschlossener Tiir vollstandig
verdeckt.

&

Magne 2A mit Montagekit JSM D23.

Modelle und Bestelldaten

Magne 1A v2 1500N 2TLA042022R2100 Elektromagnet mit 5-poligem M12-Kontakt. Ankerplatte. Zellgummi.

Magne 1B v2 1500N 2TLA042022R2200 Elektromagnet mit 5-poligem M12-Kontakt. Ankerplatte mit Dauermagnet.
Zellgummi.

Magne 2A v2 Edeninkl. i 2TLA042022R1600 Magnetische Zuhaltung mit Anzeige.

EVA, 8-polig M12 Elektromagnet mit 8-poligem M12-Kontakt. Ankerplatte. Zellgummi.
Adam (eingebaut) + Eva (frei).

Magne 2B v2 Eden inkl. i 2TLA042022R1800 Magnetische Zuhaltung mit Anzeige.

EVA, 8-polig M12 Elektromagnet mit 8-poligem M12-Kontakt. Ankerplatte mit Dauermagnet.
Zellgummi. Adam (eingebaut) + Eva (frei).

Magne 2Ax v2 Eden 2TLA042022R1700 Magnetische Zuhaltung mit Anzeige.

inkl. EVA, 5-polig M12 Elektromagnet mit 5-poligem M12-Kontakt. Ankerplatte. Zellgummi.
Adam (eingebaut) + Eva (frei).

Magne 2Bx v2 Eden 2TLA042022R1900 Magnetische Zuhaltung mit Anzeige.

inkl. EVA, 5-polig M12 Elektromagnet mit 5-poligem M12-Kontakt. Ankerplatte mit Dauermagnet.
Zellgummi. Adam (eingebaut) + Eva (frei).

JSMD28 2TLA042023R0100 Aluminiumprofil als Turgriff und Montagekit fir Magne.
Bedeckt Magne vollstandig bei geschlossener Tr.

JSM D21B 2TLA042023R0500 Montagekit fur Magne. Firr herkémmliche Tiren (5-15 mm Tlrspalt).
Passt fur alle Magne-Modelle. Anmerkung: Bei Verwendung mit Magne
2A/B,—2Ax/Bx ist auch fur Eva ein Montagekit erforderlich (JSM D24).

JSM D23 { 2TLA042023R0200  : Montagekit fiir Magne. Fiir Schiebetur. Passt zu allen Magne.

JSM D24 2TLA042023R0300 Montagekit fur Eva. Fir konventionelle Tur.

JSM D27 | 2TLA042023R1000  : Handgriff/Schraube fiir JSM D21 Magne Montagekit.

Magne Zellgummi 2TLA042023R3600 : Ersatzteil. Zellgummi =10 mm

Magne Ankerplatte 32A 1 2TLA042023R1300 Ersatzteil. Ankerplatte A (ohne Dauermagnet). Breite 32 mm.
Bei Magne 1/2 enthalten

Magne Ankerplatie 344 1 2TLA042022R2300 | Zubehdrteil, Ankerplatte A (ohne Dauermagnet). Breite 34 mm.

Magne Ankerplatte 328§ 2TLA042023R0400 Ersatzteil. Ankerplatte B (mit Dauermagnet). Breite 32 mm.
Bei Magne 1/2 enthalten.

Magne Ankerplatte 34B

2TLA042022R2400

Zubehorteil, Ankerplatte B (mit Dauermagnet). Breite 34 mm.

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101
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Fur Eden Verriegelungsschalter. Nicht gultig fir
die Zuhaltefunktion. ;
IEC/EN 61508-1...7 SIL3

EN 62061 ‘s
EN ISO 13849-1 | PLe/Kat. 4
4,50x10°

Magnet: 24 V DC +/- 15%
Eden: 17-27 V DC, Welligkeit max. 10%

Magnet: 7 W (300 mA bei 24 V DC)
Eden: 45-55 mA (siehe Daten bei Eden)

Ankerplatte und Magnet: Stahl
Gehéause: Aluminium
Vergussteil: PUR, Epoxidharz

24V DC: Min. 1500 N
0 VDC: 0N (Magne 1A/2A/2Ax)

M12 5-poliger Stiftstecker (Magne 1A/B, 2Ax/BX)
M12 8-poliger Stiftstecker (Magne 2A/B)

Magne 1A/B:
(1) Braun: Zuhaltung, +24 V DC
(2) WeiB: Versorgung Sensor
(3) Blau: 0 V DC
(4) Schwarz: SchlieBer
(5) Grau: Offner
Magne 2A/B:
(1) WeiB: Dynamischer Signaleingang
: (2) Braun: +24V DC
(8) Griin: Zuhaltung, +24V DC
(

i (@3
. 4) Gelo: Zuhaltung, OV DC

5) Grau: Info geschlossen (max. 10 mA)
6) Pink: Dynamischer Signalausgang
7) Blau: OV DC
8) Red: Info zugehalten (max 100 mA)
Magne 2Ax/Bx:
(1) Braun: +24 V DC
(2) WeiB: Dynamischer Signaleingang
3)
(

(
(
(
(

3)Blau: 0 VDC
4) Schwarz: Dynamischer Signalausgang
(5) Grau: Zuhaltung

EN ISO 12100-1:2010, EN ISO 13849-1:2008, EN ISO 13849-2:2008, EN 62061:2005,
EN 60204-1:2006+A1:2009, EN 60664-1:2007, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007,
EN 60947-5-1:2004, EN 14119
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Magne

10,7 DEEP 7(2x) ?6,6(2x) M12 5-pole
I I
8 S | |
I |
20,75 ! 123 ! 18,5 23,5
21,65 158
205
Abmessungen Magne 1A/B
@11 DEEP 7(2x) 0 6,6(2x) M12 5/8-pole
I I
‘ | |
I |
20,75 ! 123 ! 18,5 91
21,65 158
260
Abmessungen Magne 2A/B, -2Ax/Bx
M8 (2X) 810 (2X)
& © |3 208 @ | ®
@
9,1 I I 100 10 I I 100
i . o 128
Abmessungen Ankerplatte 32A/34 (ohne Dauermagnet) Abmessungen - Zellgummi
D14
|
- 2
I S S ———| S
WV e
I
130
100 £0,20
A i
> D
M8(2X) /% o
Jle
% o
o
7 i g
AT T 177
2 SECTION A-A
S o
g
Einbautoleranz (allgemein) Abmessungen Ankerplatte 32B/34B (mit Dauermagnet)
HINWEIS:

Alle Abmessungen in mm
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Magne
Anschlussbeispiele

Haltekraft- Magne 1 und 2

Haltekraft
1600
1400
1200
1000
c
[<]
€ 800
[}
P
600
400
200
0
0 5 10 15 20 25 30 35
Volt
Anschlussbeispiel - Magne 1 und 2
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
N Magne 2
M - REED
+ - 1
P I I I
T T T T T i T
2 1 7 6 5 3 4 8
R
]2 1 7 6 5 3 3 4 8
g 5 52 8 § ¢ 3
2[1[7]6]5 [3]4]8
:g 3¢
[Anmarkning Remark Appr Date Sheet
Connection Magne 1, 2 and 2AX/2BX LAFE 100121
Inkoppling Magne 1, 2 och 2AX/2BX Foges T Drowing no. orfs Cont.
LAFE
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Magne

1 2 3 4 5 6 7 9 10
Moagne 1 Magne 1 Mogne 1 Mogne 1
= REED = REED = REED = REED
cot Cot Coll Col
12 3 4 1 2 3 5 1 2 3 4 1 2 3 4
1 T2 T3 T4 T5 g1 T2 4 s gl 2 T3 T4 gl 2 73 J4 5
HEE of F| 3 H © > H ] ol B > I B I N
gl g 2| = g gl E 2 e gl g 2| g & 2l g 2| = g
5| 3| 3| 5| 5 5 3| 5 5| 5| % 5| 5| & 5| §| 5| 5| §
1 2‘3{4‘5 1 2‘3‘&‘5
vy § o vy v 9
5 e S R
4 8 e -
-
2
g
-
&
0
g
3]

Anmarkning Remark Konstr DesignGodk Appr [Datum _Dote Biod  Sheel
Connection Magne 1A LAFE 070613
Inkoppling Magne 1A Ritad Drown [Sidor Poges [Rftn ar  Drowing no Forts Cont

LAFE
1 3 4 5 6 7 9 10
Mogne 2 Magne
X X
g Ny
ADAM - ADAM
Colt REED REED
+ I - w 1 + Ju - o e
Pe Il } } } & | | | |
T T T T T T T T T T
2 1 7 6 5 3 4 8 2 1 7 6 5 3 4 8
<] 2 1 7 6 5 =] 4 8 <l 2 1 7 6 3 .4 8
H 2 ° x | < 5 H 2 ° x > € 5
8l E| 3| £ g g 3| 3 sl £ 8| O § 2 3
5 S| 5 A o o 8 @ 5 5| 5 al o5 o % @
Q < £+ 3 9 O T
a = 5 3 8 a g
< 3 v i
> 5 c e >z h
B 29 a2 3
£:%¢
S 5 68 £
6 I
3

Anmarkning Remark Konstr DesigniGodk Appr _|Dotum _ Dote Blod  Sheel
Connection Magne 2 Eden LAFE 080323
Inkoppling Magne 2 Eden Riiod  Drown [Sidor Poges [Rtn nr Drowing no Forfs  Cont

LAFE
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Prozess-Zuhaltevorrichtung

— Turen und Hauben

Merkmale:

— Klein und robust

— Integriert mit Eden

— Hohe Gehause-Schutzart IP67

— FUr raue Einsatzbedingungen

— Niedriger Stromverbrauch

— Zustandsinformation durch
LED-Anzeige am Gehause und
Uber das Anschlusskabel.

Dalton ist kein Sicherheitsschloss, sondern eine Zuhaltevorrichtung, die unerwiinschte Prozess-
unterbrechungen verhindert. Sie kann entweder als separates Gerét oder zusammen mit Eden

als Sicherheitssensor verwendet werden. In nicht zugehaltenem Zustand wird die TUr mithilfe des
Kugelrasters geschlossen gehalten, wahrend die Kugeln im zugehaltenen Zustand mechanisch
blockiert sind, so dass das Schloss nicht gedffnet werden kann. Das Haltemoment fir den
Kugelraster lasst sich bei Bedarf verstellen. Der Mechanismus lasst eine Zuhaltung nur dann zu,
wenn der Kugelraster im Schloss ist und/oder Eva und Adam Kontakt haben (je nach Ausflihrung).
Sobald ein Eingang mit Spannung versorgt wird, wird der Kugelraster gespertt.

Dalton wird einfach Uber einen M12-Anschluss angeschlossen. Zur Verteilung von sowohl Sicher-
heits- als auch Zuhaltungsfunktion kann ein Tina-Anschlussblock verwendet werden. Die Zustands-
information wird Uber LEDs angezeigt und kann auch mithilfe der SPS Uber den Informationsaus-
gang abgelesen werden.

Die Dalton Prozess-Zuhaltsvorrichtung ist modular aufgebaut und kann je nach Position, Einbau
und Funktion auf unterschiedliche Arten kombiniert werden. Sie wahlen das Gehause, die Schlie3-
zunge und den Montagesatz selbst aus, um eine komplette Dalton-Einheit zu erhalten.

Dalton bietet viele verschiedene Einbaumdglichkeiten, da die SchlieBzunge aus drei Richtungen

in den Kugelraster eingeflhrt werden kann. Um sicherzustellen, dass Dalton problemlos funktio-
niert, muss der Kugelraster ,ruhen”, d.h. er darf nicht von der SchlieBzunge eingedrlickt werden,
wenn die TUr geschlossen ist. Die Befestigungen von Dalton sind deshalb so konstruiert, dass sich
SchlieBzunge und Kugelraster verstellen lassen.

Dalton ist in der T-Nut des Quick-Guard® Zaun-
systems einfach einzubauen, einzustellen und zu
demontieren.
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Dalton

— Dalton M11/M31 - Falls Sie nur Ihre Tlr/Haube zuhalten mUssen (8-polig/5-polig M12)

— Dalton M12 - Wenn Sie lhre Tur/Haube zuhalten wollen und auBerdem den Sicherheitssensor Eden gemeinsam flir Dalton und Eden
an einem Kabel installiert haben.

— Dalton LOO - Wenn Sie Dalton nur verwenden, um die TUr festzustellen und geschlossen zu halten

Dalton M11

mit 8-poligem Stiftstecker

Dalton M12

mit 8-poligem Stiftstecker,

5-poligem Buchsenstecker fur Adam

Dalton M31

mit 5-poligem Stiftstecker

Dalton LOO

als Kugelraster, ohne elektrische Funktionen.

SchlieBzunge A

Dies wird ausgewahlt, wenn die TUr zur
Vorderseite des Dalton hin 6ffnet
SchlieBzunge B

Dies wird ausgewahlt, wenn die TUr zur
Ober- oder Unterseite von Dalton schlieft

Zuhaltung von vorne - Zuhaltung von unten - Zuhaltung von oben - Bei Dalton LOO kénnen beide SchlieBzungen u
SchlieBzunge A SchlieBzunge B SchlieBzunge B unabhéngig von der Betriebsrichtung ver-

wendet werden

'(é'/

Montagesatz 1 Montagesatz 2 Montagesatz 3 Montagesatz 4 Montagesatz 5 Montagesatz 6

fUr Dalton und fur Dalton und Adam sowie fur Dalton, ange- fUr Dalton und Eden, fUr Dalton, kleine fUr Dalton und Eden,

SchlieBzunge fur SchlieBzunge und Eva  passt an das ABB angepasst an das ABB  Halterung fur Kleine Halterung fir
Zaunsystem Zaunsystem SchlieBzunge SchlieBzunge

Konsultieren Sie das Handbuch fuir weitere Informationen zum richtigen Einbau von Dalton

Uber den Anschlussblock Tina 12A kdnnen zwei Dalton-Geréte mit Eden Mithilfe eines Transferkabels lasst sich Daltons 8-poliger Kontakt an den

Uber ein Kabel mit dem Schaltschrank verbunden werden. Zum Schalt- 5-poligen M12-Steckanschluss von Tina 4A oder Tina 8A anschliefen.
schrank existiert eine gemeinsame Signalinformation fur Dalton und Eden.  Beachten Sie, dass die Information von Dalton und Adam nicht verwend-
bar ist.
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Dalton LOO 2TLA020038R3000
Dalton M11 2TLA020038R3100
Dalton M12 2TLA020038R3200
Dalton M31 2TLA020038R3300
Zunge A 2TLA020039R0800
Zunge B 2TLA020039R1000
Befestigungskit 1 2TLA020039R0000
Befestigungskit 2 2TLA020039R0100
Befestigungskit 3 2TLA020039R0200
Befestigungskit 4 2TLA020039R0300
Befestigungskit 5 2TLA020039R0400
Befestigungskit 6 2TLAO20039R0500
DA 1 2TLA020053R0000
M12-CT0214 2TLA020060R0100
Tina 12A 5 2TLA020054R1800
Fur Eden Verriegelungsschalter. Nicht

guiltig flr die Zuhaltefunktion.

IEC/EN 61508-1...7 SIL3

EN 62061 £ SIL3

EN ISO 13849-1 | PLe/Kat. 4

Fur Eden Verriegelungsschalter. Nicht i 4,50x10°

guiltig flr die Zuhaltefunktion.

i Anschluss zum AnschlieBen von Dalton

e nach Typ unterschiedlich)

: 8-poliger Stiftstecker, M12

5-poliger Stiftstecker, M12

Ausgang flr extern angeschlossenen
¢ Adam-Buchsenstecker M12, 5-polig

Funktion

Dynamisches Eingangssignal, Adam
+24 V DC

Signal Zuhaltung

Nicht belegt

Information Adam

Dynamisches Ausgangssignal, Adam
0 vDC

Information Dalton

8-polig Farbe 5-polig Farbe

1 (WeiB)

2 (Braun) 1 (Braun)

3 (Grlin) 4 (Schwarz)
4 (Gelb) 2 (WeiB)

5 (Grau)

6 (Pink)

7 (Blau) 3 (Blau)

8 (Rot) 5 (Grau)

Dalton arbeitet mechanisch. Wird Gewalt auf den Mechanismus ausge-

(ibt, kann Dalton dauerhaft beschadigt werden.

EN 61000-6-4:2007,
EN 61000-6-2:2005

M - Zuhaltung durch Bestromung
L - Nur Kugelraster , keine elektrischen
Funktionen

i Schwarz

LED-Anzeige

-=Rot -=Grun |:|=Pause

24V DC +25/-20%

L 40mA

Nicht zugehalten

Zugehalten 130 mA

Eingang Zuhaltevorrichtung 5mA

Informationsausgang Max. 10 mA
 Siehe Daten fiir Adam M12
 10°Chbis+55°C
s

Nicht zugehalten 25-100N

Zugehalten

Kugelraster, Sicherungsplatte
Gehéuse
SchlieBzunge

2000N

Eloxiertes Aluminium

Eloxiertes Aluminium

: Nichtrostender Stahl

Nichtrostender Stahl

Eloxiertes Aluminium

Gute Widerstandsfahigkeit gegen die
meisten S&uren mit Ausnahme von Salz-
séure und Schwefelsdure.

Sehr gute Widerstandsfahigkeit gegen
Korrosion, gute Widerstandsfahigkeit
gegen die meisten S&uren.
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Info Funktion

i 1 Zugehalten
: 0 Geschlossen, nicht zugehalten

0 Offen

1Hz Schlossmechanismus ist nicht in

: nicht-zugehaltene Position Uberge-

gangen

1Hz Eden oder Kugelraster nicht in

; Position = offen

1Hz Offen, Zuhaltung nicht zugelassen

1Hz Schlossmechanismus ist nicht in

: Zuhalteposition Ubergegangen

1Hz Unterspannung - Zuhaltung nicht
zugelassen
1Hz Uberspannung

© 1Hz Ubertemperatur (> 80°C)




Dalton
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Dalton

Anschlussbeispiele

Anschlussbeispiel - Dalton M11, M31 und M12

426V IN OV OUT INFO
vlow? w3 wh s
DALTON M1 DALTON M31 DALTON M12
EDEN DALTON
+2LV oV LOCK INFO +2LV 0V LOCK INFO 426V IN__ OV OUT INFO LOCK INFO
2 @1 @7 @6 @5 @3 @t @8 3 @4 @5 iz B 0§77 @6 @5 @3 0t Qs
%Eafséia %Eaés §§al§séia
-2 oz -2 oz -2 -2 <z 2z & & & & & & &
+24V. T T +24V.
ov. ov.
(=3 o o
ES E3 ° E
z z z 5
1 5 s0S A =] jr
2 3 S 3 2] S 3
Anschlussbeispiel - Dalton M12 und Vital
DOOR 1 DOOR 2
+2LV +24V
EVAE
ADAM E
o <
VA E +2LV_IN_ OV OUT INFO
ReseTRA— (X) E
T 82 43 @4 @5
R ADAM E i _T _I_ I_ U
426V N OV QUT INFO R -
T 12 §3 B¢ 38 A1 a2 §3 pL Bs
DALTON M12 DALTON M12
«2LV IN_ OV OUT INFO LOCK INFO «2LV_ N OV OUT INFO LOCK INFO
i2 §1 &7 @6 @5 A3 Bt Q8 iz &1 87 @6 @5 B3 @& @8
2 :2 \:1 \:7 \:6 I\ 5 I\ 3 :L :B 3\12 I\ 1 I\ 7 {6 %s \:3 \:L \:s
W2V N oV ouT LOCK S2LV O IN OV OUT LocK
EDEN DALTON
+2LVIN_ OV OUT INFO LOCK INFO TINA 12A
e T U T T Uy T Ty
1esT /' N
~ H 2 =l K
= f 08 4 ¢4 g § 3 -
i-2 i-2 2 2 2z i-2
T T PLC DALTON INFQ
PLC LOCKING SIGNAL
O O O O
Al Xb X1 St Bl m B2 Rl
VITALT °: PLCEDENINFQ
\ e e
A2 Y 13 14 23 24
o o Q Q
L]
o ov
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Dalton

DOOR 1 DOOR 2 DOOR 3 DOOR &
[EVA [EVAE
ADAM ADAM E
426V || 0V___OUT INFO 2LV I 0V__ OUT _INFO 24V I 0V__ OUT INFO
1 7 B3 @4 05 1 2 3 L 5 1 2 3 L 5
1 2 %qL 5
DALTON Mi2
+24V | QV__ OUT_INFO_LOCK INFQ <24V oV OUT _INFO_LOCK INFO
2 1 7 6 5 3 L 8 2 1 1 6 5 3 L []
2 3 QL @8 [~ [ 7]
M12-CT0214 2 3oL e
M12-CT0214
4 ) v
U LU
o [ ] F—F -1
201 2 3 L 5 301 5 Wl 2 3 L 5
+2LV N ov OUT INFO 24V N ov OUT INFO +2LV N ov OUT INFO
wiraL
+24V N v out INFO FROM PLUG: 1 2 é L SUMMARY TINA LA
][5 e R
+2LV. +2LV.
VITAL: T1, PLUTO: 10
Qv. ov.
VITAL: R1, PLUTO: |, 1Q _ = =z
8 g 3ls
DOOR 1 DOOR 2 DOOR 2
RESET
LEVA SMILE 11RA
—
ADAM & ,W,
+24V_IN__ OV OUT INFO Lo 0 I 00 T
i1 62 @3 @4 @5
DALTON M11 DALTON M12
+24V ov LOCK INFO +24V_IN__ OV OUT INFO LOCK INFO
i2 @017 @47 @6 is i3 W+ s i2 01 @7 dBe @5 W3 @+ s
2 4 T7 6 TS 3 TL TB CEJ1ZTF
M12-CT0214
2-CT02 L L L 2 1 7 6 5 3 L 8
M12-CT0214 1 I 1 17
e T T
e M2 &3 Bu s o1 B2 &3 Bu b5 281 M2 b3 Bu bs
424V PULSE OV IN  OUTY 424V PULSE OV IN  OUTY PULSE IND OV N
URAX-A1 PULSE
ASis  ASi- ASis  ASi- +24V 0V URAX-B1R
ASl+ J [ J 1 ASl+
ASI- P P ASI-
+24V Y
[ ov
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Sicherheits- und Prozesszuhaltung
Knox

Knox - Sicherheitszuhaltung gemas PL e/Kat. 4

Die Knox-Sicherheitszuhaltung mit dem Rahmenteil Knox 2A ist eine Zuhaltung entspre-
chend der héchsten Sicherheitsstufe (zwei Sperrbolzen mit Positionstiberwachung) und
kann sowohl als Sicherheitszuhaltung als auch Prozesszuhaltung eingesetzt werden.

Die Zuhaltefunktion wird elektronisch gesteuert und ist bistabil, d.h. der Zustand (nicht
zugehalten/zugehalten) bleibt selbst bei einem Spannungsausfall erhalten. Der Anschluss
erfolgt Uber einen 8-poligen M12-Stecker, wobei flr den sicheren Betrieb zwei Signale
zum Verriegeln/Entriegeln benutzt werden. Damit entstehen keine gefahrlichen Situationen
aufgrund von z. B. Kurzschluss oder Kabelbruch.

Knox mit dem Rahmenteil Knox 2X ist eine Prozesszuhaltung mit einem eingebauten
Sicherheitssensor zur Uberwachung, ob die Tiir geschlossen und verriegelt ist. Wahrend
Spannung anliegt, muss ein einziges Signal gegeben werden, um das Gerat verriegelt

zu halten. Jedoch ist die Zuhaltefunktion bei eventuellem Stromausfall bistabil, d.h. die
SchlieBeinrichtung behélt bei Stromausfall des Gerétes ihre Lage (nicht zugehalten/zu-
gehalten) bei. Der Anschluss an Knox 2X erfolgt durch einen 5-poligen M12-Stecker mit
einer Polbelegung, die zwecks einer Schnellverbindung mit dem AS-i Bus den Anschluss
an ein Urax-Gerat erlaubt.

Die Griffe funktionieren wie bei einer normalen TUr und der AuBengriff hat auch eine
Reset-Funktion, die den Bedarf an einer zusétzlichen Reset-Taste flUr dieses Gerat redu-
ziert. Der Innengriff kann als Fluchtentsperrung benutzt werden, wenn sich das Gerat in
zugehaltener Lage befindet. Die Konstruktion und Haltbarkeit des Geréts machen es ideal
fr anspruchsvolle Umgebungsbedingungen, dank der bertihrungslos funktionierenden
Sensoren und der Fertigung aus Edelstahl.

Zwischen dem Gerat und dem Ubrigen Sicherheitskreis wird ein abgeschirmtes Kabel
empfohlen.
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- Sichere Verriegelung und Zuhaltung
von Turen

- Sichere Zuhaltung bei langer
Nachlaufzeit

- Verhindert ungewolite Unter-
brechungen von Prozessen

Merkmale:

— Sichere Zuhaltung gem. PL e/Kat. 4
(EN 1SO 13849-1)

- Fur raue Einsatzbedingungen

— LED Status Visualisierung

— Elektrische Steuerung des
Mechanismus — behalt den Zustand
(zugehalten/nicht zugehalten) selbst
bei Spannungsausfall bei.

- Nur eine Kabelzufihrung am Tur-
rahmen erforderlich

- Robuste Ausflihrung

Knox ist in der T-Nut des Quick-Guard® Zaun-
systems einfach zu montieren, einzustellen und
zu demontieren.



Knox in 4 verschiedenen Zustanden

e

Offen Uber die Fluchtentsperrung gedffnet

Ruckgestellt, 6ffenbar Betriebszustand zugehalten und ruckgestellt
(nur Fluchtentsperrung maoglich)
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Nach auBen 6ffnend, ohne manuelle Deaktivierung der
Zuhaltung (Sicherheitszuhaltung)

Nach auBen &ffnend, mit manueller Deaktivierung der
Zuhaltung (Prozesszuhaltung)

Nach innen 6ffnend, ohne manuelle Deaktivierung der
Zuhaltung (Sicherheitszuhaltung)

Nach innen 6ffnend, mit manueller Deaktivierung der
Zuhaltung (Prozesszuhaltung)

Schiebetur ohne manuelle Deaktivierung der Zuhaltung
(Sicherheitszuhaltung)

Knox 1A-R v2

2TLA020105R6000

Knox 1A-L v2

2TLA020105R5000 2TLA020105R5100
Kn0X1AX_RV2 Kn0X1AXLv2 ......................................................................................................................
2TLA020105R5800 2TLA020105R5900
Knox1BRV2 KnOX1B|_V2 ........................................................................................................................
2TLA020105R5200 2TLA020105R5300
KnOX1BXRV2 Kn0X1BX|_V2 .................................................
2TLA020105R6200 2TLA020105R6300
Knox1FRV2 Knox1F-LV2 ...................................................................................................................

2TLA020105R6100

Schiebettr mit manueller Deaktivierung der Zuhaltung
(Prozesszuhaltung)

¢ Knox 1FX-R v2
| 2TLA020105R6400

i Knox 1FX-Lv2
| 2TLA020105R6500

Knox Sicherheitszuhaltung

Knox 2A v2
: 2TLA020105R2200

Knox Prozesszuhaltung

Knox 2X v2
: 2TLA020105R2300

Knox Polycarbonat-Platte flr Gittertlren

Knox Verschlussplatte
(statt Griff fUr die Fluchtentsperrung)

2TLA020106R0000

2TLA020106R0600

Bei Montage von Knox an Gitterttren wird die als Zubehor
erhéltliche Polycarbonat-Platte fur Knox empfohlen. Diese
verhindert eine Entsperrung von auBen.

Bei Montage von Knox an einer niedrigen TUr ist es empfehlens-
wert, den Griff fUr die Fluchtentsperrung zu ersetzen, um das
Offnen von auBen durch Ubergreifen zu verhindern.

A A

A

24—

/ N\

Knox Tiirelement 1A-R und

Rahmenelement 2A Rahmenelement 2A

Wenn innerhalb des Gefahrdungsbereichs
Arbeiten anfallen, kdnnen in die Locher der bei-
den Sperrbolzen Vorhéngeschldsser eingesetzt
werden, um die TUr am Zufallen zu hindern.
Dies kann auch dazu dienen, die Anwesenheit
von Personen im Gefahrdungsbereich anzuzei-
gen (natdrlich nur, wenn die Benutzer Uber die
Verwendung von Vorhangeschldssern informiert
wurden).

Die Verwendung von Vorhénge-
schldssern ist kein Bestandteil der Sicherheits-
funktion und dient nur als ZusatzmaBnahme,
um ein EinschlieBen von Personen zu
verhindern.

Der Kabelausgang am
Rahmenelement muss nach dem Einbau nach
oben zeigen.

Knox Tiirelement 1A-Lund  Knox Tirelement 1B-R und
Rahmenelement 2A
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Knox Tiirelement 1F-R und  Knox Tiirelement 1F-L und
Rahmenelement 2A

Knox Tiirelement 1B-L

und Rahmenelement 2A Rahmenelement 2A

\Q‘.’ 0
Tarelement Knox1
Rahmenelement
Knox 2



EN ISO 13849-1 PL e/Kat. 4

4,50x10°

S/M - Zuhaltung deaktiviert und Zuhaltung aktiviert bei vorhandener Spannung.

{24 VDC +/- 10%

| 4+5°C..+55°C
Elektronik | 70 mA (zugehalten)
Zuhaltung/Zuhaltungsinversion 135 mA (bei der Aktivierung/Freigabe der Zuhaltung)
Gesamtwert max. Knox 2A 160mA, Knox 2x 165mA
Informationsausgang Max. 10 mA
. 1PB5
Nicht zugehalten 5000 N (Zugfestigkeit 10.000 N)
Zugehalten 5000 N (Zugfestigkeit 10.000 N)
i M12-Stecker, 8-polig
Funktion : 8-polig  Farbe
Dynamisches Eingangssignal 1 (WeiB)
+24 VDC 2 (Braun)
Zuhaltung 3 (Griin)
Zuhaltungsinversion 4 (Gelb)
Information zugehalten 5 (Grau)
Dynamisches Ausgangssignal 6 (Pink)
0 VDC 7 (Blau)
Information riickgestellt 8 (Rot)
Funktion i 5-polig  Farbe
+24 V DC 1 (Braun)
Dynamischer Signaleingang 2 (WeiB)
0 VDC 3 (Blau)
Dynamischer Signalausgang 4 (Schwarz)
Zuhaltung i5 (Grau)

Knox arbeitet mechanisch. Wird Gewalt auf den Mechanismus ausgelbt, kann Knox dauerhaft beschédigt werden.

Bei Montage von Knox an Gittertliren wird die als Zubehor erhéltliche Polycarbonat-Platte fiir Knox empfohlen. Sie soll das Entsperren von auBen verhindern.

Bei Montage von Knox an einer niedrigen Tur ist es empfehlenswert, den Griff fir die Fluchtentsperrung mit der als Zubehdr erhaltlichen Knox Verschlussplatte zu ersetzen,
um das Entsperren von auBen durch Ubergreifen zu verhindern.

2006/42/EG EN ISO 12100, EN ISO 13849-1:2008, EN 62061:2005, EN 14119

LED-Anzeigen =N
LED] -
*s I
LED 1 228 LED2 T ass o
Zugehalten (und riickgestellt) (@ ’ 124
P

Zugehalten, kein dynamisches Ein-

MCSTRd
gangssignal o
Nicht zugehalten H
P o0 (Eeo0)
Rickgestellt % ﬁg
@

58
Nicht rlickgestellt 10 47,50 “ 4&

-
m
)
N

) 110
Alarm LED 2 Schmutzanzeige riickgestellter Sensor [F [ )
Ruckgestellt ,J

Nicht riickgestellt

|

256
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Knox

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Note: System must be connected using
Knox
N fuse of max 6A
AN +24V
Reset
@ Sensor
ADAM
+ L - T s
2 1 7 6 5 3 4
c[2 1 7 6 5 3 z 4 8
= 2 © ~ > c o
<4 < 3 < o 2 3 B
a E a a s [s) > 2
C >
’ 2 [ ‘ 765 [3]4 ‘ 8
O £ O P :
a = a5 3 3 z %
¢ > 0 x o =
> > c U 2 o
+ A o 3 o0 X ¢
3V} a - o
o S o
[ [
S [

Anmdrkning Remark Konstr Design|Codk Appr [Datum Dafe Blod Sheet
Connection Knox LAFE 080223
Inkoppling Knox Ritad Drawn [Sidor _Pages [Ritn nr_Drawing 1o Forts Cont

LAFE
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Knox
X 124V Signal for unlocking from other sofety
4 system. The system will lock Knox if there
Reset is no signal for unlocking.
Sensor]
ADAM @ Vital 1 is used to monitor the locking.
Notel: System must be connected using
+ o - o on fuse of max 6A.
[ I R Note2: Signal for unlocking must be o
2 1 7 ] 5 3 4 8 safe signal from system in same
i i i i i i i i enclosure.
2 71 T7 T6 5 T3 .4 T8
572 o « 3 5| 2
sl E 8| E 8 § 3 w®
al 3| 5| sl 5 s 8] 8
Info reset
Info locked
Signal for unlocking
I < Safe signal
Bt Ti B2 RI Al Al
JOKAB SAFETY / /
Type: Vital 1
ype: Vit A2 A2
Anmbrkning Remork Ronstr Appr_[Dotum Dote Biod  Shest
Connection Knox, vital and external unlocking LAFE 090224
Inkoppling Knox, vital och extern upplasning Ritod Drown [Sidor Poges [Riin nr Drowing no [Forts  Cont
LAFE
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Knox

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Knox
N oav Standard PLC is used for locking and
o unlocking but the safe standstillguard is
Reset used to avoid unintended unlocking.
‘Sensor|
ADAM @ Vital 1 is used to monitor the locking.
Note: System must be connected using
o Lo 4 fuse of max 6A.
2 1 7 6 S 3 4 8
el 2 1 7 6 3 s 4 8
o2l o x| 3 s| 2
5 5 5 & & & 3 %
Al A2 B1 T B2 R1 +24V 0OV IN IN +24v OV \Y Al
JOKAB SAFETY Type: Type: Safe j j
Type: Vital 1 Standord PLC o standstillguard \ a2
Konstr DesignGodk Appr [Datum Dafe Blad Sheet
LAFE 090224
Ritad Drawn [Sidor _Pages [Rtn nr_Drawing 1o Forts Cont
LAFE

Anmarkning Remark
Connection Knox, vital and stondstillguard

Inkoppling Knox, vital och stillestandsvakt
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Sicherheitsverriegelungsschalter

Die MKey5 Verriegelungsschalter dienen der Erfassung von bewegli-
chen trennenden Schutzeinrichtungen. Die Verriegelungsschalter sind
s0 konzipiert worden, dass sie ohne Probleme an die SchlieBkante
von Schiebe-, Hange- oder Hubtlren angebracht werden kénnen.
Der Betatiger wird am beweglichen Teil (Rahmen) der Schutzvorrich-
tung angebracht und dann an der Schalter6ffnung ausgerichtet.

Das drehbare Kopfstick erméglicht vier Betatigungsmaglichkeiten.
Werden Betétiger und Schalter zusammengefuhrt, schlieBen die Si-
cherheitskontakte, und die Maschine kann gestartet werden. MKey5
wird in zwei verschiedenen Haltekraftausfihrungen angeboten: 12
N und 40 N. MKey5 bietet Uberdies optional verschiedene Arten von
Betatigern. Die Verriegelungsschalter werden immer mit dem Stan-
dardbetatiger ausgeliefert.

Je nachdem, in welcher Umgebung der Schalter zum Einsatz kommt,
ist MKey5 in verschiedenen Materialausfihrungen erhaltlich. Die Basi-
sausflihrung besteht vollstandig aus Kunststoff (Polyester); muss das
Kopfstlick des Verriegelungsschalters hoheren Anspriichen gentigen,
so steht auch eine Ausfuhrung mit Kunststoffgehduse und Kopfstick
aus Edelstahl zur Verflgung. Beide Arten des MKey5 Verriegelungs-
schalters besitzen die Schutzart IP67.

FUr anspruchsvolle Einsatzbereiche (wie in der Lebensmitteloder der
pharmazeutischen Industrie) wird ein MKey5 Verriegelungs schalter
angeboten, dessen Gehause vollstandig aus robustem Edelstahl
besteht. Diese Ausflhrung besitzt die Schutzart IP69K und ist somit
flr Hochdruck- und Dampfstrahlreinigung geeignet.
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CE @ Tov &

(X-Varianten)

— Turen und Tore
— Hauben

Merkmale:

— 2 Offner + 1 SchlieBer (Betatiger)

- 4 Betatigungspositionen

- Zuhaltekraft 12 oder 40N

- BiszuPLe/Kat.4

- Kunststoff, Kunststoff mit Kopf-
stlick aus Edelstahl oder Edelstahl

Ein zwangsoffnender Kontakt erzwingt beim Entfernen des Betéti-
gers die Trennung der Sicherheitskontakte. Die Bauweise der MKey5
Verriegelungsschalter verhindert, dass Kontaktfehler auftreten. So
kann gewahrleistet werden, dass Kontakte nicht ungewollt geschlos-
sen bleiben, weil ein Feder mechanismus versagt, falls die Kontakte
verschweiBen oder verkleben.

Die zwangsoffnenden Kontakte bieten ein hohes MaB3 an Sicherheit,
des Weiteren verflgt der Verriegelungsschalter Uber einen Manipulati-
onsschutz. Durch Kombination des MKey5 Verriegelungsschalters mit
einem unserer passenden Sicherheitsrelais (z. B. aus der RT Reihe),
dem Sicherheits-SPS Pluto oder dem Sicherheits-SPS Vital lassen
sich die Anforderungen an die Uberwachung von Hauben- wie auch
von Turen erflllen. Zur Erzielung der hochsten Sicherheitsstufe sind
pro Tur zwei Schalter nétig.

MKey5 wurde geméaB den maBgeblichen Normen konzipiert und
verflgt Uber die entsprechenden Zulassungen. Zu den maBgeblichen
Normen z&hlen beispielsweise EN 14119, IEC/EN 60947-5-1,

EN 60204-1, EN ISO 13849-1, EN 62061 und UL 508



Standard

MKey5 - 12N

Mkey5+ - 40N

Kopfstlick aus nichtrostendem Stahl
MKey5 - 12 N

MKey5+-40N

Komplett aus nichtrostendem Stahl
MKey5Z - 12N

MKey5+Z - 40N

MKey5ZX (EX)

EN ISO 13849-1

EN 62061

Mechanische Zuverlassigkeit Byog
Sicherheitsdaten —

jéhrliche Verwendung

PFH,

Intervall der Wiederholungsprifung
(Lebensdauer)

Klassifizierung

Bemessungsspannung

Bemessungsstrom

TLAO50003R0100
TLAO50003R0101

TLAO50003R0110
TLAO50003R0111

TLAO50003R0120
TLAO50003R0121
TLAO50003R0125

is PL e/Kat. 4, abhangig von der
ystemarchitektur

is SIL3, abhangig von der System-

,5 x 10° Betétigungen bei 100mA Last
Zyklen pro Stunde/24 Stunden pro Tag/
65 Tage)

75 mm Standardschlissel
00 mm Flexibler Schlssel

EC 68-2-6, 10-55 Hz + +1 Hz,
uslenkung: 0,35 mm, 1 Oktave/min

2 Offner + 1 SchlieBer
Offner mit direktem Offnen)

olyester bzw. nichtrostender Stahl 316
ichtrostender Stahl 316

20°C < Ta < +60°C) Gb
x1b IlIC T85°C

20°C < Ta < +60°C) Db
50V AC/DC

i 2-polig 4A
: 4-polig 2,5A

Tedyg

@

Aktor

1. Standardbetétiger fiir Kopfstiick aus Kunststoff 2TLA050040R0201
2. Standardbetétiger fiir Kopfstiick aus Edelstahl 2TLA050040R0202
3. Flacher Betétiger 2TLA050040R0220
4. Flexibler Betéatiger mit Sockel aus Kunststoff 2TLA050040R0221
5. Flexibler Betatiger mit Sockel aus Metall 2TLA050040R0203
6. Flexibler Betétiger mit Sockel aus Edelstahl 2TLA050040R0204

(Alle Betétiger sind aus Edelstahl)

58
-
& 9 8oy
E@ ol

21

40

52

S

.

T N
“~—FRONT ENTRY
pism . lnl s
23 END ENTR¥—
7
i [[T = i
o
2 f N\\ ; gg L
9] N4
] 1
12 3
L 98 L . 2.40 a a1

98
8 5
i |
(@] Nd— \ f
&}
8 a NF g o
@] S
(_ N
@ . '
—— i \
y4 ~—— FRONT ENTRY
o 11 30.50
Fixing Holes 4 2
for M5 Screws 4 END ENTRV7
s e A bR RS A 1o ; 3
/
o w
3 8 :
e |
o« (=]
22 | |ss0 = 21

Abmessungen MKey5Z

Bei allen Ausfiihrungen von MKey sind die Offner geschlossen, wenn die
Schutzvorrichtung geschlossen ist (Betatiger eingefiihrt).

33 —34 2 Offner 1 Offner 6,80 6 0mm
21 11/12 Offen

I i: 22 21/22 Offen
1M1 ‘—‘Lr"l 2 33/44 Offen

Konfiguration des Kontaktele-
ments 2 Offner, 1 SchlieBer

Kontakte beim Abziehen des Betatigers
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Sicherheitsverriegelungsschalter mit

Zuhaltung

Die MKey8 Verriegelungsschalter dienen der Erfassung von beweglichen
trennenden Schutzeinrichtungen. Die Verriegelungsschalter sind so konzi-
piert worden, dass sie ohne Probleme an die SchlieBkante von Schiebe-,
Hange- oder Hubturen angebracht werden kénnen. Der Betatiger wird
am beweglichen Teil (Rahmen) der Schutzvorrichtung angebracht und
dann an der Schalteréffnung ausgerichtet. Durch die mechanische, siche-
re Zuhaltung wird ein unbefugtes Eindringen in den Geféhrdungsbereich
verhindert.

Die Verriegelung, in Kombination mit der Zuhaltung, ist unter anderem fiir
folgende Zwecke von Nutzen:

- Fir Prozesse, die nicht unterbrochen werden kénnen, wie SchweiBen.
- Fir Maschinen mit Nachlaufweg, wie Maschinen zur Papierfertigung.
- Zum Verhindern unbefugten Zugriffs auf bestimmte Bereiche.

Das Kopfsttick kann in vier Stellungen gebracht werden, sodass die
Schutzvorrichtung Uber acht verschiedene Betatigungsmaoglichkeiten
verfugt. Die frontseitigen Kanten des Betatigers sind verstarkt und
abgeschrégt, damit sie eine hohe Lebensdauer gewahrleisten und sanft
in die Offnung gleiten. Die Reihe MKey8 besitzt eine hohe Haltekraft von
2.000 N. MKey8 bietet Uberdies optional mehrere Arten von Betétigern.
Die Verriegelungsschalter werden immer mit Standardbetatiger aus-
geliefert.

Je nachdem, in welcher Umgebung der Schalter zum Einsatz kommt, ist
MKey8 in verschiedenen Materialausfihrungen erhéltlich. Die Basisaus-
flhrung besitzt ein robustes Druckgussgehéuse mit der Schutzart IP67.
Fir anspruchsvolle Einsatzbereiche (wie in der Lebensmittel oder der
pharmazeutischen Industrie) wird ein MKey8 Verriegelungsschalter
angeboten, dessen Gehduse vollstandig aus robustem Edelstahl besteht.
Diese Ausflihrung besitzt die Schutzart IP69K und ist somit fur Hoch-
druck- und Dampfstrahlreinigung geeignet.
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CE ., 1o,

— Turen und Tore
— Hauben

Merkmale:

— Robuste Ausflhrung

- 8 Betatigungspositionen

- Sehr hohe Zuhaltekraft 2.000 N

- BiszuPL e/Kat.4

— Lackierter Druckguss oder Edel-
stahl

- LED-Statusanzeige

MKey8 gibt es in zwei Basisausfuhrungen: Mit Zuhaltung zum Personen-
schutz oder mit Zuhaltung zum Schutz des Prozesses. Bei der Ausfuh-
rung mit Zuhaltung zum Personenschutz nimmt der Zuhaltemechanismus
die Zuhalte-Stellung ein, sobald die Tur geschlossen und der Betatiger in
den Schalter eingeflihrt wird. Der Betatiger kann nur entsperrt und die Tur
nur gedffnet werden, wenn eine Betriebsspannung am Elektromagneten
(E1-E2) anliegt. MKey8 verflgt auBerdem Uber eine Notentsperrungsfunk-
tion, mit der sich der Betétiger auch ohne Aktivierung des Elektromagne-
ten (E1-E2) entsperren lasst. Diese Funktion bietet die Ausfihrung
MKey8ER. Diese Ausfihrung bietet sich vor allem zum Schutz von Men-
schen an, welche versehentlich in den Gefahrdungsbereich geraten sind.

Bei MKey8M handelt es sich um die Ausfuhrung mit Zuhaltung zum
Schutz des Prozesses; der Zuhaltemechanismus ist nur dann in Zuhalte-
Stellung, wenn die Betriebsspannung am Elektromagneten (E1-E2)
anliegt. Eine Entsperrung des Betétigers ist nur mdglich, wenn am Elek-
tromagneten (E1-E2) keine Betriebsspannung anliegt. Die Betriebsspan-
nung des Elektromagneten kann je nach Wunsch 24 V DC oder 230 V AC
betragen. Diese Ausflihrung eignet sich zum Schutz von Prozessen oder
Werksttcken.

MKey8 verfugt Uber doppelte zwangsoffnende Kontakte zum Betatiger
und zum Zuhaltemechanismus. Der Betéatiger ist so konzipiert, dass er
unbefugtem Zugriff vorbeugt; MKey8 I&sst sich weder mit Werkzeugen,
Magneten oder anderweitig manipulieren. Um beim Anschluss an das
Maschinensteuersystem die hdchste Sicherheitsstufe zu erreichen,
empfiehlt sich die Uberwachung von MKey8 mithilfe eines geeigneten
Sicherheitsrelais von ABB, des Sicherheits-SPS oder dem Sicherheits-
SPS Vital. Zur Erzielung der héchsten Sicherheitsstufe sind pro Tir zwei
Schalter notig.



Diese Ausfuihrung von MKey8 verfligt Gber ein Druckgussgehause und Zu-
haltung zum Personenschutz. Die Kontaktelementkonfiguration des Schalters
sind 2 O und 2 O mit zwangso6ffnenden Kontakten. Ein Paar schlief3t, wenn

der Betatiger in das Kopfstiick eingefiihrt wird (2 O). Das andere Paar schlieft,

wenn sich der Zuhaltemechanismus in Zuhalte-Stellung befindet (2 0). AuBer-
dem gibt es zwei S-Hilfskontakte, einen S zur Anzeige, ob die Schutzvor-
richtung gedffnet wurde, und einen weiteren S zur Anzeige der sicheren
Zuhaltung. MKey8 verfugt Uber zwei Ausldsepunkte zur Hilfsentsperrung.

Diese Ausflihrung von MKey8 verfligt Uber ein robustes Gehéuse aus Edel-
stahl und Zuhaltung zum Personenschutz. Die Kontaktelementkonfiguration
des Schalters sind 2 O und 2 O mit zwangséffnenden Kontakten. Ein Paar
schlieBt, wenn der Betatiger in das Kopfstiick eingefiihrt wird (2 O). Das
andere Paar schlieBt, wenn sich der Zuhaltemechanismus in Zuhalte-Stellung
befi ndet (2 0). AuBerdem gibt es zwei S-Hilfskontakte, einen S zur Anzeige,
ob die Schutzvorrichtung gedffnet wurde, und einen weiteren S zur Anzeige
der sicheren Zuhaltung. MKey8Z verflgt Uber zwei Ausldsepunkte zur Hilfs-
entsperrung.

Diese Ausflihrung von MKey8 verfligt Gber ein Druckgussgehduse und
Zuhaltung zum Schutz des Prozesses. Die Kontaktelementkonfiguration des
Schalters sind 2 O und 1 (O + S) mit zwangséfinenden Kontakten. Ein Paar
schlieBt, wenn der Betétiger in das Kopfstiick eingefihrt wird (1 O + 1 S). Das
andere Paar schlieBt, wenn die Prozesszuhaltung aktiviert wurde (2 O). Durch
den Kontakt 1 S/1 O wird der Betatiger zustand angezeigt

6,0 5,0 0mm
11/12 Offen
21/22 Offen
33/44 Offen
43/44 Offen
MKey8/8Z, Kontakte beim Abziehen des
Betatigers.
6,0 5,0 0mm

11/12 Offen Elektromagnet erregt

21/22 Offen Elektromagnet erregt

33/34 Offen Schloss eingesetzt

43/44 Offen

Schloss eingesetzt

MKey8M, Kontakte beim Abziehen des Betétigers.

Al acide A2

9"‘% MKey8/8Z o0y MKey8M
I N >
"'_/_'\‘“_H_'_'u/'_/_' 2 garery cimcur 2|a—l/—czz sSe— e u
“._/_.\__.-/._/_.‘2 sarETYCmouT 11 8—— -~ 12 33.—/—¢34

ELEKTROMAGNET

ENTREGT
SCHUTZVORRICHTUNG %SCHUTZVORRIGHTUNG |
OFFEN [ = OFFEN E T m

Schaltbild: LED1 Zustand Elektromagnet, LED2 Verriegelungszustand
(Anschliisse 33-34 wahlbar als Stromversorgung fiir LED2 oder als
spannungsfreier Hilfskontakt zur Anzeige des Verriegelungszustands).

124

OB
°?,

Fixing Holes
for M5 Screws

(4 places) END ENTRY
/

@
& |
W

Abmessungen MKey8, MKey8M und MKey8Z
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Diese Ausflihrung von MKey8 verfligt Uber ein Druckgussgehduse, Zuhal-
tung zum Personenschutz und eine Fluchtentsperrung. Die Kontaktele-
mentkonfiguration des Schalters sind 2 O und 2 O mit zwangséffnenden
Kontakten. Ein Paar schlieBt, wenn der Betatiger in das Kopfstlck ein-
gefuhrt wird (2 0). Das andere Paar schlieBt, wenn die sichere Zuhaltung
aktiviert wurde (2 O). Es gibt zwei S-Hilfskontakte, einen S zur Anzeige,
ob die Schutzvorrichtung gedffnet wurde, und einen S zur Anzeige der
Zuhaltung.

MKey8ER verfligt Uber einen manuellen Entsperrungstaster an der
Gehauserlckseite. Dieser kann, sofern die Risikoeinschétzung fiir den
Einsatzbereich dies zuldsst, im Notfall zur manuellen Entsperrung verwen-
det werden. Der Schalter kann so eingebaut werden, dass der Entsper-
rungstaster im Inneren des aktiven Schutzbereichs zugénglich ist. Durch
Driicken und Gedrtckthalten des roten Tasters wird der Zuhaltemecha-
nismus entsperrt und die Kontakte zur Zuhaltetiberwachung werden
gebffnet, sodass die Schutzvorrichtung gedffnet werden kann. MKey8ER
verfugt auBerdem Uber zwei Ausldsepunkte zur Hilfsentsperrung.

2. Offnen der

Schutztir 'ﬂ' 1

Wl

1. Dricken und halten
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Al aclde A2
LED1
i
33 34 43 .————}/———. 44
O s 24V do)
1 o— 31 32 /—. 12

o

LED1 Zustand Elektromagnet LED2 Verriegelungszustand (Anschliisse 33-34
wabhlbar als Stromversorgung fiir LED2 oder als spannungsfreier Hilfskontakt
zur Anzeige des Verriegelungszustands).

124 32 FRONT ENTRY
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Fixing Holes
for M5 Screws

176
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28.50

16

|
41.50
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23.50
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Abmessungen MKey8ER




MKey8 wurde gemaB den maBgeblichen Normen konzipiert und
verfUgt Uber die entsprechenden Zulassungen.

Beispiele maBgeblicher Normen sind die EN 14119, IEC/

EN 60947-5-1, EN 60204-1, EN ISO 13849-1, EN 62061 und
UL 508.

MKey8 - Standard

MKey8 - 24 V DC

MKey8 - 230 V AC

MKey8M - Arbeitsstromprinzip
MKey8M - 24 V DC

MKey8M - 230 V AC

MKey8ER - Fluchtentsperrung
MKey8ER - 24 V DC
MKey8ER - 230 V AC

-
MKey8Z — nichtrostender Stahl
MKey8Z - 24 VV DC —
MKey8Z - 230 V AC

is PL e/Kat. 4, abhangig von der Aktor

[m

EN ISO 13849-1

. 1. Standardbetatiger fiir Kopfstiick aus Edelstahl 2TLA050040R0202
ystemarchitektur .
i o 2. Flacher Betéatiger 2TLA050040R0220
EN 62061 is SIL3, abhéngig von der System- 3. Flexibler Betatiger mit Sockel aus Metall 2TLAO50040R0203
rchitektur 4. Flexibler Betatiger mit Sockel aus Edelstahl 2TLA050040R0204

(Alle Betatiger sind aus Edelstahl)

Mechanische Zuverlassigkeit Byqq £ 2,5 x 10° Betéatigungen bei 100mA Last
Zyklen pro Stunde/24 Stunden pro Tag/
65 Tage)

[344x10%

Sicherheitsdaten —

jéhrliche Verwendung

PFH,

Intervall der Wiederholungsprifung

Oben oder an der Seite:
Manuelle Auslésepunkte zur
Hilfsentsperrung (nicht bei
MKey8M)

(Lebensdauer)

e
£ V00, 4. 10% n
MKey8, MKey8ER, MKey82) S:chlussel zur Hilfsentsperrung Drehbares Kopfstiick mit 8
s fUF MKeYSZ Aktor-Eingangspositionen

2TLA050040R0400

75 mm Standardbetatiger (1,2)
00 mm Flexibler Betatiger (3,4)

EC 68-2-6, 10-55 Hz + 1 Hz
usschlag: 0,35 mm, 1 Oktave/min

MKey8/M/ER

MKey8Z P69K und IP67

MKey8 25° C bis +55° C
MKey8M 25° C bis +40° C
MKey8ER ; -25° C bis +55° C
MKey8Z { -25° C bis +55° C
MKey8/M/ER Druckguss, rot lackiert
MKey8Z ichtrostender Stahl 316

t oder nichtrostender Stahl

Beliebig
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Sicherheitsverriegelungsschalter mit

Zuhaltung

Die MKey?9 Verriegelungsschalter dienen der Erfassung von beweglich
trennenden Schutzvorrichtungen. Sie sind auf die neuesten Schutzvor-
richtungen fur Schiebe-, Hange- oder Hubtutren abgestimmt. Der Betéti-
ger wird am beweglichen Teil (Rahmen) der Schutzvorrichtung angebracht
und dann an der Schalterdffnung ausgerichtet. Da es mdglich ist, den
Schalter in der Schutzstellung zuzuhalten, kann vermieden werden, dass
Unbefugte auf Maschinen zugreifen kénnen, wahrend des Vorhanden-
seins einer Gefahr.

Die Verriegelung, in Kombination mit der Zuhaltung, ist unter anderem flr
folgende Zwecke von Nutzen:

— Fur Prozesse, die nicht unterbrochen werden kénnen, wie SchweiBen.
- Fur Maschinen mit Nachlaufweg, wie Maschinen zur Papierfertigung.
- Zum Verhindern unbefugten Zugriffs auf bestimmte Bereiche.

Das Kopfstiick kann in vier Stellungen gebracht werden, sodass die
Schutzvorrichtung Uber acht verschiedene Betatigungsmaglichkeiten
verfugt. Die frontseitigen Kanten des Betétigers sind verstarkt und abge-
schragt, damit sie eine hohe Lebensdauer gewahrleisten und santft in die
Offnung gleiten. Der Sicherheitsschalter besitzt eine sehr hohe Haltekraft
von 2.000 N. MKey9 bietet Uberdies optional mehrere Arten von Be-
tatigern. Die Verriegelungsschalter werden immer mit Standardbetatiger
ausgeliefert.

MKey9 verflgt Gber ein Gehduse aus robustem Polyester und einem Kopf-
stlick aus Edelstahl, wodurch der Schalter Schutzart IP67 erreicht.

MKey9 gibt es in zwei Basisausfuhrungen: Mit Zuhaltung zum Personen-

9/38 2CDC001125C0101 | ABB-Sicherheitshandbuch

TOV
Rheinland

ce @

— Turen und Tore
— Hauben

Merkmale:

— Kompakt und robust

— 8 Betéatigungsstellungen

— Sehr hohe Zuhaltekraft 2.000 N

— Bis zu Kat. 4/PLe

— LED-Statusanzeige

— Gehéause aus Kunstoff, Kopf
aus Edelstahl

schutz oder mit Zuhaltung zum Schutz des Prozesses. Bei der Ausfuh-
rung mit Zuhaltung zum Personenschutz nimmt der Zuhaltemechanismus
die Zuhalte-Stellung ein, sobald die Tur geschlossen und der Betatiger in
den Schalter eingeflihrt wird. Der Betatiger kann nur entsperrt und die Tur
nur gedffnet werden, wenn eine Betriebsspannung am Elektromagneten
(E1-E2) anliegt.

Bei MKey9M handelt es sich um die Ausflhrung mit Zuhaltung zum
Schutz des Prozesses; der Zuhaltemechanismus ist nur dann in Zuhalte-
Stellung, wenn die Betriebsspannung am Elektromagneten (E1-E2) an-
liegt. Eine Entsperrung des Betétigers ist nur moglich, wenn am Elektro-
magneten (E1-E2) keine Betriebsspannung anliegt. Die Betriebsspannung
des Elektromagneten betragt 24 V DC. MKey9 (nicht MKey9M) verflgt
Uber zwei Ausldsepunkte zur Hilfsentsperrung.

MKey9 verfugt Uber doppelte zwangsoffnende Kontakte zum Betatiger
und zum Zuhaltemechanismus. Der Betéatiger ist so konzipiert, dass er
unbefugtem Zugriff vorbeugt; MKey9 I&sst sich weder mit Werkzeugen,
Magneten oder anderweitig manipulieren. Um beim Anschluss an das
Maschinensteuersystem die hdchste Sicherheitsstufe zu erreichen, emp-
fiehlt sich die Uberwachung von MKey9 mithilfe eines geeigneten Sicher-
heitsrelais von ABB, des Sicherheits-SPS Pluto oder dem Sicherheits-
SPS Vital. Zur Erzielung der héchsten Sicherheitsstufe sind pro Tir zwei
Schalter nétig.

MKey9 wurde gemal den maBgeblichen Normen konzipiert und verfligt
Uiber die entsprechenden Zulassungen. Zu den maBgeblichen Normen
zéhlen beispielsweise EN 14119, IEC/EN 60947-5-1, EN 60204-1,

EN ISO13849-1, EN 62061 und UL 508.



MKey9 - 24 V DC
MKey9M - 24 V DC
(Arbeitsstromprinzip)

EN ISO 13849-1

EN 62061

Mechanische Zuverlassigkeit B;oq
Sicherheitsdaten -

jahrliche Verwendung

PFHp

Intervall der Wiederholungspriifung
(Lebensdauer)

MTTFy

| 2TLA050007R0112
. 2TLAO50009R0112

Bis PL e/Kat. 4 abhéngig von der
Systemarchitektur
Bis SIL3, abhangig von der System-

architektur

2,5 x 10° Betétigungen bei 100mA Last
:8 Zyklen pro Stunde/24 Stunden pro Tag/
£365 Tage)

3,44x10%

35 Jahre

356 Jahre

¢ AC15 A300 3A

: 24 VDC oder 230 V AG, +/- 10%

12 W (Einschaltleistung 50 W)

IEC 68-2-6, 10-55 Hz + 1 Hz
Ausschlag: 0,35 mm

Beliebig

i 4xM5

6,0 5,0 0 mm
11/12 | Offen
21/22 | Offen
33/34 Offen
43/44 Offen

MKey9, Kontakte beim Abziehen des Betatigers.

e — 3
Aktor
1. Standardbetatiger flir Kopfstiick aus Edelstahl 2TLA050040R0202
2. Flacher Betétiger 2TLA050040R0220
3. Flexibler Betatiger mit Sockel aus Metall 2TLA050040R0203
4. Flexibler Betatiger mit Sockel aus Edelstahl 2TLA050040R0204
(Alle Betétiger sind aus Edelstahl)
Oben oder an der Seite:
Auslosepunkte zur Hilfsent-
sperrung (nicht bei MKey9M)
8 Betatigungsstellungen
durch drehbares Kopfstiick
Al pcide A2 Al acidc AZ
L] L]
o LED 1
s | MKey9 U MKey9M
| 1 SOLENCID
1 e
N A B i
Ne = SAFETY CIRCUIT 21.—/—.22 43.7—. a4
e o 12 SAFETYCRCUT 11 #—— 12 33.—/- 34
ELEKTROMAGNET

SCHUTZVOR- ENTREGT ]
RICHTUNG SCHUTZVORRICHTUNG
OFFEN OFFEN ———

Schaltbild MKey9: LED1 Zustand Elektromagnet LED2 Zuhaltezustand
(Anschlisse 33-34 wahlbar als Stromversorgung fiir LED2 oder als span-
nungsfreier Hilfskontakt zur Anzeige des Zuhaltezustands).

= 108 . 32
-i _~—— FRONT ENTRY
¥ pgpmr < g
R S T
i = E #
O &)
™ oY
e 4 -
i n : i SE 4
Fixing Holes —— Sl 980
for M5 Screws
(4 places)
¥ [ = :? ¥
i o 1
g ! R g8
Y i b T o,
s 1 @) <
e | % i
| I | il b/ il b & 1} 1
R
I__ 160 o k2Ll
Abmessungen MKey9 und MKey9M
6,0 5,0 0 mm
11/12 Offen Elektromagnet erregt
21/22 Offen Elektromagnet erregt
33/34 Offen Schloss eingesetzt
43/44 Offen Schloss eingesetzt

MKey9M, Kontakte beim Abziehen des Betatigers.
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Befehlsgeber

Warum sollten Befehlsgeber verwendet werden? 10/2.

Drei-Stellungs-Zustimmschalter

JSHD4 10/4
Safeball™

Ein- und Zweihand-Befehlsgeber — Safeball ™ 10/14
Zweihand-Bedienpult JSTD25 10/18

Zweihand-Befehlsgeber
JSTD20 10/22

Sicherheits-FuBschalter
Fox 2 10/24
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Warum sollten Befehlsgeber verwendet werden?

Ergonomischer Zustimmschalter, JSHD4 mit
zweifachem Drei-Stellungs-Schalter, der einen
Abschaltbefehl erteilt, wenn er losgelassen oder bis
zum Anschlag durchgedriickt wird.

In einem Notfall kann der Bediener den Zustimmschalter entweder durchdrlicken oder
loslassen, um die Maschine zu stoppen.

Zustimmschalter, Freigabeschalter und Freischaltgeréte setzt man wéhrend der Fehlersuche,
Programmierung und Probelauf ein, wenn keine anderen Unfallschutzgerate moglich oder geeignet
sind. Das Gerat wird in der Hand gehalten, und der Bedienende kann in einem Notfall das Geréat
entweder durchdrlicken oder loslassen, um die Maschine zu stoppen.

Zustimmschalter an Maschinensteuereinheit
montiert.

Schalttafeleinbau eines JSSHD4H2 an einem
Programmiergerét fir Roboter.
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Zweihand-Befehlsgeber

Ein Zweihand-Befehlsgeber wird benutzt, wenn sichergestellt werden soll,
dass der Bediener seine Hande auBerhalb des Gefahrdungsbereichs halt.
Wenn das Risiko besteht, dass jemand anderes als der Bediener in die
Maschine hineingreifen kann, ohne dass der Bediener dies sieht, muss
das Sicherheitsbauteil mit etwas Zusatzlichem erganzt werden, z.B. einer
Lichtschranke.

Um die Maschine mit dem Zweihand-Befehlsgeber bedienen zu konnen,
mussen alle Drucktaster am Gerét innerhalb von 0,5 Sekunden betatigt
werden. Dies nennt man Gleichzeitigkeit. Alle Drucktaster missen in ihre
Ausgangsposition zurtickkehren, bevor man wieder starten kann. Falls
irgendein Drucktaster wahrend der Maschinenbewegung losgelassen
wird, schaltet die Maschine ab. Anhand der Nachlaufzeit kann man den
erforderlichen Sicherheitsabstand berechnen. Ein kirzerer Sicherheitsab-
stand als 100 mm ist nicht zul&ssig.

Die hdchste Sicherheitsstufe wird erreicht, indem die Drucktaster des
Zweihand-Befehlsgebers an ein Sicherheitsrelais angeschlossen werden.
Im Sicherheitsrelais wird die Gleichzeitigkeit Gberwacht, und dass alle
Drucktaster in ihre Ausgangsposition zurlickgekehrt sind, bevor ein Wie-
deranlauf erfolgen kann. Das Sicherheitsrelais gibt auch einen Stoppbe-
fehl, wenn einer der Drucktaster losgelassen wird.

Der Zweihand-Befehlsgeber schiitzt gegen ,Nachfassen; wenn der
Bediener als Reflexbewegung versucht, wahrend der gefahrbringenden
Maschinenbewegung die Maschine zu betreten oder hineinzugreifen.

FuBschalter

Der FuBschalter wird eingesetzt, wenn der Bediener das Material wéahrend
der Verarbeitung halten muss. Das Pedal muss eine Sicherheitsabde-
ckung haben, um ein unbeabsichtigtes Starten zu verhindern. Bei Sitz-
arbeit muss man auch eine FuBstitze vorsehen, um es dem Bediener zu
erleichtern, seinen FuB3 in der Abschaltstellung des Pedals zu halten.

Die héchste Sicherheitsstufe wird durch die Uberwachung des Pedals mit

einem Sicherheitsrelais sichergestellt.

Der FuBschalter wird eingesetzt, wenn der Bediener das Material
wahrend der Verarbeitung mit beiden Handen halten muss.

Alles zweikanalig bis zur Hand
Safeball ™ ist ein ergonomischer Zweihand-Befehlsgeber mit vier eingebauten
Drucktastern.

Sicherheits-FuBschalter mit Drei-Stellungs-Funktion.

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101
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Drei-Stellungs-Zustimmschalter

Wenn ein Bediener unter Druck steht, darf es keine Rolle spielen, ob er
den Schalter in Panik durchdriickt oder ihn einfach loslasst.

Drei-Stellungs-Zustimm- und Freigabeschalter kénnen flir Fehlersuche,
Programmierung und Probelauf in Situationen eingesetzt werden, wo
keine andere Schutzart verfligbar oder machbar ist.

Muss der Bediener zur Fehlersuche oder zum Probelauf einen Gefahr-
dungsbereich betreten, ist es duBerst wichtig, dass er die Maschine
anhalten kann, ohne auf jemand anderen angewiesen zu sein, der einen
weiter entfernten Stopp-Taster betatigen kann. Zudem ist es wichtig aus-
zuschlieBen, dass jemand die Maschine von auBen starten kann, nach-
dem sie durch Verwendung des Zustimmschalters angehalten wurde.

Ein handbetatigter Schalter, der bei dauerhafter
Betétigung in nur einer Position gefahrbringende Funktionen ermdglicht,
diese aber nicht einleitet. In jeder anderen Position werden gefahr-
bringende Funktionen sicher gestoppt.

Ein handbetatigter Start- und Stoppschalter, der
den Betrieb einleitet und ihn so lange aufrecht erhalt, wie er betatigt ist.
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— Fehlerbehebung
— Probelauf
— Programmierung

Merkmale:

— Ergonomisch

— LED-Anzeige

— Anpassbar

— Manipulationssicher (Option)
— Verflgbar fUr AS-i

Das Gerét ist ergonomisch, sowohl in Bezug auf seine an die Hand
angepasste Form als auch die Betatigung der Taster. Es ist einfach, den
Zustimmschalter nur mit den Fingern zu bedienen, und die mittlere Lage
bietet eine sichere Ruheposition. Das Gerat verflgt Gber eine LED-
Statusanzeige, die den Betriebszustand, d.h. Stopp-oder Bereit-Signal
signalisiert. Die beiden zusatzlichen Taster kdnnen z.B. flir Start/Stopp,
aufwérts/abwarts oder vorwarts/rlickwérts verwendet werden. Intern ist
das Gerat dupliziert. Die Zustimm-Funktion selbst besteht aus zwei véllig
unabhangigen Drei-Stellungs-Tastern, die vom Anwender als ein Taster
wahrgenommen werden.

Der Zustimmschalter JSHD4 hat Sensoren, die sicherstellen, dass er von
einer menschlichen Hand gehalten wird. Durch die Verwendung dieser
Technologie wird die Sicherheitsstufe erhdht und das Risiko von Manipu-
lation oder Umgehung der Sicherheitsfunktion reduziert. Es ist nicht mehr
maglich, den Bediener einer Gefahrdung auszusetzen, indem versucht
wird, den Zustimmschalter im Betriebs-Modus festzustellen.

Den Zustimmschalter JSHD4 gibt es auch in einer Ausfuhrung, die fur die
direkte Anbindung an den AS-i-Bus angepasst ist.



Hbchste Sicherheitsstufe bei durchgedrucktem oder
unbetatigtem Taster

Wenn der Zustimmschalter unbetétigt ist, erhdlt man einen redundanten Stoppbefehl. Wenn der Zustimmschalter durchgedriickt ist, erhdlt man einen redundanten Stoppbe-
Es ist wichtig, dass die Maschine anhalt, wenn man den Zustimmschalter beiseite legt, fehl. Es ist wichtig, dass die Maschine in einem Notfall anhalt.
z.B. bei Einstellungsarbeiten.

Wie funktioniert ein Zustimmschalter?

Sicherheitsstufe

Ein sicherer Zustimm- oder Freigabeschalter sollte wie folgt funktionieren: Unbetitigte Stellung

1. Der Stoppbefehl in unbetatigter (oberer) und unterer Position muss

dieselbe Sicherheitsstufe haben. -
2. Er muss in einer definierten mittleren Position ein ,Start”- oder ,Bereit*- @

Signal erzeugen.

3. Nach einem 'Stopp' in der unteren Position ist ein ,Start"- oder L

L,Bereit“-Signal nicht zulassig, bis die Drei-Stellungs-Drucktaster vollig los-
gelassen und dann wieder bis zur Mittelstellung gedriickt werden. Diese
Funktion wird mechanisch im Inneren der Zustimmschalter realisiert.

4. Ein Kurzschluss oder eine Unterbrechung in den Anschlusskabeln darf
zu keiner gefahrbringenden Funktion fihren, wie z.B. ein ,Start“ oder
,Bereit“-Signal.

Um die vorgenannten Bedingungen erflllen zu kénnen, muss der Drei-
Stellungs-Zustimmschalter an ein geeignetes zweikanaliges Sicherheits-

relais oder eine Sicherheits-SPS angeschlossen werden, die Uberwacht, Mittlere Stellung
dass beide Drei-Stellungs-Taster funktionieren und es im Anschlusskabel

oder Schalter keinen Kurzschluss oder keine Unterbrechung gibt.

Untere Stellung

Vorschriften und Normen
Der JSHD4 ist ausgelegt und zugelassen in Ubereinstimmung mit den
entsprechenden Richtlinien und Normen. Siehe technische Daten.
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Gestalten Sie einen Zustimmschalter nach Ihren Anforderungen

JSHD4-1 JSHD4-2 JSHD4-3 JSHD4-4 JSHD4-5
2TLA020006R2100 2TLA020006R2200 2TLA020006R2300 2TLA020006R2400 2TLA020006R2500
- LEDs - LEDs - LEDs - LEDs
— Vorderer Taster — Vorderer Taster — Oberer Taster

— Oberer Taster

AA 2TLA020005R1000 mit Kabelverschraubung
AH 2TLA020005R1700 mit Kabelverschraubung und Leiterplatte mit 10 Schraubanschllissen
AJ 2TLA020005R1800 mit Kabelverschraubung und Leiterplatte mit 16 Schraubanschllissen

“ AB 2TLA020005R1100 mit Cannon-Anschluss

AC 2TLA020005R 1200 mit M12-Anschluss (5-polig)
AD 2TLA020005R 1300 mit M12-Anschluss (8-polig)

AE 2TLA020005R 1400 Unterteil mit M12-Anschluss (8-polig) und Not-Halt-Taster

AF 2TLA020005R1500 mit M12-Anschluss (4-polig) und 2 AS-i Knoten (flir vorderen und oberen Taster)
AG 2TLA020005R1600 mit M12-Anschluss (4-polig) und 1 AS-i Knoten
(ohne vorderen und oberen Taster)

Manipulationsschutz-Leiterplatte
2TLA020005R0900
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4. Prifen Sie in der Tabelle, ob lhre Kombination erhaltlich ist

JSHD4-1 JSHD4-2 JSHD4-3 JSHD4-4 JSHD4-5

AA ohne Manipulationsschutz JSHD4-1-AA - - - -

PN i e i R
ABOhneMampmatlonSSChUtz_JSHD42ABJSHD43ABJSHD44ABJSHD45AB ................................
AB mitManipulationsschutz -~ CUSHDADABA  JSHDAGABA JSHD4-4-ABA JSHD45ABA

AC ohne Manipulationsschutz JSHD4-1-AC = = = =

AC mit Manipulationsschutz - - - - -

AD ohne Manipulationsschutz - JSHD4-2-AD JSHD4—3—AB .............. JSHD4-4-AD JSHD45AD
ADmItMampubtlonsschutz_JSHD42ADAJSHD4_3ADAJSHD44ADAJSHD45_ADA ...........................
Athne ManipUIa..t.i.()nSSChUtZ _ _ ............................................... JSHD4_3AE_ ........................... i

AE mit Manipulationsschutz - - - - -

AF ohne Manipulationsschutz - JSHD4-2-AF JSHD4-3-AF JSHD4-4-AF JSHD4-5-AF

AF mit Manipulationsschutz - JSHD4-2-AF-A JSHD4—3—AF—>,.A.;“‘ JSHD4-4-AF-A JSHD4-5-AF-A
AGOhneMampwatlonSSChUtz_ ............................................ _ ............................................... JSHD43AG__ ...........................................................
AGmltMampumnonsschutZ_____ ...........................................................

AH ohne Manipulationsschutz - JSHD4-2-AH JSHDA-3-AH JSHD4-4-AH JSHD4-5-AH

AH mit Manipulationsschutz - JSHD4-2-AH-A JSHD4-3-AH-A JSHD4-4-AH-A JSHD4-5-AH-A

- JSHD4-2-AJ JSHDA-3-AJ JSHD4-4-AJ JSHD4-5-AJ

AJ mit Manipulationsschutz

JSHD4-2-AJ-A

JSHD4-3-AJ-A

JSHD4-4-AJ-A

JSHD4-5-AJ-A

5. Wahlen Sie eine Bodenplatte (Option)

JSM50G, Bodenplatte fiir Sicherheitsverrie-
gelungsschalter MKey5/JSNY5
2TLA020205R6300

JSM50H, Bodenplatte fiir
beriihrungslosen Sensor Eden (Eva)
2TLA020205R6400

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101  10/7



ENISO 13849-1 PL e/Kat. 4

Drei-Stellungs-Taster Maximal 30 V DC, 20 mA
(Minimal 10 V DC, 8 mA)
Zusatzlicher Taster e Maximal 5OV ACIDC 0.2 A et
IP65

Drei-Stellungs-Taster Bereit-Signal E‘Ja’, grtne LED
‘Nein’, rote LED

Polyamid und Noryl

: Neopren

a. 15 N fir Drei-Stellungs-Taster (ON)
Ca. 45 N fUr Drei-Stellungs-Taster (OFF)
a. 25 N flr Drucktaster oben/vorne

: Blau

: Schwarz

Grau und Rosa

i Rot und Blau

oo

I o

34

e

Kabel, in verschiedenen Langen erhalt- Spiralkabel, in verschiedenen Langen JSHKO 12 poliger
lich. erhéltlich. Stecker fiir JSHD4.

4

JSHD4 Schutzhiille
JSM5B Wandhalterung fu.r Verrie- JSM55 Wandhalterung fir Zustimm-
gelungsschalter und Zustimm- schalter

Kabeltrommel

schalter.
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JSHD4

JSHD4-1-AA
JSHD4-1-AC

JSHD4-2-AB
JSHD4-2-AB-A
JSHD4-2-AD
JSHD4-2-AD-A
JSHD4-2-AF
JSHD4-2-AF-A
JSHD4-2-AH
JSHD4-2-AH-A
JSHD4-2-AJ
JSHD4-2-AJ-A

JSHD4-3-AB
JSHD4-3-AB-A
JSHD4-3-AD
JSHD4-3-AD-A
JSHD4-3-AE
JSHD4-3-AF
JSHD4-3-AF-A
JSHD4-3-AG
JSHD4-3-AH
JSHD4-3-AH-A
JSHD4-3-AJ
JSHD4-3-AJ-A

JSHD4-4-AB
JSHD4-4-AB-A
JSHD4-4-AD
JSHD4-4-AD-A
JSHD4-4-AF
JSHD4-4-AF-A
JSHD4-4-AH
JSHD4-4-AH-A
JSHD4-4-AJ
JSHD4-4-AJ-A

JSHD4-5-AB
JSHD4-5-AB-A
JSHD4-5-AD
JSHD4-5-AD-A
JSHD4-5-AF
JSHD4-5-AF-A
JSHD4-5-AH
JSHD4-5-AH-A
JSHD4-5-AJ
JSHD4-5-AJ-A

2TLA019995R0100

| 2TLAO19995R0200

2TLAO019995R0300
2TLAO019995R0400
2TLAO19995R0500
2TLAO019995R0600
2TLA019995R0700
2TLAO019995R0800
2TLAO019995R0900
2TLAO019995R1000
2TLA019995R1100

¢ 2TLA019995R1200

2TLA019995R1300
2TLAO019995R1400
2TLAO019995R1500
2TLAO019995R1600
2TLAO019995R1700
2TLA019995R1800
2TLAO019995R1900
2TLAO019995R2000
2TLAO019995R2100
2TLA019995R2200
2TLAO019995R2300

! 2TLA019995R2400

2TLAO019995R2500
2TLAO019995R2600
2TLAO019995R2700
2TLAO019995R2800
2TLA019995R2900
2TLAO019995R3000
2TLAO019995R3100
2TLAO019995R3200
2TLAO019995R3300

! 2TLAO19995R3400

2TLA019995R3500
2TLAO019995R3600
2TLAO019995R3700
2TLAO019995R3800
2TLAO019995R3900
2TLA019995R4000
2TLAO019995R4100
2TLAO019995R4200

: 2TLAO19995R4300

M12-C01 M12 5-polige Buchse, gerade
M12-C03 M12 8-polige Buchse, gerade
JSHKO 12-poliger Cannon-Buchsenstecker fir JSHD4

C5 Kabel 5 x 0,34 abgelangt (Meter)
M12-C101 10 m Kabel und M12-Buchsenstecker
M12-C201 20 m Kabel und Cannon-Buchsenstecker

C8 Kabel 8 x 0,34 abgelangt (Meter)
M12-C103 10 m Kabel und M12-Buchsenstecker
M12-C203 20 m Kabel und M12-Buchsenstecker

HKC12 Kabel 12 x 0,25 abgelangt (Meter)

HK5 Kabel 5 m und Cannon-Buchsenstecker

HK10 Kabel 10 m und Stecker

HK20 Kabel 20 m und Stecker

HK16S4 Spiralkabel 1,6 m und Cannon-
Buchsenstecker

HK20S4 Spiralkabel 2,0 m und Cannon-Buchsenstecker

HK32S4 Spiralkabel 3,2 m und Cannon-Buchsenstecker
HK40S4 Spiralkabel 4,0 m und Cannon-Buchsenstecker

HK60S4 Spiralkabel 6,0 m und Cannon-Buchsenstecker

HK80S4 Spiralkabel 8,0 m und Cannon-Buchsenstecker
HK-T2 Kabeltrommel und Stecker

JSM55 Wandhalterung fir Zustimmschalter
JSM5B Wandhalterung fir 2 MKey5/JSNY5

JSHD4 Schutzhtille

2TLA020055R1000
2TLA020055R1600
2TLA020003R0300

2TLA020057R0000

2TLA020056R1000
2TLA020056R1400

2TLA020057R1000

2TLA020056R4000
2TLA020056R4100

2TLA020003R5500

2TLA020003R4700
2TLA020003R4800
2TLA020003R4900

i 2TLA020003R5000

 2TLA020003R5100

2TLA020003R5200

: 2TLA020003R3500

 2TLA020003R3600

2TLA020003R5300
2TLA020003R5400

2TLA040005R0500

2TLA040005R0700

| 2TLA020200R4600
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Zustimmschalter flr verschiedene Einbaumaoglichkeiten

Der Taster ist die Hauptkomponente in
einer sicheren Drei-Stellungs-Losung. Um
die héchste Sicherheitsstufe zu erreichen,
werden zwei Taster in einem zweikanaligen
System verwendet.

FUr Schalttafeleinbau, geeignet fur den
Einbau in Programmiereinheiten oder &hnli-
chen Steuergeraten. Sorgt fUr gleichzeitige
Betatigung der beiden Drei-Stellungs-
Drucktaster.

Der externe Anbau dhnelt dem Schalttafe-
leinbau-Gerat, ist jedoch eine ,Handgriff*-
Ausfluhrung, die sich fur die Befestigung
auBen an einem Steuergerat eignet.

18
&)
2]
22

mm 20

2TLA020002R0200 JSHD4H2A Zustimmschalter flir externen Schalttafeleinbau
2TLAOZOOOéR31OO JSHD'4H2A Zustimmschalter fur internen Schalttafeleinbau
2TLA020001HR1OOO § JSHDH20 Typ E Drei-Stellungs-Taster
2TLA020001HR1300 JSHDHZC Typ K Drei-Stellungs-Taster

Komplette JSHD4 mit Standard-Optionen sind auf gesonderte Bestellung erhaltlich
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JSHD4

Nach Herausnehmen des Zustimmschalters aus seiner Halterung kann die Tur innerhalb von x Sekunden zum Zutritt der Sicherheits-
zone gedffnet und geschlossen werden. Zum Verlassen der Zone S3 drlicken. Die Zeit wird im Pluto-Programm eingestellt. Das Gerét
erkennt die Hand des Bedieners und verhindert Manipulation.

24V

ov

JSHD4-2—-AB—-A with cable HK10—K and bottomplate JSM 50H
————————————— — — — —

THREE—POSITION PB

ADDITIONAL PB'S
(TOPP) (FRONT)

N

ANTI-TAMPER

O 000
S3
7FG77 Hi‘l\rr
< |3
=[S |53 MENNE
HI R HE H 8|El8 |
3 (5 |5 |x o a|s e s|lalo |

Safety switch on three—pos. dev.

+
5
o
-

brown (1)
white (2)
black (4)
brown (1)
white (2)
blue (3)
black (4)
grey (5)
i

+24v 0OV 1D

24VDC
Type: PLUTO B20

1Q10 1Q11 1Q12 1Q13

CL CH

100 101 102 103 104 105 106 107

JOKAB SAFETY

1 1

12

1Q14 1Q15 1Q16 1Q17 OL QOO 2L Q01 Q02 QO3

t

S3

24 wC
0 voC

Yi4 Y24

13 14 23 24 33 34 41 42

A \ Pedal FOX 31 with safety module RT®lur fir AC-Versorgungsspannung

F—————————————— —— —— =
| THREE POS.
\
\
Bl L
St
\
I N R
[ [
r RENE T
S
»
L1l .=
Al 2 S13S14 S34 S44 S23S24 Y13 SS53 1 X4
Test/Auto|
24VDC Reset
Type:RT6  JOKAB SAFETY
—
v v Y 1 i) 1&
2 2 2

TOP PART
JSHD4-2

ANTI-TAMPER
20-005-09
JSHD4—2-AB-A

BOTTOM PART

H RED

J BLACK

K PURPLE

L GREY/PINK
M RED/BLUE

SAFETY RELAY
RT6 24VDC

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101

10/11



| THREE POS. LEDS TOP  FRONT  ANTI—TAMPER | T0P PART
— * JSHD4—2
LT ] |
| S S |
|E1'|__ . YA Yo o O] | ANT-TAMPER
& O 20-005-09
| | > JSHD4—2—-AB—A
I O A A A A S R [ IS (N A I (0 N A D
W @ e N W A % A W NN

B - 4 I I - | R 9| _ a2| ol _ _wm| __ 13|14 15 16 Molex Kontakt
[ BOTTOM PART
|_ ‘l’ J AB

_I_I_ N v v 8 ee v

A B E c D K F [ H J L M
_______ _I ‘\
| THREE POS. | TOP PART
- JSHD4—1

| |

i |

| sigy | _;\ 4 | > JUSHD4-1-AC

|92 o g3 |

L %8 & 8§ |

@Qj Schraubklemme
|_ _] BOTTOM PART
|_ _] AC
[ 7
2 4 F. ] 1 X
F——————————— —
| THREE POS. LEDS TOP  FRONT  ANTI—TAMPER* | T0P PART
— L JSHD4—2
L ][] |
| A S |
|E]' 3 7 o 7 S | O] | ANT-TAMPER
T x © 20-005-09
| | > JSHD4—2—AD—A
L1 1 1 [ _ 1 4 1
W Al N 8 0 W A AN HM
13l A 2[4 & e[ 5[ o 2|10l " 15 [14]_16] 16 Molex Kontakt
|_ _| BOTTOM PART
|_ ‘I J AD
I v & v v
2 5 1 6 8 7 3 4

*Wenn eine Manipulationsschutz-Leiterplatte nicht verwendet wird, muss eine Briicke Uber die Stiften 14-16 auf dem 2x8-Molex-Anschluss gelegt werden.

10/12 2CDC001125C0101 | ABB-Sicherheitshandbuch



THREE POS. LEDS E-STOP | T0P PART

— JSHD4—-3
) L

> JSHD4—3—AE

1HE1 _ ]_ _ﬂ 5. _9@ m m ﬂ_ﬁ Molex Kontakt '
‘I i __.________________j BOTTOM PART -
AE
B | R § RIS S R

_____________________ -
THREE POS. LEDS TOP  FRONT  ANTI—TAMPER | T0P PART
— * JSHD4-2
M B |
4§ s | |
3 7 ° 7 A | Ol | ANT-TAMPER
— T & S 20-005-09
| > JSHD4—2—AH—A
S I I I I I _ I I I I S A B
‘I W @@ N ‘T W oW W e
r1 3 71 2 4 8 s 5| _9 12| 10| 1 13 | 14| 15| 16| Molex Kontakt
BOTTOM PART
1 17
%R %1%) (%) %) %) (%)
1 3 5 2 4 6 7 8 9 10

_____________________ .
THREE POS. LEDS TP FRONT  ANT-TAMPER | 10P PART
= — ’ ’7 r | JSHD4—2
A A S o)
NS 3 ° o | ANT-TAMPER
® © 20-005-09
| > USHD4—2—AJ—A
(I [ SR IR A A _ N 4
Aa 8 @e 0 & W@ @e a eees
B N BOTTOM PART
| | A
RO DS U Py BT P Loy
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Ein- und Zweihand-Befehlsgeber

Safeball ™ besteht aus einer Kugel mit zwei eingebauten Drucktastern,
einem an jeder Seite der Kugel. Durch diese Drucktaster-Konfiguration
wird das Risiko einer unbeabsichtigten Betatigung minimiert und das
Gerét lasst sich einfach und ergonomisch bedienen.

Safeball ™ kann entweder fur Einhand- (ein Safeball ™) oder Zweihand-
Anwendungen (zwei Safeballs ™) eingesetzt werden. In beiden Anwen-
dungen und zum Erreichen der erforderlichen Sicherheitsstufe werden die
Safeball ™-Schalter von spezifizierten/zertifizierten ABB Sicherheitsrelais
Uberwacht (siehe elektrischer Anschluss).

Bei der Verwendung der Zweihandsteuerung missen beide Safeballs ™,
d.h. alle vier Drucktaster, innerhalb von 0,5 Sekunden betatigt werden.
Wenn man einen oder mehrere Drucktaster loslasst, wird der Maschine
ein Stopp-Befehl erteilt. Um die hochste Sicherheitsstufe zu gewahrleis-
ten, bietet der Aufbau des Safeball ™ dem Bediener eine redundante
Schaltfunktion und Kurzschluss-Uberwachung in jeder Hand.

Jeder Safeball ™ ist ergonomisch gestaltet, und sowohl die Abdeckung
wie der Betatiger bestehen aus umweltfreundlichem Polypropylen. Die
Gestaltung gestattet allen HandgréBen eine komfortable Bedienung mit
zahlreichen Greifpositionen. Das Befestigen des Safeball ™ ist ebenfalls
sehr flexibel, so dass er in der flr den Bediener ergonomisch optimalsten
Position angebracht werden kann.
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C € Inspecta c@}s

Safeball ™ fiir:

Pressen

Stanzen
Spannvorrichtungen
Schneidmaschinen

Ein Zweihand-Befehlsgeber, der
komfortabel und leicht zu bedienen ist.

Merkmale:

— Ergonomisch

— Bewusstes Ausldsen

— Geringe Betatigungskraft

— Flexible Montage

— Mehrere Greifmoéglichkeiten

— Hochste Sicherheitsstufe

— Zweikanaliges Schalten in
jeder Hand

— VerfUgbar flr AS-i

Eine Zweihandsteuerung kann eingesetzt werden, wenn es erforderlich
ist, sicherzustellen, dass sich der Bediener auBerhalb des Gefahrdungs-
bereich befindet und nicht in ihn hineingreifen kann. Falls der Bediener
nach Erteilung des Anlaufbefehls entscheidet, ,nachzugreifen®, d.h. ver-
sucht, das in der Maschine eingelegte Teil zu justieren, wird ein redundan-
ter Stoppbefehl an die Maschine gegeben.

Ein Einhand-Befehlsgeber kann verwendet werden, wenn der Bediener
mit seiner freien Hand den Gefahrdungsbereich nicht erreichen kann,
oder bei weniger gefahrlichen Maschinen.

Der Safeball™ ist durch Inspecta in Schweden fir die Verwendung als
Zweihandsteuerung in Ubereinstimmung mit der héchste Sicherheitsstufe
der Norm EN 574 (Typ llic) zertifiziert, wenn er mit einem JSBR4 Sicher-
heitsrelais oder einer Pluto Sicherheits-SPS von ABB verwendet wird.

Safeball ™ ist auch in einer Ausflihrung verfugbar, die fUr die direkte An-
bindung an den AS-i-Bus geeignet ist. Fir die Verwendung von Safeball ™
AS-i als Zweihand-Befehlsgeber muss der AS-i-Sicherheitsmonitor in der
Lage sein, gleichzeitige Uberwachung der Kanéle zu verarbeiten.



Safeball ™

Die Zweihandsteuerung besteht aus zwei Safeballs ™, die jeweils
zwei interne Drucktaster besitzen. Die beiden Safeballs ™ missen
in einem Mindestabstand voneinander angebracht werden (siehe
Montagebeschreibung).

Durch die Verwendung von zwei Drucktastern in jedem Gerat ergibt sich
eine doppelte Sicherheitsfunktion in jeder Hand.

Die hochste Sicherheitsstufe erreicht man durch Anschluss aller vier
Drucktaster an das JSBR4 Sicherheitsrelais oder an die Pluto Sicher-
heits-SPS von ABB. Das Sicherheitsrelais bietet eine zweifache Uber-
wachte Sicherheitsfunktion. Die Eingdnge mlssen innheralb von 0,5
aktiviert werde, um die Maschine zu starten. Des Weiteren Uberprift es,
ob alle vier Drucktaster in ihre unbetétigte Position zurlickgekehrt sind,
bevor ein Wiederanlauf erlaubt wird. Das JSBR4 Sicherheitsrelais erteilt
auch einen Stoppbefehl, wenn ein oder mehrere Drucktaster losgelassen
werden.

Safeball ™ ist auch als Einhandsteuerung sehr praktisch, da er von dem
Bediener der Maschine leicht zu finden und zu betatigen ist. Einhandsteu-
erung sollten nur verwendet werden, wenn der Bediener mit seiner freien
Hand nicht in den Gefahrdungsbereich reichen kann, oder bei weniger
gefahrlichen Maschinen. Vor dem Einbau muss die notwendige Risikobe-
urteilung durchgeflhrt werden, um die Eignung dieser Art von Befehlsge-
ber festzustellen. Um die hdchste Sicherheitsstufe bei Einhandsteuerun-
gen zu erreichen, muss der Safeball ™ an ein Sicherheitskontrollsystem
(z.B. Sicherheitsrelais oder Sicherheits-SPS) angeschlossen werden.

Safeball ™ ist in mehreren Ausfuhrungen erhéltlich, um den verschiede-
nen Befestigungsanforderungen gerecht zu werden.

Safeball ™ 1 SchlieBer + 1 Offner mit 2 m Kabel

Safeball ™ 1 SchlieBer + 1 Offner mit 0,2 m Kabel

Safeball ™ 1 SchlieBer + 1 Offner mit 10 m Kabel

Safeball ™ 2 SchlieBer 0,2 m Kabel

AS-i Safeball ™

Betétigung eines Drucktasters.

=

Eine obere Abdeckung wird nicht bendtigt, da die Aktivie-
rungsschalter auf jeder Seite des Safeball ™ angebracht sind.

JSTD1-A 2TLA020007R3000
JSTD1-B 2TLA020007R3100
JSTD1-C 2TLA020007R3200
JSTD1-E 2TLA020007R3400
JSTD1-G AS-i 2TLA020007R3900

Ibund Schwarz
Hohe: ca. 71 mm

i Durchmesser, min.: 68 mm

i Durchmesser, max.: 72 mm

rehmesser, Basis: 42mm .
10,2 kg mit 2 m Kabel
£0,7 kg mit 10 m Kabel

it4x0,2mLi

IP67. Nicht fir den Unterwasser-Einsatz

bestimmt

Abhéngig von .I‘Eui;c‘J'é.r{s.chaftentdér elektri-
“ schen Last

JSTD1-A 2 m PVC-Kabel, 4 x 0,75mm?
JSTD1-B, JSTD1-E i 4x 0,76 mm? Litzen, ca. 0,2 m
JSTD1-C 10 m PVC-Kabel, 4 x 0,75mm?

JSTD1-G AS-i mm? Litzen
12100:2010

EN 574+A1:2008

Alkohole

Paraffindl
Milch

Silikondl

Aceton gut

Bitte kontaktieren Sie uns fUr weitere Informationen.

72
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Safeball ™

Die Safeballs ™ kdnnen auf viele verschiedene Arten montiert werden.
Sie kénnen auf einem Tisch, einer Maschine, auf einem Trager oder wo
es sonst aus ergonomischen Griinden geeignet ist montiert werden.
Der Safeball ™ kann in einer festen Position oder auf einer neigbaren
und/oder drehbaren Halterung montiert werden. Diese Flexibilitat bei
der Montage erlaubt es, den Safeball ™ in der besten ergonomische
Position flr die einfache Handhabung durch den Bediener anzubringen.
Die Anforderungen an den Abstand zwischen zwei Safeballs ™ oder
zwischen einem Safeball ™ und einer Wand oder Tischkante hangen
von der Montage des Safeball ™ ab. Der Safeball ™ kann mit vier
M5-Schrauben oder selbstschneidenden 4,8 mm Schrauben befestigt
werden.

Wenn die Safeballs ™ so befestigt werden, dass der Abstand
zwischen ihnen auf weniger als den spezifizierten Mindestabstand einge-
stellt werden kann, sind die Befestigungsschrauben zu sichern, um eine
Veranderung des Abstands zwischen den beiden Kugeln zu verhindern.

Befestigung auf einem Tisch.
%
S

Beispiel einer alternativen
Befestigung.

>

Befestigung mit einem Kugelgelenk,
das sich drehen und neigen lasst.

&

Um als Zweihandschaltung zugelassen zu sein, missen beide Safeballs ™ in einem Mindestabstand voneinander befestigt sein, um das Betétigen
beider Safeballs ™ mit einer Hand zu verhindern. Zwischen den Safeballs ™ und Tischkanten oder einer Wand muss ein Mindestbastand einge-
halten werden. Es ist wichtig, dass die Safeballs ™ richtig installiert werden, um eine unbeabsichtigte Betatigung der Gerate durch einen Kérperteil

in Verbindung z.B. mit einer Wand zu verhindern.

Tisch-Befestigung von zwei Safeballs ™.
Um Manipulation zu verhindern, sind die ge-
zeigten Abstande die minimal zuldssigen.

®,

120

180 120

Der Sicherheitsabstand ist der Abstand zwischen beiden Safeballs ™
und der gefahrbringenden Maschinenbewegung. Der erforderliche
Sicherheitsabstand errechnet sich nach folgender Formel fir Safeballs ™
gemaR der Zulassungsbehdrde und EN ISO 13855: S=Kx T+ C

S= Sicherheitsabstand in mm

K= Handgeschwindigkeit, 1600 mm/s

T= Gesamt-Nachlaufzeit der gefahrbringenden Bewegung (ein-
schlieBlich der Ansprechzeit der Sicherheitsrelais in Sekunden)

C= Konstante = 0 mm fur Safeball ™.
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Q=

Der Sicherheitsabstand ist der Abstand zwischen den
beiden Safeballs ™ und der gefahrbringenden Maschinenbewegung.
Beachten Sie, dass S niemals kleiner als 100 mm sein darf.




Safeball ™

[~ — I8l AC| [~ USDTA
| |
| B-7 | BT
| ||
| u | |
|_ q 2 9 59 ¢ J |_ R q q
—_ —_ _ _ L PR
§ 8 g_ 3 g 3 >
] - sl ® ]
9 °e| 8| o =
OO
L
A1 A2 S13S14 524823 X3 X2
InA InB Reset
24vDC  JOKAB SAFETY
Type: JSBR4
1212 )2
1_:5 1_4 2-3 2-4 3'3 3'4 ‘1-] 4?

~J

schwarz (1)
schwarz (2)|
rot

weil

|
|
|
|
|
]

——————
|
|
I
|
[
|
|

O]

Ml

Al AZ S13514534544 524
24VDC

JOKAB SAFETY
Type:

] §

1423 24 Y14

X1 X4
Test/Auto
Reset

Die Safeballs ™ sind fur den Anschluss an ein ABB JSBR4
Sicherheitsrelais oder eine Sicherheits-SPS ausgelegt,

um die héchsten Sicherheitsanforderungen an eine
Zweihandschaltung zu erfullen.

Beispiel von zwei Geréten, die an ein ABB JSBR4 Sicherheits-
relais angeschlossen sind. Ansprechzeit beim Erhalt eines
Stoppbefehls von JSTD1 ist < 15 ms.

Bei der Verwendung als Einhandschaltung ist der Safeball ™ fr
den Anschluss an ein ABB RT6-, RT7- oder RT9-Sicherheitsrelais
ausgelegt, um die hdchstmogliche Sicherheitsstufe fur diese Art
von Steuerung zu erfullen.

Beispiel eines einzelnen Safeball ™, der an ein ABB RT9

Sicherheitsrelais angeschlossen ist. Die Ansprechzeit bei ,,Stopp”
ist < 20 ms.
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Zweihand-Bedienpult JSTD25 mit Safeball ™

Artikelnummer - 2TLA020007R6000/2TLA020007R6300

Eine ergonomische Zweihandsteuerung mit zwei an den Enden eines Alu-

miniumprofils montierten Safeballs ™. Beide Safeballs™ sind mit Schutz-
blgel vor unbeabsichtigtem Drlicken der Safeball ™-Taster geschditzt.
Das Gerat kann mit Hilfe von Rillen im Aluminiumprofil einfach montiert
werden, und zu dem unterhalb des Gerats befindlichen M12-Stecker
kann schnell ein Anschluss hergestellt werden. Auf Grund des geringen
Gewichtes des Zweihand-Befehlsgebers ist dieses Gerat flir mobile
Anwendung mit Umplatzierung sehr gut geeignet.

JSTD25F ist mit einem 5-poligen M12-Stecker ausgestattet und
JSHD25H ist mit einem 8-poligen M12-Stecker ausgestattet.

Beide Gerate kdnnen mit einem externen Not-Halt-Taster (Smile) und
einem Eden-Sensor zur Positionstiberwachung ausgestattet werden
(separat zu bestellen und durch den Kunden zu montieren).

Artikelnummer - 2TLA020007R6900
Das JSTD25K ist eine voll ausgestattete Zweihandsteuerung, die dem
JSTD25F/JSTD25H sehr dhnlich ist und alle seine Vorteile besitzt.

JSTD25K hat genauso wie JSTD25F/H zwei an den Enden eines Alumini-
umprofils montierte Safeballs ™ und dieselbe Lange. Die zusatzliche Aus-
stattung besteht aus doppelten Schutzblechen, die vor unbeabsichtigtem
Driicken aus mehreren Richtungen schiitzen, und einem Smile 10 EA
Not-Halt-Taster, der sich auf der Mitte des Profils befindet. Der Anschluss
erfolgt einfach mit einem 8-poligen M12-Stecker unterhalb des Geréts.

Artikelnummer - 2TLA020007R6500

Zweihandsteuerung, tragbar. Zwei Safeballs™ an den Seiten eines Alumi-
niumprofils, mit Schutzblgel. Mit eingebautem Eva-Sensor zur Positions-
Uberwachung. Entwickelt als tragbare Zweihandschaltung, bei dem die
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Reaktion der zu bedienenden Maschine bei verschiedenen Steuerstati-
onen unterschiedlich sein kann, da jede Station separat angeschlossen
werden kann. Anschluss Uber 8+1 Zylin-Stecker.



Zubehor

Artikelnummer - 2TLA020007R0900
Kugelgelenkhalterung zur Befestigung
eines Safeball ™ auf einem Tisch oder
einem Stahlgehause.

Artikelnummer - 2TLA020007R1200
Einhangevorrichtung fur JSTD25F/H/G/K

Artikelnummer - 2TLA020007R8000

Einhangevorrichtung fur JSTD25P-1

Artikelnummer - 2TLA020007R6700
2,5 m langes Spiralkabel fur JSTD25P-1

Artikelnummer - 2TLA020007R6800
5 m langes Spiralkabel fur JSTD25P-1

Artikelnummer - 2TLA020007R6600
Buchsenstecker fur JSTD25P-1

Artikelnummer - 2TLA020007R1900
Extra Schutzhulle fur Safeball ™.
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___________________ 21 34
B JSTD25F B JSBR4

: SAFEBALL SAFEBALL :

I g -8 3 - | —

| | 1 l
| | Al A2 S14S13S24S23 X3 X2
| | Supply InA InB Reset
I R ) ® 3] [ Type:iSER4  JOKAB SAFETY
| / | 1 24

I I V) )

| 5 | NRRE

| , . |

| |

| |

2 | | 4

Y S 1
Ei:‘;ﬁ;i"m* el 1 B¢

5-pole male
M12 5 Color-code 1 Dyn A out
(not always used, verify!) 2 Pluto to evaluate A = OK, and test B (two inputs)
1 Brun Brown Braun Marron 3 Pluto to evaluate B = OK, and test A (two inputs)
2 Vit White Weiss Blanc 4 Dyn B out
3 B4 Blue Blau Bleu
4 Svart Black Schwartz Noir According to standard Pluto Twohand1 block:
5 Not connected 11: Right NO
12: Left_NC
13: Right_ NC n I 13 14
14: Left_NO
DINA DYNB
—————————— e — — — — —— — - M12 8 Color-code
| sresal JSTD25H  saresa | (not always used, verify!)
| | 1 White
| J ?_ ?_ | 2 Brown
o E ; “ ; | weos 3 Green
R EEE of of o o | o g e P 4 Yeliow
| | Orderad separately. 5 Grey
| & 9 & 9] 2 9 & 9] | 6 Pink
| | 7 Blue
| | 8 Red
| |
| . |
| |
| |
s s 1 124568 1246
o 3 7 8357
S PLUTO JSBR4

S A1

Al A2 S14S13524523 X3 X2
| 424 1 1 DN |
Supply InA InB Reset

Type:JSBR4  JOKAB SAFETY

I T
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24vDC/

24VAC/
48VAC

110VAC/
230VAC/

w
~

YELLOW
GREEN

BROWN

WHITE

|

Supply
Type:JSBR4

Al A2 S14S13S24S23 X3 X2

InA InB Reset
JOKAB SAFETY

IREIR

JSM C14
Polycarbonate
For JSTD25P-1

JSM €7
Stainless steel
For JSTD25 F/G/H

JSTD25F

370 +1

-

\M12, 5-pole male

220+0.5

356 +2

95

129 +2

aso

)

18,5

8+1 POLE
CONNECTOR

238

31542

[
E@
oy

JSTD25P-1
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/Zweihandschaltung

Die herkdmmliche Zweihandschaltung JSTD20 besitzt ein geschweiBtes
Stahlgehduse. Zwei Bedientaster sind durch Handabdeckungen ge-
schitzt. Zwischen diesen Drucktastern ist Platz fir einen Not-Halt-Taster
und zwei zusétzliche Befehlsgeber oder Anzeigeleuchten. Unter jedem
der Bedientaster befinden sich ein SchlieBer- und ein Offnerkontakt. Fiir
den Anlauf und Betrieb der Maschine missen beide Taster innerhalb von
0,5 Sekunden betatigt werden. Wenn man einen oder beide Drucktaster
loslasst, wird der Maschine ein Stoppbefehl erteilt, und alle Kontakte
mussen in ihre unbetétigte Position zurlickkehren, bevor ein erneuter
Anlauf zugelassen wird.

Der Aufbau ist robust und vertragt raue Umgebungsbedingungen und
langen Einsatz. Die Drucktaster und Kontaktblécke sind fir schnelle und
einfache Installation leicht zusammenzubauen. Das Gerét I&sst sich direkt
an der Maschine, am ABB Zaunsystem oder am Bodenstander JSTS30
anbringen. Flr den Einsatz mit ortsveranderlichen Zweihandschaltungen
empfiehlt sich der Bodenstander JSTS31, der mit einem Abstandsring
geliefert wird, um die Norm EN 574 zu erflillen. JSTD20 ist mit oder ohne
Not-Halt-Taster lieferbar.

Der korrekte Anschluss an ein JSBR4 Sicherheitsrelais oder eine Pluto
Sicherheits-SPS von ABB gewahrleistet die hdchste Sicherheitsstufe mit
zweifach Uberwachter Sicherheitsfunktion und erfordert eine Aktivierung
der Eingénge beider Bedientaster innerhalb von 0,5 Sekunden (Zwei-
hand-Befehlsgeber Typ Il C gemaB EN 574). Wenn der Not-Halt-Taster
eingebaut wird, sollten zwei Offnerkontakte vorgesehen werden, und er
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C € Inspecta

Pressen
Stanzen

Schneidmaschinen
Spannvorrichtungen

Merkmale:

— Langlebiger Werkstoff
— Mit oder ohne Not-Halt-Taster
— Erflullt Anforderungen von
EN 574
— Hoéchste Sicherheitsstufe

sollte an ein separates Sicherheitsrelais angeschlossen werden, z.B. aus
der RT-Serie oder Pluto.

Eine Zweihandsteuerung kann eingesetzt werden, wenn es erforderlich
ist, sicherzustellen, dass sich der Bediener auBerhalb des Gefahrdungs-
bereich befindet und nicht in ihn hineingreifen kann. Falls der Bediener
nach Erteilung des Anlaufbefehls entscheidet, ,nachzugreifen®, d.h. ver-
sucht, das in der Maschine eingelegte Teil zu justieren, wird ein redundan-
ter Stoppbefehl an die Maschine gegeben.

Die JSTD20 ist mit groBen Handabdeckungen gemal EN 574 ausgestat-
tet. Diese verhindern ein versehentliches Betétigen, beispielsweise durch
ein Knie oder einen Ellenbogen.

Die Zweihandschaltung schiitzt nur den benutzenden Bediener.
GroBe Maschinen, die von mehreren Personen bedient werden, kdnnen
mit jeweils einer Steuerung flir jeden Bediener ausgestattet werden.

Zur Berechnung des korrekten Sicherheitsabstands, der von der Nach-
laufzeit der Maschine einschlieBlich der Ansprechzeit des Relais abhéangt,
empfiehlt sich der Einsatz des Nachlaufzeit-Messgeréts von ABB.



JSTD20A
JSTD20B

£ 2TLA020007R2000

AC 15240V 3 A
DC 13240V 0,27 A

Schraubklemmenanseﬁ'\ﬂsse, 1 6&er2

schwarzer Bodenstander

-10°C...+70°C (Betrieb)
-20°C bis +70°C (Lagerung)

Bis zu PL e/Kat. 4

i Gehause: 3mm Stahl
i Dichtung: Gummi

Durchmesser 60 mm

Schaltbetatigungskraft : Ca. 9N

Arbeitsabstand 3,5+1mm
Mechanische Lebensdaver 10° Schaltspiele

(nur JSTD20B)

Durchmesser 40 mm

Schaltbetatigungskraft 40N

Mechanische Lebensdauer 3 x 10° Schaltspiele

Kontakte

: Mechanisch getrennte'ﬁontaktblg‘cke

JSTS30 Bodenstander

JSTS31 Bodenstander + Distanzring

JSTS32 Distanzring

| 2TLA020007R4000
| 2TLA020007R4100

| 574+A1:2008, EN 12100:2010,
{ENISO 13849-1, EN 609471,
{EN 60947-5-1, EN 1SO 12855

JSTD20A - Zweihandschaltung, ohne Not-Halt-Taster
JSTD20B - Zweihandschaltung, mit Not-Halt-Taster

Die Zweihandschaltung ist fir den Einsatz mit dem JSBR4 Sicherheitsrelais (oder der Pluto Sicherheits-SPS) von ABB konzipiert, um die hdchste

Sicherheitsstufe zu gewahrleisten. Das JSBR4 stellt sicher, dass alle Kontakte in ihre unbetétigte Position zurtickgekehrt sind, bevor ein Wiederanlauf
erlaubt wird. Das Sicherheitsrelais fordert auch eine Aktivierung aller Kontakte innerhalb von 0,5 Sekunden. Das JSBR4 gibt einen Stoppbefehl, wenn
ein oder mehrere Drucktaster losgelassen werden.

24vDC/

JSTD208B
- - - - - - T .
= j‘ JSTD20A | JSTD20A - Zweihandschaltung, ohne
3 14 - 112
Wf’ om ‘( DD } Not-Halt-Taster
1 ‘ 2 i 0 ‘ JSTD20B - Zweihandschaltung mit
an~az | an Y2 | Not-Halt-Taster
i \
! \
puttentienbls b Y AN A A B
Test
| w
M Al A2 S13 S14 524 S23 X3 X2 A2 | A1 A2 S13S14 S34 S44 S23S24 Y13 S53 X1 4
Supply InA InB Reset Supply Test/Auto
Type:)SBR4  JOKAB SAFETY Type:RTE JOKAB SAFETY
(Il ]
VLY LY 1) g
IR VLl
3 % 23 2 3\ 3 4 42| 3 % B3 2 B % 41 42 Y4 Y24
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Sicherheits-FulBschalter

Der Sicherheits-FuBschalter Fox 2 wurde fir industrielle Anwendungen
mit Anforderungen an eine hohe mechanische und elektrische Lebens-
dauer entwickelt. FuBschalter kénnen zur Steuerung von Maschinen
verwendet werden, zum Beispiel in der Holzverarbeitung, an Pressen,
Biegemaschinen, CNC-Maschinen, bei spanender Bearbeitung und
vielem mehr. Normalerweise wird ein Sicherheits-FuBschalter eingesetzt,
wenn der Maschinenbediener wéahrend des Maschinenzyklus beide Han-
de frei haben muss.

Fox 2 ist mit zwei oder drei Schaltstellungen in Einzel- oder Doppelpedal-
Varianten verfligbar. Fox 2 wird immer mit doppelten Kontakten und
robuster Haube geliefert.

Die Module Fox 231/232 haben drei Schaltstellungen mit Stoppsignalen
in der oberen und unteren Position. In einer bestimmten mittleren Stellung
sind Start-/Bereitsignale flr einen separaten Startvorgang verfligbar. Nach
einem Stopp in der unteren Position kann kein Start- oder Bereitsignal
erfolgen, bevor die Ricksetztaste betétigt und das Pedal in seine mittlere
Position gebracht wurde.

Fox 221/222 haben zwei Schaltstellungen mit einem Stoppsignal in der
oberen Position (geldste Position). In der unteren Position ist ein Start-/
Bereitsignal verflgbar.
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Pending

Pressen
Walzen

Biegemaschinen
Maschineneinstellung

Merkmale:

— Freie Hande beim Bedienen der
Maschine

— Zwei oder drei Schaltstellungen

— Schutzhaube aus Metall

Das Fox 2 Gehéuse besteht aus Aluminium-Druckguss, gelb und schwarz
lackiert. Die robuste Sicherheitshaube verhindert ein unbeabsichtigtes
Starten der Maschine durch eine Person oder fallende Gegensténde. Das
Gehause erflllt Schutzart IP65.

Eine hohe Sicherheitsstufe wird durch Uberwachung der doppelten Kon-
takte der Pedale mit einem unserer Sicherheitsmodule gewéhrleistet, zum
Beispiel einem Sicherheitsrelais der RT-Serie oder der Pluto Sicherheits-
SPS.



Fox 221 2TLA020160R4100
Fox 222 2TLA020160R4200
Fox 231 2TLA020160R3100
Fox 232 2TLA020160R3200
EN ISO 13849-1 Systemarchitektur

Bios 200 000 (Fox 231/232)
Bios: 2 000 000 (Fox 221/222)

AC-15

500V

{BG: 400V 6 AAC-15

CSA (Fox 221/222):
300V 6 A GP A300 / P300
CSA (Fox 231/232):

250V, 10 A, A300, Q150

Schraubklemmen, selbsttatige
Kabelklemmen

Schleichkontakt mit Doppelunter-
brechung, positiv Offnerkontakt gemai
¢ EN 60947-5-1

Feinsilber

0,75-2,5 mm?

M4

6 A gL/gG D-Sicherung

max. 480 V~

Fox 221/231: M20x1,5
Fox 222/232: M25x1,5

IP65

-26°C-80°C

Fox221:2x(1S+10)
Fox222:2x(1S+10)+2x(1S+10)
Fox231:25+20
Fox232:2S+20)+(2S+20)

Schutzhaube
Pedal
Gehause

Druckguss-Aluminium-Legierung
Schlagfester Thermoplast
Druckguss-Aluminium-Legierung

Gelb und Schwarz

Mittelposition: 1x10°
Untere Position: 3x10°

Fox 221/Fox 231: 1200 g
Fox 222/Fox 232: 2750 g

ca. 240 N (Druckpunkt)

{ Europaische Maschinenrichtlinie
| 2006/42/EG IEC 60947-5-8
|ENISO 13849-1:2008,

| EN 60947-5-1:2003+A1:2009

Fox 222 - DoppelfuBpedal mit zwei Schaltstellungen

18

b

K

265

Fox 231 - EinzelfuBpedal mit drei Schaltstellungen

X}

Fox 232 - DoppelfuBpedal mit drei Schaltstellungen
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Not-Halt-Taster und Maschinen-Stopps

Grlnde fur einen Not-Halt-Taster 1/2
Not-Halt-Taster
FUr den Einbau in ein Gehduse - Inca 1 11/3
FUr den Einbau in ein Gehduse - Inca 1 Tina 11/4
Mit Anzeige - Smile 11/6
Mit Anzeige - Smile Tina 1110
Mit Anzeige - Smile AS-i 1114
Compact 11716
EStrongZ 11/18
Sonstige Taster
Maschinen-Stopp - Inca, Smile und Compact 11/20
Reset-Taster - Smile 11 R 11/21
Not-Halt-Sicherheitsseilzugschalter
Not-Halt-Sicherheitsseilzugschalter 1122
LineStrong 11724
LineStrong2 11/26
LineStrong3 11/28
Zubehor 11/32
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Grunde fur einen Not-Halt-Taster

Alle Not-Halt-Taster, die den Normen flr die Kennzeichnung entsprechen,
sind rot auf gelbem Hintergrund. Ein Not-Halt-Seilzugschalter muss flr
gute Sichtbarkeit rot sein. Ein Hinweis, der den Ort des Not-Halt-Tasters
anzeigt, muss griin sein mit einem weien Bild und gegebenenfalls mit
Text in der Landessprache.

Ein Not-Halt-Taster muss die Maschine so schnell wie moglich stoppen.
Um einen schnellen Stillstand zu erreichen schaltet man entweder die
Energie direkt ab, oder man I&sst einen Frequenzumrichter herunter-
fahren und schaltet dann mit einer kleinen Verzdgerung die Energie ab.
Ein Not-Halt-Taster darf keine anderen Gefahren auslsen. Daher muss
man eine Risikobewertung durchflihren, damit der Not-Halt-Taster richtig
angeschlossen wird.

Abschnitt 1.2.4.3 in Anhang | enthalt die Anforderungen an die Funktion
von Not-Halt-Tastern fir neue Maschinen. Siehe auch Abschnitt 1.2.2
Befehlsgeber.

Abschnitt 2.4 enthalt die Anforderung an die Funktion von Not-Halt-
Tastern flr altere Maschinen (siehe auch Abschnitt 2.1).
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Aus 2006/42/EG, Abschnitt 1.2.4.3

Dieses Gerat muss:

- eindeutig identifizierbare, eindeutig sichtbare und leicht zu-
gangliche Befehlsgeber haben;

- den Gefahrenprozess so schnell wie moglich anhalten, ohne
zusétzliche Gefahren zu erzeugen;

- bei Bedarf bestimmte Sicherungsbewegungen ausldsen bzw.
diese Auslosung erlauben.

Eine harmonisierte Norm, die technische Daten fiir die in der Maschinen-
richtlinie enthaltenen Anforderungen vorgibt. Kann auch fur ltere
Maschinen verwendet werden.

Harmonisierte Norm, die Anforderungen flr die elektrische Ausristung
von Maschinen, einschlieBlich von Not-Halt-Betatigung/-Funktion, vor-
gibt. Siehe Abschnitte 9.2.2 und 9.2.5.4.



Not-Halt-Taster fur den Einbau in ein
Gehause

c E Inspecta C@;S

— Stoppen einer Maschine
— Stoppen eines Prozesses

Merkmale:

— Reihenklemmen

— Not-Halt-Taster bis zu PL e/
Kat. 4 gemaB EN ISO 13849-1

— Mit LED-Anzeige am Taster

— Taster IP65, Stecker IP20

— Erhaltlich als Maschinen-Stopp
(schwarzer Taster)

— Montage in 22,5 mm-Loch

Inca 1 ist ein Not-Halt-Taster, der fur den Einbau in 22,5 mm Bohrungen in

Schaltschrénken ausgelegt ist. Inca 1 hat potentialfreie Kontakte fur einen Anschluss an Sicher-
heitsrelais. Der Anschluss erfolgt in Schaltschranken Uber eine abnehmbaren Kontaktblock, der
auch ausgezeichnet als Messpunkt dienen kann. Inca 1 ist auch mit einem schwarzen Taster erhalt-
lich und kann als Maschinen-Stopp eingesetzt werden. Siehe Abschnitt zu Maschinen-Stopps.

Der Not-Halt-Taster hat eine LED, die den aktuellen Status wie folgt anzeigt:

- Grlin =alles OK

- Rot = dieser Not-Halt-Taster wurde betatigt

- Aus = eine im Stromkreis vorgeschaltete Einheit ist betroffen

Pluto RT6 Inca 1
A A S
SN R e |
IQ 10 |— (A2) S23 H—1+—0 |
A pulse T 2 I
[ |
[P | . . . .
OV | A2 %OVE 3 i Inca 1S. Mehr Informationen im Abschnitt - Maschinen-Stopp.
11— S24— I
10 st o |
VG I
v S J
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Not-Halt-Taster fUr den Einbau in ein
Gehause Inca 1 Tina

C E NBUFYD CSDLS

— Stoppen einer Maschine
— Stoppen eines Prozesses

Merkmale:

— Reihenklemmen

— Not-Halt-Taster bis zu PL e/
Kat. 4 gemaB EN ISO 13849-1

— Mit LED-Anzeige am Taster

— Info-Ausgang

— Taster IP65, Stecker IP20

— Erhaltlich als Maschinen-Stopp
(schwarzer Taster)

— Montage in 22,5 mm-Loch

Inca 1 Tina ist ein Not-Halt-Taster, der flr den Einbau in 22,5 mm Bohrungen in Schaltschranken
ausgelegt ist. Zusatzlich zur Inca 1 Ausflhrung, ist Inca 1 Tina fir den Einsatz in dynamischen
Sicherheitskreisen fUr einen Anschluss an das Sicherheitsrelais Vital und die Sicherheits-SPS Pluto
ausgelegt. Der Anschluss erfolgt in Schaltschranken Uber einen abnehmbaren Kontaktblock, der
auch ausgezeichnet als Messpunkt dienen kann. Inca 1 Tina ist auch mit einem schwarzen Taster
erhéltlich und wird in diesem Fall als Maschinen-Stopp verwendet. Siehe Abschnitt zu Maschinen-

Stopps.
Der Not-Halt-Taster hat eine LED, die den aktuellen Status wie folgt anzeigt:
- Grln = alles OK

- Rot = dieser Not-Halt-Taster wurde betatigt.
- Blinkende rote/griine LED = eine im Stromkreis vorgeschaltete Schutzeinrichtung wurde aktiviert.

Pluto Vital Inca 1 Tina
A 1
+24V | — o A
Q10— T, [T
A pulse bt ! !
ol | |
oV |— B2 ?0 i 3 I Inca 1S Tina. Mehr Informationen im Abschnitt - Maschinen-

[ ! Stopp.
o[ R1E——0, ;
v !
volS .

Info-SPS
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Technische Daten - Inca 1/Inca 1 Tina

Artikelnummer Stromaufnahme (LED) Inca 1: 15 mA
Inca 1 2TLA030054R0100 Inca 1 Tina: 47 mA
Inca 1 Tina 2TLA030054R0000 Stellkraft 22 + 4N
StoBfestigkeit Max. 150 m/s?, Impulsbreite 11 ms, 3 Verfahrbewegung etwa 4 mm bis Verriegelung
(halbsinusformig) Achsen, gemaB EN IEC 60068-2-27 Kontaktmaterial vergoldete Silberlegierung
Schwingun Max. 50 m/s? bei 10 Hz...500 Hz, 10 Zyk' Mindeststrom Inca 1: 10 mA, 10V DC/10 V AC
(sinusférmig) len, 3 Achsen, gemaB EN IEC 60068-2-6 Inca 1 Tina: —
Klimabestandigke Maximaler Strom Inca 1: 2 A 24V DC
Feuchte Warme, zyklisch 96 Stunden, +25 °C/97 %, +55 °C/93 % Inca 1 Tina: —
relative Luftfeuchte, gema8 EN IEC Vlechanische Lebensdauer > 50.000 Schaltspiele
60068-2-30 -
Zubehor
56 Tage, +40 °C /93 % relative Luftfeuch- o
Gelber Frontring fur Inca 2TLA030054R0400
Feuchte Warme, anhaltend te, gemaB o
Schild fir Not-Halt-Taster EN, FR, DE i 2TLA030054R0600
EN IEC 60068-2-78
22,5 mm
96 Stunden, +70 °C, gemé&B EN IEC o
Schild fir Not-Halt-Taster 2TLAO030054R0900
Trockene Warme 60068-2-2 ,
B (unbeschriftet)
96 Stunden, -40 °C, geméaB EN IEC
22,5 mm
Kuhlung 60068-2-1
onformitét :
96 Stunden, +35 °C in einer chemischen fononmia EN1S0 121002010
Salznebel Lésung mit NaCl geméaB EN IEC 60068- ENISO 13849-1:2008
011 EN 62061:2005
EN 60204-1:2006+A1:2009
Sicherheitsstufe

|EC 60664-1:2007

EN 61000-6-2:2005
EN 61000-6-4:2007
EN 60947-5-5:2005
i ENISO 13850:2006

EN ISO 13849-1 Bis zu PL e/Kat. 4 je nach Systemar-
chitektur

EN 62061 SIL 3 je nach System-

architektur

IEC/EN 61508-1...7 SIL3

PFH,
Inca 1 PFHp: 1,60 x 101
Inca 1 Tina PFHp: 4,66 x 10°

Farbe Gelber Sockel, rote oder schwarze Taste

Gewicht etwa 45 Gramm

GroBe : Siehe Zeichnung

Materia Polyamid PA66, Macromelt,
Polybutylenterephthalat PBT
UL 94 VO

Temperatur -10 °C bis +55 °C (Betrieb), -30 °C bis
+70 °C (Lagerung)

Gelber Frontring und Schilder fir Not-Halt-Taster.

Schutzklasse  Taster: IP65, Stecker: IP20

Montage {225mm

Not-Halt-Taster-LEDs Inca 1

Grun: Sicherheitsbauteil OK.

Nicht eingeschaltet: Eine im Stromkreis

vorgeschaltete Einheit ist betroffen.

Rot: Dieser Not-Halt-Taster wurde

gedrickt.

Inca 1 Tina:
Grun: Sicherheitsbauteil OK, Sicherheits- \vﬁo
kreis OK \\ -
Blinken: Sicherheitsbauteil OK, Sicher- T o \\\
heitskreis zuvor unterbrochen.

@ 22 5mm

: . [edon ™ on ™ T INCA 1
Rot: Dieser Taster wurde gedrlickt und 7 T N N ~

i der Sicherheitskreis wurde unterbrochen. she. o e a e INCA 1 Tina

Betriebsspannung (LED) Inca 1: 24V DC

Inca 1 Tina: 24 V DC +15 % -25 %
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Not-Halt-Taster mit LED
Smile

c E Inspecta C@Ls

— Stoppen einer Maschine
— Stoppen eines Prozesses

Merkmale:

- Not-Halt-Taster bis zu PL e/Kat. 4
gemaB EN ISO 13849-1

- Mit LED-Anzeige am Taster

- Robust

- P65

— Erhaltlich als Maschinen-Stopp
(schwarzer Taster)

- Verflgbar flr AS-i

Smile - kleiner und kostenglinstiger Not-Halt-Taster

Um der Nachfrage nach einem Kkleinen und leicht zu installierenden Not-Halt-Taster gerecht zu wer-
den, wurde Smile entwickelt. Die kleine BaugréBe des Tasters erlaubt es, ihn Uberall einzubauen,
wo man mochte. Mit M12-Anschluss oder Kabel und mittig angeordneten Befestigungsléchern ist
Smile sehr leicht zu installieren, vor allem an Aluminiumprofilen. Smile ist erhaltlich fir den statischen
Sicherheitskreis d.h. fir den Anschluss an ein Sicherheitsrelais (Z.B. RT6, RT9) oder Sicherheits-
SPS Pluto. Jede Ausflihrung ist entweder mit einem oder zwei M12-Anschllissen oder Kabel
erhéltlich.

Oben am Not-Halt-Taster Smile zeigen LEDs den aktuellen Zustand an (auBer Smile 10 EK):

- Grln =alles OK

- Rot = dieser Not-Halt-Taster wurde betatigt

- Aus = ein vorgeschalteter Not-Halt-Taster wurde betétigt

Smile ist auch mit einem schwarzen Taster erhéltlich und wird als Maschinen-Stopp eingesetzt.
Siehe Abschnitt zu Maschinen-Stopp.

Der Not-Halt-Taster Smile ist in finf verschiedenen Ausflihrungen erhaltlich:

1. Smile 10 EA hat ein 1 m langes Kabel, das durch die Unterseite der Einheit angeschlossen wird.
2. Smile 10 EK hat vier 1 m lange Anschlusslitzen, die durch die Unterseite der Einheit angeschlos-
sen werden. Keine LED.

3. Smile 11 EA hat einen 5-poligen M12-Stecker an einem Ende der Einheit.

4. Smile 12 EA hat zwei 5-polige M12-Stecker jeweils an einem Ende der Einheit.

5. Smile 11 EAR hat einen 5-poligen M12-Stecker an einem Ende der Einheit.

Smile 11 EA geeignet fiir AS-i
Smile 11 EA gibt es in einer Ausflhrung flr einen direkten Anschluss an den AS-i-Bus.
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Smile

Smile 10 EA mit Anschluss an Pluto oder ein Sicherheitsrelais mit LED-Statusanzeige.
Das Anschlusskabel kommt an der unteren Seite des Gerats heraus.

~ ~

A A A A
ACAd (+) 813 ll ‘\ T v (+)813 - ll ‘\ 1 -
B IR
. 1Q 10 A-pulse |— (A2) s23
- [ 1
P!uto Slc.:her : II Pluto Sicherheits- : II
Sicher- heits- . Sicher- relais .
g‘stss' o re'g'sm_s MY heits- Wl |zB.RTE, | ol s
z. B. s Y >t
sl 1 SPS RT9 L odla
RT9 _1 (] 10— S24 T
o S14l_e l“ I" 5 H— st4 l\‘ ;’ 5
\ /1 Smile 10 EA \/1 Smile 10 EA
v v
Einkanalig - Sicherheitskategorie 1. Zweikanalig - Sicherheitskategorie 4.
Smile 11 EA mit Anschluss an Pluto oder ein Sicherheitsrelais mit LED-Statusanzeige. Anschluss Uber M12-Stecker.
A\ A N A
r24v| (+)S13 II ‘l & T +24v (+) 813 ll ‘\ E T
o s
Pluto Sicher- = 1Q 10 A-pulse | (A2) 523 L LE
Sicher- heits- . Pluto Sicher- Lo
heits- relais - Sicher- heits- I
SPS ow|— |z.B.RT6, |0V I heits- ovl— relais o —211E
[ [
RT9 s34 |‘ |' 4 SPS ol z. B. RTS,SZ4 .‘ ', E
10 S14 _l ‘| 1’ E [ — RT9 s14 ‘I 1‘ E
\/1 Smile 11 EA \/1~ Smile 11 EA
v v

Einkanalig - Sicherheitskategorie 1. Zweikanalig - Sicherheitskategorie 4.

Smile 12 EA mit Anschluss an Pluto oder ein Sicherheitsrelais mit LED-Statusanzeige. Anschluss Uber M12-Stecker und Abschluss.

A\ A 1572 Il A 1572
wav| (+)813 ’:I “I & T & savf ) z: _T”I “1 & T &
[P 2 [ 2
,’ { E £ 1Q 10 A-pulse —— (A2) 823 : 'I £ £
Pluto Sicherheits- . Pluto Sicherheits- 1
Sicher- relais i i s é s Sicher- relais i i s é s
heits- ™ | z.B.RT6, *—e——E t heits- %[ |zB.RT6, *[~e——f L
4 4
SPS RT9  s#i— 1 [ IE £ SPS ol— |RTY sl 1 1f £
of—— 814 —1 V) g E [[) S— s14 L E E
\/ |_Smile 12 EA \/ | _Smile 12 EA
Einkanalig - Sicherheitskategorie 1. Zweikanalig - Sicherheitskategorie 4.
Smile 10 EA/11 EA/12 EA mit Anschluss an Pluto oder ein Sicherheitsrelais ohne LED-Statusanzeige.
:’ ___________ b :’ ___________ 1
UYLV Output 1 : & T w2Vl Output 1 : & T
| |
1Q 10 A-pulse |—— ! E_ 1Q 10 A-puise —— ) Output 2 | E
Sicher- Sicherheits-
Pluto heitsrelais Pluto relais
Sicherheits- 2. B.RTS, . Sicherheits- z. B. RT6, 5
SPS oV RT9 SPS o — RT9
10— 2 10— Input 2 é
[F T— Input 1 3 [T T— Input 1 H
1=
Smile 11 EA Smile 11 EA

Einkanalig - Sicherheitskategorie 1. Zweikanalig - Sicherheitskategorie 4.
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Smile

Smile 12 EA mit Anschluss an Pluto oder ein Sicherheitsrelais mit LED-Statusanzeige. Anschluss Uber M12-Stecker. Der Riickanschluss an Pluto/das
Sicherheitsrelais erfolgt Uber ein separates Kabel. Sie kénnen auch JST2 als Abschlussgerét nach Smile 12 EA (C) verwenden.

+24V f—o (+)813

S34

1Q 10 A-pulse f——n (A2) S23

Pluto Sicherheits-
Sicher- relais

heits- or— |zB. Az

SPS 0o —— RT6, s24

"+—— | RT9 st

Zweikanalige Reihenschaltung - Sicherheitskategorie 3.

Smile 12 EA und 11 EA mit Anschluss an Pluto oder ein Sicherheitsrelais mit LED-Statusanzeige. Anschluss Uber M12-Stecker. Bitte beachten Sie,
dass es keinen Abschlussstecker gibt, weil Smile 11 EA (C) den Stromkreis abschlieBt und kein Bedarf fir einen Abschlussstecker (JST2) oder ein

Rickkabel besteht.

+24V (+)813 :I/ \‘I .1- ’A“ .1 :’l \ll .1 E .1 :I/ \‘I .1 E
sw [T 041 RN RN
1Q 10 A-pulse [—r (A2) S23 ,’ E E I' 'I E é ,’ é
Pluto Sicherheits- : { } :
Sicher- relais | P i
. ol o |0V 31% %!!3[% ALl
heits- z. B. RT6, + : ) AR : } iR :
SPS of — | RT9 s L i Smie 12EA A L L 1FSmile 12FEA £ L | 1gS
" (A IR a 4! as
— S14 T T T vl T T Tl T
\J v \J
Zweikanalige Reihenschaltung - Sicherheitskategorie 3.
Die LED-Statusanzeige fiir das zuvor genannte Anschlussbeispiel, in dem - Smile 10 EA -
. B . X X . X . . 1 . Eingang
zwei Smile 12 EA und ein Smile 11 EA in Reihe geschaltet sind, wird in Weit zx 2. Eingang 2
der folgenden Tabelle angegeben (gilt fir alle Smile Ausflhrungen). Blau 37 )—2— e} o 3.0VDC
Schwarz sj (bei Verwendung einer LED)
. . Gral
A =Smile 12 EA R = freigegeben e : 2”593"912
) B . Ausgang
B = Smile 12 EA P = gedrlckt Smile 10 EK
C =Smile 11 EA G = grines Licht Bran 1. Eingang 1
Rd = rotes Licht s N\ 2.Eingang 2
B = kein Licht Sthware 47— (= o O | 4Ausgang?
Grau 5. Ausgang 1
Smile 11 EA (R)
. Braun 1 1. Eingang 1
Status des Not-Halt-Tasters LED-Statusanzeige Wei ZK 2, Eingang 2
Blau j}—m o o | sovoc
R R R <« G G G Schwarz 5_/_ (bei Verwendung einer LED)
R R P < G G Rd Grau 4 Ausgang 2
R b R - G Rd B Smile 12 EA 5. Ausgang 1
Braun 1 1 Braun
R P P had G Rd B WeiB 2K 2 WeiB
P R R - Rd B B Blau iL o o 3 Bl
_
p R P <> Rd B B Schwarz 5_/_ 5 Schwarz
b P R - Rd 5 B Grau Grau
= =) [ > Rd B B 1. Eingang 1 1. Ausgang 1
2. Eingang 2 2. Ausgang 2
3.0V DC (bei Verwendung einer LED) 3.0vVDC
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4. Ausgang 2, Riickmeldung
5. Ausgang 1, Riickmeldung

4. Eingang 2, Riickmeldung
5. Eingang 1, Riickmeldung




© Gruin: Sicherheitsbautell OK, Sicherheitskreis OK
Aus: Sicherheitskreis wurde zuvor unterbrochen.

Smile 10 EA 2TLAO030051R0400 (beim Driicken eines Not-Halt-Tasters wird die
Smile 10 EK . 2TLA030051R0600 LED-Funktion aller nachgeschalteten Einheiten
Smile 11 EA 2TLA030051R0000 im Stromkreis deaktiviert).

Smile 12 EA 2TLA030051R0200 Rot: Dieser Taster wurde gedriickt und der

Smile 11 EAR 2TLA030051R0100 ¢ Sicherheitskreis wurde unterbrochen.

Sile 1 EAAS. A0SR0 | 1727VDcwe|||gke|ti1o% ...........................

: (LED-Versorgungsspannung)

Hinweis. Fir dynamische Technik (mit
Ti ib itere Ausfuh

i Silberlegierung, vergoldet

Impulsbreite 11 ms, 3 | 10mA 10V DCHOV AC
Achsen, gemaB EN IEC 60068-2-27 Y9 A24VDC

max. 150 m/s

T S S forndeiot A —
.................................................................................... Achsen, gemaB ENIEC60068-26 o 11 fir Not-Halt Taster EN, FR, DE . 2TLA030054R0800
z 32,5 mm
Feuchte Warme, zyklisch 96 Stunden, +25 °C/97 %, +65 °C/93 % Sohild fiir Not-Halt-Taster (unbeschrif- + 2TLA030054R1000
 relative Luftfeuchte, geméB EN IEC tet)
: 60068-2-30 32,5 mm - 2TLAO30051R1300
Feuchte Warme, anhaltend : 56 Tage, +40 °C /93 % relative Luft- JST2 Abschlussgerat fiir Smile 12 2TLA030054R1100

: feuchte, geméB EN IEC 60068-2-78 Seitliche Abschirmung fir Smile

¢ ENISO 12100:2010,

Trockene Wérme 96 Sfunden, +70 °C, EN ISO 13849-1:2008,
) gemaf EN IEC 60068-2-2 . EN 62061:2005, IEC 60664-1:2007
Khlung 96 Stunden, -40°C, - EN 60204-1:2006+A1:2009,
gemaB EN IEC 60068-2-1 EN 61000-6-2:2008,
Salznebel 96 Stunden, +35 °C in einer chemischen :

| EN 61000-6-4:2007,

Lésung mit NaCl gemai EN 60947-5-5:2005.

... FENIECGOOBE2MT | EN SO 13850:2006
EN ISO 13849-1 Bis zu PL e/Kat. 4 je nach System-
architektur
EN 62061 SIL 3 je nach System-architektur \ERGE.
_,/E sTgpt‘J-\
i h )
IEC/EN 61508-1...7 SIL3 N o B
........................................................................ : !.. lll ‘32‘5 ‘Jé I__:_m
© 1,60E-10 2 \ Ay
........................................................................... Ll B v a{“a |
i Gelber Sockel, rote oder schwarze Taste oﬁ\
etwa 65 Gramm N
.............................................................................................................................................................. o Seitliche Abschirmung fiir
: Lange: 84 mm + M12-Kontakt(e) Schild fir Not-Halt-Taster Smile

 (leweils 12,5 mm)
Breite: 40 mm
Hohe: 52 mm

Polyamid PA66, Macromelt, Polybutylen-
terephthalat PBT,
Polypropylen PP, UL 94 VO

-10 °C bis +55 °C (Betrieb), Abschlussgerat JST2
-30 °C bis +70 °C (Lagerung)

¢ > 50.000 Schaltspiele

Zwei versenkte M5 Zylinderkopfschrau-
ben mit Innensechskant L > 25 mm.
Durchmesser Bohrung: 44 mm

. (Smile 11 EAR)
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Not-Halt-Taster mit LED .
Smile Tina c E TOV QP

NORD

c us

— Stoppen einer Maschine
— Stoppen eines Prozesses

Merkmale:

- Not-Halt-Taster bis zu PL e/Kat. 4
gemaB EN ISO 13849-1

— Lichtschranken, Not-Halt-Taster
und Eden im selben Sicherheits-
kreis zusammen mit Vital oder
Pluto ergeben PL e/Kat. 4 gemaB
EN ISO 13849-1

- Mit LED-Statusanzeige auf dem
Taster

- Robust

- Infosignal von jedem Not-Halt-
Taster

Smile Tina - kleiner und kostenglinstiger Not-Halt-Taster - IP65

Um der Nachfrage nach einem kleinen und leicht zu installierenden Not-Halt-Taster gerecht zu wer- — Erhaltlich als Maschinen-Stopp

den, wurde Smile Tina entwickelt. Die kleine BaugréBe des Tasters erlaubt es, ihn Uberall einzubau- (schwarzer Taster)

en, wo man mochte. Mit M12-Anschluss oder Kabel und mittig angeordneten Befestigungslochern

ist Smile sehr leicht zu installieren, vor allem an Aluminiumprofilen. Smile Tina ist erhaltlich fir den

dynamischen Sicherheitskreis d.h. flr den Anschluss an ein Vital-System oder Sicherheits-SPS

Pluto. Jede Ausflhrung ist entweder mit einem oder zwei M12-Anschllissen oder Kabel erhaltlich.

Zwei M12-Stecker benutzt man, um die Serienschaltung von Not-Halt-Tastern zu erméglichen, die

man h&ufig mit dynamischen Sicherheitsschaltungen verwendet, die der dem Performance Level e

entsprechen. Oben am Not-Halt-Taster Smile Tina zeigen LEDs den aktuellen Zustand gemal dem

dynamischen System an:

- Grln = alles OK,

- Rot = Not-Halt-Taster betétigt

- Blinkendes Rot/Griin = Abschaltung wurde durch ein anderes, vorgeschaltetes Sicherheitsbau-
teil ausgelost.

Smile ist auch mit einem schwarzen Taster erhaltlich und wird als Maschinen-Stopp verwendet.
Siehe Abschnitt zu Maschinen-Stopps.

Der Not-Halt-Taster Smile Tina ist in vier Ausfihrungen erhaltlich:

1. Smile 10 EA Tina hat ein 1 m langes Kabel, das durch die Unterseite der Einheit angeschlossen wird.
2. Smile 11 EA Tina hat einen 5-poligen M12-Stecker an einem Ende der Einheit.

3. Smile 12 EA Tina hat zwei 5-polige M12-Stecker jeweils an einem Ende der Einheit.

4. Smile 11 EAR Tina hat einen 5-poligen M12-Stecker an einem Ende der Einheit.
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Smile Tina

Smile 10 EA Tina mit Anschluss an Pluto oder Vital mit LED-Statusanzeige. Das Anschlusskabel kommt an der unteren Seite der Einheit heraus.

Sicherheitskreis-Kategorie 4.
1Q10 ) T )
— — o o
Pluto 0 Vital R

Smile 10 EA Tina

Smile 11 EA Tina mit Anschluss an Pluto oder Vital mit LED-Statusanzeige. Drei Smile 11 EA Tina-Einheiten Gber M12-Stecker und Anschlussklemmen
im Schaltschrank in Reihe geschaltet. Sicherheitskreis-Kategorie 4.

Schaltschrank Smile 11 EA Tina

Q10 T _1L2 o o |A
0] ( R

Vital

Pluto

Smile 11 EA Tina
H ° (o) o |®
Smile 11 EA Tina

»2—%000

I

Anschlussabschluss
I

Smile 11 EA Tina mit Anschluss an Pluto oder Vital mit LED-Statusanzeige. Drei Smile 11 EA Tina-Einheiten und ein Eden Uber M12-Stecker und einen

Tina 4A Anschlussblock im Schaltschrank in Reihe geschaltet. Sicherheitskreis-Kategorie 4.
—\ Smile 11 EA Tina
— il o o A
Q10 T @ @ 2

Pluto —9— Vital _2_ Tina 4A Smile 11 EA Tina
o @ s

Smile 11 EA Tina
—— - @

Eden = Adam & Eva

E] .

Smile 12 EA Tina mit Anschluss an Pluto oder Vital mit LED-Statusanzeige. Zwei Smile 12 EA Tina, ein Eden Sensor und ein Focus Lichtvorhang sind

Uber M12-Stecker in Reihe geschaltet. Sicherheitskreis-Kategorie 4.
Eden = Adam & Eva Focus §§
==
N

~
| P @ o pHe @ T
Pluto Vital ) e 2 e 2 2
'0—2— R— Smile 12 EA Tina Smile 12 EA Tina oo Ty
:
_| 5 Tina 10A

!
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Smile Tina

Smile 12 EA Tina mit Anschluss an Pluto oder Vital mit LED-Statusanzeige. Drei Smile 12 EA Tina-Einheiten tber M12-Stecker in Reihe geschaltet. Der
Ruckanschluss an Pluto/das Sicherheitsrelais erfolgt Uber ein separates Kabel. Sicherheitskreis-Kategorie 4.

-

A B C
o — za O Ye NORSe ORI S
Pluto Vital

'°—g— R—‘ Smile 12 EA Tina Smile 12 EA Tina Smile 12 EA Tina

!

Status des Not-Halt- LED-Statusanzeige Die LED-Statusanzeige flr das zuvor genannte Anschlussbeispiel, in dem drei Smile 12 EA
Tasters Tina in Reihe geschaltet sind, wird in der folgenden Tabelle angegeben (gilt fir alle Smile Tina-
- = - 5 s G Ausflhrungen).
R R P - |a a Rd A= Sm|lle 12 EA T!na R= fre|g(?geben
R P IR < |G Rd |F B=Smile 12EA  Tina P = gedrtickt
R P P < |G Rd |Rd C=Smile12EA  Tina G = grlines Licht
E 2 E = 23 E ;d Rd = rotes Licht
<> . . . N
= P IR < |Rd |Rd IF F = Blinken, Wechsel zwischen rotem und griinem Licht.
P P P < |Rd |Rd |Rd
Das Informationsausgabesignal fir das zuvor genannte Anschlussbeispiel, in dem drei Smile
Status des Not-Halt- Informations- 12 EA Tina in Reihe geschaltet sind, wird in der folgenden Tabelle angegeben (gilt fir alle Smile
Tasters ausgabesignal Tina-Ausfihrungen). Dasselbe Statusinformationssignal kann z. B. auch an einem SPS-Eingang
anliegen. Hinweis. Das Informationssignal darf nicht als Sicherheitssignal verwendet werden. Das
R |R R |« H H H . . .
R IR RPN H 5 L Signal sollte nur verwendet werden, um den Status der angeschlossenen Gerate anzuzeigen.
R P R <> H L H
R |P P |< H L L A=Smile12EA  Tina R = freigegeben
P IR R |« L |H |H B=Smie12EA  Tina P = gedrlickt
P R P <> L H L . )
5 |p R = L 3 H C=Smie12EA  Tina H= hoch (d. h. Versorgungsspannung)
=) [ =) P L L L L = niedrig (= 0 V DC)
Braun Smile 10 EA Tina 1. Eingangsspannung, 17 - 27 V DC, Welligkeit +/- 10 %
1 + . . .
: 2. Dynamisches Eingangssignal
WeilB 2
Blau 3& > 2_ o o 3.0VDC
Schwarz4y 4. Dynamisches Ausgangssignal
Grau 5. 5. Informationsausgabe
Smile 11 EA Tina 1. Eingangsspann.ung, 17 -.27 V DC, Welligkeit +/- 10 %
2. Dynamisches Eingangssignal
Braun 1_+
Weid 2 _n_ 3.0VDC
Blau [ 1o e 4. Dynamisches Ausgangssignal
Schwarz 4f 5. Informationsausgabe
Grau 5
1. Eingangsspannung, 17 - 27 V DC Smile 12 EA Tina 1. Ausgangsspannung zur nachsten Einheit
. Braun + 1 Braun f :
Welligkeit +/- 10 % ’ ) 2. Dynamisches Ausgangssignal
2. Dynamisches Eingangssignal \é\llelﬁ ZK |:| o o : \é\llelﬁ (zur nachsten Smile bzw. Pluto oder Vital Einheit)
au au
s.0v De Schwarz 4{ 4 sohwarz 0V bc
4. Nicht belegt Grau 5 5 Grau 4. Nicht belegt
5. Nicht belegt 5. Informationsausgabe
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Smile 10 EA Tina
Smile 11 EATina
Smile 12 EA Tina
Smile 11 EAR Tina

laistechnik (ohne Tina) gibt es weitere
Ausfuihrungen.

. 2TLAO30050R0400
- 2TLAG30050R0000
. 2TLAO30050R0200
. 2TLAOB0050R0100

Hinweis. Fur eine Verwendung mit Re-

max. 150 m/s?, Impulsbreite 11 ms, 3
Achsen, gemaB EN IEC 60068-2-27

max. 50 m/s2 bei 10 Hz, 10 Zyklen,
3 Achsen, gemaB EN IEC 60068-2-6

Feuchte Warme, zyklisch

Feuchte Warme, anhaltend

Trockene Wéarme

Kihlung

Salznebel

EN ISO 13849-1

EN 62061

|IEC/EN 61508-1...7

96 Stunden, +25 °C/97 %, +55 °C/93 %
relative Luftfeuchte,

. gemaB EN IEC 60068-2-30

56 Tage, +40 °C /93 % relative Luftfeuchte,
- gemaB EN IEC 60068-2-78

. 96 Stunden, +70 °C,

. gemaB EN IEC 60068-2-2

. 96 Stunden, -40 °C,

. geméB EN IEC 60068-2-1

96 Stunden, +35 °C in einer chemischen
Losung mit NaCl geman

| EN IEC 60068-2-11

Bis zu PL e/Kat. 4 je nach System-
architektur
SIL 3 je nach Systemarchitektur

siLs3

4,66*10-9

Gelber Sockel, rote oder schwarze Taste

etwa 65 Gramm

¢ Lange: 84 mm + M12-Kontakt(e)
(jeweils 12,5 mm)
 Breite: 40 mm Hhe: 52 mm

¢ Polyamid PAG66, Macromelt, Polybutylen-
terephthalat PBT, Polypropylen PP,
FUL94VO

-10 °C bis +55 °C (Betrieb), -30 °C +70 °C

: (Lagerung)

¢ Zwei versenkte M5 Zylinderkopfschrauben
mit Innensechskant L > 256 mm.
Durchmesser Bohrung: 44 mm

Smile 11 EAR Tina)

¢ Gruin: Sicherheitsbauteil OK, Sicherheits-
 kreis OK

- Blinken: Sicherheitsbaiteil OK, Sicher-
heitskreis zuvor unterbrochen

Rot: Dieser Taster wurde gedriickt und
der Sicherheitskreis wurde unterbrochen

1:1,5 (zwei Smile Einheiten haben die-
selbe Abfallverzégerung wie drei Eden
¢ Einheiten)

24V DC +15 %, -25 %

47 mA (57 mA bei maximalem Strom von
Informationsausgabe)

: max. 10 mA

etwa 4 mm bis Verriegelung

Silberlegierung, vergoldet
> 50.000 Schaltspiele

Schild Not-Halt-Taster EN, FR, DE
32,5 mm

Schild fir Not-Halt-Taster
(unbeschriftet)

| 2TLAO30054R0800

| 2TLAO30054R1000

. 2TLA030054R1100

| ENISO 121002010
| ENISO 13849-1:2008

. EN 62061:2005,

. EN 60204-1:2006+A1:2009
| IEC 60664-1:2007

. EN 61000-6-2:2005

. EN 61000-6-4:2007

| EN 60947-5-5:2005

| ENISO 13850:2006

Seitliche Abschirmung fir Smile

Schild fiir Not-Halt-Taster Seitliche Abschirmung far

Smile
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Not-Halt-Taster mit LED
Smile AS-i e

NORD

— Stoppen einer Maschine

— Stoppen eines Prozesses

— Eingangssicherheitsknoten in
AS-i-Systemen

Merkmale:

— Not-Halt-Taster bis zu PL e/Kat.
4 gemaB EN ISO 13849-1

— Einfacher Anschluss an AS-i-Bus

— Mit LED-Statusanzeige auf dem
Taster und AS-i-Statusanzeige

— Robust

- P65

— Erhaltlich als Maschinen-Stopp
(schwarzer Taster)

Smile 11 EA AS-i ist ein Not-Halt-Taster mit integriertem, zweikanaligem Eingangs-AS-i-Sicherheits-
knoten. Der AS-i-Bus und die Sicherheit um ihn werden durch zwei Organisationen, die ,AS-Inter-
national Association® und die ,AS-Interface Safety at Work", geregelt und in Veréffentlichungen wie
LAS-Interface The Automatic Solution* beschrieben.

Smile 11 EA AS-i wird vom AS-i-Bus mit 30 V DC versorgt. Es wird empfohlen, den Anschluss an
den AS-i-Bus Uber eine Flachkabel-Anschlussklemme an einen M12 auszuflihren (siehe Abbildung).
Dadurch kann das Gerat schnell und einfach an das gelbe AS-i-Kabel angeschlossen werden.

Smile 11 EA AS-i kann auch direkt an den AS-i-Bus mit nur zwei Leitern (Anschluss 1 und 3 am
M12-Kontakt der Einheit) angeschlossen werden. Smile ist auch mit einem schwarzen Taster
erhéltlich und wird in diesem Fall als Maschinen-Stopp verwendet. Siehe Abschnitt zu Maschinen-
Stopps.

Die LED-Statusanzeige ist auch fur die Ausfuhrung Smile 11 EA AS-i erhaltlich, wobei diese AS-i

Ausfuhrung programmierbare LEDs hat. Dadurch kann der Kunde flexibel seine eigene Statusanzei-
gen einstellen.
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Smile 11 EAAS- ) 2TLAO30052R0000
AS-i Profil S-7B.0
Adressierung M12-Kontakt
Slave-Adresse ab Werk 0
Reaktionszeit entlang des AS-i-Bus 5 ms (+ Reaktionszeit fur Sicherheitsmonitor)
1) AS-i +
2 nicht verwendet
3) AS-i -
(@) nicht verwendet
(5) nicht verwendet

EN ISO 13849-1 Bis zu PL e/Kat. 4 je nach Systemarchitektur MTTF,: hoch
EN 62061 SIL 3 je nach Systemarchitektur
IEC/EN 61508-1...7 SIL 3, PFD,,: 2,95 x 10°%, PFHp: 6,95*10°

¢ ENISO 12100:2010, EN ISO 13849-1:2008/AC:2009, EN 1SO 13849-2:2008, EN 60204-1:2007+A1,
¢ ENISO 13850:2006

Die LED wird individuell im SPS-Programm wie im Folgenden dargestellt programmiert.

Rot ‘ON - Ausgang Bit 1 EIN

| OFF - Ausgang Bit 1 AUS oder

Grln ON
OFF Ausgang Bit 2 AUS oder
5 . Ausgang Bit 1 &2 EIN

in Kombination LED-Paar am M12-Kontakt

OFF | OFF | AS-i-Spannung fehlt
ON H H OFF Normalbetrieb H
ON H H ON Wk‘ein Datenuaustausc“h mit Masuter
Bllnken H H ON H Keln Datenuaustauscuh, da Adrésse = OH
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Not-Halt-Taster

Kompakt @)

LISTED

(€T ©

— Stoppen einer Maschine
— Stoppen eines Prozesses

Merkmale:

— Montierter, kompakter Not-Halt-
Taster

— Not-Halt-Taster bis zu PL e/Kat.
4 geman EN ISO 13849-1

— Robust

— P67 und IPEIK

— Erhaltlich als Maschinen-Stopp
(schwarzer Taster)

Der Compact Not-Halt-Taster mit Gehause

Der Not-Halt-Taster ist Teil der Compact Produktreihe der Befehlsgerate von ABB. Compact ist
eine ,All-in-One-Losung* mit Taster und Kontaktelement in einer Einheit. Er hat eine Bauhthe von
42 mm.

Der mit einem robusten Gehause ausgestattete Not-Halt-Taster hat einen hohen IP-Schutzgrad, der
die Anforderungen flir raue und feuchte Umgebungen, wie z. B. in der Lebensmittel- und Getranke-
industrie, erflllt. Diese Einheit ist auch mit einem schwarzen Taster und grauem Gehé&use erhéltlich
und wird in diesem Fall als Maschinen-Stopp verwendet. Siehe Abschnitt zu Maschinen-Stopps.

Anpassung fir dynamische Schaltungen

Bei einer Verwendung der Not-Halt-Taster mit Pluto oder Vital kann ein Anpassungsgerét der Tina
Reihe verwendet werden. Tina 2A, Tina 2B und Tina 3A sind alle mit dem Compact Not-Aus-Taster
mit Gehéause kompatibel.

Compakt als Maschinen-Stopp.

Mehr Informationen im Abschnitt - Maschinen-Stopp.
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Not-Halt-Taster und Gehduse :
(CEPY1-1002) 1SFA619821R1002
Gehause fUr Not-Halt-Taster mit Schutzkragen E
(CEPY1-2002)

| 1SFA619821R2002

Zugentriegelung

Bis zu 1,5-mm>-Leiter

L 08Nm

Kabelanschlussklemmen
Gegenmutter (M22)

Min. 2 Nm, max. 2,3 Nm

| AC-15; 1A (240 V), 15 A (120 V)
| DC-13;0,3 A (24 V), 0,2 A (125 V)

i 135 g (mit Schutzkragen)

118 g

i Lange: 65 mm

Breite: 65 mm
© Hohe: 78,1 mm (mit Schutzkragen 79,6 mm)

25 °C bis 470 °C (Betrieb)
¢ -30 °C bis +85 °C (Lagerung)

: P66, IP67 und IP69K

C2xM4

50.000 Schaltspiele

Schutzkragen, gelb (CA1-8053) 1SFA619920R8053
Schutzkragen, grau (CA1-8054) 1SFA619920R8054
Tina 2A | 2TLA020054R0100
Tina 28 | 2TLA020054R1100
Tina 3A . 2TLAO20054R0200

i EN 60947-1:2007, EN 60947-5-1:2004, EN 60947-5-5:1997+A1:2005

Anpassungsgerate: Tina 2A und Tina 3A
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Not-Halt-Taster
EStrongZ C€E ,,,s TOV

Rheinland
LISTED (X-Ausfiihrungen)

— Stoppen einer Maschine
— Stoppen eines Prozesses

Merkmale:

— Kompakt und robust

— Universeller Einbau

— Edelstahl

— LED-Statusanzeige (optional)
— 2 SchlieBer + 2 Offner

— EX-Ausfuhrung

Schalterbeschreibung
EStrongZ ist ein Not-Halt-Taster in robuster Bauart, der sich fir gefahrliche und raue Umgebungen
eignet. Er ist pradestiniert fir Industriebereiche mit speziellen Anforderungen.

Die Kontaktelementkonfiguration ist 2 NC und 2 NO. Der Einbau des Not-Halt-Tasters erfolgt im
Inneren des Not-Halts Uber vier M4-Schrauben.

EStrongZ verfligt Uber einen speziellen Deckel, der mechanisch mit dem Sicherheitsmechanismus
des Not-Halt-Tasters verbunden ist. Die Sicherheitskontakte werden bei Entfernen des Deckels
sofort gedffnet. Optional ist EStrongZ mit einer zwesifarbigen LED erhaltlich, die von Weitem leicht
erkannt werden kann.

Material

Fur Anwendungen in der chemischen oder Lebensmittelindustrie ist EStrongZ mit einem Geh&use
aus vollstéandig robustem Edelstahl 316 erhaltlich. Durch zweifache Abdichtungen an den Deckeln
erreicht EStrongZ Schutzklasse IP69K und widersteht somit Hochdruck- und Dampfstrahireinigung.

Explosionsgeschitzte Ausfiuhrung (X)

EStrongZ ist auch in Ausfliihrungen mit zertifiziertem, explosionsgeschiitztem Kontaktelement
(X-Ausfihrungen) erhaltlich. EStrongZ hat ein Gehduse aus Edelstahl und kann in Umgebungen der
Zonen 1, 2, 21 und 22 (Gas und Staub) verwendet werden. Vormontiert mit einem Kabel von 3 m.

Vorschriften und Normen

EStrongZ wurde geméaB den maBgeblichen Normen entwickelt und verfligt Gber die entsprechen-
den Zulassungen. Zu den maBgeblichen Normen z&hlen beispielsweise IEC/EN 60947-5-1,
IEC/EN 60947-5-5, EN 62061, UL 508, EN ISO 13850 und EN ISO 13849-1.
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Technische Daten - Reihe EStrongZ

Artikelnummer

EStrongZ 2TLA050220R0020
EStrongZ (LED) 2TLA050220R0222
EStrongZX 2TLA050220R0025

Sicherheitsstufe
EN ISO 13849-1

Bis zu PL e/Kat. 4 je nach Systemarchitektur
Bis zu SIL3 je nach Systemarchitektur

nerheitsdate
Mechanische Zuverlassigkeit Bygg
Intervall der Wiederholungsprufung (Lebensdauer)

'8 Zyklen pro Stunde/24 Stunden pro Tag/365 Tage
1,5 x 106 Schaltvorgénge bei 100 mA Last

:21 Jahre

214 Jahre

i Klemme bis zu 2,5-mm?*-Leiter

Kurzschluss-/Uberlastschutz

externe Sicherung 10 A (FF)

Bemessungsisolations-/BemessungsstoBspannung

500V AC/2500 V AC

Betriebsklasse

| AC15 A300 3A

StoBfestigkeit

15, 11 ms

Thermischer Bemessungsstrom (Ith)

- 10A

Leitungseinfihrungen

- 3xM20

£ IP67 und IP69K

-25° C bis +80° C

Kontaktart

IEC/EN 60947-5-1 Doppelunterbrechung Zb Einrastfunktion

Kontaktmaterial

- Silber

Gehause/Abdeckung

. Edelstahl 316

Einbaulage

. beliebig

Befestigungsschrauben

Explosionsgeschutzte Ausfuhrung (X)
Einstufung Ex d [IC T6
Bemessungsspannung
Bemessungsstrom

4xM4

(20 °C < Ta< +60 °C) Gb Ex tb llIC T 85 °C (-20 °C < Ta < +60 °C) Db
250V AC/DC

2 Pole 4 A

4 Pole 2,5A

EStrongZ (LED)

EStrongZ

105

10|

94

Fixing Holes
for llg s

55

Abmessungen EStrongZ (LED)
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Maschinen-Stopp

Maschinen-Stopps werden eingesetzt, um den Betrieb einer Maschine
auf sichere Weise anzuhalten. Der Taster darf nicht als Not-Halt-Taster,
sondern nur zum Anhalten einer einzelnen gefahrlichen Bewegung
eingesetzt werden. Der Taster kann an seiner schwarzen Farbe erkannt
werden. Auf der anderen Seite darf ein Not-Halt-Taster mit rotem Taster
nicht als Maschinen-Stopp eingesetzt werden.

Die Inca Reihe ist auch mit einem schwarzen Taster erhaltlich und wird
unter den Namen Inca 1S/Inca 1S Tina vertrieben. Der Maschinen-Stopp
und der entsprechende Not-Halt-Taster sind bis auf den schwarzen Tas-
ter identisch. Die technischen Daten sind die des Inca Not-Halt-Tasters.

Die Not-Halt-Taster der Smile Reihe sind auch mit schwarzen Tastern er-
héltlich und werden als Maschinen-Stopps verwendet. Diese Maschinen-
Stopps und die entsprechenden Not-Halt-Taster sind bis auf den Taster
identisch. Der Smile mit schwarzem Taster unterscheidet sich in der
Bezeichnung dadurch, dass anstelle des Buchstabens E ein S verwendet
wird. Die technischen Daten sind die des Smile Not-Halt-Tasters.

Der Maschinen-Stopp ist Teil der Compact Produktreihe der Befehls-
geréte von ABB und eine ,All-in-One-Lésung”. Der mit einem robusten
Gehause ausgestattete Maschinen-Stopp mit schwarzem Taster hat
einen hohen IP-Schutzgrad, der die Anforderungen fur raue und feuchte
Umgebungen erflllt. Der Maschinen-Stopp hat einen SchlieBer und einen
Offner (1 NO + 1 NC). Die technischen Daten sind die des Compact Not-
Halt-Tasters.
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— Stoppen einer Maschine
— Stoppen eines Prozesses

Merkmale:

— Sicherer Maschinen-Stopp mit
schwarzem Taster

— Mit LED-Anzeige am Taster

— Bis zu IP69K

— Info-Ausgang (Tina)

Smile 11 SA i 2TLAO30051R0900
Sm”emSA ................................................................ TLAO3OO51R1OOO .....................................
Sm”eﬂSAR ................................................... TLAO3OO51R11OO ......................................
Smlle 11SA-|—ma QTLA03005ORO5OO .................................
Sm”e 128A -|—| TLA030050R06OO

Smile 11 SAR Tina ¢ 2TLAO30050R0700

Smile 12 SAR Tina TLAO30050R0800
Smile 11 SA AS-| | 2TLA030052R0100
Inca 1S | 2TLAO30054R0300
Inca 1S Tina | 2TLA030054R0200
Maschinen-Stopp und Gehause 1SFAB19811R1002

(CEP1-1002)

Gehause flr Maschinen-Stopp mit
Schutzkragen (CEP1-2002)

| 1SFAB19811R2002




Reset-Taster

Die Smile Drucktastergeh&use mit blauem Taster werden als Reset-Taster
in Sicherheitskreisen eingesetzt.

Smile 11 RA ist ein ,offenes” Drucktastergehduse mit Reset-Taster mit
einem Stromkreis flr Anschllisse Uber einen SchlieBer und einem Strom-
kreis fUr einen Anschluss der LED-Statusanzeige am Taster.

Smile 11 RB ist ein Drucktastergeh&use mit Taster, die zusammen mit der
Sicherheits-SPS Pluto eingesetzt werden kann.

Die Sicherheits-SPS Pluto ist mit der Funktion ,Light button” ausgestattet,
die zur Reduzierung der Klemmenanzahl an Pluto eingesetzt wird. Mit
dieser Funktion kann eine Klemme sowohl als Eingang fur die Ruckstell-
einrichtung als auch als Ausgang flrr die Steuerung der LED eingesetzt
werden. Smile 11 RB verfligt Uber die spezielle Verbindung fir den Reset-
Taster und die Statusanzeige, die fUr diese Funktion erforderlich ist.

q3

— Reset-Taster

Merkmale:

— Mit LED-Anzeige am Taster

- IP65

— Angepasste Funktion fur die
Pluto Funktion ,Light button®

Smile 11 RA 2TLA030053R0000
Smile 11 RB 2TLA030053R0100

Fassung gelb
Taster blau

Gehause Polyprobylen PP

Tasterkontakt F Au

| 24V DC (maximal 33 V DC)
| 20mA bei 24 V DC

| 30 mAbei 33V DC

{ Min.: 5V, max.: 35 V

| Min: 1 mA, max. 100 mA

LED-Betriebsspannung
LED-Stromaufnahme

Betriebsspannung Taster
Stromaufnahme Taster
Bemessungsstrom Taster

£ 35-85<%
(ohne Eisbildung oder Kondensation)

5 5-poliger M12-Stecker

i 84 x40x36 (LxBxH)+ 12 mm flr M12-
Stecker (L)

i etwa60g

1.000.000 Schaltspiele bei
{10 mA/24V DC

| 10x 10° bei 5 MA/24 V DC
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Not-Halt-Sicherheitsseilzugschalter

Die Not-Halt-Sicherheitsseilzugschalter von ABB sind fur den Einbau in
Maschinen und Férderbandabschnitten konzipiert, die nicht durch andere
Schutzvorrichtungen gesichert werden kdnnen. Anders als bei herkémm-
lichen Not-Halt-Tastern kann der Not-Halt-Befehl mittels Not-Halt-Sicher-
heitsseilzugschaltern Uber die gesamte L&nge und an jeder Stelle des
Seilzugs ausgeldst werden; auf diese Weise wird solider Not-Halt-Schutz
bei offen zuganglichen Forderbandern und Maschinen geboten.

Die Schalter verfligen Uber eine formschliissige mechanische Verbindung
zwischen den Schalterkontakten und dem Seilzug. Des Weiteren verfligen
die Seilzugschalter Uber eine Seilrisserkennung. Wird am Seilzug gezogen
oder reift dieser, flhrt dies zu einem Spannungsverlust, die Schutzkon-
takte werden getffnet, und die Hilfskontakte werden geschlossen. Die
Schalter rasten mechanisch ein und lassen sich — geméaB EN ISO 13850
—nur durch Drtcken des Ruckstelltasters wieder in den Betriebszustand
versetzen.

Entlang der gesamten Abspannlange sind im Abstand von 2,5 -3 m
Augenschrauben zur Seilzugfiihrung anzubringen; der Seilzug muss mit
einem Maximalabstand von 500 mm zur Schlinge oder Sicherungsfeder
(sofern verwendet) gefuihrt werden. Es gilt unbedingt zu beachten, dass
die ersten 500 mm nicht als Teil des aktiven Schutzes verwendet werden.
Bei Verwendung nur eines Schalters muss der Seilzug am anderen Ende
mit einer Sicherungsfeder befestigt werden. In diesem Fall darf hdchs-
tens eine Umlenkrolle benutzt werden, damit sichergestellt ist, dass die
vollstandige Seilzuglange entweder am Schalter oder an der Federbefes-
tigung zu erkennen ist. Die Not-Halt-Schalter werden durch Vorspannung
des Seilzugs in den Betriebszustand versetzt; dazu wird ein Spanner oder
Greifer verwendet, der den Seilzug erfasst und anschlieBend in die Schlin-
ge einhakt. Die korrekte Spannung kann anhand der Spannungsanzeige
am Schaltergehduse Uberpriift werden. Nach dem Spannen kénnen die
Schalterkontaktelemente Uber den blauen Reset-Taster am Schalter-
gehé&use in den Betriebszustand versetzt werden (Sicherheitskontakte
geschlossen, Hilfskontakte gedffnet).

Inaktive Zone

Alle Not-Halt-Sicherheitsseilzugschalter von ABB entsprechen den euro-
paischen Normen EN ISO 13850 und IEC/EN 60947-5-5. Sie verfugen
gemaB IEC/ENB0947-5-1 Uber eine formschllissige mechanische Verbin-
dung zwischen den Schalterkontakten und dem Seilzug.

In Kombination mit einem zweikanaligen Sicherheitstiberwachungsrelais
(oder einer Sicherheits-SPS Pluto) kann ein Not-Halt-Sicherheitsseilzug-
system als Not-Halt-Vorrichtung bei der Uberwachung geméaB

EN ISO 13849-1 bis zu PL e, Sicherheitskategorie 4 eingesetzt werden.

1. Spannungsanzeige: gewahrleistet die leichte Einrichtung des Systems und die Beibe-
haltung der korrekten Seilzugspannung.

2. Riickstelltaster: Um den Schalter nach Auslésen durch Ziehen oder Erschlaffen des
Seilzugs zuriickzusetzen, muss der blaue Taster gedriickt werden.

3. Zustandsanzeige-LED: Kann so konfiguriert werden, dass sie beim Ziehen des Seil-
zugs/Auslésen des Schalters rot blinkt oder dauerhaft griin aufleuchtet, damit erkennbar
ist, dass der Reset-Taster nicht aktiviert ist (Maschine in Betrieb). Aus groBer Entfernung
zu erkennen.

4. Not-Halt-Taster in Pilzform: kann links oder rechts angebracht werden; Seitenwechsel
nachtraglich méglich.

[ w0 |
(e  + (N) Exteenal supply
—e +(1)  required

P

ROPE

s
[CRED

GREN (3] |

— g | |
Wl 1o

Schaltplan fir LED

Inaktive Zone

3 Schutzzone
(500 mm) | (5600 mm)
Augenschraube
—r =

: Seilzug = "
I @ 0/[_, o - » A,
S— E \‘-‘\ ‘,‘J S ,"’ \\.\‘ ”f’

Schlaff <@ Ziehen |\\ v -4 ol 4) l

Spanner/Greifer
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Bei der Einrichtung eines Not-Halt-Sicherheitsseilzugsystems von ABB
empfiehlt es sich, den Seilzug mithilfe des Spanner-/Greiferzubehdrs von
ABB zu spannen. Flr herkémmliche Seilzugsysteme werden Ublicherwei-
se ein Spannschloss und Klemmen benétigt, die sich nur schwer span-
nen und justieren lassen; auBerdem muss haufig nachgespannt werden.

Fir groBere Zuverlassigkeit und einen leichteren Einbau gibt es das
Spanner-/Greiferzubehdr: Es beschleunigt den Einbau erheblich. Dieses
Zubehér umfasst Augenschrauben, Kausche und Seilzuggreifer in einem,
sodass sich der Seilzug schnell mit den Schlingen verbinden und rasch
und prazise spannen l&sst. Durch vorhandene Sichtfenster kénnen

die Systeme leicht, schnell und prézise gespannt werden. Der doppel-

te Klemmmechanismus verhindert Seilzugerschlaffung und reduziert
Maschinenausfallzeiten — die bei herkémmlichen Spannschlosssystemen
immer wieder vorkommen.

.
@ —=

a2 =— W

1. Spannung auf mittlere Stellung, wie durch die griinen Pfeile im Sichtfenster jedes
Schalters angezeigt.
2. Die Kausche erméglicht das sofortige prazise und endgiiltige Spannen des Seilzugs.

Der Spannungsanzeiger im Sichtfenster des Schalters dient dabei als Orientierungshilfe.

3. Fiir Systeme bis zu 50 m Lange gibt es einen Schnellverbindungsabschluss, mit dem
sich leicht die Verbindung zu einer Sicherungsfeder oder Schlinge herstellen I&sst. (Hin-
weis: Bei Systemen iiber 50 m Lange ist auf jeder Seite ein Spanner/Greifer nétig.)

Seilzugspanner/-greifer, Edelstahl, Artikelnr.: 2TLA050210R4020,
Seilzugspanner/-greifer, verzinkt, Artikelnr.: 2TLA050210R4030.

Das Ende des Sicherheitsseilzugs wird durch eine mittige Bohrung in eine
konische Fuhrung geschoben, die aus dem Hauptgehéuse ragt.
AnschlieBend wird der Seilzug Uber eine Flihrungséffnung

in das Hauptgeh&use geflihrt, dort macht er eine 180-Grad-Wendung
und wird durch eine zweite Offnung am anderen Ende des Mechanismus
geflhrt. AnschlieBend wird der Seilzug so straff wie méglich gespannt
und durch einen Halteriegel im Hauptgehause in dieser Position arre-
tiert. Das Verschieben des Gehduses erfolgt tber einen Haltebolzen mit
Innensechskant.

Da die Fuhrung entlang von Kanten und Ecken die Augenschrauben stark
beansprucht, kann an Innen- und AuBenecken eine Eckrolle eingesetzt
werden, damit der Seilzug nicht beschadigt wird. Die Eckrollen bestehen
aus Edelstahl und kénnen starr montiert werden.

x_ Maschine L
10 o TEmmn- =] 1o @ mm - =— = 4
i 10 @ [CERo-—= 5
[}
Innenecken E AuBen- M hi AuB
aschine uBen- A
9 ecken Maschine ;
a ecken i
= |
";_:i'.i-;“‘z': 10 o [mme-——p :
Maschine -

Beispiele fiir die Verwendung einer Eckrolle
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Not-Halt-Sicherheitsseilzugschalter

LineStrong

Schalterbeschreibung

Bei LineStrong1 handelt es sich um einen Not-Halt-Sicherheitsseilzug-
schalter, der an Maschinen, Forderbandern und in Prozessen eingesetzt
wird, wo ein Not-Halt leicht zugénglich sein muss. LineStrong1 ist ein
kompakter, kleiner, aber robuster Schalter, mit dem Abspanniéngen von
bis zu 30 m L&nge mit einem einzigen Schalter realisiert werden kénnen
(bis zu 50 m bei zwei Schaltern).

Ein Not-Halt-Seilzugschalter ist entlang eines Férderwegs leichter
anzubringen als ein System mit mehreren Not-Halt-Tastern. LineStrong1
kann zum Schutz eingesetzt werden, beispielsweise entlang von For-
derbandern mit geringem Risiko, an denen sich der Seilzug in Hufthéhe
vor dem Forderband anbringen I&sst. Auf diese Weise ist ein Not-Halt
gewdhrleistet, wenn jemand auf das Forderband zulduft oder darauffallt.
LineStrong1 ermdglicht die doppelte Betétigung in beide Richtungen des
Seilzugs. Wenn also jemand den Seilzug betétigt oder der Seilzug reift,
wird in den sicheren Zustand geschaltet, d. h. an der Maschine wird der
Not-Halt ausgeldst. Nach dem Schalten in den sicheren Zustand muss
LineStrong1 zurlickgestellt werden, damit er wieder einsatzbereit ist; dazu
wird der Ruckstelltaster am Schalter betétigt. LineStrong1 verfugt tber
eine Spannungsanzeige flr den Seilzug. Dies vereinfacht Einbau oder
Justierung.

Material
LineStrong1 besitzt ein robustes Druckgussgehéuse mit der Schutzart IP67.

Zwangsgeflihrte Kontakte

Ein zwangsgeflhrter Kontakt erzwingt bei Betatigung oder ReiBen des
Seilzugs die Trennung der Sicherheitskontakte.

Die Bauweise von LineStrong1 verhindert, dass Kontaktfehler auftreten
oder die Kontakte geschlossen bleiben, weil der Federmechanismus
versagt, oder dass die Kontakte verschmelzen oder verkleben.

Der LineStrong1 Schalter verfiigt (iber zwei Offner und zwei SchlieBer.
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LISTED

— Maschinen
— Transportbander

Merkmale:

— Leicht zugénglich

— Zwangsgefuhrte Kontakte

— Ausloésung bei Betatigung und
Seilriss

— Bis zu 50 m Seilzugléange

- P67

— 2 SchlieBer + 2 Offner

Sicherheitskategorie

Die zwangsgefuhrten Kontakte bieten ein hohes MaB an

Sicherheit. Um beim Anschluss an das Maschinensteuersystem die
héchste Sicherheitsstufe zu erreichen, empfiehlt sich die Uberwachung
von LineStrong1 mithilfe eines geeigneten Sicherheitsrelais von ABB der
Sicherheits-SPS Pluto oder des Sicherheits-Controllers Vital.

Vorschriften und Normen

LineStrong1 wurde gemaB den maBgeblichen Normen konzipiert und
verflgt Uber die entsprechenden Zulassungen. Normenbeispiele sind
IEC/EN 60947-5-1, IEC/EN 60947-5-5, EN 62061, UL 508,

EN ISO 13850 und EN ISO 13849-1.

Leicht zuganglicher Not-Halt-Seilzug an einer Maschine im normalen
Arbeitsbetrieb



Technische Daten - Reihe LineStrong1

Artikelnummer
LineStrong1

2TLA050200R0030

Sicherheitsstufe
EN ISO 13849-1
EN 62061

Bis zu PL e/Kat. 4 je nach Systemarchitektur

i Bis zu SIL3 je nach Systemarchitektur

Sicherheitsdaten

Mechanische Zuverléssigkeit Bygy
PFHp

Intervall der Wiederholungsprifung
MTTF,

1,5 x 10° Schaltvorgénge bei 100 mA Spannung

<1,0x 107

21 Jahre

214 Jahre (8 Zyklen pro Stunde/24 Stunden pro Tag/365 Tage)

Seilzuglénge

i biszu50m

Spannvorrichtung

Spanner/Greifer — Schnellspannung

Seilzugart

PVC-ummantelter Stahldraht, 4,0 mm AuBendurchmesser

Drehmomente

Montage M5 4,0 Nm, Deckel T20 Torx M4 1,5 Nm, Anschlussklemmen 1,0 Nm

Anschluss

Klemme bis zu 2,5-mm?-Leiter

Spannkraft (Ublicherweise mittlere Einstellung)

130N

Betétigungskraft (Betatigen des Seilzugs)

| < 125 N < 300 mm Auslenkung

Kurzschluss-/Uberlastschutz

externe Sicherung 10 A (FF)

Bemessungsisolations-/BemessungsstoBspannung

500V AC/2500V AC

Betriebsklasse

| AC15 A300 3A

Schwingungsfestigkeit

£ 10 - 500 Hz 0,35 mm

StoBfestigkeit 159, 11 ms

Thermischer Bemessungsstrom (Ith) 10A

Kontaktart IEC/EN 60947-5-1 Doppelunterbrechung Zb Einrastfunktion
Kontaktmaterial Silber

Leitungseinfihrungen 3xM20x1,5

Gehéauseeinstufung P67

Umgebungstemperatur -25° C bis +80° C

Gehé&usematerial/Abdeckung

Druckguss, gelb lackiert

Einbaulage

 beliebig

Befestigungsschrauben

L 4xMs

74

\

2 Mounting Holes Clearanc
b for M5 Screws

Abmessungen LineStrong1

bis zu 50 m
500 mm ——f~—— alle 3 m =] alle 3 m —=+— 500 mm
T | i i/ | I
- -
\—— Augenschraube
bis zu 30 m
500 mm - alle3m alle 3 m L 500 mm

Come—t

_..1! |...._

/L4
=

-/
\—Augenschraube Sicherungsfeder —/

ABB Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101

11/25




Not-Halt-Sicherheitsseilzugschalter

Bei LineStrong2 handelt es sich um einen Not-Halt-Sicherheitsseilzug-
schalter, der an Maschinen, Forderbandern und in Prozessen eingesetzt
wird, wo ein Not-Halt leicht zugénglich sein muss. LineStrong? ist ein
robuster Schalter, mit dem Abspannlédngen von 80 m Lange mit einem
einzigen Schalter realisiert werden kénnen (bis zu 100 m bei zwei Schal-
tern). Ein Not-Halt-Seilzugschalter ist entlang eines Férderwegs leichter
anzubringen als ein System mit mehreren Not-Halt-Tastern. LineStrong?2
kann zum Schutz eingesetzt werden, beispielsweise entlang von Férder-
bandern mit geringem Risiko, an denen sich der Seilzug in Hifthdhe vor
dem Forderband anbringen I&sst. Auf diese Weise ist ein Not-Halt ge-
wahrleistet, wenn jemand auf das Férderband zulauft oder darauffallt. Line
Strong? detektiert beide Arten der Betatigung. Wenn jemand den Seilzug
betétigt oder der Seilzug reiBt, wird in den sicheren Zustand geschaltet,

d. h. an der Maschine wird der Not-Halt ausgel®st. Nach dem Schalten in
den sicheren Zustand muss LineStrong2 zuriickgestellt werden, damit er
wieder einsatzbereit ist; dazu wird der Riickstelltaster am Schalter beta-
tigt. Weitere Merkmale von LineStrong?2 sind ein ,normaler” Not-Halt, der
seitlich am Seilzugsicherheitsschalter angebracht ist, sowie eine zweifar-
bige LED zur Statusanzeige. LineStrong2 verfligt Uber eine Spannungsan-
zeige fUr den Seilzug. Dies vereinfacht Einbau und Justierung.

Je nachdem, in welcher Umgebung der Schalter zum Einsatz kommt,

ist LineStrong?2 in verschiedenen Materialausfiihrungen erhéltlich. Die
Basisausfuhrung besitzt ein robustes, gelbes Druckgussgehduse mit der
Schutzart IP67. Fur anspruchsvolle Einsatzbereiche (wie in der Lebens-
mittel- oder der pharmazeutischen Industrie) wird ein LineStrong2Z
Schalter angeboten, dessen Gehduse vollstandig aus robustem Edelstahl
316 besteht. Diese Ausfliihrung hat die Schutzart IP69K (durch zweifache
Abdichtungen an Deckeln und auch anderweitig) und widersteht Hoch-
druckreinigungen bei hohen Temperaturen.
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Functionst Satety

Troe Approved

C E e(UL)us A FS
TiVRhsnland (X-Ausfiihrungen)

LISTED

— Maschinen
— Transportbander

Merkmale:

— Auslosung bei Betatigung und
Seilriss

— Bis zu 100 m Lange

— Bis zu IP69K

— Integrierter Not-Halt-Taster

— 2 SchlieBer + 2 Offner

— EX-Ausfuhrung

Ein zwangsgeflhrter Kontakt erzwingt bei Betétigung oder ReiBen des
Seilzugs die Trennung der Sicherheitskontakte.

Die Bauweise von LineStrong?2 verhindert, dass Kontaktfehler auftreten
oder die Kontakte geschlossen bleiben, weil der Federmechanismus
versagt, oder dass die Kontakte verschmelzen oder verkleben. Der LineS-
trong2 Schalter verfiigt tiber zwei Offner und zwei SchiieBer.

Die zwangsgefihrten Kontakte bieten ein hohes MaB an

Sicherheit. Um beim Anschluss an das Maschinensteuersystem die
hdéchste Sicherheitsstufe zu erreichen, empfiehlt sich die Ubervvachung
von LineStrong2 mithilfe eines geeigneten Sicherheitsrelais von ABB, der
Sicherheits-SPS Pluto oder des Sicherheits-Controllers Vital.

LineStrong2 ist auch in Ausflihrungen mit zertifiziertem, explosionsge-
schitztem Kontaktelement (X-Ausflihrungen) erhaltlich. LineStrong2ZX
hat ein Gehduse aus Edelstahl und kann in Umgebungen der Zonen 1,
2, 21 und 22 (Gas und Staub) verwendet werden. Vormontiert mit einem
Kabel von 3 m.

LineStrong2 wurde gemaB den maBgeblichen Normen konzipiert und
verfugt Uber die entsprechenden Zulassungen.

die entsprechenden Zulassungen. Normenbeispiele sind

IEC/EN 60947-5-1, IEC/EN 60947-5-5, EN 62061, UL 508,

EN ISO 13850 und EN ISO 13849-1.



LineStrong2
LineStrong2Z
LineStrong2ZX (EX)

2TLA050202R0332
2TLA050202R0322
2TLA050202R7125

EN ISO 13849-1

EN 62061

Bis zu PL e/Kat. 4 je nach System-
architektur

Bis zu SIL3 je nach System-
architektur

Mechanische Zuverlassigkeit Bygy

PFHp
Intervall der Wiederholungsprifung
MTTF

1,5 x 10° Schaltvorgénge bei 100 mA
“Spannung
1<1,0x107

21 Jahre

1214 Jahre (8 ZyKlen pro Stunde/
i 24 Stunden pro Tag/365 Tage)

LineStrong2
LineStrong2Z(X)

bis zu 100 m

bis zu 80 m

PVC-ummantelter Stahldraht,

4,0 mm AuBendurchmesser

Montage M5 4,0 Nm
Deckel T20 Torx M4 1,5 Nm
Anschlussklemmen 1,0 Nm

Klemme bis zu 2,5-mm?-Leiter

130N

i <125 N < 300 mm Auslenkung

. Sicherung auBen 10 A (FF)

500 V AC/2500 V AC

i AC15A3003 A

- 10-500 Hz, 0,35 mm

| 24VDC

brechung Zb Einrastfunktion

|IEC/EN 60947-5-1 Doppelunter-

i Silber

L 3xM20x1,5
LineStrong2 P67
LineStrong2Z(X) IP69K und IP67
LineStrong2 -25° C bis +80° C
LineStrong2Z(X) -25 °C bis +80 °C
© (Reinigung bei 100 °C,
LineStrong2 Druckguss, gelb lackiert
LineStrong2Z(X) Edelstahl 316
i beliebig
F4xM5
Einstufung ExdIICT6
(-20°C <Ta<+60°C) Gb
Extb IIIC T 85 °C
(-20 °C < Ta < +60 °C) Db
Bemessungsspannung 250 V AC/DC
Bemessungsstrom 2Poled A
4Pole25A
Py T
ik
i i 2
T © |
1 1 ! 1
g L]

%15911ms ....... 2| qmpi; b))
10A 1
"""" \ 4 Mounting Holes
for M5 Screws
Abmessungen LineStrong2 und LineStrong2Z
bis zu 80 m
LineStrong2
I bis zu 100 m
LineStrong2Z
500 mm alle 3 m s alle 3 m — e 500 mm
. /L4 4
N !/
Augenschraube
bis zu 60 m
LineStrong2
bis zu 80 m :
LineStrong2Z |
-—500mm—-l-—— alle3m —w alle 3 m —--—500mm—-|
8-

_nL /s 7'

Augenschraube Sicherungsfeder
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Not-Halt-Sicherheitsseilzugschalter

Bei LineStrong3 handelt es sich um einen Not-Halt-Sicherheitsseilzug-
schalter, der an Maschinen, Forderbandern und in Prozessen eingesetzt
wird, wo ein Not-Halt leicht zugénglich sein muss. LineStrong3 ist ein
recht robuster Schalter, mit dem Abspannléngen von bis zu 250 m Lange
mit einem einzigen Schalter realisiert werden kénnen. Ein Not-Halt-
Seilzugschalter ist entlang eines Forderwegs leichter anzubringen als ein
System mit mehreren Not-Halt-Tastern. LineStrong3 kann zum Schutz
eingesetzt werden, beispielsweise entlang von Férderbéndern mit gerin-
gem Risiko, an denen sich der Seilzug in Hifthéhe vor dem Férderband
anbringen l&sst. Auf diese Weise ist ein Not-Halt gegeben, wenn jemand
auf das Forderband zulauft oder darauffallt.

LineStrong3 ermdglicht die doppelte Betatigung in beide Richtungen des
Seilzugs. Wenn jemand den Seilzug betatigt oder der Seilzug reiBt, wird
in den sicheren Zustand geschaltet, d. h. die Maschine wird der Not-Halt
ausgelost.

Nach dem Schalten in den sicheren Zustand muss LineStrong3 zurtick-
gestellt werden, damit er wieder einsatzbereit ist; dazu wird der Rickstell-
taster am Schalter betétigt. Weitere Merkmale von LineStrong3 sind ein
,normaler” Not-Halt, der oben am Seilzugsicherheitsschalter angebracht
ist, sowie eine zweifarbige LED zur Zustandsanzeige.

LineStrong3 verfligt Uber eine Spannungsanzeige fir den Seilzug. Dies
vereinfacht Einbau und Justierung.

Je nachdem, in welcher Umgebung der Schalter zum Einsatz kommt,

ist LineStrong3 in verschiedenen Materialausflihrungen erhéltlich. Die
Basisausflihrung besitzt ein robustes, gelbes Druckgussgehéuse mit der
Schutzart IP67. Fur anspruchsvolle Einsatzbereiche (wie in der Lebens-
mittel- oder der pharmazeutischen Industrie) wird ein LineStrong3Z
Schalter angeboten, dessen Gehduse vollstandig aus robustem Edelstahl
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Functionst Satety

Troe Approved

C E e(UL)us A FS
TiVRhsnland (X-Ausfiihrungen)

LISTED

— Maschinen
— Transportbander

Merkmale:

— Auslosung bei Betatigung und
Seilriss

— Bis zu 250 m Lange

— Bis zu IP69K

— Integrierter Not-Halt-Taster

— 2 SchlieBer + 4 Offner

— EX-Ausfuhrung

316 besteht. Diese Ausflihrung hat die Schutzart IP69K (durch zweifache
Abdichtungen an Deckeln und auch anderweitig) und widersteht Hoch-
druckreinigungen bei hohen Temperaturen.

Ein zwangsgeflhrter Kontakt erzwingt bei Betétigung oder ReiBen

des Seilzugs die Trennung der Sicherheitskontakte. Die Bauweise von
LineStrong3 verhindert, dass Kontaktfehler auftreten oder die Kontakte
geschlossen bleiben, weil der Federmechanismus versagt, oder dass die
Kontakte verschmelzen oder verkleben. Der LineStrong3 Schalter verfugt
Uber vier Offner und zwei SchlieRer.

Die zwangsgefiihrten Kontakte bieten ein hohes Ma3 an Sicherheit. Um
beim Anschluss an das Maschinensteuersystem die hdchste Sicher-
heitsstufe zu erreichen, empfiehlt sich die Uberwachung von LineStrong3
mithilfe eines geeigneten Sicherheitsrelais von ABB, der Sicherheits-SPS
Pluto oder des Sicherheits-Controllers Vital.

LineStrong3 ist auch in Ausflihrungen mit zertifiziertem, explosionsge-
schitztem Kontaktelement (X-Ausflhrungen) erhaltlich. LineStrong3LZX/
RZX/DZX haben ein Gehause aus Edelstahl und kdnnen in Umgebungen
der Zonen 1, 2, 21 und 22 (Gas und Staub) verwendet werden. Vormon-
tiert mit einem Kabel von 3 m.

LineStrong3 wurde geméB den maBgeblichen Normen konzipiert und
verflgt Uber die entsprechenden Zulassungen.

die entsprechenden Zulassungen. Normenbeispiele sind

IEC/EN 60947-5-1, IEC/EN 60947-5-5, EN 62061, UL 508,

EN ISO 13850 und EN ISO 13849-1.



Einfachseilzug

LineStrong3L/3R und LineStrong3LZ/3RZ

LineStrong3L/3R - Standardausfihrung
LineStrong3L/3R sind je nach Einbau zwei unterschiedliche Ausfuhrun-
gen.

L - ,Links" - ist die Ausflihrung von LineStrong3, bei der sich die Position
des Seilzugschalters auf der linken Seite der Installation befindet.

R - ,Rechts” - ist die Ausflihrung von LineStrong3, bei der sich die Positi-
on des Seilzugschalters auf der rechten Seite der Installation befindet.

Beide Ausfuihrungen verfligen Uber Druckgussgehduse, sind robust und
fur den Einsatz in Innen- wie AuBenbereichen geeignet. LineStrong3L/3R
kann bis zu 100 m Lange mit einem einzigen Schalter schiitzen. Bei
gleichzeitiger Verwendung zweier Schalter sind Langen bis zu 125 m
mdglich. Uber eine zweifarbige LED I4sst sich der Schalterzustand leicht
aus gréBerer Entfernung erkennen. Die Schalter verfiigen tber vier Offner
und zwei SchlieBer, um in allen modernen Steuerungsanwendungen
Flexibilitat zu ermdglichen.

LineStrong3LZ/3RZ - Ausflihrung in Edelstahl
Linestrong3LZ/3RZ sind zwei Schalterausfuhrungen aus Edelstahl mit
unterschiedlichen Einbaumdglichkeiten.

L - ,Links" - ist die Ausfuhrung von LineStrong3Z, bei der sich die Positi-
on des Seilzugschalters auf der linken Seite der Installation befindet.

R - ,Rechts* - ist die Ausflihrung von LineStrong3Z, bei der sich die Posi-
tion des Seilzugschalters auf der rechten Seite der Installation befindet.

Beide Ausfuihrungen besitzen Gehduse aus Edelstahl 316 und wurden
speziell fir anspruchsvolle Umgebungen (wie in der pharmazeutischen
und der Lebensmittelindustrie) konzipiert. LineStrong3LZ/3RZ kénnen bis
zu 100 m L&nge mit einem einzigen Schalter schitzen. Bei gleichzeitiger
Verwendung zweier Schalter sind Langen bis zu 125 m maglich. Uber
eine zweifarbige LED I&sst sich der Schalterzustand leicht aus groBerer
Entfernung erkennen. Die Schalter verfiigen tber vier Offner und zwei
SchlieBer, um in allen modernen Steueranwendungen Flexibilitat zu

ermdglichen.

links

rechts

27.50

223 min - 240 max

4 Mounting Holes Clearance
for M5 Screws

4

[

@
g

Abmessungen LineStrong3L/R und LineStrong3LZ/RZ

rechte

bis zu 125 m
500 mm T alle 3 m j r alle 3 m T 500 mm —— Seite
- //// » x.

ugenschraube
bis zu 100 m §
— alle 3 m . alle3m - 500 mm |
7 i
i o
\_ Augenschraube Sicherungsfeder _/
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Doppelseilzug
LineStrong3D und LineStrong3

LineStrong3D - Standardausfiihrung

LineStrong3D ist eine dritte Ausflihrung von LineStrong3.
LineStrong3D mit Abspanneinfiihrung auf beiden Seiten des Seilzug-
schalters kann Uber groBe Langen zum Schutz eingesetzt werden.

LineStrong3D verfligt Uber ein Druckgussgehéuse, ist robust und fur den

Einsatz in Innen- wie AuBenbereichen geeignet. LineStrong3D kann bis
zu 200 m Lange mit einem einzigen Schalter schiitzen. Bei gleichzeitiger
Verwendung mehrerer Schalter sind Langen von bis zu 125 m zwischen
den einzelnen Schaltern maglich. Uber eine zweifarbige LED I4sst sich
der Schalterzustand leicht aus gréBerer Entfernung erkennen. LineSt-

rong3D verfligt Uber vier Offner und zwei SchiieBer, um in allen modernen

Control-Applikationen Flexibilitat zu ermdglichen.

LineStrong3DZ - Ausflihrung in Edelstahl
Linestrong3DZ ist eine dritte Ausflihrung von Linestrong3Z.

LineStrong3DZ in der Ausflihrung in Edelstahl mit Abspanneinflihrung auf

DZ

beiden Seiten des Seilzugschalters kann Uber groBe Langen zum Schutz

eingesetzt werden.

LineStrong3DZ besitzt ein Gehduse aus Edelstahl 316 und wurde speziell

fur anspruchsvolle Umgebungen (wie in der pharmazeutischen und der

Lebensmittelindustrie) konzipiert. LineStrong3DZ kann bis zu 200 m Lan-

ge mit einem einzigen Schalter schitzen. Bei gleichzeitiger Verwendung

mehrerer Schalter sind L&ngen von bis zu 125 m zwischen den einzelnen

Schaltern méglich. Uber eine zweifarbige LED I3sst sich der Schalterzu-
stand leicht aus gréBerer Entfernung erkennen. LineStrong3DZ verflugt
Uber vier Offner und zwei SchlieBer, um in allen modernen Steuerungsan
wendungen Flexibilitt zu ermdglichen.

4 Mounting Holes Clearance /| =

for M5 Screws i

327 min - 361 max

Abmessungen LineStrong3D und LineStrong3DZ

500 mm ——[—— alle3m =— 500 mm «‘

e

Sicherungsfeder
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bis zu 125 m bis zu 125 m
500 mm I alle 3 m TSOO mm 500 mmy alle 3 m —{
—— (= b—3 = b—p
\— Augenschraube
bis zu 100 m bis zu 100 m

o alle 3 m

’— 500 mm —~

A
w

~._Augenschraube

o

Sicherungsfeder



LineStrong3L
LineStrong3R
LineStrong3LZ
LineStrong3RZ
LineStrong3LZX (EX)
LineStrong3RZX (EX)
LineStrong3D
LineStrong3DZ
LineStrong3DZX (EX)

2TLA050206R0332
i 2TLA050208R0332

2TLA050206R0322
2TLA050208R0322
2TLA050204R7125
2TLA050206R7125
2TLA050204R0332
2TLA050204R0322

i 2TLA0S0208R7125

EN ISO 13849-1
EN 62061

Bis zu PL e/Kat. 4 je nach Systemarchitektur

i Bis zu SIL3 je nach Systemarchitektur

Mechanische Zuverlassigkeit Bygg
PFHp

Intervall der Wiederholungsprifung
MTTF,

1,5 x 10° Schaltvorgénge bei 100 mA Spannung

<10x107

%21 Jahre

%214 Jahre (8 Zyklen pro Stunde/24 Stunden pro Tag/365 Tage)

LineStrong3L/R/LZ(X)/RZ(X) bis zu 125 m
LineStrong3D/DZ(X) bis zu 250 m
Spann'ér/Greifer - Schnellspannung
PVC—u'r‘nmanteIter Stahldraht, 4,0 mm"AuBendurchmesser
Montaée M5 4,0 Nm, Deckel T20 Tor>'<“l‘\/l4 1,5 Nm, Anschlussklemmeﬁ 1,0 Nm
Klemn{e bis zu 2,6-mm?-Leiter H
130N
<125 N < 300 mm Auslenkung
 Sicherung auBen 10 A (FF)
500V AC/2500V AC
| AC15A3003A
- 10-500 Hz, 0,35 mm
15 g, 1& ms
10A
24vDC
IEC/EN 60947-5-1 Doppelunterbrechdﬁg Zb Einrastfunktion
Siber
4xM20x15
LineStrong3D/L/R P67

LineStrong3LZ(X)/RZ(X)/DZ(X)

IP69K und IP67

LineStrong3L/R/D
LineStrong3LZ(X)/RZ(X)/DZ(X)

-25° C bis +80° C
-25 °C bis +80 °C (Reinigung bei 100 °C)

LineStrong3L/R/D Druckguss, gelb lackiert
LineStrong3LZ(X)/RZ(X)/DZ(X) Edelstahl 316
 beliebig

Einstufung
Bemessungsspannung
Bemessungsstrom

4xMs

L EXdIICT6 (20 °C < Ta<+60 °C) Gb Extb lIC T 85 °C (-20 °C < Ta < +60 °C) Db
| 250V AC/DC
2Pole 4 A

L 4Pole2,5A
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Not-Halt-Sicherheitsseilzugschalter
Zubehor

Zubehor

Typ Artikelnummer

Seilzugset umfasst:
Seilzug, Augenschrauben, Spanner/-Greifer, Inbusschlissel

Seilzugsets, verzinkt Set mit 10 m Seilzug ¢ 2TLA0S0210R0130

TLA050210R0330

Set mit 20 m Seilzug

Set mit 80 m Seilzug
setmmoo,«nse”zug .........................................................
Selzugset, Edelstanl Set mit 50 m Seilzug 2TLA050210R0520
Set mit 100 m Seilzug 2TLA050210R0720
Nur Seilzug 10 m Seilzug 2TLA050210R2120
80 m Seilzug 2TLA050210R2520

9 | 2TLA050210R2620

100 m Seil
= m Sei
0101 0 0 0 o )

i)

Eckrolle,nlédelstahl ¢ 2TLA050210R6020

Augenschraube Augenschraube, M8 x 1,25, verzinkt 2TLA050210R8030

Augenschraube, M8 x 1,25, Edelstahl | 2TLA050210R8020

Allgemeines Seilzugzubeh® Sicherungsfeder, 220 mm lang, Edelstahl ¢ 2TLA0S0211R0004

Schraubé.r{(.ﬁ‘r»é‘r{ér, Manipulationsschutz, TorxT20 TLA050211R0006

@ Schraubverbindung und Ste M20 x 1,5 Schraubverbindung 2TLA050040R0002
Mzostteokverbmdung .................................................... 2TLA050040R0004 ....................................
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Sicherheits-Schaltleisten, -Schaltpuffer und -Schaltmatten

Einsatzbereiche flr Sicherheits-Schaltleisten, -Schaltpuffer und

-Schaltmatten 12/2.
Sicherheits-Schaltleisten 12/3
Sicherheits-Schaltpuffer 12/6
Sicherheits-Schaltmatten 12/8
Elektrische Anschlisse 12/11
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Einsatzbereiche fUr Sicherheits-Schaltleisten, -Schaltpuffer

und -Schaltmatten

Schaltleisten werden zum Schutz gegen Quetschverletzungen eingesetzt, d. h. an be- §
weglichen Maschinenteilen sowie in automatischen Tore und Tiren. Die Schaltleisten S 0 12552 Sheler et vier [zselne -

sind in kundenspezifischen L&ngen und mit unterschiedlichen Querschnitten erhaltlich.

Druckempfindliche Schutzeinrichtungen -
Teil 2: Allgemeine Leitsatze fur die Gestaltung und
Prifung von Schaltleisten und Schaltstangen

Schaltpuffer werden als Sicherheits-Schaltpuffer zum Schutz gegen ferngesteuerte
Transportfahrzeuge und andere geféhrliche bewegliche Teile, die lange Bremswege

bendtigen, eingesetzt.

Sicherheits-Schaltmatten werden zur sicheren Erkennung von Personen in Gefahr-

S

EN ISO 13856-3 Sicherheit von Maschinen -
Druckempfindliche Schutzeinrichtungen -
Teil 3: Allgemeine Leitsatze fUr die Gestaltung und

dungsbereichen eingesetzt. Sie eignen sich besonders zur Uberwachung von Berei- Priifung von Schaltpuffern, Schaltfiachen, Schalt-
chen, in denen Maschinen mit Material beschickt und entladen werden. leinen und &hnlichen Einrichtungen

S

EN ISO 13856-1 Sicherheit von Maschinen -
Druckempfindliche Schutzeinrichtungen -

Teil 1: Allgemeine Leitsétze fur die Gestaltung und
Prifung von Schaltmatten und Schaltplatten

-
[}
== N

~N\N\N\\\N\\\\
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Sicherheits-Schaltleisten

e

— Schutz gegen Quetschver-
letzungen an beweglichen
Maschinenteilen und automati-
schen Turen.

Merkmale:

- Kann an ein Sicherheitsrelais, Vital
oder Pluto angeschlossen werden.

- Lieferung in maBgefertigter Lange.

- P65

- Einfache Montage vor Ort

— Lé&ngen von bis zu 25 m.

Sicherheits-Schaltleisten werden eingesetzt, um SchlieBkanten an még- Die Sicherheits-Schaltleiste muss an ein geeignetes Sicherheitsrelais
lichen Quetsch- und Scherstellen zu Uberwachen. Sie werden in Toren, mit zweikanaligem Eingang angeschlossen werden, z. B. an ein Sicher-
Maschinen und Umschlageinrichtungen verwendet, um Personen und heitsrelais vom Typ RT6/RT7/RT9 von ABB. Dadurch wird sichergestellt,
AusrUstung zu schiitzen. Sie bestehen aus einem Aluminium-Tragerprofil dass die Aktivierung der Schaltleisten tberwacht und Kabelstérungen
und einem Gummi-Profil mit Kontaktstreifen. erkannt werden. Schaltleisten kénnen auch von Vital (mit Tina 6A) oder

Pluto Uberwacht werden. Durch den zweifachen Kabelanschluss kdnnen
mehrere Schaltleisten in Reihe geschaltet werden.

Die Sicherheits-Schaltleisten der GE Reihe bestehen aus einem Gummi-

Profil mit bei der Extrusion integriertem Kontaktstreifen. Fir die Enden gibt

es spezielle Anschlussstecker und Anschlusskappen (Endkappen), die

zum Gummi-Profil passen. Die Endkappen werden mit einem speziellen

Zweikomponentenkleber verklebt. Die Schaltleiste wird auf einem Alu-

minium-Tragerprofil (C-Profil) montiert. GE Schaltleisten werden Ublicher-

weise vormontiert geliefert. Die GE Reihe ist in EPDM- oder TPE-Material

erhaltlich und kann in L&ngen von bis zu 25 m geliefert werden.

Die Sicherheits-Schaltleisten der GP Reihe bestehen aus einem Gum-
mi-Profil mit einem integrierten, separaten Sicherheitskontaktstreifen

(SKS 18). Die Schaltleiste wird auf einem Aluminium-Tragerprofil (C-Profil)
montiert. Das besondere Design von Profilen aus NBR-Kautschuk schitzt
den innenliegenden Kontaktstreifen auf bestmdgliche Weise gegen
Schéden und erlaubt Betatigungswinkel von bis zu 90°. Die GP Reihe wird
normalerweise in L&ngen von bis zu 6 m und immer vormontiert geliefert.

Kontakit!

Das EPDM- oder TPE-Material ist sehr gut gegen Ozon und Witterungs-
bedingungen sowie gegen Chemikalien bestandig.
NBR-Kautschuk ist sehr gut gegen Ol und Benzin bestandig.
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In der GE Schaltleiste gibt es einen fest integrierten Kontaktstreifen, der innen aus zwei leitfahigen,
sich gegenUberliegenden Oberflachen besteht und eine hoch isolierende Ummantelung hat. In

den Kontaktoberflachen gibt es zwei leitféhige Dréhte, die niederohmige Messungen selbst dann
zulassen, wenn die Schaltleiste Uberlinge hat. Der integrierte Kontaktstreifen ist vor Schéden durch
die umliegende Kammer geschutzt. Die verklebten Endkappen stellen einen permanenten Kontakt
zwischen Kontaktstreifen und Anschlussstecker sicher. Es wird ein spezieller flexibler Klebstoff
verwendet, um die Verbindung wasserdicht zu machen.

Die Sicherheits-Schaltleiste der GP Reihe enthalt einen SKS 18 Kontaktstreifen. Hierbei handelt es
sich um den eigentlichen Kontaktgeber, der in der Sicherheits-Schaltleiste positioniert ist. Der Kon-
taktstreifen besteht aus homogenem, hoch isolierendem EPDM-AuBenmaterial und zwei internen
leitfahigen Kontaktoberflachen. Das leitfahige Elastomer enthalt zwei Kupferdréahte, die auch selbst
bei Langen von Uber 100 m fUr eine niederohmige Erfassung sorgen. Aufgrund der Kontaktstellen
hat die Sicherheits-Schaltleiste einen inaktiven Bereich von etwa 20 mm an jedem Ende.

Zum Schutz gegen Schéden und flir eine korrekte Verwendung wird der Kontaktstreifen in die
Schaltkammer des Gummi-Profils eingesetzt. Die Gummi-Profile (aus NBR) werden anschlieBend
mit einem elastischen Klebstoff und Endkappen versiegelt, um sie wasserdicht zu machen. Dann
wird das Gummi-Profil auf das Aluminium-Profil montiert. Der Kontaktstreifen und das Gummi-Profil
bilden die GP Sicherheits-Schaltleiste.

{ EPDM, elektrische Isolierung > 30 MOhm

60 Ohm/100m
etwa 50 Ohm

24 V/100 mA

6,5 N/cm?

18 x 6 mm

Aluminium-Profil

Anschluss-
stecker

>

Anschluss-
stecker

Gummi-Profil mit
integriertem

kappe Kontaktstreifen

Sicherheits-Schaltleiste, Aufbau

Gummi-Profil

SKS 18

RN

k=
Aluminium-Profil,
C-Profil

Sicherheitskontaktstreifen SKS 18

Leitféahige Kontakt-
oberflache

Hoch isoliertes
AuBenmaterial

Kupferdraht

fAL 15-9 (AL 25-14 AL 25-14 AL 35-14 i AL 40-10
(AL 25-14V (AL 25-14V {AL35-15HB
{AL25-10H {AL25-10H :
(AL 25-14 E (AL 25-14 E

f Anf

caufAnfrage i 2

aufAnfrage 1184

(AL 25-14 (AL 25-14

AL 2514V AL 2514V AL 35-15 HB
{AL25-10H (AL 25-10H

(AL 25-14E (AL 25-14E

i PUR i PUR i PUR i PUR : PUR

0 bis +55

: PVC : PVC : PVC

(1) Gemessen mit Durchmesser 80 mm Prifkorper, 200 mm/s (bei GP 35-60 CN 10 mm/s)
Weitere Typen auf Anfrage.
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Bei der Bestellung einer Sicherheits-Schaltleiste mtssen folgende Angaben gemacht werden:
— Typ des Schaltleistenprofils
— Typ des dazu passenden Aluminium-Profils
(Auswahltabelle siehe unten)
- Lé&nge der Schaltleiste
- ggf. Optionen

chaltlelste GE 125 TT, Material TPE Breite 15 mm, Héhe 25 mm, Kabe\ 2x25m

chaltleiste GE 225 TK, Material EPDM Breite 25 mm, Hohe 25 mm, Kabel 2x2,5m

2TLA910029R8008 : Schaltleiste GP 35-60 CN, Materlal NBR, Breite 35 mm, Hohe 60 mm, Kabel 2 x 2,5 m

! fur Schaltleiste GE 125 TT

AL 40-10

far Schaltleiste GE F115 SK

! nur fiir Schaltleisten GP 25-25 CN, GP 25-40 CN und GP 35-60 CN, pro Seite angeben

Gehrungsschnitt

statt 2,5 m, pro Anschluss angeben

statt 2,5 m, pro Anschluss angeben

Kabel 15 m : statt 2,5 m, pro Anschluss angeben

ABB Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101
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Sicherheits-Schaltpuffer

Sicherheits-Schaltpuffer sind Sicherheitsbauteile, die z.B. fir fahrerlose Transportsysteme (FTS),
Hebebuhnen, groBen Toren, im Theaterblhnenbau und Uberall dort eingesetzt werden, wo groBe
Nachlaufwege erforderlich sind. Wenn der Schaltpuffer und ein Hindernis kollidieren, 16st die kurze
Reaktionszeit einen sofortigen Stopp der Steuerung aus, wéhrend der weiche Schaumstoffkern des
Schaltpuffers einen langen Brems- und Auslaufweg ermdglicht. Dadurch wird ein optimaler Schutz
von Personen und Materialien sichergestellt. Die AuBenoberflache ist in PUR- oder NBR-Kautschuk
erhéltlich. Die Standardfarben fir das PUR-AuBenmaterial sind schwarz bzw. schwarz mit gelben
Streifen. Das NBR-AuBenmaterial ist schwarz. Auf ihm kénnen gelbe Streifen angebracht werden.

Die Kontaktfunktion des Sicherheits-Schaltpuffers von ABB ist auf einen Sicherheitskontaktstreifen
vom Typ SKS 18 zurlickzuflihren, der durch eine spezielle mechanische Konstruktion aktiviert wird.
Diese durch ein groBes Schaumstoffkissen geschlitzte Konstruktion wird in das Aluminium-Trager-
profil eingesetzt und mit diesem verklebt. Der Schaumgummi wird mit Material aus PUR oder NBR
Uberzogen. Mit dieser Konstruktion gibt der Schaltpuffer einen Stoppbefehl ab, wenn er auf einer
beliebigen Seite gegen ein Hindernis stdBt. Die Schaltpuffer werden auf dem Tragerprofil vormon-
tiert und in den bestellten Langen (0,2 m - 3 m) geliefert.

Der Sicherheits-Schaltpuffer muss an ein geeignetes Sicherheitsrelais mit zweikanaligem Eingang
angeschlossen werden, z. B. an ein Sicherheitsrelais vom Typ RT6/RT7/RT9 von ABB. Dadurch
wird sichergestellt, dass die Aktivierung der Schaltpuffer Uberwacht und Kabelstérungen erkannt
werden. Schaltpuffer kdnnen auch von Vital (mit Tina 6A) oder Pluto Uberwacht werden. Durch den
zweifachen Kabelanschluss kénnen mehrere Schaltpuffer in Reihe geschaltet werden.
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— Schutz gegen Quetschver-
letzungen an beweglichen
Maschinenteilen und automa-
tischen Turen.

— Schutz bei groBen Nachlauf-
wegen

Merkmale:

— Kann an ein Sicherheitsrelais,
Vital oder Pluto angeschlos-
sen werden.

— Kundenspezifische Langen

— Kundenspezifische Form

- IP65

— Langen von bis zu 3 m.

1. AuBenmaterial aus PUR oder NBR
2 Schaumstoffkern

3. Tragerprofil

4. Montageprofil

5. Sicherheitskontaktstreifen




Technische Daten - ASB Schaltpuffer

geméB Zeichnung oder Sonderabmessungen
720 % o

>50 % der Hohe
i <150 N mit Rundkérper 80 mm
<300 N mit Prifobjekt 45 x 400 mm

Abmessungen

Betatigungskraft

Mechanische Lebensdauer >10°

Schutzklasse P65

Umgebungstemperatur 0° bis +60°

S L
Ol/Fett gut

10 % Séure widerstandsfahig

10 % alkalische (&tzende) Losungen widerstandsfahig

| 20 cm mit M8-Stecker auf einer Seite

Anschluss
20 cm mit M8-Buchse auf einer Seite

|1 x5 m mit M8-Stecker; 2 x 0,25 mm? PU-tberzogen
1 x5 m mit M8-Buchse; 2 x 0,25 mm? PU-lberzogen

Kabel (enthalten)

Bestellung eines Sicherheits-Schaltpuffers

Bei der Bestellung eines Sicherheits-Schaltpuffers missen folgende Angaben gemacht werden:
— Typ des Schaltpufferprofils

Typ der Behautung (Oberflache)

L&nge des Schaltpuffers

— ggf. Zubehdr / Optionen

Schaltpufferprofil

{Typ / Beschreibung

: Sohaltpuﬁ_er ASB 53-100, Quaderform,}_Breite 53 mm, Héhe 100 mm},__MS-KabeI 2x5m
2TLA910024R8002 : Schaltpuffer ASB 100-200, Quaderform, Breite 100 mm, Héhe 200 mm, M8-Kabel 2 x 5 m

‘ 2TLA910024R8003 : Schaltpuffer ASB 150-300, Keilform, Breite 150 mm, Hohe 300 mm, M8-Kabel 2 x 5 m
2TLA910024R8004 : Schaltpuffer ASB 200-400, Keilform, Breite 200 mm, Hohe 400 mm, M8-Kabel 2 x 5 m

Artikelnummer
2TLA910024R8001

Behautung (Oberflache)

Typ { Beschreibung

{ Polyurethan, schwarz

NBR, séhwarz

‘ N 4.4 sw/ge i NBR, schwarz / gelbe Klebestreifen
Optionen
Typ ! Spezifikation
Kabel 10 m  statt 5 m, pro Anschluss angeben
Kabel 15 m statt 5 m, pro Anschluss angeben

Zubehor (separat zu bestellen)

Artikelnummer ETyp / Beschreibung

2TLA910075R0000 : M8-C212, Verbindungskabel 2,5 m fiir die Reihenschaltung von nicht direkt aneinander
egenden Schaltpuffern oder als Verlangerungskabel

8-C512, Verbindungskabel 5 m fiir die Reihenschaltung von nicht direkt aneinander
: liegenden Schaltpuffern oder als Verlangerungskabel

2TLA910075R2000 : M8-C912, Verbindungskabel 9 m fiir die Reihenschaltung von nicht direkt aneinander

2TLA910075R1000

8-C1512, Verbindungskabel 15 m flir die Reihenschaltung von nicht direkt aneinander
: liegenden Schaltpuffern oder als Verlangerungskabel

2TLA910075R3000

Langen und Anschluss

Der ASB Sicherheits-Schaltpuffer ist in
L&ngen von bis zu 3.000 mm erhaltlich. An
jedem Ende des Schaltpuffers gibt es einen
Anschlussausgang. Spezielle Designs sind
auf Anfrage erhéltlich.

X = Schaltpuffer-Hohe, Y = Schaltpuffer-Breite,
Z = Schaltpufferlange

Abmessungen/Formen

- 403

Spezielle Designs auf Anfrage erhaltlich
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Sicherheits-Schaltmatten

CE ®-

£ | ol

- Sichere Erkennung von Personen in
Gefahrdungsbereichen
(z.B. um Pressen, Roboter,
Fertigungsstralen, Maschinen)

Merkmale:

— Kann an ein Sicherheitsrelais, Vital
oder Pluto angeschlossen werden.

- Sehr strapazierfahig

- |P54
Die ASK Sicherheits-Schaltmatte wird zur sicheren Erkennung von Die Sicherheits-Schaltmatte ist in der Sandwich-Bauweise aufgebaut. Der
Personen in Geféhrdungsbereichen (z.B. um Pressen, Roboter, Druckkontaktschalter besteht aus zwei leitende Schaltplatten, die durch
FertigungsstraBen, Maschinen) eingesetzt. Bei Anschluss an ein eine patentierte Isolationsschicht voneinander getrennt sind. Die internen
geeignetes Uberwachungssystem wird ein Betreten der Sicherheits- Schaltplatten sind zum Schutz gegen Feuchtigkeit in einem widerstands-
Schaltmatte sofort erfasst und die gefahrbringenden Maschinen- fahigem PUR-Material eingegossen und mit einer rutschfesten PUR-
bewegungen angehalten. Dies wird durch das Ausldsen elektrischer Schicht abgedeckt. Diese Oberfléache ist besonders widerstandsfahig
Kontakte ermdglicht, die in der Sandwich-Bauweise der Matte ge- gegen Ol, Wasser und Fett. Alternativ kénnen Oberflachen aus Aluminium
schlossen werden. Die von ABB angebotenen Sicherheits-Schaltmatten oder Edelstahl auf den Matten in Bereichen mit hoher mechanischer
sind in zwei Ausflhrungen erhaltlich: mit bzw. ohne angegossene Beanspruchung positioniert werden. Die Schaltmatten haben zwei Kabel-
Rampenschiene. Die Sicherheits-Schaltmatten sind auch in ausgange mit jeweils einem M8-Stecker und einer M8-Buchse.

kundenspezifischen GréBen und Formen erhaltlich. Die Matten kénnen
mit optionalen Aluminium-Rampenschienen vom Typ RS14 oder
-Befestigungsschienen vom Typ BS14 (fir Matten ohne angegossene
Rampenschiene) montiert werden.

Rutschfeste Oberflache

Poyurethan-
Abschlussflache

Kontaktoberflache 1
Isolationsschicht
Kontaktoberflache 2
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Sicherheitsabstand - Sicherheits-Schaltmatte
gemaB EN ISO 13855

Bei Verwendung einer Sicherheits-Schaltmatte als Zugangssicherung wird
der Kleinste zul&ssige Sicherheitsabstand zwischen dem Gefahrdungs-
bereich und der duBeren Kante der Matte (vom Gefahrdungsbereich aus

gesehen) gemaB der Formel von EN ISO 13855 berechnet.

S=(K*T)+C

S = Kleinster zuléssiger Sicherheitsabstand in mm

K = Kérpergeschwindigkeit (Anndherungsgeschwindigkeit 1600 mm/s)
C = zusétzlicher Abstand in mm flr die Annéherung des Kdrpers an
den Gefahrdungsbereich, bevor die Schutzeinrichtung betatigt wurde
(1200 mm fir Sicherheits-Schaltmatten).

D.h.

= (1600 * T) + 1200

Oberflachenschicht - Sicherheits-Schaltmatten

Sicherheits-Schaltmatten werden Ublicherweise mit einer genoppten Polyurethan-Oberflache gelie-
fert, die extremen Bedingungen sehr gut standhélt (O, Sauren oder &tzende Stoffe) und rutschfest
ist. Fir besondere Anforderungen kénnen auch andere Oberflachenmaterialien geliefert werden:

Riffelblech aus Aluminium oder Tranenblech aus Edelstahl.

Randbeschaffenheit — Sicherheits-Schaltmatten

Erkennungsbereich + 70 mm ;
35 Erkennungsbereich 35,

Anschluss-
kabel

ASK 14-1T4.4-NP - Komplette Sicherheits-
Schaltmatte mit angegossene Rampenschiene.

ASK 14-1U4.4-NP - Komplette Sicherheits-
Schaltmatte ohne angegossene Rampenschiene.
Rampenschiene aus Aluminiumprofil (RS14).

Rampenschiene RS14

Erkennungsbereich  _ |

Erkennungsbereich + 70 mm

—_

BS 14 RS 14

40 67

o
o

14,5

17.8

17,8

©0)

—
\M

anal fir Anschlusskabel

Oberflachenschutz

Befestigungsschiel

4 %/

Rampenschiene

Zum Schutz vor Kanten und zur Befestigung der Sicherheits-Schaltmatte am Boden. Bietet auBerdem Schutz und Flhrung fir Anschlusskabel.

Befestigungsschiene BS14

Am besten fir einen Einsatz an der maschinennahen Seite geeignet. Erlaubt einen kirzeren Abstand zum Beispiel zu einer Wand.

Eckverbinder EVA RS14

Kann zur Verbindung von zwei RS14 Profilen als Alternative zum Gehrungsschneiden der Profile eingesetzt werden.
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| Eine Matte = 2350 x 1350 mm (Verhaltnis max. 3:1), mehrere Matten = 10 m?

100 x 100 mm

max. 14,5 mm mit rutschfester Oberflache

150 N (Rundkdrper 80 mm)

2000 N Uber @ 80 mm

i Schwarzes Polyurethan, weitere Farben auf Anfrage

P54

0° C bis +60 °C

Ol/Fett gut
10 % Séure widerstandsfahig
10 % alkalische (étzendg) Losungen widerstandsfahig

20 cm mit M8-Stecker an einer Ecke
20 cm mit M8-Buchse an einer Ecke

1 x5 m mit M8-Stecker; 2 x 0,25 mm? PUR-Mantel
1 x5 m mit M8-Buchse; 2 x 0,25 mm? PUR-Mantel

¢ > 1,5 x10° Lastverlagerung

) 2TLAO7681OR1000 Standard Schaltmatte ASK 14- 1T4 4, 1000 x 750 mm, M8-Kabel 2 x5m

. 2TL/—\O7631OR12OO Standard Schaltmatte ASK 14- 1T4 4 1000 x 1500 mm, M8 Kabel 2 x5m

Bei der Bestellung einer kundenspezifischen Sicherheits-Schaltmatte missen folgende Angaben gemacht werden:

Schaltmattenausfihrung
— L&nge der Schaltmatte (Angabe des aktiven Bereichs, max. 2.350 mm)
Breite der Schaltmatte (Angabe des aktiven Bereichs, max. 1.350 mm)

ggf. Zubehdr / Optionen

2TLA910031R8001 Schaltmatte ASK 14-1T4.4-NP, angegossene Rampenschiene, Belag Noppenoberflache,
iM8-Kapel2x5m

chaltmatte ASK 14-1U4.4-NP, ohne Rampenschiene, Belag Noppenoberﬂache
8 Kabel 2xém

chaltmatte ASK 14-1F4.4-TBV, ohne Rampenschiene, Belag Edelstahl -Tranenblech,
8-Kabel2x5m

; haltmatte ASK 14-1F4.4-ARB, ohne Rampenschiene, Belag A\umlnlum Riffelblech,
i M8-Kabel 2 x5 m

Rampenschiene, fir Schaltmatten ASK 14-1U4.4-NP, ASK 14-1F4.4-TBV und
i ASK 14-1F4.4-ARB, pro Seiteangeben

efestigungsschiene, flr Schaltmatten ASK 14-1U4.4-NP, ASK 14 1F4 4-TBV und
ASK 14-1F4.4-ARB, pro Seite angeben

tatt 5 m, pro Anschluss angeben )

Kabel 15 m i statt 5 m, pro Anschluss angeben

2TLA910075R0000 M8-C212, Verbindungskabel 2,5 m fir die Reihenschaltung von nicht direkt aneinander
iegenden Schaltmatten oder als Verlangerungskabel

M8-C512, Verbindungskabel 5 m fur die Reihenschaltung von nlcht dlrekt aneinander
iegenden Schaltmatten oder als Verldngerungskabel

M8-C912, Verbindungskabel 9 m fir die Reihenschaltung von nlcht dlrekt aneinander
iegenden Schaltmatten oder als Verlangerungskabel

M8-C1512, Verbindungskabel 15 m fir die Reihenschaltung von n|cht direkt aneinander
i liegenden Schaltmatten oder als Verlangerungskabel

2TLA910075R3000
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Elektrische Anschlusse

Sicherheits-Schaltleisten, -Schaltpuffer und -Schaltmatten sollten mit Wenn andere Relais als die empfohlenen von ABB verwendet
einem geeigneten Uberwachungsbaustein verwendet werden (z. B. werden sollen, ist es wichtig, dass der Anwender vor dem Einsatz die
Sicherheitsrelais RT6, RT7 A/B, RT9, Vital mit Tina 6A oder Sicherheits- Eignung mit ABB Uberprift. Ein solches Versdumnis kann zu fehlerhaftem
SPS Pluto von ABB). Betrieb und/oder Beschadigung der Komponenten fihren.

Der Uberwachungsbaustein (lberwacht die Funktionsweise der Signal-
geber und erkennt Stérungen oder Kurzschllsse in Leitungen. Mehrere
Schaltleisten, Schaltpuffer oder Schaltmatten kénnen in Reihe geschaltet
werden, ohne das Sicherheitsniveau negativ zu beeinflussen.

Bei Anwendung von Druck auf die Oberflache des Signalgebers wird ein
interner Kontakt geschlossen und der Sicherheitsausgang des Uberwa-
chungsbausteins ausgeldst. An den Sicherheitskreis der Maschine wird ein
Stoppbefehl erteilt um gefahrbringende Bewegungen zu stoppen.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
MAT/EDGE/BUMPER 1 MAT/EDGE/BUMPER 2 MAT /EDGE /BUMPER 3
srown [ 1 Brown grown [ 1 srown srowN [ 1 Brown
oLE W | ! biue wime aLuE e | ! brue e eLue e | ! bue e
| I _ | I _ _

Al A2 S13S14S34544 S23S24 Y13 S53 X1 X4

Supply Test/Auto]
Reset

Type:RT6  JOKAB SAFETY

Ll

2 2

1
1 In) 1&2

(&)
>

o= —

o _——

QU ——  —.
N

&
N
ll4>
&N
W
04>
IS
N
~<
IS
<
N
~

[Anmbrkning Remark Konstr DesignGodk Appr |Dotum _Dote Blod Sheet
Connection RT6 Js 090224
Inkoppling RT6 Riiod Drown|[Sidor Poges|Ritn nr Drowing no Forts Cont
Js HK7601A
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5 6 7 8 9 10
MAT/EDGE/BUMPER 1 MAT/EDGE/BUMPER 2
I R I R
BLUE/WHTE BLUE/MHTE BLUE/WHTE BLUE/WHITE
[ [
1 2 4 Ts
A1 A2 S1 B1 T1 B2 R1 X1 X4
+ = Test/Auto|
24VDC Reset
Type:VITAL1
\1 \1 B2 | Taw
2 2
| o]+ o
13 14 23 24 Y14 |Info S8 |%]n
ole|=2|2 |
5|%|5|5|o
[Anmirkning Remark [Konstr Design[Godk  Appr [Dotum  Date Blod  Sheet
Connection Vital Js 090224
Inkoppling Vital Riiod Drown [Sidor Pages|Riin nr Drowing no Forls  Cont
HK3310A
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
DYN A
DYN B
x| x|
Y ¥ Y ¥
MAT/EDGE/BUMPER 1 MAT/EDGE/BUMPER 2 MAT/EDGE/BUMPER 3
srown [ T T T sRowN srown [ T 7 T sRowN srown [ T T srowN
[ I | ] | ] |
swewHTe | NN | BLUE/WHTE ouwe/ e | NSRRI | owe e swe e | JENERENENN | LUE/WHTE
L L__ | L
Q10 1Q11 101 102 103 104
* Diodes can ke mounted anywhere.
A Terminal block with built-in diode in the
electrical cabinet is appropriate.
Type: PLUTO
[Anmarkning Remark Konstr Design[Godk  Appr [Dotum  Dote Blod  Sheet
Connection Pluto Js 090223
Inkoppling Pluto Rilod Drawn [Sidor Pages [Ritn nr Drowing no Forfs Cont.
Js HKDOG1A
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Schutzzaunsystem
Quick-Guard® und Sicherheits-Rolltor

Quick-Guard® Schutzzaunsystem 13/2
Quick-Guard® wird auf drei verschiedene Arten geliefert 13/5
Quick-Guard® Express 13/6
Quick-Guard® Express - kann in Sektionen bestellt werden 13/7
Quick-Guard® Standard und SafeCAD® 13/10
Montage mit Gitterfixierungen NL2 und NL3 am SchweiBgitter 13/12.
MaBe flr Aluminiumprofile und Fullungen 13/13
Komponenten

Aluminiumprofile 13/14
Beschlage 13/17
Turkomponenten 13/19
Beschlage fur Schalter 13/27
Abdeckkappen und Abdeckleisten 13/29
Zubehor 13/30
Flullmaterial 13/31

Sicherheits-Rolltor
Sicherheits-Rolltor 13/33
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Quick-Guard®

Quick-Guard® Standard mit Gitter verbaut.

Quick-Guard® ist ein sehr flexibles Schutzzaunsystem, das aus wenigen
unterschiedlichen Komponenten wie Aluminiumprofilen, patentierten
Beschlagen, Gitterfixierungen, Gittern und geschlossenen oder
geréduschddmmenden Feldern besteht. Mit diesen Komponenten kann
praktisch alles gebaut werden. Zusammenbau und Umbau der Quick-
Guard® Schutzeinrichtungen sind mit wenig Aufwand verbunden.

Durch unser patentiertes Schraubenverbindungssystem kénnen wir alle
Beschlage vormontiert mit Befestigungsschrauben und Muttern liefern. Es
brauchen keine Locher in die Profile gebohrt zu werden, und alle Schnitte
sind gerade. Hierdurch gestalten sich Zusammenbau und Umbauten sehr
einfach.

Das Schutzzaunsystem Quick-Guard® ist in zwei Versionen lieferbar: Quick-
Guard® (Standard) und Quick-Guard® Express. Die beiden Versionen sind
miteinander kombinierbar. Die Schutzzaunsysteme kdnnen auch bei einer
Veranderung oder der Verlagerung einer Produktionseinrichtung einfach
angepasst werden.
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Quick-Guard® Standard mit schwarzen und
transparenten Polycarbonatplatten
fir medizinische Anwendungen.

Quick-Guard® Express mit wenig
Komponenten und einfach bis zu 45°
abzuwinkeln.

Mit unserer auf AutoCAD® aufbauenden SafeCAD®-Anwendung kénnen
wir sehr schnell 3D-Systementwiirfe erstellen. Zeichnungen, Schnittlisten
usw. werden von SafeCAD® generiert. Die Zeichnungen kdnnen sogar als
Montageanleitung verwendet werden.

Quick-Guard® ist umweltfreundlich. Alle Komponenten des Schutz-
zaunsystems konnen einfach zerlegt und wieder verwendet werden.
Alle in dem Schutzzaunsystem verwendeten Materialien sind 100 %
recyclingfahig. Quick-Guard® bietet auch eine angenehme ergonomische
Arbeitsumgebung.



Ein flexibles und stabiles Schutzzaunsystem, das einfach
aufzubauen ist

Beschlége mit vormontierten Schrauben und
Nutensteinen machen den Zusammenbau
einfach

Breite, Lange und Hohe einfach vor Ort anzu-
passen und leicht auf die individuellen BedUrf-
nisse abzuandern

Wahlen Sie aus einer groen Auswahl von
Moglichkeiten fur Hauben und Tiren

-
PEI—

Gitter Kunststoff ~ Glas Blech Schallschluckend

7700
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EN ISO 13857 qilt fur Sicherheitsabstande gegen das Erreichen von
Gefahrdungsbereichen. Die Norm nennt die in verschiedenen Gefahr-
dungssituationen zu beachtenden Sicherheitsabsténde. Die Beispiele in
nebenstehender Abbildung zeigen Sicherheitsabstande bei zwei unter-
schiedlichen Zaunhdhen, bei denen beim Hinlberreichen ein niedriges
Risiko besteht.

Fur die Gitter wird fir das Hindurchreichen ein Mindestabstand von

200 mm angegeben (el Personen ab 14 Jahren) bei einer OffnungsgréBe
von 40 x 40 mm. Fir kirzere Abstande und zur Schallreduzierung ver-
wenden wir geschlossene Felder. Bei einer Roboterzelle muss zwischen
dem Schutzzaun und dem am weitesten ausgreifenden Teil des Robo-
ters ein Mindestabstand von 500 mm eingehalten werden (EN 349). Im
Probebetrieb und beim Programmieren muss zwischen Schutzzaun und
allen sich bewegenden Teilen soviel Platz sein, dass der Bediener nicht
dazwischen eingeklemmt werden kann.

Bei Schutzeinrichtungen, die beispielsweise flr Wartungszwecke ab-
genommen und danach wieder angebaut werden mussen, fordert die
Maschinenrichtlinie, dass die Befestigungsteile an der Schutzvorrichtung
verbleiben mussen. Wir verwenden hierzu normalerweise verriegelte
Turen/Klappen flr einen schnellen und sicheren Zugang.

Nehmen Sie mit uns Kontakt auf, wenn Sie Fragen zu den Anforderungen
in Vorschriften und und Normen haben.

Mit der patentierten Fuhrungs- und Verriegelungsfunktion von ABB ist es
einfach, das Schutzzaunsystem zusammenzubauen und wieder zu zer-
legen. Der Nutenstein hat mehrere Vorteile: Er kann einfach in das Profil
eingesetzt werden und positioniert sich selbst automatisch, wenn die
Schraube um 90 Grad im Uhrzeigersinn gedreht wird. In dieser Stellung
kann der anzubringende Beschlag beliebig justiert und durch Weiterdre-
hen der Schraube im Uhrzeigersinn befestigt werden. Um den Beschlag
wieder abzunehmen, wird die Befestigungsschraube im Gegenuhrzeiger-
sinn soweit gedreht, bis der Nutenstein mit der Profilnut fluchtet.

Alle Beschlage werden vormontiert geliefert. Beschlége ohne angegossene
Flhrungsnase werden mit einer Zentrierscheibe geliefert.

Einfache
Einstellung
der Lage von
Anbauteilen
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0 200 500

900 mm

Sicherheitsabstand fiir 2000 mm
Schutz mit geschlossenen Feldern
(z.B. Polycarbonatplatten).

Sicherheitsabstand fiir 1600 mm
Schutz mit Standardgitter.

Zentrierung und

Drehbegrenzungen
— (SN ;
Verriegelung ‘\ | patentiert
senkrecht “ Zentrier-
zu Profilnut =

scheibe

Zur Montage der Beschlage die Schraube erst 3/4 Umdrehungen im
Gegenuhrzeigersinn I6sen. Danach die Schraube im Uhrzeigersinn wie {iblich
festziehen. Die Mutter sichert den Beschlag dann automatisch mechanisch im
Profil.

Die Montage von Anbauteilen an die
Zaunprofile wird durch T-Nut und
patentierte Nutensteine einfach



Quick-Guard®
Auf drei Arten lieferbar

1. Gestaltung vor Ort

Sie bestellen nur Abschnitte, die aus wenigen Komponenten bestehen.
Das Schutzzaunsystem wird dann vor Ort aufgebaut. Bei Bedarf wird ein
Hand-Schneidewerkzeug mitgeliefert, mit dem die Gitter einfach auf Maf3
geschnitten werden kénnen.

2. Zuschnitt nach Zeichnung

Sie geben uns eine einfache Skizze oder eine AutoCAD®-Datei mit Ihren
Vorstellungen, wie das Schutzzaunsystem aussehen soll. Wir geben diese
Informationen in SafeCAD® ein und entwerfen die Schutzumhausung in
3D. Mit dieser Zeichnung werden die Schnitt- und Komponentenlisten so-
wie ein Angebot automatisch generiert.

3. Vormontiert oder vor Ort zusammengebaut
Wir kdnnen das Schutzzaunsystem vollstandig oder teilweise vormontiert
liefern oder es vor Ort zusammenbauen.

Gestaltung vor Ort.

e o]
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Vormontiert oder vor Ort

zusammengebaut.
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Quick-Guard® Express

Die Installation von Quick-Guard® Express erfolgt schnell und kosten-
gunstig. Das System besteht nur aus patentierten Gitterfixierungen,
SchweiBgittern, Polycarbonatplatten, U-Profilen und Zaunpfosten (Profile
mit Bodenwinkeln). Alle Teile fir Quick-Guard® und vorgefertigteTiren
werden direkt ab Lager geliefert. Durch die wenigen Komponenten des
Zaunsystems kénnen Sie Ihre ganz spezielle Absperrung planen und
selbst installieren.

Die Stabilitét der feststehenden trennenden Schutzeinrichtung kommt
daher, dass die SchweiBgitter und/oder Polycarbonatplatten im Profil
"verriegelt" werden. Der &uBere Draht des Gitters wird durch einzigartig
konstruierte Gitterfixierungen im Profil so verriegelt, dass die Starke der
Befestigung praktisch der einer SchweiBung gleichkommt. Die Polycarbo-
natplatten werden mit speziellen Fixierelementen verriegelt, die bei unse-
ren Tests ebenso stark wie das Gitterverriegelungssystem waren. Wenn
Sie stabilere Zaunpfosten bendtigen, kdnnen Sie statt des Standardprofils
mit 44 x 44 mm ein stabileres Profil mit 44 x 88 mm wahlen.

Es ist immer einfach, Quick-Guard® Express und Quick-Guard® Standard
in einem gemeinsamen System zu kombinieren. Genauso einfach ist es,
die Schutzeinrichtung anzupassen und zu verandern, wenn Fertigungsein-
richtungen verandert oder verlagert werden.

Die Bodenwinkel an den vertikalen Pfosten anbringen. Vor der Montage
der Beschlage die Schraube zum Lésen im Gegenuhrzeigersinn drehen.

Danach die Sch ie blich im Uhrzeigersinn festziehen. Der
anach die Schraube wie ublich im Unrzeigersinn festziehen. Der ¢ 3. Das Gitter in das Profil driicken und mit den Gitterfixierungen NL2

Nutenstein geht dann automatisch in die richtige Stellung und sichert den
Beschlag mechanisch im Profil. Sicherstellen, dass sich der Nutenstein
richtig gedreht hat.

Quick-Guard® Express ist einfach
zusammenzubauen und bis zu 45°
abzuwinkeln.

Distanz- |
schraube <<~
JSM 37

Gitterfixierung NL2

¢ 1. Distanzschrauben JSM 37 in 180 mm Hohe in die Pfosten einsetzen.
2. Das untere U-Profil zwischen die Pfosten einlegen

(auf die eingesetzten Distanzschrauben).

befestigen.

4. Das obere U-Profil entweder vor oder nach dem Einsetzen des Gitters

anbringen.

Den n&chsten Abschnitt zusammenbauen. Den Abstand zwischen den
Pfosten kann man um einige mm justieren, nachdem das Gitter mit den
Gitterfixierungen befestigt wurde. Das Gitter 188t sich um bis zu 45°
abwinkeln, ohne einen Winkelbeschlag (JSM 35-K) zu verwenden.
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Das obere Ende des Gitters mit Gitterfixierungen NL3 befestigen. Das
Gitter ist jetzt gesichert, stabilisiert und elektrisch geerdet. Die Erdung ist
erforderlich, wenn elektrische Gerate oder Kabel am Schutzzaun befestigt
© werden.



Quick-Guard® Express

Eine Person kann die Express-Sektionen
einfach zusammenbauen. Diese Sektionen
kdnnen auch bis zu 45° abgewinkelt werden.
Das Gitter kann mit einem einfachen Schneid-
werkzeug auf das gew(inschte Maf3 geschnitten
werden.

Messen Sie aus, wie lang der Schutzzaun
werden soll und bestimmen Sie die Anzahl
Tlren. Unsere beiden Standardsektionen haben
ein RastermaB von 1100 mm und 1500 mm.
Das RastermaB der Tur betragt 1100 mm. Die
TUr passt tberall, wo zwischen den Pfosten ein
RastermaB von 1100 mm besteht.

Werden von den StandardmaBen abweichende
Dimensionen bendtigt, schneiden Sie einfach
das Gitter mit einem Bolzenschneider auf die
gewlnschte GroBe.

——— ——
+ } i
— 4 Sektionen 1500
— 5 Sektionen 1100
- 1 Tur i 4 4
t e e e
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JSMEL1-N/PC20H8 ~—
H,X,Y,Z, G, Sund

X = Sektionstyp (siehe Folgeseiten)

Express
11 = RastermaB 1100 mm N = Gitter 20 = Hohe 2000 mm 8 = 44x88 mm Profil
15 = RastermaB 1500 mm PC = Polycarbonat 22 = Hohe 2200 mm 4 = 44x44 mm Profil

I

Eine Person kann die Express-Sektionen einfach zusammenbauen. Diese Sektionen kdnnen auch bis zu 45° abgewinkelt werden.
Das Gitter kann mit einem einfachen Schneidwerkzeug auf das gewUinschte Maf geschnitten werden.
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¢ JSM E11-N14X4
© JSM E11-N14X8
i JSM E15-N14X4
i JSM E15-N14X8
i JSM E11-PC14X4

JSM E11-PC14X8
JSM E11-N20X4
JSM E11-N20X8
JSM E15-N20X8
JSM E15-N20H8
JSM E11-N/PC20X8
JSM E11-PC20X8
JSM E11-N22X4
JSM E11-N22X8
JSM E15-N22X8
JSM E11-N/PC22X8
JSM E11-PC22X8

| JSM E11-14Y4
JSM E11-14Y8

JSM E11-20Y4

: JSM E11-20Y8

JSM E11-22Y4
JSM E11-22Y8

JSM E11-N14Z
JSM E15-N14Z

i JSME11-PC14Z
¢ JSM E11-N20Z

JSM E15-N20Z
JSM E11-N/PC20Z
JSM E11-PC20Z

i JSMET1-N22Z

JSM E15-N227
JSM E11-N/PC22Z
JSM E11-PC22Z

¢ JSMEN-N14G

JSM E11-PC14G
JSM E11-N20G*
JSM E11-N/PC20G

: JSM E11-PC20G
i JSM E11-N22G*

JSM E11-N/PC22G
JSM E11-PC22G

i * Das Turblatt ist bei Lieferung

vormontiert.

JSM E11-N20S
JSM E15-N20S
JSM E11-N/PC20S
JSM E11-PC20S
JSM E11-N22S
JSM E15-N22S
JSM E11-N/PC22S
JSM E11-PC225

2TLA040106R0200

2TLA040106R0300
2TLA040106R1000

i 2TLA040106R0700
¢ 2TLA040106R5200

2TLA040106R5300
2TLA040101R0200
2TLA040101R0300
2TLA040101R0900
2TLA040101R0800
2TLA040104R0100
2TLA040101R5300
2TLA040102R0200
2TLA040102R0300
2TLA040102R0800
2TLA040105R0100
2TLA040102R5300

¢ 2TLA040106R8000
2TLA040106R8100

2TLA040103R2000

: 2TLA040103R2100

2TLA040103R4000
2TLA040103R4100

2TLA040106R0400
2TLA040106R0800

i 2TLA040106R5400
¢ 2TLA040101R0400

2TLA040101R1000
2TLA040104R0200
2TLA040101R5400

i 2TLA040102R0400

2TLA040102R0900
2TLA040105R0200
2TLA040102R5400

¢ 2TLA040106R0500

2TLA040106R5500
2TLA040101R0500
2TLA040104R0300

: 2TLA040101R5500
i 2TLA040102R0500

2TLA040105R0300
2TLA040102R5500

2TLA040101R0600
2TLA040101R1100

2TLA040104R0400
2TLA040101R5700
2TLA040102R0600
2TLA040102R1000
2TLA040105R0400
2TLA040102R5600

i Komponenten flir einen vollstdndigen Pfosten mit Bodenwinkeln

Komponenten flir eine fortlaufende Sektion mit nur einem Pfosten.
i Die Héhe kann1400 mm, 2000 mm und 2200 mm gewé&hlt werden.
Die Sektion wird unmontiert geliefert.

© Enthaltene Teile: Bodenwinkel, Gitter-/Plattenfixierungen, Distanz-

schrauben, U-Profile, Aluminiumprofil, SchweiBgitter bzw. Polycar-
bonatplatte und Abdeckkappe (nur bei Zaunhéhe 1400 mm).

zum Abschluss von fortlaufenden Sektionen. Die Hohe kann
zwischen 1400 mm, 2000 mm und 2200 mm gewahit werden. Der

¢ Pfosten wird unmontiert geliefert.

Enthaltene Teile: Bodenwinkel, Distanzschrauben, Aluminiumprofil

i und Abdeckkappe (nur bei Zaunhdhe 1400 mm).

Komponenten flir eine vollstandige Sektion ohne Zaunpfosten und
Bodenwinkel. Die Hohe kann zwischen 1400 mm, 2000 mm und

i 2200 mm gewdhit werden. Die Sektion wird unmontiert geliefert.

Enthaltene Teile: Gitter-/Plattenfixierungen, U-Profile und SchweiB3-
gitter bzw. Polycarbonatplatte.

{ Komponenten flr eine vollstandige herkdmmliche Tur mit Rah-

menprofil 44x88 mm. Die Hohe kann zwischen 1400 mm, 2000
mm und 2200 mm gewahlit werden. Die Sektion wird unmontiert
geliefert (Ausnahmen siehe links). Die GroBe der Tur kann einfach

: vor Ort angepasst werden.

Enthaltene Teile: L-Beschlége, Bodenwinkel, Gitter-/Plattenfixierun-
gen, Turgriff, Scharniere, Turanschlag, Diagonalstrebe, Aluminium-
profile, SchweiBgitter bzw. Polycarbonatplatte und Abdeckkappen

i (nur bei Zaunhdhe 1400 mm).

Komponenten flr eine vollstandige Schiebettr mit Rahmenprofil
44x88 mm. Die Hohe kann zwischen 2000 mm und 2200 mm
gewahlt werden. Die Sektion wird unmontiert geliefert. Die GréBe
der Tir kann einfach vor Ort angepasst werden.

Enthaltene Teile: L-Beschlage, T-Beschlage, Bodenwinkel, Gitter-/
Plattenfixierungen, Turgriff, Laufwagen, Flihrungselemente, Tlr-
anschlag, Diagonalstrebe, Aluminiumprofile, SchweiBgitter bzw.
Polycarbonatplatte und Abdeckkappen.
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Quick-Guard® Standard und SafeCAD®

Quick-Guard® besteht aus einer minimalen
Anzahl unterschiedlicher Komponenten, wie
Aluminumprofilen, patentierten Beschlagen,
Gitterfixierungen, Gittern, geschlossenen oder
gerauschdammenden Fullungen. Die Kosten
flr Zusammenbau und Veranderungen des
Systems sind gering. Durch unser patentiertes
Schraubenverbindungssystem kdnnen wir alle
Beschléage vormontiert mit Befestigungsschrau-
ben und Nutensteinen liefern. Es brauchen
keine Locher in die Profile gebohrt zu werden,
und alle Schnitte sind gerade. Hierdurch gestal-
ten sich Zusammenbau und Umbauten sehr
einfach.

Zur schnellen und einfachen Erstellung prakti-
scher kundenspezifischer Sicherheitsldsungen
haben wir das Computerprogramm SafeCAD®
entwickelt, ein ,Plug-in“-Programm fir Auto-

CAD®. Zunéchst wird eine einfache Skizze des

bendtigten Schutzsystems in das Programm
eingegeben. Dann werden die Lage von Turen
und Luken sowie die Auswahl an Gitter-, Poly-
carbonat-, Stahlblech- oder gerduschddmmen-
den Platten eingegeben. Das Programm erstellt
automatisch 3D-Zeichnungen sowie Kompo-
nenten- und Schnittlisten. Diese Zeichnungen
werden auch als Grundlage flr die Montage
verwendet.

Es ist immer einfach, Quick-Guard® Express
und Quick-Guard® in einem gemeinsamen
System zu kombinieren. Genauso einfach sind
Anpassungen und Verédnderungen, wenn Fer-
tigungseinrichtungen veréndert oder verlagert
werden.

Beschlage werden mit Schrauben und
Nutensteinen vormontiert geliefert.
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Beispiel des Ausdrucks einer Komponenten- und Schnittliste aus SafeCAD®.

Angebot
Artikelnr. Beschreibung Menge Einheit
40-030-06 JSM 30B-K Bodenbefestigung 26,00 Stck
40-030-07 JSM 32B-K L-Halterung 72,00 Stck
-030-| -K T-Halterung 18.00 Stek
Schnittliste Polycarbonat
Artikelknr. ing Menge Lénge Breite  Summe m?
40-039-10 JSM YPC5A1 Pc-Feld 5 mm farblos 2020x864 1 864 2020 1,75
40-039-12 JSM YPC5A9 Pc-Feld 5 mm farblos, zugeschnitten 1 532 1020 054
40-039-12 JSM YPC5A9 Pc-Feld 5 mm farblos, zugeschnitten 1 756 504 0,38
Schnittliste geschweiBtes Gitter
Artikelnr. Beschreibung Menge Lénge Breite Summe m*
40-040-13 JSM YN40W1 geschweiBtes Stahlgitter 40x40x3,5 schwarz, 2020x864 1 864 2020 1,75
40-040-14 JSM YN40W2 geschweiBtes Stahlgitter 40x40x3,5 schwarz, 1074x1816 2 1820 1074 3,91
40-040-16 JSM YN40W9 geschweiBtes Stahlgitter 40x40x3,5 schwarz, zugeschnitten 2 864 354 0,61
40-040-16 JSM YN40W9 geschweiBtes Stahlgitter 40x40x3,5 schwarz, zugeschnitten 1 864 804 0,69
40-040-16 JSM YN40W9 geschweiBtes Stahlgitter 40x40x3,5 schwarz, zugeschnitten 1 864 920 0,79
40-040-16 JSM YN40W9 geschweiBtes Stahlgitter 40x40x3,5 schwarz, zugeschnitten 2 864 932 1,61
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Quick-Guard® Montage
— Standardversion

Die Montage des Quick-Guard®-Systems ist sehr einfach. Alle Kom-  mit dem patentierten Nutenstein einfach von auBen montiert werden. Die
ponenten sind sehr leicht und ergonomisch gebaut. In den meisten Féllen  Beschlage stellen Uber angegossene Flihrungsnasen sicher, dass die
kann eine einzelne Person leicht einfache und komplexe Strukturen mit  richtigen Winkel erreicht werden und verringern die Anzahl Schrauben/
wenigen unterschiedlichen Arten von Beschlagen zusammenbauen. Alle  Nutensteine auf die Hélfte der sonst erforderlichen Menge.

Beschlage kénnen an beliebiger Stelle in der Profilnut positioniert und

LU

Zur Vormontage der Bodenwinkel die Schraube erst zum Lésen im: Unteres Profil an den Pfosten anschrauben. Ein Distanzstiick gewahrleistet
Gegenuhrzeigersinn drehen. Danach die Schraube im Uhrzeigersinn wie i den richtigen Abstand vom Boden.

Ublich festziehen. Der Nutenstein sitzt dann automatisch in der richtigen
Position und sichert den Beschlag mechanisch im Profil.

Zaunflllung einsetzen und mittleres Profil montieren. Der Abstand i Obere Fillung montieren. Oberes Profil mit Beschldgen beidseitig
zwischen den Profilen entpricht der Breite der Flllung minus 20 mm. befestigen

5. 6.

Zaunfullung mit Spannleiste oder Gitterfixierungen sichern. Leicht,
schnell und flink. Siehe unter Gitterfixierung. Besteht die Gefahr, dass der
Roboter an das Polycarbonat stéBt, ist die Plattenverriegelung JSM PL3
zu verwenden.

Die Pfosten am Boden verdibeln.
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Montage mit Gitterfixierungen NL2 und NL3 am

Schweil3gitter

Gitterfixierung NL2

Der auBere Gitterdraht
ist im Profil verankert.

max. 2 mm

Beim Einbau wird die Gitterfixierung NL2 zunéchst wie in der Zeichnung
dargestellt in das Profil eingesetzt. Danach wird die Gitterfixierung um
90° gedreht. Beim Schneiden des SchweiBgitters dirfen die Drahten-
den nicht langer als 2 mm Uberstehen.

Gitterfixierung NL3
Gitter mit AuBendraht

Gitter ohne AuBendraht

T max. 2 mm

Der &uBere Gitterdraht ist im
Profil verankert.

Die Gitterfixierung sichert das
Gitter im Profil.

Beim Einbau wird die Gitterfixierung NL3 zunéchst so in das Profil ein-
gesetzt, dass die Nasen auf den beiden Seiten des Gitterdrahts sitzen.
Danach wird die Schraube festgezogen. Beim Schneiden des SchweiB-
gitters mussen die Drahtenden mindestens 15 mm lang sein, um in das
Profil zu passen. Mit NL3 wird das Gitter in der Nut gesichert.

Bei Quick-Guard® Standardversion wird die Gitterfixierung NL3 empfoh-
len, da sie fUr Gitter mit und ohne AuBendraht verwendet werden kann.

ca. 400 mm

HINWEIS!
Bei SchweiBgittern ohne AuBendraht muss NL3 verwendet werden.

HINWEIS!

ca. 350 mm

Bei Quick-Guard® Express kénnen beide Gitterfixierungen NL2 und NL3
eingesetzt werden. Bei Gitterkanten ohne AuBendraht muss NL3 anstatt

NL2 verwendet werden.
90 mm

] NL3 wird zur mechani-
schen Sicherung und zur
elektrischen Erdung des
Gitters verwendet.

NL2 oder NL3

NL2 oder NL3
NL2 oder NL3

NL2 oder NL3

Bei Quick-Guard® Standard und bei Quick-Guard® Express missen mindestens zwei NL3 verwendet werden, um das Gitter mechanisch zu sichern und elektrisch zu erden. An

Turen durfen nur Gitterfixierungen NL3 verwendet werden.

Richtig Falsch
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Mindestens zwei Mittelprofile provisorisch montieren, ehe die Pfosten
gebohrt und am Boden befestigt werden. Diese Methode wird verwendet,
wenn Gitter oder Platten spater eingesetzt werden sollen.

Hinweis! Niemals die Pfosten am Boden befestigen, wenn nicht zuvor mindestens zwei Mittelprofile
angebracht wurden. Dies stellt sicher, dass die Pfosten parallel zueinander und senkrecht stehen.




Abmessungen
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*A=13 (JSM D1A), A=1 (JSM D1C)
Polycarbonat X+20 mm Y+20 mm
SchweiBgitter X+20 mm Y+20 mm
Stahlblech X+20 mm Y+20 mm
Schallddmmplatte 25 mm X-37 mm Y-37 mm
Schallddmmplatte 50 mm X-37 mm Y-37 mm
Verbundglas X+15 mm Y+15 mm
Doppel-Polycarbonat 2 Stek. X-7 2 Stek. Y-7
JSM AS1 Profil fir 25 mm Schallddmmplatte 2 Stek. L=X 2 Stek. L=Y-73
JSM AS3 Profil flir 50 mm Schalldédmmplatte 2 Stek. L=X (Gehrung 2 x 45 Grad) 2 Stck. L=Y (Gehrung 2 x 45 Grad)
JSM AS2 Profil fir 2x56 mm Polycarbonatplatte 2 Stek. L=X 2 Stek. L=Y-33
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Es sind zahlreiche Aluminiumprofile einschlieBlich Zaunprofilen, Laufschienen und Kabelkanalen lieferbar. Kabelkanale stehen in drei verschiedenen
GroBen mit oder ohne Befestigungslochern zur Verfligung. Die leicht zu &ffnenden Kabelkanale kdnnen mit Endkappen versehen werden. Es gibt
auch Abdeckleisten aus Kunststoff, durch die die gesamten Nutquerschnitte der Zaunprofile als Kabelftihrungen verwendet werden kénnen. Die
Aluminiumprofile besitzen V-férmige Rillen, die bei erforderlichen Bohrungen eine Flihrung geben.

Legierung: 6063 und 6060F22. Natureloxiertes Aluminium 10pm

Bezeichnung

JSM A4416

44
Artikelnummern 2TLA040037R7000 (Zuschnitt) 20.25
2TLA040037R7400 (L=6000) ’
© 11
(s}
Material Natureloxiertes Aluminium 0’
= q Z p &R
Abmessungen 16,5 x 44 mm [ -
5 @ 5,6 (2x)
..... .
Bezeichnung JSM A4426

Artikelnummern

Material
Abmessungen

2TLA040037R7000 (Zuschnitt)
2TLA040037R7400 (L=6000)

Natureloxiertes Aluminium
44 x 26 mm

11,5

33

11

10,2

11,5

Bezeichnung

Artikelnummern

JSM A44A
2TLA040037R3500 (Zuschnitt)
2TLA040037R3600 (L=1100)
2TLA040037R9800 (L=1400)
2TLA040037R3700 (L=2000)
2TLA040037R3800 (L=2200)
2TLA040037R3900 (L=2400)
2TLA040037R4000 (L=2500)
2TLA040037R4100 (L=6000)

Material Natureloxiertes Aluminium
Abmessungen 44 x 44 mm

Bestelleinheit 10 Stck./VE

Bezeichnung JSM A4488A

Artikelnummern

2TLA040037R4200 (Zuschnitt)
2TLA040037R4300 (L=2000)
2TLA040037R4400 (L=2200)
2TLA040037R4500 (L=6000)

Material Natureloxiertes Aluminium
Abmessungen 44 x 88 mm

Bestelleinheit 5 Stck./VE

Bezeichnung JSM A8888

Artikelnummern

Material
Abmessungen

2TLA040037R7500 (Zuschnitt)
2TLAO40037R7900 (L=6000)

Natureloxiertes Aluminium
88 x 88 mm
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JSM A4416 L 343
CUSMAd4426 103 32 74 2w s
e T O
USMAddssA 2379 76 28 181 %8
USMAssss ses 1430 30 s 2s

1,585 kg/m

Bezeichnung JSM A12
Artikelnummern 2TLA040037R2800 (Zuschnitt) l.__.(1 0.4
2TLA040037R2700 (L=1076)
2TLA040037R4600 (L=1476)
2TLA040037R4700 (L=2000) Q
Material Natureloxiertes Aluminium
Gewicht 0,230 kg/m
Bezeichnung JSM A13 10,4
Artikelnummern 2TLA040037R5000 (Zuschnitt) 6,7
2TLA040037R5100 (L=1076)
2TLA040037R5200 (L=1476) /]
2TLA040037R5300 (L=2020)
Z:\tjzi l(\)litgjzreli:jﬁrtes Aluminium 3 L
, R —
\
Bezeichnung JSM A3130C a3,
Artikelnummer 2TLA040037R9900 (Zuschnitt)
Material Natureloxiertes Aluminium [ |
Bohrungen Lochabstand = 240 mm, @ = 5,6 mm =)
Standardlange 6,1 m (max) &
Gewicht 0,578 kg/m -
""" Bezeichnung JSMASE
Artikelnummer 2TLA040037R4900 56
(Zuschnitt, einschl. Montagematerial)
2TLA040037R0800 0
(L=2000, einschl. Montagematerial)
2TLA040037R4800 . 2
Geliefert mit (L=6000, einschl. Montagematerial) = ¢
Material Schraube JSM S8E, Nutenstein JSM M8B > T:I
Bohrungen Natureloxiertes Aluminium FSON
Gewicht Lochabstand = 450 mm, @ = 8,5 mm $" m
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Bezeichnung
Artikelnummern

JSM A25_
2TLA040037R1300 (JSM A25A)
2TLA040037R1400 (JSM A25B)

Material Natureloxiertes Aluminium r-——‘\'—“—>|
Abmessungen 44 x 25 mm Y
Standardléange 20m o > B
JSM A25A mit Bohrungen Lochabstand = 500 mm g= 5 mm
JSM A25B ohne Bohrungen A
Bestelleinheit 10 Stek./VE
Gewicht 0,545 kg/m JSMA25A

0,567 kg/m JSMA25B

..... é&éichnung JSM AB0_

Artikelnummern 2TLA040037R1500 (JSM ABOA) ‘—44—"

2TLA040037R1600 (JSM ABOB) 1 = )
Material Natureloxiertes Aluminium X—I B
Abmessungen 44 x 60 mm
Standardlange 20m = g <
JSM ABOA mit Bohrungen Lochabstand = 500 mm @ = 5 mm
JSM A60B ohne Bohrungen S| <
Bestelleinheit 10 Stck./VE
Gewicht 0,923 kg/m JSMAGOA : A

0,950 kg/m JSMAG0B

""" éé%éichnung JSM A88 88
Artikelnummer 2TLA040037R3300 7 j
Material Natureloxiertes Aluminium /
Abmessungen 88 x 68 mm 8
Standardlange 20m > <
Gewicht 1,844 kg/m > <
A A A

Bezeichnung JSM X1
Artikelnummer 2TLA040033R4300
Vormontiert mit Schraube und Nutenstein
Bestelleinheit 10 Stck./VE
Material Nylon 6/6 schwarz
Bezeichnung JSM AS1 23,7
Artikelnummern 2TLA040037R9500 (Zuschnitt)

2TLA040037R0900 (L=2000) o
Material Natureloxiertes Aluminium o 2 :r)
Abmessungen 29 x 43 mm o ¥
Gewicht 0,545 kg/m i

29,1

Bezeichnung JSM AS3 51
Artikelnummern 2TLA042021R8000 (Zuschnitt)

2TLA042021R8100 (L=6000) 81_‘ g ™
Material Natureloxiertes Aluminium ﬂ o g
Abmessungen 43 x 56 mm 22=
Gewicht 0,694 kg/m 44

55

13/16 2CDC001125C0101 | ABB-Sicherheitshandbuch



Bezeichnung
Artikelnummern

Material
Abmessungen
Gewicht

JSM AS2

2TLA040037R9600 (Zuschnitt)
2TLA040037R1000 (L=2000)
Natureloxiertes Aluminium

40 x 23 mm

0,510 kg/m

16,3
|
]
[
23,2

4,9

40

Zaunsysteme von ABB werden mit Hilfe von verschiedenen Beschlagtypen montiert. Die Pfosten werden mit Bodenwinkeln am Boden verankert. Mit
kleinen Winkelbeschlagen lassen sich z.B. Schaltschrénke am Zaun anbringen oder die Ecken an freistehenden Wanden verstarken. Fir Ecken und
StoBe eignen sich T-, L- und I-Beschlége. Sind zwischen den Zaunsektionen andere Winkel als 90° erforderlich, kdnnen Scharniere JSM D1C verwen-
det werden. Dieses Scharnier hat Befestigungsldcher im Abstand von 45 mm, so dass der Abstand zwischen den Sektionen kleiner als 20 mm ist.
GemaB EN ISO 13857 betragt bei einem Spalt von weniger als 20 mm der Mindestsicherheitsabstand 120 mm.

Bezeichnung
Artikelnummern
Vormontiert mit

Material

JSM 39-K

2TLA040030R1400

Schraube JSM S8C (x 2),
Unterlegscheibe 9 x 18 x 1,5 (x 2),
Nutenstein JSSM M8B (x 2)

Aluminium
Bestelleinheit 10 Stck./VE
Bezeichnung JSM 30B-K
Artikelnummer 2TLA040030R0600

Vormontiert mit

Material

Schraube JSM S8C (x 2),
Unterlegscheibe 9 x 18 1,5 (x 2),
Nutenstein JSM M8B (x2)

Aluminium
Bestelleinheit 10 Stek./VE
Bezeichnung JSM 30B-K1
Artikelnummern 2TLA040030R1100

Vormontiert mit

Material
Bestelleinheit

Schraube JSM S8C (x 2),
Unterlegscheibe 9 x 18 x 1,5 (x 4)
Nutenstein JSM M8B (x 4),
Unterlegscheibe JSM B8B (x 2)
Aluminium

10 Stck./VE

Bezeichnung

Artikelnummer

Vormontiert mit

JSM 31B-K , zwei Senkbohrungen

JSM 31A1-K, eine Senkbohrung
2TLAO40030R1300 (JSM 31B-K)
2TLAO40030R0400 (JSM 31A1-K)
Schraube JSM M8C, Nutenstein JSM M8B

Material Aluminium
Bestelleinheit 10 Stek./VE
Bezeichnung JSM 32B-K
Artikelnummer 2TLA040030R0700
Vormontiert mit Schraube JSM S8A, Nutenstein JSSM M8B
Material Aluminium
Bestelleinheit 10 Stek./VE
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Bezeichnung
Artikelnummer

Vormontiert mit

2TLA042020R3200
Schraube K6S M8x16, Nutenstein JSM M8B

Material Aluminium
Bestelleinheit 1 Stek.

Bezeichnung JSM 33B-K
Artikelnummer 2TLA040030R0800

Vormontiert mit

Schraube JSM S8A, Nutenstein JSM M8B

Material Aluminium

Bestelleinheit 10 Stck./VE

Bezeichnung JSM 34B-K

Artikelnummer 2TLA040030R1500

Vormontiert mit Schraube JSM S8A, Nutenstein JSM M8B
Material Aluminium

Bestelleinheit 10 Stek./VE

Bezeichnung JSM 43

Artikelnummer 2TLA042020R3100

Vormontiert mit Schraube K6S M8 x 16, Nutenstein JSM M8B
Material Aluminium

Bestelleinheit 1 Stek.

Bezeichnung JSM 37

Artikelnummer 2TLA040033R3100

Material Verzinkter Stahl

Bestelleinheit 100 Stck./VE

Bezeichnung JSM 40

Artikelnummer 2TLA042021R5600

Vormontiert mit

Schraube K6S M8x16, Nutenstein JSSM M8B

Material Stahl, verzinkt
Bestelleinheit 1 Stek.
Bezeichnung JSM D1C Scharnier
Artikelnummer 2TLA040033R4800

Vormontiert mit
Material

Farbe
Bestelleinheit

JSM M8B, JSM B8C, JSM S8A
Polyamid, glasfaserverstarkt
Schwarz

2 Stck./Beutel, 10 Stck./VE

Bezeichnung
Artikelnummer
Vormontiert mit
Material
Bohrung
Bestelleinheit

HINWEIS! JSM 35-K darf nur fir Zaun-
winkel verwendet werden.

2TLA040033R1400

Schraube JSM S6A, Nutenstein JSM M6B
Verzinkter Stahl

Kantenlange =47 mm

2 Stck./VE
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Fur die Montage herkémmlicher Tiiren steht ein Scharnier zur Verfiigung, das einen Offnungswinkel von 180° erlaubt. Zum Montieren einer Schigbettir
stehen Laufschienen und Laufwagen zur Verfligung. Weitere Schiebeelemente machen es maglich, verschiedene Arten von Fenstern zu bauen.
Rollen fur breite und schwere Tiren, Arretierungen, Beschlage flr Sensoren/Schalter usw. sind auch erhaltlich.

Herkémmliche Tr. Schiebetlr

T

(%

Fenster Doppelfenster

Klappfenster Schiebefenster
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Bezeichnung
Artikelnummer
Vormontiert mit
Material

Farbe
Bestelleinheit

JSM D1C Scharnier
2TLA040033R4800

JSM M8B, JSM B8C, JSM S8A
Polyamid, glasfaserverstarkt
Schwarz

2 Stck./Beutel, 10 Stck./VE

80

Bezeichnung
Artikelnummer
Vormontiert mit

Material
Befestigungsbohrungen
Bestelleinheit

HINWEIS!
JSM D1A darf nicht zur fir Zaun-
winkel verwendet werden, da der
Zwischenraum groéBer als 20 mm
sein kann.

JSM D1A Scharnier

2TLA040033R1500

Schraube JSM S6A, Nutenstein JSM M6B
Verzinkter Stahl

Lochabstand =62 mm

2 Stck./VE

Bezeichnung
Artikelnummer
Material
Vormontiert mit

HINWEIS!
TUrspalt 28 mm nach Installation.

JSM D1B Federscharnier

2TLA042020R4700

Verzinkter Stahl

Abstandsplatte, Schrauben und Nutensteinen

B

Bezeichnung
Artikelnummer
Vormontiert mit
Material

JSM D2 Giriff

2TLA040033R0100

Schraube JSM S8D, Nutenstein JSM M8B
Thermoplastik, schwarz

Bezeichnung
Artikelnummer
Material

Vormontiert mit

Geeignet fur Schiebetir

innen am Zaun.

JSM D18 Giriff
2TLA042020R5000

GRIff: Thermoplastik, schwarz
Einbauteile: Aluminium
Schrauben und Nutensteinen

150
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Bezeichnung
Artikelnummer
Vormontiert mit

Material

Bezeichnung
Artikelnummer
Material
Vormontiert mit

JSM D3 (herkdmmliche Tr)
2TLA040033R0200
Schrauben und Nutensteinen
TlrschlieBer: Stahl

Beschlag: Aluminium

JSM D19 (Schiebettir)
2TLA042020R5600
Verzinkter Stahl

Schrauben und Nutensteinen

Bezeichnung
Artikelnummer

JSM D22 Gasfeder mit Montagematerialien
2TLA042024R1000

Hub (SL) 300 mm
Vormontiert mit Schrauben und Nutensteinen
Material Stahl
\\}\Llfﬂi‘?/
Bezeichnung JSM D22A Gasfeder mit Montagematerialien ®23 N
Artikelnummer 2TLA042024R1100
Hub (SL) 350 mm SL+62
Aol
Vormontiert mit Schrauben und Nutensteinen 7T
Material Stahl
Montagematerialien enthalten Beschlag mit Kugelpfanne o ]OE’ @
U-Stiick mit Kugelgelenk T &
AT SL
HINWEIS! Bei Bestellung a1
gewdlnschte Kraft (100-1200N) o [5)
angeben. 0|
20
3

Bezeichnung JSM D17 Halterung fur Vorhangeschloss \“"\
Artikelnummer 2TLA040020R2200

o
Vormontiert mit Schrauben und Nutensteinen o e
Material Verzinkter Stahl

o @

HINWEIS!
Es werden hiervon immer zwei s

Stlick bendtigt.
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Bezeichnung
Artikelnummer
Vormontiert mit

Material

JSM D11B (herkémmliche Tur)
2TLA040033R4100

Schrauben und Nutensteinen
Beschlage: Aluminium
Kugelraster: Vernickeltes Messing

Bezeichnung
Artikelnummer
Vormontiert mit

JSM D11C (Schiebettir)
2TLA040033R4200
Schrauben und Nutensteinen

Artikelnummer

Vormontiert mit

Material Beschlage: Aluminium
Kugelraster: Vernickeltes Messing
Bezeichnung JSM D11D (Klappttr)

2TLA042020R5200
Schrauben und Nutensteinen

Material Beschlage: Aluminium
Kugelraster: Vernickeltes Messing

Bezeichnung JSM D10A

Artikelnummer 2TLA040033R2100

Vormontiert mit

Material

Schrauben und Nutensteinen
Stange: Edelstahl
Beschlage: Verzinkter Stahl
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Bezeichnung
Artikelnummer
Vormontiert mit

Material

JSM D10
2TLA040033R2000
Schrauben und Nutensteinen
Stange: Edelstahl
Beschlage: Verzinkter Stahl

280

Bezeichnung
Artikelnummer
Vormontiert mit
Material

JSM D10B
2TLA040033R3800
Schrauben und Nutensteinen
Stange: Edelstahl
Beschlage: Verzinkter Stahl

100
=
[ [

LJ

Bezeichnung
Artikelnummer
Vormontiert mit
Material

HINWEIS! Lieferung ohne Schltssel.

Bezeichnung
Artikelnummer

Material

JSM D15
2TLA040033R3900

; Schrauben und Nutensteinen
Verschluss: Polyamid, schwarz

Beschlage: Aluminium

i JSM D16

2TLA040033R4400

Zink, schwarz
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Bezeichnung
Artikelnummer
Vormontiert mit

Material

Hinweis!
Lieferung ohne Eden zum Einbau an
Schwenktlren

JSM D20 (fur Schwenkturen)
2TLA020302R1000
Schrauben und Nutensteinen
Stahl, gelb lackiert

Bezeichnung
Artikelnummer
Vormontiert mit
Material

JSM D13A
2TLA040033R2600
Schrauben und Nutensteinen

Natureloxiertes Aluminium

Bezeichnung
Artikelnummer
Vormontiert mit

JSM D13

2TLA040033R2500
Schrauben, Nutensteinen und
Vibrationsdampfer

Material Verzinkter Stahl
HINWEIS!

Zur Montage an senkrechten Profilen.

Bezeichnung JSM D13B
Artikelnummer 2TLA040033R2700

Vormontiert mit

Material

HINWEIS!

Zur Montage an waagrechten Profilen.

Schrauben, Nutensteinen und
Vibrationsdampfer
Verzinkter Stahl

13/24 2CDC001125C0101 | ABB-Sicherheitshandbuch




Bezeichnung

JSM D5

Artikelnummer 2TLA040033R0400

Fur Laufschienen JSM A3130C und

JSM A56

Gleitelement (rechteckig) HE
Bezeichnung JSM D6

Artikelnummer 2TLAO40033R0500 19

Vormontiert mit

Material

Schraube und Nutensteinen

Gleitelement, (rund)
Bezeichnung
Artikelnummer
Vormontiert mit
Material

Gleitelement, (Fihrung)
Bezeichnung
Artikelnummer
Vormontiert mit
Material

Gleitelement, (FUhrung)
Bezeichnung
Artikelnummer
Vormontiert mit
Material

. g it
Polyamid, weil3 8 “Ill
JSM D7 2
2TLA040033R0600 S
Schraube und Nutenstein 8
Polyamid, weil3
JSM D8 g
2TLAO40033R0700 S

8

Schraube und Nutenstein
Polyamid, weil3

JSM D26
2TLA042020R3700
Schrauben und Nutensteinen
Robalon, schwarz

Bezeichnung
Artikelnummer
Vormontiert mit
Material

HINWEIS!
Zur Montage an senkrechten Profilen.

Bezeichnung
Artikelnummer
Vormontiert mit
Material

HINWEIS!
Zur Montage an waagrechten Profilen.

JSM D12
2TLA040033R2200
Schrauben und Nutensteinen
Aluminium und PA6-6

JSM D12A (Halterung)
2TLA040033R2300
Schrauben und Nutensteinen
Aluminium und PA6B-6
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Bezeichnung
Artikelnummer

Vormontiert mit

JSM D12B
2TLA040033R2400
Schrauben und Nutensteinen

Material Aluminium S
Lenkrolle mit Totalfeststellung

Bezeichnung JSM D9-K

Vormontiert mit Winkelhalterung

Artikelnummer 2TLAO40033R1100

Raddurchmesser 75 mm

Max. Last 60 kg

Bockrolle

Bezeichnung JSM D9A-K

Artikelnummer 2TLAO40033R1300

Vormontiert mit Winkelhalterung

Raddurchmesser 75 mm

Max. Last 70 kg

Bezeichnung JSM D14 20
Artikelnummer 2TLA040033R2800 ”{
Lange 1160 mm [ a

Vormontiert mit
Material

Bezeichnung
Artikelnummer
Lange
Vormontiert mit

Material

Schrauben und Nutensteinen
Natureloxiertes Aluminium

JSM D14A
2TLA042021R7300

400 mm

Schrauben und Nutensteinen
Natureloxiertes Aluminium

<5

400/1160
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Beschlag fur herkémmliche Tur und
Schiebetr.

Bezeichnung

Artikelnummer

Vormontiert mit

Material

HINWEIS!
Fur eine vollstandige Eden-Konfiguration
werden zwei Beschlage bendtigt.

Beschlag flr mit Zaun blndiger
Schiebetur

Bezeichnung

Artikelnummer

Vormontiert mit

JSM D4H
2TLA040033R3600
Schrauben und Nutensteinen
Aluminium

JSM D4J
2TLA042020R4000
Schrauben und Nutensteinen

100

/i

Material Aluminium

HINWEIS!

FUr eine komplette Einheit werden ein JSM

D4H und ein JSM D4J benttigt.

Beschlag fur herkdmmliche Tur/Luke

Bezeichnung JSM D4A

Artikelnummer 2TLAO040033R0900
Vormontiert mit Schrauben und Nutensteinen
Material Aluminium

Beschlag fur herkémmliche Tur/Luke

Bezeichnung JSM D4AA

Artikelnummer 2TLA040033R3400
Vormontiert mit Schrauben und Nutensteinen
Material Verzinkter Stahl

Beschlag fur Schiebettr

Bezeichnung JSM D4B

Artikelnummer 2TLAO040033R1000
Vormontiert mit Schrauben und Nutensteinen
Material Verzinkter Stahl
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Beschlag fur herkdmmliche Tur/Luke
Bezeichnung

Artikelnummer

Vormontiert mit

Material

HINWEIS!
Fur eine vollstandige Einheit werden zwei Einbauteile
benétigt.

JSM D4E
2TLA040033R1800
Schrauben und Nutensteinen
Aluminium

Beschlag flr Schiebettr
Bezeichnung
Artikelnummer
Vormontiert mit

JSM D4G
2TLA040033R3300
Schrauben und Nutensteinen

Material Aluminium

HINWEIS!

Fur eine vollstandige Einheit werden ein JSSM D4E und

ein JSM D4G bendttigt.

Beschlag fur JSNY8, Schiebtlr

Bezeichnung JSM D4D

Artikelnummer 2TLA040033R1700
Vormontiert mit Schrauben und Nutensteinen
Material Verzinkter Stahl

Beschlag fir JSNY8/9, herkdmmliche Tar/Luke :

Bezeichnung JSM D4C

Artikelnummer 2TLA040033R1600
Vormontiert mit Schrauben und Nutensteinen
Material Verzinkter Stahl

Beschlag fur JSNY9, Schiebtur

Bezeichnung JSM D4F

Artikelnummer 2TLAO040033R3000
Vormontiert mit Schrauben und Nutensteinen
Material Verzinkter Stahl
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Abdeckkappen decken die Profilenden ab und schiitzen so vor scharfen Kanten. Es sind auch breite und schmale Abdeckleisten fir die Nut der

Aluminiumprofile lieferbar.

Abdeckkappe fur JSM A44A
Bezeichnung

Artikelnummern

Material
Abmessungen

JSM L1A (gelb)

JSM L1B (grau)
2TLAO040034R0000 (JSM L1A)
2TLA040034R0300 (JSM L1B)
Polyamid

44 x 44 mm

Abdeckkappe fur JSM A4488A
Bezeichnung

Artikelnummern

JSM L4A (gelb)
JSM L4B (grau)
2TLA040034R0400 (JSM L4A)
2TLA040034R0500 (JSM L4B)

Material Polyamid
Abmessungen 44 x 88 mm
Abdeckkappe fir JSM A25

Bezeichnung JSM L2
Artikelnummer 2TLA040034R0100
Material Polyamid, grau
Abmessungen 44 x 25 mm
Abdeckkappe fur JSM A60

Bezeichnung JSM L3
Artikelnummer 2TLA040034R0200
Material Polyamid, grau
Abmessungen 44 x 60 mm

60

Schmale Abdeckleiste, flr:
JSM A4416, -A4426, -A44A, -A4488A und -A8888
Bezeichnung

Artikelnummern

JSM T3A (gelb) JSM T3B (grau)
2TLAO40037R3100 (JSM T3A)
2TLA040037R3200 (JSM T3B)

Material ABS
Abmessungen 16 mm
Bestelleinheit 2m

HINWEIS! Andere Farben auf Anfrage.

Breite Abdeckleiste, fur:

JSM A4416, -A4426, -A44A, -A4488A und -A8888

Bezeichnung JSM T2A
Artikelnummer 2TLA040037R1900
Material PVC, gelb, weiches Material
Abmessungen 40 mm
Bestelleinheit 25 m/Rolle

HINWEIS! Andere Farben auf Anfrage.

2,5
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Alle Beschlége und Tirkomponenten sind bei Lieferung vormontiert mit Schrauben, Beilagscheiben und Nutensteinen.
Fur Kabelkanéle missen die Schrauben S5B und Nutensteinen M5B gesondert bestellt werden (4 Stck./2m)

 Verzinkter Stahl

JsmssB i @\\\\\\\\\ | 2TLA041039R0100 | Schraube fir Kabelkanal | M5x12 © 100 Stck./VE
| Schraube fir Scharnier, Kreuz- | M6x12 Verzinkter Stahl £ 100 Stek./VE
schlitz-Form Z (Pozidriv)
Befestigungsschraube M8x16 Verzinkt, Dacrolit 100 Stck./VE
Senkkopf.
Befestigungsschraube fir Boden- i M8x20 Verzinkter Stahl 100 Stck./VE
winkel und kleinen Winkel

Befestigungsschraube M8x16 Verzinkter Stahl 100 Stck./VE
Befestigungsschraube fuir Lauf- M8x12 Verzinkter Stahl 100 Stck./VE
schiene JSM A56

Sicherungsmutter M4 Verzinkter Stahl 100 Stek./VE

. Spezial-Nutenstein M5 Verzinkter Stahl | 100 Stck./VE

Spezial-Nutenstein M6 Verzinkter Stahl 100 Stck./VE

. Spezial-Nutenstein V8 Verzinkter Stahl 100 Stck./VE

| M10 Gewindeeinsatz fiir - M10x21, Stahl, verzinkt 1 Stok.
JSM A44A 18,5/25
Kabelbefestigung 2,5-7,8 mm Nylon schwarz UV- 10 Stck./VE

bestandig
SchwerlastdUbel M10x68 Verzinkter Stahl 50 Stck./VE
Glasreiniger (antistatisch) fir Polycarbonat-Platten. Sprihkopf 0,5 pro Flasche

Gitter-Schneidwerkzeug =300 Stlick

| ABB Safety Typenschild | 220x40x1,5mm | Aluminium, nature- 1 Stek.

: : loxiert

ABB Safety Typenschild 220x40x1,5mm Aluminium, nature- 1 Stek.

: vormontiert mit Schrauben :  loxiert :
Zentrierscheibe Stahl 04,2 Verzinkter Stahl 100 Stck./VE
Zentrierscheibe Stahl 5,2 Verzinkter Stahl 100 Stck./VE
Zentrierscheibe Stahl 06,2 Verzinkter Stahl 100 Stck./VE

JSM B8C 2TLA040035R5300 Zentrierscheibe Stahl 28,2 Verzinkter Stahl 100 Stck./VE
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Die Auswahl von Gittern und Platten h&ngt unter anderem vom Sicherheitsabstand ab. Nach EN ISO 13857 betragt bei Gittern der Mindestabstand
200 mm (fUr alle Personen Uber 14 Jahren) bei einer Maschenweite von 40x40 mm. Fir geringere Sicherheitsabstande und zur Gerduschreduzierung
werden geschlossene Platten verwendet. Platten sind in verschiedenen Materialien lieferbar. Zum Absichern von SchweiBzellen werden Polycarbo-
nat-SchweiBschutzplatten verwendet.

Bezeichnung

JSM YN40OW_/WE_

_ : Quadratische Offnung | 40 x 40 mm
‘ Drahtstarke ‘ 2 3,5 mm

2TLA040040R1300 : JSM YN4OWH1 | Stahl, schwarz RAL 9005 pulverbeschichtet | 2020 x 864 mm | GeschweiBt
2TLA040040R1400 JSM YN40W2 Stahl, schwarz RAL 9005 pulverbeschichtet : 1074 x 1816 mm Geschweif3t
2TLA040040R1500 JSM YN40W3 Stahl, schwarz RAL 9005 pulverbeschichtet : 1074 x 2016 mm GeschweiBt
2TLA040040R2000 JSM YN40OW4 Stahl, schwarz RAL 9005 pulverbeschichtet : 1474 x 2016 mm Geschweif3t
2TLA040040R2100 JSM YN40W5 Stahl, schwarz RAL 9005 pulverbeschichtet i 1474 x 1816 mm GeschweiBt
2TLA040040R2600 ‘ JSM YN40W6 ‘ Stahl, schwarz RAL 9005 pulverbeschichtet ‘ 2020 x 754 mm : GeschweiBt
2TLA040040R2700 ¢ USM YN4OW7  Stahl, schwarz RAL 9005 pulverbeschichtet | 2020 x 1174 mm © GeschweiBt
2TLA040040R1600 JSM YN40W9 Stahl, schwarz RAL 9005 pulverbeschichtet : Zuschnitt Geschwei3t
2TLA040040R2800 JSM YN40W10 Stahl, schwarz RAL 9005 pulverbeschichtet : 1474 x 1216 mm GeschweiBt
2TLA040040R2900 JSM YN40OW11 Stahl, schwarz RAL 9005 pulverbeschichtet : 1074 x 1216 mm GeschweiBt
2TLA040040R2500 JSM YN40OWET Edelstahl, SS 2333 2020 x 864 mm GeschweiBt
2TLA040040R1800 ¢ JSM YN4OWE2 i Edelstahl, SS 2333 : 1074 x 1816 mm i GeschweiBt
2TLA040040R1900 © JSM YN4OWE9 | Edelstahl, SS 2333 ¢ Zuschnitt © GeschweiBt
Andere Farben, feuerverzinkte Gitter oder Wellengitter auf Anfrage.
Bezeichnung  JSM NL2
Artikelnummern : 2TLA040031R0600
Material | PA/ABS
Farbe Grau
Bestelleinheit 00 Stck./VE
Bezeichnung { JSMNL3
Artikelnummern TLA040031R0800 7

Vormontiert mit
Material
Bestelleinheit

chraube
ink
00 Stck./VE

Kunststoffplatten
Bezeichnung: JSM Y_

Andere Materialien auf Anfrage moglich.

2TLA040039R1000
2TLA040039R1100
2TLA040039R1200
2TLA040039R2400
2TLA040039R2500
2TLA042150R0600

JSM YPC5A1
JSM YPC5A2
JSM YPC5A9
JSM YPC3AC9
JSM YPC3ACH
JSM YGBA9

Polycarbonat, farblos

Polycarbonat, farblos

Polycarbonat, farblos

Polycarbonat, dunkel getént, SchweiBschutz
Polycarbonat, dunkel getont, SchweiBschutz
Verbundglas

5mm
5mm
5 mm
3 mm
3 mm

6,4 mm

2020 x 864
2020 x 1174
Zuschnitt
Zuschnitt
2050 x 3000
Zuschnitt
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: Bombiertes Stahlblech
Andere Materialien auf Anfrage lieferbar.

8-1
2TLA040039R0700 © JSM YGP1A9  Verzinktes Stahlblech S mm : Zuschnitt
2TLA040039R0900 £ JSM YGP2A9 * Verzinktes Stahlblech 1,5 mm ¢ Zuschnitt
Lackiertes Blech auf Anfrage lieferbar.
Bezeichnung: JSM PL1_(fur 5-mm-Platten) H
JSM PL2_(fr 4-mm-Platten) 2TLA040038R0100 { JSM PL1A £ 842 mm
Material: ! 2TLA040038R0200 JSM PL1B 1152 mm
JSM PL1: PVC, schwarz 2TLA040038R0300 i JSM PLIC { 2000 mm
JSM PL2: PVG, schwarz Y 2TLA040038R0400 - JSM PLID 782 mm
Standardpaket: 50 Stck. pro Paket
2TLA040038R0700 § JSM PL2A : 842 mm
2TLA040038R0800 i JSM PL2B £ 1152 mm
2TLA040038R0900 JSM PL2C 2000 mm
2TLA040038R1000 JSM PL2D 732 mm
Bezeichnung: £ JSM G2 -
- . & W2
Artikelnummern: : 2TLA040038R0600 4
Material: Zellgummi, 20
selbstklebend
Abmessungen: 5x20 mm
Standardpaket: : 10 m/Rolle
Bezeichnung: JSM G3 10
Artikelnummern: : 2TLA041930R0600 ’_A.‘
Material: ‘ EPDM A
Standardpaket: 50 m/Rolle o
Bezeichnung: JSM PL3
Artikelnummern: : 2TLA040038R1100 é@
Vormontiert mit: Schraube é/
Material: : Zink
2TLA040037R1100 JSM YLA25A9 Kern 25 mm Zuschnitt 13,8
; ; Steinwolle
2TLAO40039R2600 ¢ JSM YLA25A1 | Geschlossene Oberflache
PVC-beschichtete Stahlplatte, weil 25 mm 1963 x 1200 13,8
2TLA042150R2300 JSM YLA50A9 Perforierte Oberflache
: | Feuerverzinktes Stahlblech £ 50 mm : Zuschnitt 21,0

Zuschnitt — max. Abmessungen 2000 x 1200

HINWEIS!

Einfassprofil JSM AS1 fir JSM YLA25A _ verwenden.
Einfassprofil JSM ASS fir JSM YLA50A_ verwenden.

%
g z
1:'53;4:::!;.’
| e ':”Pe’ e
g u: i

13/32 2CDC001125C0101 | ABB-Sicherheitshandbuch



Sicherheits-Rolltor

Rolltor fir kurze Sicherheitsabstédnde und beengte Raume
Das Sicherheits-Rolltor ermdglicht einen kurzen Sicherheitsabstand zur
Maschine. Das schalldammende Rolltor ist kompakt und lasst sich daher
in engen Raumen aufstellen. Mit dem Sicherheits-Rolltor hat man einen
leichten und schnellen Zugang zur Maschine oder Wartungsstelle.

Es bendtigt ein Minimum an Wartung und ist zuverlassig im Betrieb.

Um die Maschine/Anlage starten zu kdnnen, muss das Tor vollstandig
geschlossen sein. Die geschlossene Position wird vom bertihrungslosen
Eden Sensor von ABB Uberwacht. Sobald sich das Tor zu &ffnen beginnt,
sendet Eden der Maschine/Anlage Uber die Sicherheits- SPS Pluto von
ABB ein Signal. Das Rolltor erflillt zusammen mit Eden und Pluto Perfor-
mance Level e nach EN ISO 13849-1.

Schutz vor SchweiBspritzern

Das Rolltor schutzt vor herausfliegenden Teilchen, wie Spanen und
SchweiBspritzern. Die Rolltor-Bespannung ist auch bestandig gegentiber
einer Vielzahl von Chemikalien, was einen Einbau in rauen Umgebungen
erlaubt.

Einfacher Zusammenbau

Das Sicherheits-Rolltor ist einfach zusammen zu bauen, da es aus weni-

gen Komponenten besteht, und es wird teilweise vormontiert angeliefert.

Es I&sst sich in das Zaunsystem Quick-Guard® von ABB sowie in andere

Arten von Zaunsystemen integrieren. Man kann es auch an der Maschine
oder einer anderen dauerhaften Konstruktion installieren.

Zulassungen:

Ce

— Ein- und Ausfahrt/Ausgang zum
Geféhrdungsbereich
— Schtzt vor herausfliegenden

Teilchen, wie z.B. Spanen und
SchweiBspritzern.

Merkmale:

— Hochste Sicherheitsstufe nach
EN ISO 13849-1

— Verhindert unbeabsichtigten
Anlauf

— Vertragt raue Umgebungen

— Schrell

— Zuverlassiger Betrieb

— Schalldammend

MaBgeschneidertes Rolltor

Es gibt gute Mdglichkeiten, das Tor maBzuschneidern. Die gréBtmogliche
Offnungsbreite betragt 4000 mm und die gréBtmagliche Offnungshdhe
betragt 3500 mm. Die maximale GroBe der Torbespannung ist auf 10 m?
begrenzt. Falls eine gréBere Torbespannung bendtigt wird, wenden Sie
sich bitte an ABB.

Das Tor wird standardméaBig mit einer hellgrauen Bespannung geliefert.
Andere Farben sind ebenfalls moglich. Das Rolltor ist mit einem Sichtfens-
ter in voller Breite und in einer optionalen Hohe lieferbar. Das Sichtfenster
kann auch aus einem speziellen Material hergestellt werden, das vor
SchweiBspritzern schiitzt.
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Die Uberwachung der Torposition mit zwei Eden Sensoren und der
Sicherheits-SPS Pluto entspricht Kat. 4/PL e nach EN ISO 13849-1.
Diese Geréte sind TUV-zertifiziert.

Das Tor schiitzt vor dem Zugang zu bewegten Teilen in der Maschine/
Anlage. Die Produktion kann beginnen, wenn das Tor ganz geschlossen
ist. Die geschlossene Position wird an beiden Seiten des Tors von einem
Eden Sensor Uberwacht. Da das Tor an beiden Seiten Uberwacht wird, ist
es unmaoglich, das Tor an einer Seite zu heben und in den Gefahrdungs-
bereich zu greifen, ohne die Maschine/Anlage zu stoppen. Wenn sich

das Tor um maximal 10 mm nach oben bewegt hat, wird ein Abschalt-
befehl an die Maschine/Anlage gesendet. Die Eden Sensoren werden

von einer Sicherheits-SPS Pluto Uberwacht, die fehlersichere Ausgange
zum Abschalten der Maschine/Anlage im Gefahrdungsbereich sowie zum
Uberwachen des Tores besitzt.

Das Tor schitzt auch vor herausfliegenden Teilchen aus dem Produktions-
prozess, z.B. Spénen und SchweiBspritzern. Es hat gute schallddmmende
Eigenschaften. Da das Tor 0,8-1,0 m/s schnell ist, hat der Bediener

einen guten Zugang zum Maschinenbereich. Das Tor ist unten mit einer
Sicherheits-Schaltleiste ausgestattet, die verhindert, dass beim Schlie-
Ben einer Person eine Verletzung zufligt wird. Trifft die Schaltleiste beim
Abwértsfahren auf Widerstand, kehrt das Tor seine Bewegungsrichtung
um und fahrt in die obere Position. Das Offnen und SchlieBen des Tors

Damit das Rolltor einen sicheren Schutz bieten kann, muss es in einem
gentigenden Abstand zum Gefahrdungsbereich aufgestellt werden.

EN ISO 13857 Sicherheit von Maschinen - Sicherheitsabsténde gegen
das Erreichen von Gefahrdungsbereichen mit den oberen und unteren
GliedmaBen.

EN ISO 13855 Sicherheit von Maschinen - Anordnung von Schutzeinrich-
tungen im Hinblick auf Annaherungsgeschwindigkeiten von Kdrperteilen.
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lasst sich mit Tasten oder Uber die Signale vom Steuerungssystem der
Maschine steuern.

Wenn das Tor vor einer Maschine/Anlage aufgestellt werden soll, bei der
der Bediener mit seinem ganzen Korper in den Geféhrdungsbereich ein-
dringen kann, ist eine sichere Auslésung der Abwartsbewegung des Tors
erforderlich. Dies soll sicherstellen, dass die Maschine nicht von auBen
gestartet wird, wenn sich jemand hinter dem Rolltor befindet.

Ein Losungsweg besteht darin, einen liegenden Lichtvorhang zu
verwenden, der den Bereich abdeckt, den der Bediener innerhalb des
Gefahrdungsbereichs einnehmen kann. Eine zweite Lésung besteht darin,
zweifache Lichtschranken in der Offnung anzuordnen, kombiniert mit
Rickstellung. Eine weitere Lsung wére der Einsatz einer zeitgesteuer-
ten Ruckstellung. Eine zeitverzdgerte Ruckstelltaste wird innerhalb des
Geféhrdungsbereichs und eine Taste auBerhalb des Geféhrdungsbe-
reichs angebracht. Zuerst muss die Taste im Gefédhrdungsbereichs und
anschlieBend (innerhalb einer bestimmten Zeitdauer von z.B. 5 Sekunden)
die auBerhalb befindliche Taste betatigt werden. Danach kann das Tor
geschlossen werden.

HINWEIS! Das Rolltor bietet einen guten Schutz gegen SchweiBspritzer
und kleinere, aus dem Fertigungsbereich herausgeschleuderte Teilchen.
Das Rolltor ist nicht als Kollisionsschutz gedacht. Die Person oder Firma,
die das Rolltor einbaut, ist daftir verantwortlich, dass ein ausreichender
Sicherheitsabstand zum Geféhrdungsbereich eingehalten wird.



Technische Daten - Sicherheits-Rolltor

Farbe

“Rahmen - Aluminium, Torbespannung - grau. Andere Farben auf Anfrage.

Bestelldaten

Sicherheits-Rolltor + Sichtfenster. Sichtfenster mit Schutz gegen SchweiBspritzer. Offnungsbreite und Offnungshéhe.

Maximale GroBe, Torbespannung

10 m2 Wegen gréBerer Flache mit ABB Kontakt aufnehmen.

Maximale Offnungsbreite

4000 mm

Maximale Offnungshohe

3500 mm

Antrieb

Drehstrommotor 200-415 V AC 50-60 Hz

Geschwindigkeit, Rolltor

0,8 - 1,0 m/s auf/ab

Max. Anzahl Zyklen / Minute

3 (im Dauerbetrieb 24 Stunden pro Tag)

Material Torbespannung

Mehrlagiger Polyesterstoff mit PVC, 2 mm stark oder transparentes PVC. Das Sichtfenster ist auch mit Schutz gegen
SchweiBlichtbogen lieferbar. (Absorbiert 99% der UV-Strahlung des SchweiBvorgangs)

Farbe der Torbespannung

Grau (RAL 7038), Lieferung mit eingesetztem Fenster moglich (nur in voller Breite). Andere Farben sind lieferbar.

Rahmenmaterial

Aluminium-Strangpressteil

Material oberes Segment

4-mm-Stahl schwarz lackiert

Schalldédmmung

ca.10dB

Umgebungstemperatur

0 C bis +55 . Liegt die Betriebstemperatur unter -5 C, muss das Ol im Getriebe durch ein fiir niedrige Temperaturen
geeignetes Ol ersetzt werden.

Sicherheitsstufe

Kategorie 4/PL e nach EN ISO 13849-1

Bestandigkeit gegen Chemikalien

Ammoniak, Natriumhydrat, Phosphorsaure, Weinsaure, Oxalsaure, Salzsaure, Zitronenséure, Essigsaure, O, Reinigungs-
mittel, Kalziumchlorid (weitere Spezifikationen von ABB erhaltlich)

Steuerungs- und Uberwachungsgerat fur Rolltor

Pluto Sicherheits-SPS von ABB

Ausgénge

4 sichere Ausgange zum Anschluss von Maschine/Anlage.

Uberwachung der Rolltorstellung

2 Eden-Sensoren auf jeder Torseite.

Schaltleiste

Am unteren Rahmen der Torbespannung befestigt. Die Torbewegung wird umgekehrt, wenn die Schaltleiste betatigt wird.
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Kontakt

ABB STOTZ-KONTAKT GmbH

Postfach 10 16 80, 69006 Heidelberg
Eppelheimer StraBe 82, 69123 Heidelberg
Tel.: 06221/701-0

Fax: 06221/701-1333
www.abb.de/stotz-kontakt

Spaichingen (STO/VDSP)

ABB STOTZ-KONTAKT GmbH
STO/VDSP

Max-Planck-StraBe 21, 78549 Spaichingen
Tel.: 07424 95865-0, Fax: 07424 95865-99
buero.spaichingen@de.abb.com

ABB AG

Low Voltage Products
Zentrale
Clemens-Holzmeister-StraBe 4
1109 Wien, Osterreich

Telefon +43 (0)1 60109-6203
Telefax +43 (0)1 60109-8600
www.abb.at
www.abb.com/lowvoltage

ABB Schweiz AG
Niederspannungsprodukte
Brown Boveri Platz 3
CH-5400 Baden

Tel. +41 58 586 00 00

Fax +41 58 586 06 01

ABB Suisse SA
Produits basse tension
Avenue de Cour 32
CH-1007 Lausanne

Tel. +41 58 588 40 50
Fax +41 58 588 40 95
www.abb.ch

Power and productivity

for a better world™ " I' l.

Hinweis:

Technische Anderungen der Produkte sowie
Anderungen im Inhalt dieses Dokuments behalten
wir uns jederzeit ohne Vorankindigung vor.

Bei Bestellungen sind die jeweils vereinbarten
Beschaffenheiten maBgebend. Die ABB AG Uber-
nimmt keinerlei Verantwortung fir eventuelle Fehler
oder Unvollstandigkeiten in diesem Dokument.

Wir behalten uns alle Rechte an diesem Dokument
und den darin enthaltenen Gegenstanden und
Abbildungen vor. Vervielfaltigung, Bekanntgabe an
Dritte oder Verwertung seines Inhaltes — auch von
Teilen — ist ohne vorherige schriftliche Zustimmung
durch die ABB AG verboten.

Copyright © 2013 ABB
Alle Rechte vorbehalten

Druckschrift Nummer 2CDC 001 125 C0101 gedruckt in Deutschland (11/13-3-2VD)
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